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D-00.00.00. (DM.00.00.00) WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejRatyania i Odbioru Robét Budowlanych (STWIORB
lub zamiennie ST)aswymagania ogolne dotyaze wykonania i odbioru robét przy zmianie organjzacchu
uwzgkdniajacej wprowadzenie dwukierunkowego ruchu dla rowed@ysw ciage ul. Srodmiejskiej na odcinku
Rogatka — Most Kamienny.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB obejmwymagania ogdlne, wspdlne dla robét budowlanych i
instalacyjnych.

W przypadku wycofania normy i zapienia jej now, wszelkie badania nalg wykonywa zgodnie
Z normy obowizujaca.
Jezeli wyrdb budowlany posiada certyfikat CE, nie jkshieczne wykonywanie baflagdyz wszelkie parametry
techniczne zostaly przedstawione w certyfikacie.
Wszdzie w r@&nych rozdziatach Specyfikacji technicznych czynimeodniesienia do norm krajowych, ktére
napisane &i winy by¢ interpretowane przez Wykonawcow wzyku polskim. Normy te winny Wyuwazane za
integralry cz$¢ tychze i odczytywane w powzaniu z DokumentagjProjektovy i Specyfikacy jak gdyby byty w
nich powielone. Uwza st Wykonaw za w petni zaznajomionego z ichdce i wymaganiami.

1.3. Zakres robo6t obgptych STWIORB

1.3.1. Zakres robét olkfych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB obejawymagania ogolne, wspdlne dla wszystkich
robét obgtych realizacj zadania w p.1.1.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w STWIORB wymienione po#ej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumgty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuelb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronamatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzsty do

notowania zdarzei okolicznaici zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeayych odbioréw
robét, przekazywania poleté innej korespondencji technicznej pauizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawe i projektantem.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu/ Inspektor Nadzoru — osobaymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiagpgo, 0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydana), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapoweaniona do kierowania robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubodhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzieicymi jezdnie.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtndbnami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawcoobmiaru dokonywanych robo6t w formie wyliggeszkicOw i ew.
dodatkowych zalcznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez #yniera/Kierownika
projektu.
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1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawgepo, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badgrob zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robot.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentagjojektova
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane piregniera/ Kierownika projektu.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzsttych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana k&edoio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstw $cieralm a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa siga do wyr6éwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e nawierzchni stlaca do przenoszenia ohgén od ruchu na podie. Podbudowa mie
sktad& sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérngs¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadé sie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaggéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken cazstek podida. Maze zawierd warstve
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdwnym aréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniedivsienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lcej powye,.

i) Warstwa odsczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgod#é - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamijedi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlaneégo
rodzaju rob4t budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pa&sehu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwigzanych z nj urzadzehr oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieadwniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy uszizer chroniacych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.29.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia g¢kazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych
Z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagr#nia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoo®tygh trasy w planie i przekroju poditym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa <$ézdokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren ud@phiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twarze czs¢ terenu budowy.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziccia budowlanego, stanowga odebmg catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczna, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie mage polegéd na
wykonywaniu robot zwizanych z budow modernizagy przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.
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1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdékowykonanych robo6t, bezpiearswo wszelkich czynriei na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektova, STWIORB
i poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyadministracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne punktow
gldwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oramdegzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypl
STWIORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtioza ochron przekazanych mu punktdéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalirna
whasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsomaanym
w szczegOtowych warunkach umowy, uwgipiiajacym podziat na dokumentagprojektova:
1. Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentag projektows oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczi) i zostam przekazane Wykonawcy po podpisaniu Umowy,
2. Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kid¥Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej m.in.:
— projekt zabezpieczenia rob6t uwedphiajacy konieczné¢ utrzymania ruchu kotowego,
— drobne projekty robocze wyszczegdlnione i nie wysgélnione w STWIORB,
— uzupetniajce projekty tymczasowej organizacji ruchu dobranealeznosci od przygtej technologii zwizane;j
Z prowadzeniem robot,
- powykonawcz dokumentacje odbiorew(operat kolaudacyjny), w tym inwentaryzacjgeodezyja
powykonawca robét— 5 egz. w wersji papierowej orazedz. w wersji elektroniczne;.

Wi/w projekty powinny by zaakceptowane przez Zamawizgo.

Koszty w/w uzgodnig i zatwierdzé obcizaja Wykonawe Robot.

Niezaleznie Wykonawca opracuje i przedstawi do akceptaandwiajicemu Projekty Organizacji i Technologii Robot
dla poszczegéinych obiektéw i robét.

Ponadto Wykonawca opracuje we wlkasnym zakresiealzigpce projekty tymczasowej organizacji ruchu, dobrane
zaleenosci od przygtej organizacii i technologii rob6t, z uweghieniem zasady utrzymaniaagiosci ruchu w czasie
budowy — kotowego, pieszego i funkcjonowania korkagji zbiorowe;.

Poszczegoélne projekty dotyGzyoeda okreslonej fazy organizacji ruchu wynikajej z kolejnego etapu realizacji
budowy. Projekty te wymaggjopinii Inzyniera i staraniem Wykonawcy uzyskania decyzji mazajcej przez
wiasciwe organy administracji zeadzapcej ruchem. Koszt projektu i wykonania tymczasowrjanizacji ruchu
ponosi Wykonawca Robét.

Wykonawca uzgodni z wdaicielami terenu oraz wdaicielami reklam przeznaczonych do usai sposo6b ich
demontau i ewentualne ponowne usytuowanie. Wykonawca ujogzt tych czynniei.

Ww. projekty oraz Projekty Organizacji i Technologiob6t dla poszczegélnych obiektéw i robot powinmyt
zaopiniowane przez igniera.

Opracowania muaz by¢ przekazane do zatwierdzenia na 3 tygodnie przaendreogramowymi terminami
rozpoczcia odpowiednich robét. Opdienia w powyszym terminie $ jednoznaczne z opdieniami z winy
Wykonawcy w terminach realizacji Robot.

1.5.3.Zgodna¢ robot z dokumentagjprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, STWIORB i wszystkie d&date dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nich s
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dolentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw ohpwe kolejndé ich waznoscei
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych” @@Inych warunkach umowy”).
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Wykonawca nie mie wykorzystywé bledow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie deayzr wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie @ wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiats zgodne z dokumentacprojektows i STWIORB.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STWIORBeda uwazane za warti docelowe, od
ktérych dopuszczalnea sodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw eénséntow
budowli musza wykazywa zgodndé¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpqmzekracza
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z dokumentacprojektova lub
STWIORB i wplynie to na niezadowadgh jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownikaszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,patthem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasinieacych obiektow
(jezdnie, §ciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, adzenia odwodnienia itp.)
na terenie budowy, w okresie trwania realizacjitkaktu, & do zak@éczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca przedstawi zynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim adem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania byd&V zaleznosci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacii
ruchu powinien b§ na bigaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazerazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyingaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urgdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqgay ten
sposob bezpiecastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeiow dziea i w nocy tych zapo6r i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgllow bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaje keda akceptowane przez dpniera/Kierownika
projektu.

Fakt przystpienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéegenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych,ktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje i ze jest whczony
w cere kontraktova.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamealizacji kontraktuza
do zakdiczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeddzie utrzymywa tymczasowe utgizenia zabezpieczae, w tym:
ogrodzenia, pacze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wgeeinnesrodki niezlkedne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje
teren budowy, w spos@b uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepai@zdow i maszyn pracigych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodnomgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachstkmgch przez Inyniera:

a) dwoch tablic informacyjnych (wg wzoru ustalonegdamawiagcym i/lub Inzynierem),

b) tablic informacyjnych (w widocznych miejscach) ilwsci ustalonej z laynierem, zgodnie z Zagdzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 200t .sprawie dziennika budowy, moatai rozbidrki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Wykonawca zobovgzany jest do: monfa wspomnianych tablic w sposéb zapewgggjich stabilné¢ i trwatosé
przez caly okres realizacji robét, do ich utrzymyweaw dobrym stanie w tym

okresie oraz likwidacji po zakezeniu wszystkich robaét.
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Tablice informacyjne ok&one w podpunkcie a) nalg na koniec kontraktu zagti¢ tablicami pamitkowymi o
wielkosci i tresci zatwierdzonej z lzynierem.

Spos6b posadowienia wszystkich tablic powiniert byykonany zgodnie z obow#ujacymi przepisami. Przy
matych tablicach mima postay¢ si¢ typowymi rozwazaniami jak dla oznakowania

pionowedo.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje i ze jest whczony
w cere kontraktova.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zng& i stosowé& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastzie:

a) utrzymywda teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesdo przepis6w i norm dotyazych
ochronys$rodowiska na terenie i wokét terenu budowy orad4ie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikgjych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezkm innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru,

d) uszkodzeniami budynkoéw i budowli wssedztwie prowadzonych robét.

W przypadku prowadzenia rob6t wsgedztwie drzew naly unikat ich mechanicznego uszkodzenia i przesuszenia
w wyniku prowadzenia rob6t odwodnieniowych. W beZpdnim zasigu koron drzew nie powinny by
lokalizowane place sktadowe i drogi dojazdowe. Wokardego zagrzonego drzewa natg wydzielic strek
bezpieczastwa.
Wykonawe uznaje si za wytwérg odpadow powstagych w czasie budowy. Uswgie odpadow, ich
wykorzystanie lub unieszkodliwienie ®bowhzkiem Wykonawcy. Zamawiagy nie lgdzie z tego tytutu ponosit
zadnych kosztow w tym z tytutu optat za gospodaiaazystanie zesrodowiska.
Przy przeprowadzeniu rozbiérek Wykonawca ma ohpek:

- zapewnienia wktiwego posfpowania w czasie rozbidrki i zgromadzenia odpadoéspesob

selektywny i zapewniagy ochror srodowiska,

- zagospodarowania wszystkich odpadéw powsyah w fazie budowy:

« wykorzystanie lub unieszkodliwienie zgodnie z obgaujacymi przepisami,
e przekazania odpad6w niebezpiecznych podmiotowiwipi@gnemu do prowadzenia
dziataln@i w zakresie transportu i unieszkodliwiania odpaddebezpiecznych.

Wykonawca prac budowlanych, jako wytwérca odpaddwbedzie mogt zledi wykonanie  obowsizku
gospodarowania odpadami innemu posiadaczowi odpaziwtorego dziatalrsé ponosi odpowiedzialré przed
Zamawiagcym.
Wykonawca jest zobligowany do rygorystycznego przegania wszelkich obow#ujacych przepiséw, ustaw i
rozporzdzen z zakresu ochron§rodowiska.
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizagp6t norm okrélonych w odpowiednich przepisach dotyce
zapisOw niniejszego podpunktu STWIORB aliaja Wykonawe.
1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;j.

Wykonawca bhdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vepyasprzit
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone
przed dosfpem oséb trzecich.
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Wykonawca bhdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagsrem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do robdt bda miaty aprobat techniczia wydary przez uprawniom
jednostlk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatdwsradowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azpliciczeniu rob6t ich szkodlivég
zanika (np. materialy pylaste) mpdgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymag@chnologicznych
wbudowania. Yeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod: na wycie tych
materiatdéw od wigciwych organdw administracji patwowej.
1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobaaany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczemisndaci
publicznej i prywatnej.
Jezeli w zwiazku z niewldciwym prowadzeniem robét, zaniedbaniem lub brakéziatas ze strony Wykonawcy
nastpi uszkodzenie lub zniszczenie wtascigprywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swopkt naprawi lub
odtworzy uszkodzanwlasna¢ w taki sposdb, aby stan naprawionej widsnbyt nie gorszy rii przed powstaniem
tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaeych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemewvasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemingtdiaciji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca przed przygtieniem do robét przeanalizuje wgigbwanie sieci i urgdzen infrastruktury technicznej i

na podstawie tej analizy wybierze sgraraz sposdb wykonania rob6t zapewsdgjochror tych sieci i uradzen
przed uszkodzeniami na czas wykonywania robot.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i uradzei podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamm rozpocgcia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonateazwiocznie powiadomi kyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane witadze orazdaie z nimi wspoilpracowat dostarcgaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkta
instalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomyahprzez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty
w spos6b powodagy minimalne niedogodsoi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasisdztwie budowy, spowodowane jego dziatahin
W celu uniknécia niestusznych roszczeodszkodowawczych ze strony \gicieli istniepcych nieruchomgzi,
Wykonawca przed rozpoeziem rob6t budowlanych spadzi inwentaryzacje stanu istriepj zabudowy
zlokalizowanej w bezpgmednim gsiedztwie robot, dokumentg stan techniczny tych obiektéw jak rownigesli
wystapi taka sytuacja, Wykonawca okligpoziom wody pitnej w studniach. Nieagzn czscia tej dokumentacii
beda zdjcia, skatalogowane w sposéb nie w@yzwatpliwosci co do momentu ich wykonania oraz obiektu, ktory
dokumentu.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych patny
Wykonawe a wigcicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wlasia i drég wewrtrznych. Jednate,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdép one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkaohwy.

Przed rozpocgxiem robo6t budowlanych Wykonawca spaitzi dokumentagj stanu technicznego istriejych drég
lokalnych, znajduyjcych sé w najblizszym otoczeniu inwestycji oraz w dalszej odlégiowykorzystywanych do
ciezkiego transportu Wykonawcy. Dane inwentaryzacyj@evarte w dokumentacji Wykonawca potwierdzi u
Zarzmdcy drogi za zgodne ze stanem faktycznym w danymmiu d zgtosi ten fakt do lokalnych wiadz
samoradowych. Nieodiczra czg$cia tej dokumentaciji &da zdjcia, skatalogowane w spos6b nie gz
watpliwosci co do momentu ich wykonania oraz obiektu, ktd@gkumentu. Wykonawca bdzie mogt
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transportow& materiaty i wyposzenie na i z terenu budowy wagiznie po drogach, ktérych stan zostat
zinwentaryzowany w w/w sposob i potwierdzony u Ady drogi.

W przypadku ewentualnych roszézedszkodowawczych za zniszczenie drog przez tranbpdowy

Wykonawca jest zobowzany do ich naprawy na wkasny koszt.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé sig¢ do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wypagenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszefhkézlzdne zezwolenia
i uzgodnienia od wigiwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych)
i 0 kazdym takim przewozie dulzie powiadamiat Iayniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mge
poleci, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkéw zostaly usete z terenu budowy. Pojazdy powoshe
nadmierne obgienie osiowe nie dila dopuszczone ndwiezo ukaiczony fragment budowy w oldsie terenu
budowy i Wykonawca ¢xizie odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten spos6b uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

Nie dopuszcza sibez zgody Inyniera i Zamawiajcego przejazdéw oraz postojéw pojazdéwezkich na
odcinkach realizowanych drég, gdzie nie zZedamno robét nawierzchniowych (nie wykonano wieriehwarstwy
—scieralnej). Wyijitek stanowi transport materiatéw i wypasaia wynikagcy z technologii rob6t,

niezkedny do realizacji rob6t nawierzchniowych. Odcinkirég, na ktérych nie zakezono robo6t
nawierzchniowych nie magby¢ traktowane jako drogi technologiczne Wykonawcy.

Przy planowaniu transportu oraz organizacji robigkonawca zobowgzany jest uwzgldni¢ zatazenia co do
dopuszczalnych obgien pojazdéw oraz iléci obliczeniowych osi  obgkeniowych przygtych w dokumentaciji
projektowej (dla nowoprojektowanych drég i daman do istniejcych drég publicznych) oraz ograniéze
tonazowych (dla istnigjcych drog publicznych).

Bezwarunkowo nie dopuszcza; suchu cgzkich pojazdéw (w tym pojazdéw budowy) po warstwizdpudowy z
kruszywa tamanego (uktadanej na ulepszonym padio kruszywa stabilizowanego cementem), zaatkigm
transportu mieszanki mineralno-asfaltowej na czgkomywania podbudowy (wzgdinie warstwy wizacej) z
betonu asfaltowego uktadanej begmainio na warstwiez kruszywa.

Wszelkie roztadunki evkim sprztem powinny by realizowane przed rozpogdem robo6t konstrukcyjnych
nawierzchni lub poza realizowarkorors drogi. W przypadku braku mabwosci lokalizacji cezkiego sprztu
(takiego jak dwigi) — poza koron drogi oraz konieczrigia ich realizacji w trakcie robdt nawierzchniowych —
Wykonawca na wiasny koszt:

- opracuje i zatwierdzi u ltyniera i w Nadzorze Autorskim projekty tymczasowegbezpieczenia

korpusu drogi, konstrukcji jezdni (lub jejgzi) itp. na czas roztadunku, moatai innych robét

niezkednych do realizacji przedmiotowej inwestyciji,

- wykonana i usunie (zdemontuje) zatwierdzone wabezpieczenie.

Za wszelkie uszkodzenia rob6t nawierzchniowych galespodczas realizacji inwestycji odpowiada Wy&eca,
ktéry w uzasadnionych wypadkach zostanie zobliggwdm rozbiorki catej konstrukcji jezdni i przepradzenia
robét naprawczych z uwzglnieniem poleae Inzyniera i/lub uprawnionych oséb petnych nadzér autorski.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcedbie przestrzegaprzepisow dotyczych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegdlngci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywal wszelkie usglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitz
i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.
W terminie wynikagcym z Warunkéw Kontraktu, Wykonawca opracuje i dosty Inzynierowi  szczeg6towy plan
Bezpieczéstwa i Ochrony Zdrowia (,BIOZ") zgodnie z rozpadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia
2002 (Dz. U. Nr 120 z 2003r. poz. 1125 i 1126).

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafgakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
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1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materialy i udzenia uywane do robét od
daty rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot przez iyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymarogvinmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowaéjblpmenty byly w zadowalgym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera/Kierownika
projektu powinien rozpoa# roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
W przypadku prowadzenia robét w warunkach wysokipgeiomu wdd gruntowych, odwodnienie wykopdéw na
czas budowy Wykonawca wykona we wlkasnym zakresgéewlasny koszt.
Jezeli, na skutek zaniedhawykonawcy, dojdzie do uszkodzenia jakiejkolwielkestz budowli drogowej lub jej
elementow, to Wykonawca na polecenigyimera dokona naprawy takiego uszkodzenia doprosjacibudowt
drogowa lub jej element do zgod#oi z wymaganiami kontraktu.
Wykonawca poniesie wszelkie koszty amane z takimi naprawami oraz opracowaniem i uzgadaim
ewentualnych projektéw technologicznych napraw (gieh napraw, ktére wg kyniera kzda wymagé takich
projektow).
Koszt ochrony i utrzymania robdt nie podlega ebhej zaptacie i powinien Byuwzgkdniony w Cenie
Kontraktowej.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérewg jakikolwiek sposob zwizane z wykonywanymi robotami etizie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych pustaen podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do
sprztu, materiatdw lub umdzer uzytych lub zwazanych z wykonywaniem robét i w sposolagty bedzie
informowa: Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgustawiagc kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstwania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaekonkretne normy i przepisy, ktére spefhia
maja materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygdabobowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyath norm i przepiséw o ile w warunkach kontrakie n
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane norprzepisy s paistwowe lub odnosggsic do konkretnego
kraju lub regionu, magby¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevagi@jréwny lub wyszy poziom
wykonania nik powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Rdznice pomedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamigami musz by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawe; i przedtazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.18.Informacje dodatkowe.

Wykonawca zobowizany jest do opracowania projektéw technicznych skmkcji wsporczych dla
docelowych tablic drogowskazowych oraz tablic nascaykonywania robo6t oraz rysunkdéw wymiarowych tych
tablic oraz uwzgldni¢ koszty takiego opracowania w ofercie przetargowe;.

2. MATERIALY

Jakakolwiek nazwa handlowayta w STWIORB lub Dokumentacji Technicznej oznachedzie
definicjg standardu, a nie specyficzny produkt do zastos@maarprojekcie.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegétmformacje dotycre zamawiania
materiatéw i odpowiednie aprobaty techniczne dwiadectwa badalaboratoryjnych dozatwierdzenia.
Wszystkie materialy i wyroby stosowane do wykonanidpdt powinny spetnia wymagania okrdone w
STWIORB, polskich normach (PN), w tym normach ewjskich wprowadzonych do zbioru Krajowych aktow
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prawnych (PN-EN), a w przypadku materiatéw i agzen, dla ktérych nie ustanowiono normy - aprobatach
technicznych oraz ustawie z dnia 16.04.2004r. mbgch budowlanych (Dz.U. nr 92, poz. 881, wraz

Z p&niejszymi zmianami) oraz innych obaaujacych rozporzdzeniach.

Wyréb budowlany mze by wprowadzony, jéeli nadaje s do stosowania przy wykonywaniu rob6t budowlanych,
w zakresie odpowiadgym jego widciwosciom wytkowym i przeznaczeniu, to znaczy ma $eiaosci uzytkowe
umazliwiajace prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym obiektdimdowlanym,

w ktérych ma by zastosowany w sposéb trwaly, oraz zapewnia spetigymaga podstawowych.

2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym kavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawiydierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczeg6towe informacje dotygz proponowanegarédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwnie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegoddta nie oznacza automatycznigse wszelkie materiaty
z danegarddita uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materiaty uzyskane
z dopuszczonegirodia w sposob ggty spetiaj wymagania STWIORB w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie
materiatow zezrodet miejscowych vdczapc w to zrédta wskazane przez Zamaveieggo i jest zobowezany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentized rozpocgciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi ignierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacs zawierajca
raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metaedwydobycia i selekciji,
uwzgkdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnranifitpaistwowej i samoradowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziaitoza spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych materiatow
pochodzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobymateriatéw, dzieawy i inne jakie okz sie
potrzebne w zwaizku z dostarczeniem materiatow do robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykep@ terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdbh wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktad awdpdnio do
wymaga umowy lub wskazéa Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyteayuzyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olgamujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materiatdbw do innych robdt,znte dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.
Koszt zwihzany z usuriciem materiatdw (ktdre nie odpowiadajymaganiom) nie podlega athnej zaptacie i
musi by uwzgkdniony w Cenie Kontraktowej.

Kazdy rodzaj robét, w ktdrym znajdwjsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usungciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiglmozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadinzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem tego materiatu, albo w okresie iaym, jgli bgdzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie bada wymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowamglzaj materiatu
nie maze by p&niej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mastedo czasu gdydula one wyte do robét, bylty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowat $akos¢ i whasciwosci i bylty dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
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Miejsca czasowego skladowania materiatéadabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bugiav miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe; i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Préh&terialtdw mog by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii
materiatdéw pod wzglhlem jakdci.

W przypadku, gdy lzoynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcytworni, musz by¢
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosjp, w dowolnym czasie, do tych &zi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@ania inspekcji i badiaw tych miejscach.

2.7. Materialy pochodzce z rozbiérek

Materialy pochodgce z rozbiérek: kraweznik kamienny i nawierzchnia z kostki i ptytek kammigch

zostam ponownie zastosowane.
Materiaty pochodgce z rozbiérek a nie znajdigie zastosowania na tej budowie Wykonawca usuni@up
budowy i unieszkodliwi przy przestrzeganiu piigép ustawy z dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach. (.
Nr 62, poz. 628, wraz z phiejszymi zmianami). Usuwanie materiatu z terenddwy powinno odbywa sig
bez zlgdnej zwioki.

Ewentualne czasowe skladowanie tych materiatowbwhioe budowy musi by uzasadnione i wymaga zgody
Inzyniera.

Miejsce sktadowania materiatow z rozbiorki Kdpawca zabezpieczy staraniem wtasnym, przy czym
lokalizacja terenu sktadowania musi uzysfazytywry opinie odpowiednich miejscowo wtadz idyniera.
Koszt zwizany z rozbiork, sktadowaniem, zabezpieczeniem, transportem, dankiem i utylizacj
materiatéw pochodeych z rozbiérek nie podlega osobnej zaptacie i bgwvca powinien uwzedinic w

cenie kontraktowej.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spek uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiada pod wzgédem typdw i ildci wskazaniom zawartym w STWIORB, PZJ lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przezzylmera/Kierownika projektu; w przypadku braku uefalw
wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika
projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@ przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazach Irzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochronjyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jereli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewidujozliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybdru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprgt, po akceptacji liyniera/Kierownika projektu, nie
moze by¢ pdézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantape zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.
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Dla sprztéw wiodacych (wezty betoniarskie, uktadarki, réwniarki, koparki auzmgch wydajndciach itp., w
zaleznosci od asortymentu i zakresu robdt) - Wykonawca pievi dysponowd& sprawnym spkgem rezerwowym,
gotowym do zagpienia sprztu podstawowego, w przypadku jego awarii.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicinodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wisciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewéigrowadzenie robdt zgodnie z zasadami &&re/mi
w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniaatkyniera/Kierownika projektu oraz PZJ, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetni@ wymagania dotyexe przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéws i innych parametréw technicznycérodki transportu
nie spetniaice tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnegozytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy  orazizyskania
odpowiednich zezwofe od zaradcow drdg.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych rob6t, da zgodné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami
STWIORB, PZJ, projektem organizacji rob6t opracoyan przez Wykonawg oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagkonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyézem planie i wyznaczenie wyso$@ wszystkich
elementoéw robot zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zossanusungte przez
Wykonawe na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsckprzez Irtyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzial§w za ich doktadng:.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptaciji lub odrzucenia materiatow i elementolot
beda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe STWIORB, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu deciziiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatow i robdt, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatlow, s
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzar kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

Inzynier ma prawo podf decyzje we wszystkich sprawach zmanych z jakécia robdt, ocea jakaci
stosowanych materiatdbw i pgpem robot, a tale we wszystkich sprawach zamanych z interpretag
dokumentacji projektowej i STWIORB oraz dotycgch akceptacji wypetnienia Warunkéw Kontraktu m@rze
Wykonawe.

Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich rob6t oraz materiat@ostarczonych na budewub na jej
terenie produkowanych, wdzapc w to przygotowanie i produkgemateriatéw.

Inzynier powiadomi Wykonawg o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materiatyoboty, ktére nie spehiaj
wymaga jakasciowych.

Wykonawca jest bezwzglnie zobowizany do wykonywania prac w systemie zapevaon terminowe
wykonanie wszystkich robét, niezaiee od warunkéw pogodowych oraz zgodnie z KodekBeaty i warunkami
BHP.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu
Program Zapewnienia Jal@. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgg¢, zamierzony
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sposob wykonywania robot, mavosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t tamdupcy wykonanie rob6t
zgodnie z dokumentacprojektows, STWIORB oraz ustaleniami.
Program Zapewnienia Jad@ powinien zawieré

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

organizac wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaebdt,

organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

spos6b zapewnienia bhp., zakres odpowiedziainpa BHP, ochron p.pa., plan BIOZ

wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne wraz ze  schematem

organizacyjnym

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegdélnych elementéw robdét,

rozwigzania zapewniage ochrorn srodowiska

system (sposob i proce@dliproponowanej kontroli i sterowania jalm wykonywanych robot,

wyposaenie w spregt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badad,

sposOb oraz formn gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé

sterupcych, a take wychganych wnioskdw i zastosowanych korekt w procestehrologicznym,

proponowany sposob i fomprzekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

1. wykaz maszyn i urmdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgimzroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

2. rodzaje i ilég¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskczy,
kruszyw itp.,

3. sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedatitita wiasciwosci w czasie transportu,

4. sposO6b i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, waytania mieszanek iwykonywania
poszczegolnych elementow robat,

5. sposob pogpowania z materialami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

N P

©

6.2. Zasady kontroli jakcsci rob6t

Celem kontroli rob6t gdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazom
jakosé robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petRontrok robét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtzapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezkzdne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu mge zaadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materialdbw oraz rob6t zestatliwoscia

zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projektowej i
STWIORB.
Ponadto, dla oké&onych w odpowiednich STWIORB robo6t Wykonawcadbie wykonywat odcinki probne
wedlug zasad i zakresu oklenego STWIORB. Celem wykonywania odcinkédw prébnyjelst sprawdzenie
zaproponowanych przez Wykonawev Programie Zapewnienia Jakd procedur i technologii wykonywania
odpowiednich robét jak i doboru poszczeg6inych dkikdéw, materiatdw.

Minimalne wymagania co do zakresu b&daich czstotliwos¢ sa okreslone w STWIORB, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takmeslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy iynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadg@jwazna legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiétajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu
ich inspekgiji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. 2eli niedocagniccia te leda tak powane, ze mog@ wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatow i dépuje do wycia
dopiero wtedy, gdy niedoginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfansunite i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem liaahaterialéw ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek

Probki kzda pobierane losowo. Zaleca; sitosowanie statystycznych metod pobierania prétyeditych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogy¢ z jednakowym prawdopodolistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Ponadto Inynier oraz przedstawiciele Zamawieg¢go mog pobier& prébki i badéa materiaty niezalmie od
Wykonawcy, korzystac w tym celu z niezalego od Wykonawcy zaplecza.

Pojemniki do pobierania probek eda dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone prz&Vykonawg do badé wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b za#bwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcaetizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatdw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgnzez Wykonawe
usunkte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiIORB, stesomaozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przeziera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ktyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.i&konaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedistaav
pismie ich wyniki do akceptaciji kiyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wije@mi bada
jak najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia ja.

Wyniki bada& (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraa\WWykonawca i producent materiatow powinien udzietiu
niezkzdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegozqr
Wykonawe;, poprzez midzy innymi swoje badaniagizie ocenid zgodnd¢ materiatldw i rob6t z wymaganiami
STWIORB na podstawie wynikow witasnych badkontrolnych jak i wynikow bada dostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiefaprébki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swéj koszt. deli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne,
to Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na witasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatéw
irob6t z dokumentagj projektows i STWIORB. Maze rowniez zleck, sam lub poprzez Wykonawc
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych Wadeezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite
koszty powtdrnych lub dodatkowych badgpobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieargtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi okéeonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz ertaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
3. Polsk Norma lub
4. aproba4 techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie s
objete certyfikacjy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi STWIORB.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumersty wymagane przez STWIORB, #da partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.
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6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpuwiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowyodbioru kdicowego robot. Odpowiedzialsib za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ol@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ebla dokonywane na bimco i beda dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @tdaska stibowego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumetkda oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone daf podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegoélngci:
1.dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
2.dat przekazania przez Zamawdeggo dokumentacji projektowej,
dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramoéw robat,

. terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow robot,

przebieg robdt, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,

uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbiorow rob6t zanik@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbiorow

robot,

9. wyjasnienia, uwag| i propozycje Wykonawcy,

10.stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegsch ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

11.zgodnda¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

12.dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

13.dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

14.dane dotycace jakdci materiatldw, pobierania probek oraz wyniki pramgadzonych badaz podaniem
kto je przeprowadzat,

15.wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

16.inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowygdadb przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje
Z zaznaczeniem ich pragja lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. si
Projektant nie jest jednak strpamowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robaét.

w

oNo G RA

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jai@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&'ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jaka. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny yudosgpnione na
kazde zyczenie lrtyniera/Kierownika projektu.

(3) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) —(32) nastpujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaomitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentoéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

STWIORB 15



Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych dla inwestycii:

Projekt organizacji ruchu Uwzglgdniojqcy wprowadzenie dwukierunkowego ruchu dla rowerzystéw w ciggu
ul. Srédmiejskiej na odc. Rogatka - Most Kamienny.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Iyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy projektowvs i
STWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu
0 zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiacunajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgiki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wélepym kosztorysie lub gdzie
indziej w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na gie.

Obmiar gotowych robotduzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie o#limmym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatdw

Dhugcsci i odlegidici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowe;j.

Jeli STWIORB wigciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako
dtugas¢ pomna:ona przezredni przekro;.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo, ebda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami STWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie uradzenia pomiaroweddola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob agty zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakze w
przypadku wysipowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza:girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh& kzda wykonane w spos6b zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moly¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zyhmerem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich STWIORB, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagcych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie$dbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ukggakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robot.

Odbioru robot dokonuje hynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemzika budowy
i jednoczesnym powiadomienienzimiera/Kierownika projektu. Odbidreldzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pézniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokgdi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakdc¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagcj projektows, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru czciowego robot
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhiob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetsggo wykonania robét w odniesieniu do ichédio
jakasci i wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmmem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera/Kierownika projektu zakezenia robo6t i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyzna@zqrzez Zamawiagego w obecnii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adtajaca roboty dokona ich oceny jalaowe] na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania
robot z dokumentagjprojektove i STWIORB.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapana realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
rob6t zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robaupetniaacych irobot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pagowych lub robot uzupemnigych, komisja
przerwie swoje czynrigi i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robét jest protokoét odbioru ostatecznego
robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé nastpujace dokumenty wchodze
w sktad operatu kolaudacyjnego:

1. Geodezyjainwentaryzagj powykonawcg (w wersji papierowej oraz elektronicznej).

W oparciu o poligonizagj paistwowg i osnow realizacyjm naley wykona geodezyja inwentaryzagj
powykonawcz robot, nani& zmiany na map zasadnicz uzyskujpc potwierdzenie Miejskiego $odka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzne;.

Mapa zasadnicza powinna zawierastpujace elementy:

- kilometraz drdg,

- punkty referencyjne, o ile wygiuja,

- znaki drogowe pionowe i poziome,

- rzedne wysokéciowe wszystkich elementéw drogi w granicach pasgaowego mierzone co

20m oraz w punktach charakterystycznych trasy,

- rury ochronne i rdne wysokéciowe sieci uzbrojenia terenu,

- 0znaczenia rodzajéw nawierzchni drég, chodnikgjazdow i placow,

- obiekty mostowe (rgne wlotu ,wylotu, skrajnieswiatto),
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- granice pasa drogowego.

Dokumentacja / inwentaryzacja powykonawcza powirspetnid wymagania Rozposrlizenia Ministra

Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa (Dz. U. Rrz&8nia 26 sierpnia 1991 poz. 376).

Brakujace znaki graniczne nalg uzupeint i zastabilizowa

2. Dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostala sporadzona w

trakcie realizacji umowywymaga st przy tym,zebydokumentacja zostata tak opracowana graficahig wszelkie

naniesione zmiany byly fatwo rozpoznawalne.

STWIORB (podstawowe z dokumentéw umowy i ewapetniapce lub zamienne),

Recepty i ustalenia technologiczne,

Dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z STWIORB i ew. PZJ,

Deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatow zgodnie z STWIORB i e#JP

Opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgyomiaréw zaiczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SORB i PZJ, w formie uzgodnionej z zynierem,

10. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towaraggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej,swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazanfych robo6t wiécicielom
urzadzen,

11. Dokumentagjfotograficzry, skatalogowanw sposob nie budzy watpliwosci co do dat wykonania
fotografii oraz obiektow, ktére dokumentuje.

12. Dokumentagj powstay w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej:

- kopie mapy zasadniczej,

- kopie mapy ewidencyjnej z zaznaczeniem granic faktycarngapa drogowego.

NGO~

Wykonawca opracuje operat kolaudacyjny w jednymeegaarzu oryginalnym i w jednej kopii.
Dodatkowo Wykonawca zeskanuje wszystkie dokumerntyodzce w sktad operatu kolaudacyjnego,
za wyptkiem dokumentacji powstatej w wyniku geodezyjmeyéntaryzacji powykonawczej,
w rozdzielczéci umazliwiaj acej czytelny wydruk w formacie odpowiadeym oryginatowi i zapisze na
nosniku danych w jednym egzemplarzu w formacie. zapisuych uzgodnionym z zgnierem.
Dokumentacja powstata w wyniku geodezyjnej inweyracji powykonawczej powinna zoétaapisana na gaiku
danych w formacie *.dwg lub *.dgn.
Koszt przygotowania wszystkich egzemplarzy dokumejnbdbiorowej wraz z wergj elektroniczn jest zawarty w
cenie kontraktowej i nie podlega elinej zaptacie.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdém przygotowania dokumentacyjnego nigldogotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniuykdawe wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnage kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupagacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydot zwikzanych z usugtiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbi6r ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndgci jest cena skalkulowamazez Wykonawe.
Kwota ryczattowa kdzie uwzgednia® wszystkie czynnixi, wymagania i badania sktadeg st na jej
wykonanie, okréone dla tej roboty w STWIORB i w dokumentacji prkjowej.
Kwota ryczattowa robétdulzie obejmowé
- wartas¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynmosyewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,
- koszty utylizacji materiatéw rozbiérkowych zgodrd prawem ochron§rodowiska,
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- wartas¢ pracy spretu, koszty temu towarzysee wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzeniectpraa teren
budowy oraz jego odwiezienie, montademonta na stanowisku pracy),

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny zawiersgy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wikdav
mogacych wysapi¢ w czasie realizacji rob6t i w okresie gwarancyjoym

- podatki obliczane zgodnie z obe@uijacymi przepisami,

- wszystkie koszty zwrzane z uzgodnieniami, nadzorami i odbiorami przelgdvanych linii/sieci przez
wiascicieli sieci,

- koszty zwizane z opracowaniem / zaprojektowaniem oraz zateggriem u layniera, odpowiednich instytuciji
oraz ewentualnie w Nadzorze autorskim wszelkichudedntow i opracowaokreslonych w warunkach umowy,
STWIORB oraz przepisach polskiego ustawodawstwalnilnych do realizacji przedmiotowej inwestyciji (tjaR
BiOZ, ewentualnych projektow technologicznych.j,in

- koszty zwizane z zaprojektowaniem, wykonaniem i rozbidskszystkich robét, zabezpiedzé rozwiazan
tymczasowych niezlinych do wykonania rob6t podstawowychtygh w ramach przedmiotowej inwestycji,

- wykonanie uktaddéw prz&giowych na czas budowy,

- przeprowadzenie pomiaréw, badaodbioréw zgodnie z wymaganiami STWIORB,

- uporadkowanie miejsc prowadzonych robét i wywédzedbych materialtdw Wykonawcy na skltadowisko
Wykonawcy,

- koszt zabezpieczenia terenu budowy,

- koszt zapewnienie nieztinych czynnikéw produkcji wynikagych z przygtej technologii rob6t,

- koszt zapewnienia niegthnej pomocy technicznej oraz sgitz pomochiczego przy badaniach laboratoryjnych
Wykonawcy i kontrolnych Zamawiggego (w zakresie spgtu wykraczajcego poza spet laboratoryjny, np.
sprzt do obcizenia dla badazag:szczenia i nénosci okreslanych metod probnych obeizen ptytowych VSS),

- koszty pobierania probek, w tym dla Zamawtajgo wskazane przezzyniera,

- wszelkie dziatania zwrzane z przygotowania dokumentacji odbiorowej (w fgtograficznej),

kszt przygotowania wszystkich egzemplarzy dokunantabiorowej wraz z wersjelektronicza,

- wszystkie koszty zwzane z niezédnymi dziataniami i robotami Wykonawcy (koniecznymd realizacji
Kontraktu w ramach warunkéw oldtenych w niniejszej STWIORB), ktérych nie etp w pozycjach
przedmiarowych i w dokumentacji, a siezkedne dla wykonania rob6t zgodnie z dokumentgepjektova,
wiedz techniczi i sztuky budowlan.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-00.00.00

Koszt dostosowania i do wymaga warunkow umowy i wymaga ogolnych zawartych
w D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oltome w ww. dokumentach.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz statgczeniem kopii projektu dgnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajacych z posipu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dziepawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikow, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotne@szty zwazane z napragv/ remontem objazdéw / przejazdow
zrealizowanych w ramach przedmiotowej inwestycji

Powyzsze koszty pokrywa Wykonawca.

9.4. Docelowa organizacja ruchu
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Koszt ,docelowej organizacji ruchu” obmejje:
- wykonanie oznakowania (pionowego i poziomegopdrde z zatwierdzonym projektem
docelowej organizacji ruchu .

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z p@hiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy, mantai
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).

4. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki MorskieaoiSpraw Wewgtrznych i Administracji z dnia

31 lipca 2002 w sprawie znakow i sygnatéw drogowyigh. U. Nr 170 poz. 1393.

5. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008rsprawie szczegotowych warunkow

technicznych dla znakow i sygnatéw drogowgchz uradzehr bezpieczastwa ruchu drogowego

i warunkéw ich umieszczania na drogach (DzNU220 poz. 2181).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. Prawo ochrémgowiska (Dz. U. Nr 62 poz. 627 zpoejszymi

Zmianami).

Ustawa z dnia 27 lipca 2001r. o wprowadzeniu usta®yawo ochrongrodowiska, ustawy o odpadach

oraz o zmianie niektérych ustaw (Dz. U. 2001 nr,Jfit¥. 1085; z piejszymi zmianami).

10 Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (D2001 nr 62, poz. 628; z pdiejszymi zmianami).

11.Rozporadzenie MinistréSrodowiska z dnia 27 wrsia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U. 2001
nr 112, poz. 1206).

12.Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r. Prawo o ruchu dwggo(Dz. U. 1997 nr 98, poz. 602, zimiejszymi
zmianami).

13.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpn@02 z sprawie szczegétowego zakresu i formy
planu bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz szczegétowego zakrebatrbudowlanych stwarzgjych
zagraenie bezpieczestwa i zdrowia ludzi (Dz.U. Nr 151, poz. 1256).

14.Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25 z 1995r p©33) w sprawie rodzaju i zakresu opracawa
geodezyjno kartograficznych oraz czyéciageodezyjnych obowkujacych w budownictwie.

15.Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyfaetograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163
z p&niejszymi zmianami).

16.Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 26 sierpnia 1991r. w sprawie
szczegotowych zasad i trybu zakladania i prowadzgabdezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenz ora
uzgodnié i wspotdziatania w tym zakresie (Dz.U. Nr 83, p8Z6) — w zakresie wymagalla
inwentaryzacji powykonawczej.

17. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach bu@myth (Dz.U. nr 92, poz. 881 zjdejszymi
zZmianami).

18.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnid20 w sprawie sposobow deklarowania
zgodndci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowaniaiekiem budowlanym (Dz. U. nr 198,
poz. 2041, wraz z piejszymi zmianami).

19. Warunki Ogélne i Szczegolne Kontraktu.

© N
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D-M-00.00.02A ZAPLECZE WYKONAWCY W OKRESIE
REALIZACJI KONTRAKTU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejRbiyania i Odbioru Robét Budowlanych (STWIORB)
sa wymagania dotyecge zaplecza dla Wykonawcy przy przebudowie azamej z zmiasn organizacji ruchu
uwzgkdniajacej wprowadzenie dwukierunkowego ruchu dla rowex®ysw ciagu ul. Srodmiejskiej na odcinku
Rogatka — Most Kamienny.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdid8&wlanych jest stosowana jako dokument
w zakresie realizacji i odbioru rob6t wymienionywipkt 1.1.

W przypadku wycofania normy i zapienia jej now, wszelkie badania nalg wykonywa zgodnie
Z normy obowizujaca.
Jezeli wyréb budowlany posiada certyfikat CE, nie jkehieczne wykonywanie baflagdyz wszelkie parametry
techniczne zostaty przedstawione w certyfikacie.

1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem
zaplecza Wykonawcy, o ile warunki kontraktu przewjidjego realizag jako osobnej pozycji obmiarowe;j.
Zaplecze Wykonawcy obejmuje wszystkie nigdte obiekty, urgdzenia i instalacje potrzebne Wykonawcy do
wykonania robét.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Zaplecze Wykonawcy — niegtihe uradzenia, instalacje, biura, magazyny, laboratol@ge sktadowe, drogi
wewretrzne i dojazdowe itp. potrzebne Wykonawcy do wmeji rob6t z uwzgldnieniem potrzeb
podwykonawcéw.

1.4.2. Pozostale okidenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWIORB D-00.00.00 ,Wygenia ogélne”[1], pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze robét zaleca sistosowd wg STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
[1], pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatldw zaleca esistosowd wg STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1], pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Wykonawca ponosi wszystkie koszty z tytutu uzysaanateriatéw, ktére oka sie potrzebne w zwizku z
realizacy zaplecza.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane iaster byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami. Miejsca czasowego skladowardtenmatéw budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe powinny by zaakceptowane przezzymiera.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotysee sprztu zaleca & stosowa wg STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1], pkt 3.
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3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleici od potrzeb, powinien korzystaze sprztu
dostosowanego do przygj metody robot.
Wykonawca powinien aywaé jedynie takiego spetu, ktéry nie powoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogllne wymagania dotygeze transportu zalecaesstosowa wg STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1], pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Stosowanerodki transportu nie magwptywaé niekorzystnie na jaké wykonanych rob6t i wkeiwosci
przewaonych materiatow.

Materiaty mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatam

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy anapetlnig wymagania dotycxe przepisow ruchu
drogowego. Wykonawca usunie wszelkie zanieczysiazkmb uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogllne zasady wykonania robét zalecastsosowa wg STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1],
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robét

Sposéb wykonania rob6t powinien &dyzgodny z warunkami kontraktu. W przypadku braku
wystarczajgcych danych mana korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji.
Podstawowe czynioi Wykonawcy przy wykonaniu rob6t obejmu;j
1. urzadzenie zaplecza,
2. utrzymanie zaplecza,
3. likwidacje zaplecza.

5.3. Wykonanie zaplecza dla Wykonawcy
5.3.1.Urzadzenie zaplecza

Zaplecze Wykonawcy obejmuje wszystkie nighie obiekty, urgdzenia i instalacje potrzebne
Wykonawcy przy realizacji rob6t. Do nich mpgaleze¢ budynki administracyjne, socjalno-bytowe, magazyeo
laboratoryjne, place sktadowe, bazy transportowstaiacje elektryczne, teletechniczne, woggawe i inne,
zabezpieczenie ochrony mienia, drogi dojazdowewmegerzne, parkingi itp.

Place budowy i ich zaplecza oraz drogi dojazdowechhiczne) zorganizowaneeda w sposob
zapewniajcy oszczdne korzystanie z terenu i jak najmniejsze przelkszhie jego powierzchni.

Zaleca si lokalizowa: zaplecza budowy, a w szczegd@lciomagazyny, sklady i bazy transportowe przede
wszystkim na terenachjwagospodarowanych.

Place budowy zlokalizowane w pohli zabudowy mieszkaniowej nale utrzymywa& w stanie
ograniczajcym zapylenie, m.in. poprzez stosowanie zabezpieciia skltadowanych materialéw, stosowanie
gotowych mieszanek asfaltowych wytwarzanych w wytigch do wykonania nawierzchni, w celu ogranicaemi
najwiekszym stopniu prac zazanych z mieszaniem kruszywa ze spoiwem na miéjsdowy.

Wykonawca podejmie dziatania organizacyjne i técdme, aby nie dopei¢ do zanieczyszczenia wod
powierzchniowych i podziemnych stosowanymi subgtnc lub $ciekami powstajcymi w zwiazku
z realizowanymi pracami. Na odcinkach, gdzie ptawgowlane, w tym roboty ziemnegda prowadzone w pobiu
ciekbw, Wykonawca zastosuje rozwénia zabezpieczgje przed ich uszkodzeniem, zasypaniem lub
zanieczyszczeniem substancjami chemicznymi poctoydz z prac budowlanych.

W czasie urazdzenia zaplecza Wykonawca jest zohgany do ochrony przed uszkodzeniamidb
zniszczeniem wilasgoi publicznej lub prywatnej. Wszelkie zniszczeniab | uszkodzenia spowodowane
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niewtasciwymi metodami wykonawczymi lub zaniedbaniami, Wogkwca powinien napragilub odtworzy
mozliwie jak najszybcie;j.

Ponadto Wykonawca dostosuje wszelkie zapleqdace sktadowe do wymogéw zawartych w
uzyskanych Decyzjach stanaaych integrala cz&éc dokumentacji projektowej.

Koszty dostosowania j.w. olegbja Wykonaweg i musz by¢ uwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

5.3.2.Utrzymanie zaplecza

Utrzymanie zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystlkiszky eksploatacyjne, zyzane z aytkowaniem
urzadzonego zaplecza.

Wszelkie usuwanie zanieczyszazatatych i plynnych, umdiwiajacych poprawne funkcjonowanie
zaplecza Wykonawcy, musisbdbywa zgodnie z obowizujacymi przepisamirodowiskowymi.

5.3.3.Likwidacja zaplecza

Likwidacja zaplecza Wykonawcy obejmuje uswm wszystkich obiektow, usdzeh i instalacji
uzytkowanych w ramach ugdzonego zaplecza Wykonawcy, wedtug punktu 5.3.1.
Do robdt likwidacyjnych nale tez prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do istayeh
warunkow terenowych, takie jak:
1. odtworzenie przeszkéd czasowo ustyth,
2. uzupetnienie zniszczonych w czasie istnienia zagletVykonawcy istnigcych elementow
terenowych, drogowych lub innych,
3. roboty poradkujace otoczenie terenu zaplecza Wykonawcy,
4. usungcie ewentualnego oznakowania drég w otoczeniu zapl&Vykonawcy, wprowadzonego na
okres trwania budowy drogi.
Likwidacja zaplecza Wykonawcy powinna spowodowze wytkowany teren przywrdcony zostanie do
stanu poprzedzajego rozpocxie urzdzenia zaplecza.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t zaleca sistosowd wg STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
[1], pkt 6.

6.2. Badania robo6t

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien:

1. uzyska& wymagane dokumenty, dopuszexa wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v(np.
stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE ktakiem budowlanym B, certyfikat zgodieg
deklaracg zgodndci, aprobat techniczi, ew. badania materiatdbw wykonane przez dostawtd i

2. ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robaét,

3. sprawdzé cechy zewstrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaapnierowi.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t zalecasiosowd wg STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1], pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Je&li warunki kontraktu nie ustalajinaczej, to jednostkobmiarows urzadzenia, utrzymania i likwidaciji
zaplecza Wykonawcy jest wynagrodzenie ryczattowezgit).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru robo6t zalecastbsowa wg STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1], pkt
8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z warunkami kontraktuglieodbior okrélony w dokumentach

umowy da wynik pozytywny.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatiei zaleca € stosowd wg STWIORB D-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1], pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej (ryczattu)johge:
— urzadzenie zaplecza Wykonawcy,
— utrzymanie zaplecza Wykonawcy,
— likwidacje zaplecza Wykonawcy.
Wszystkie roboty powinny Hy wykonane wedlug wymag@a dokumentdéw umowy, dokumentacji
projektowej, STWIORB i postanowidnzyniera.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. STWIORB

1. D-00.00.00 Wymagania ogoélne
10.2. Inne dokumenty

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlaneDar 89, poz. 414 z @gaiejszymi zmianami)

3. Rozporadzenie MGPIB z 14.12.1994 r. w sprawie warunkéwhigeznych jakim powinny odpowiada
budynki i ich usytuowanie (Dz.U. nr 10 z 1995 r.)

4. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifpz. U. nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami)

5. Ustawa o odpadach (Dz. U. nr 62 z dnia 20.06.20@8& zmianami)

6. Warunki kontraktu

STWIORB 24



Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych dla inwestycii:

Projekt organizacji ruchu Uwzglgdniojqcy wprowadzenie dwukierunkowego ruchu dla rowerzystéw w ciggu
ul. Srédmiejskiej na odc. Rogatka - Most Kamienny.

D-01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01A ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH ORAZ SPORZ ADZENIE
INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejRkbiyania i Odbioru Robét Budowlanych (STWIORB)
sa wymagania dotycre wykonania i odbioru robo6t zsg@anych z odtworzeniem trasy ijej punktéw
wysokdciowych oraz spoeglzeniem inwentaryzacji powykonawczej przy przebudowwiazanej ze zmian
organizacji ruchu uwzgtniaj

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robatd&wlanych jest stosowana jako dokument
w zakresie realizacji i odbioru rob6t wymienionywhpkt 1.1.

W przypadku wycofania normy i zapienia jej now, wszelkie badania natg¢ wykonywa zgodnie
Z normy obowikzujaca.
Jezeli wyréb budowlany posiada certyfikat CE, nie jkehieczne wykonywanie baflagdyz wszelkie parametry
techniczne zostaty przedstawione w certyfikacie.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zwanych z wszystkim
czynnagciami majcymi na celu odtworzenie w terenie, a Zmkwykonania inwentaryzacji geodezyjnej i
kartograficznej drogi.

W zakres rob6t wchodz
— wyznaczenie sytuacyjne i wysakdowe punktdw gtdwnych osi trasy i punktéw wysé&owych (reperow

roboczych dowizanych do reperow krajowych), z ich zastabilizoweami
— zastabilizowanie punktéw w sposaéb trwaly oraz odbania uszkodzonych punktow,
— wyznaczenie roboczego pikietatrasy poza gramcobét,
— przeniesienie punktdw istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniobdt ziemnych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
— wyznaczenie zjazddw i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomsxi,
— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznameentaryzacji powykonawczej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Odtworzenie trasy i punktéw wysol@owych — zatéenie poziomej i wysokiEiowej geodezyjnej osnowy
realizacyjnej niezédnej przy budowie drogi, uwzglniajacej ustalenia dokumentacji projektowe;.

1.4.2.Punkty gtdwne trasy — punkty zatamania osi trasyjky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.3.Reper — zasadniczy element znaku wy$okavego lub samodzielny znak wysdk@wy, ktérego wysok&
jest wyznaczona.

1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu unuzsay w punktach osnowy geodezyjnej.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomaysokadciowa), przeznaczona do geodezyjnego
wytyczenia elementéw projektu w terenie oraz gegjieg obstugi budowy.

1.4.6.Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawcypwdowanej drogi i sposiglzenie zwazanej z nim
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.4.7. Pozostale okidenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWIORB D-00.00.00 ,Wygemia ogdlne” [1] pkt 1.4.
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2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagaogodlne" [1] pkt
2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy najestosowé pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe digjokoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone poza gramgbOt ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy
powinny mi& srednie; 0,15 + 0,20 mi dtugd 1,5+ 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy 0,05 + 0,08 m i diugoi
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalonych w istadgj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci 0,04 +
0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikieta trasy, poza granicpasa rob6t, naky stosowdé pale drewniane
srednicy 0,15 + 0,20 mi diugoi 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodniomy Irzynierem.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej uglestosowd materialy zgodne z instrukcjami
technicznymi G-1 [5] i G-2 [6].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce sprztu
0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolfig pkt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykagasie mazliwos$cia
korzystania ze speiu dostosowanego do prztgj metody robot, jak:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki, taty, t&amy stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewnigje uzyskanie wymaganych doktadaiopomiarow.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagagoélne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow i sprzetu

Sprzt i materialy do prac geodezyjnych ama przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORBO®0.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmalj
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.
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5.3. Prace przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét Wykonawca robdt geodezyjnych pdemin
— zapozna sig z zakresem opracowania,
— przeprowadz z Zamawiagcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu wykonania prac,
— zapozna sig z dokumentagj projektovy,
— zebra informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyatobhszarze objym budow drogi,
— zapozna sig z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
— przeprowada wywiad szczeg6towy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokéciowych
5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bwykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK
[3+10].

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne nieztine do szczegotowego wytyczenia robét (pomiarepvst).

Prace pomiarowe powinny &y wykonane przez osoby posiagiazg odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich ktdlach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunete na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okédone w dokumentacji projektoweja szgodne
Z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #fia sic od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dyzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikge z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostaft wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktdére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkpgsrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone
w oznaczenia okiajace w sposOb wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma
i wzor tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanigystkich punktéw pomiarowych i ich oznaézes
czasie trwania robot. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawwejo zostan zniszczone przez
Wykonawe; swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéest konieczne do dalszego prowadzenia robot,
to zostan one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepiavidtowej realizacji robét natge do obowazkow
Wykonawcy.

5.4.2.Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trggnktow wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowhazane do punktéw pomocniczych, pabdmych poza
grania robét ziemnych. Maksymalna odleggopomiedzy punktami gtébwnymi na odcinkach prostych niezmo
przekracz& 500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej,
a take przy kadym obiekcie inynierskim. Maksymalna odlegté miedzy reperami roboczymi wzdtutrasy
drogowej w terenie ptaskim powinna wynd®&00 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by
odpowiednio zmniejszona, zalée od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalary¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze sma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach
wzdtwz trasy drogowej. O ile brak jest takich punktowepery robocze naly zalazyé w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucgaj osiadanie, w
spos6b zaakceptowany przezyniera.

Rzedne reperdw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw matwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.
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5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji nsawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej toasy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z dokladnécia do 1 cm
w stosunku do rkdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafarzy¢ materiatbw wymienionych w pkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveszaly Wykonawca robét zagi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

5.4.7.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentacj geodezyjn nalezy skompletowé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziatea:
1) akta postpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj techniczi przeznaczandla Zamawiajcego,
3) dokumentagj techniczi przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
Spos6éb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa ppkcie 3 oraz forg dokumentow naley
uzgodné z csrodkiem dokumentacii.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi.
5.5.1.Zebranie materiatéw i informacji

Wykonawca powinien zapozéissic z zakresem opracowania i uzyékad Zamawiacego instrukcje
dotyczice ewentualnych etapéw wykonywania pomiaréw powsgkeczych.

Pomiary powykonawcze powinny dyoprzedzone uzyskaniem #rodkdw dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej informacji o rodzaju, pdleniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomeysokasciowej)
oraz o mapie zasadniczej i katastralnej.

W przypadku stwierdzeniage w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykondni@aca inwentaryzacja
sieci uzbrojenia terenu, najepowiadomé o tym Zamawiajcego.

Przy analizie zebranych materiatéw i informacjieag ustali:

— klasy i doktadnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #iwosci wykorzystania ich do pomiaréw
powykonawczych,

— rodzaje ukladow wspétezinych i pozioméw odniesienia,

— zakres i spos6b aktualizacji dokumentéw bazowyalgjdupcych sé w osrodku dokumentacji o wyniku
pomiaru powykonawczego.

5.5.2.Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalg wykona: ogolne rozeznanie w terenie, odszukanie punktwidpce]
osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu techniczriggo punktéw oraz aktualizacjopiséw topograficznych,
zbadanie wizur pomdzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie,gmsé rozeznanie odéioie koniecznéci
uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomieklasy oraz osnowy pomiarowe;.

Nastpnie naley pomierz¢ wznowiora lub zal@oma osnow, a nasipnie wykong& pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukdp-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz
tres¢ dodatkova obejmujca: granice ustalone wedlug stanu prawnego, kilomedirddg, znaki drogowe, punkty
referencyjne, obiekty mostowe zednymi wlotu i wylotu, swiattem i skrajma, wszystkie drzewa w pasie
drogowym, zabytki i pomniki przyrody, wszystkie odeenia z furtkami i bramami oraz z podziatem neate
i nietrwate, rowy, studnie z icdrednicami, sieci, przekroje poprzeczne drég ca26km oraz inne elementy wedtug
wymaga Zamawiajcego.

Prace obliczeniowe nalg wykona& przy pomocy sprgu komputerowego. Wniesienie pomierzonegdie
na mag zasadnicz oraz map katastralg naley wykona metod, klasyczm (kartowaniem i kréleniem rcznym)
lub przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawiz@go naley uzupeinté o elementy wymienione w drugim
akapicie niniejszego punktu, $an technily z jaky zostata wykonana mapa (numerygaveglkdnie analogow).

Dokumentagj geodezyjn i kartograficzm nalezy skompletowé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4], z
podzialem na: akta pagtowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeatdeghniczim przeznaczan dla
Zamawiajcego i dokumentagjtechniczia przeznaczandla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
Sposo6b skompletowania i foendokumentacji dla #4odka dokumentacji natg uzgodné z csrodkiem oraz ustali
czy & dokumentagj nalezy okaz& Zamawiagcemu do wgidu.
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5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego

Jeli Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowd dla Zamawiajcego nasjpujace materiaty:

— sprawozdanie techniczne,

— wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdwescia, ktora wymieniono w punkcie 5.5.2,

— kopie wykazow wspotdnych punktéw osnowy oraz wykazy wsp@blmych punktéw granicznych w postaci
dysku i wydruku na papierze,

— kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnyadth pchror,

— kopie opiséw topograficznych,

— kopie szkicéw polowych,

— nosnik elektroniczny (dysk) z mapnumerycza oraz wydruk ploterem tych mapzgi mapa realizowana jest
numerycznie,

— inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamasgago.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jako robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania logd [1]
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac

Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmodva
— wewretrzng kontrok prowadzon przez Wykonawe rob6t geodezyjnych, ktéra powinna zapewniaozliwosé
Sledzenia przebiegu prac, oceniania ich fgkmraz usuwania nieprawidiowd mogcych mi€ wplyw na
kolejne etapy robot,
— kontrok prowadzon przez stibe nadzoru (layniera),
— przestrzeganie ogélnych zasad prac édkreych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], adnie
Z wymaganiami podanymi w punkcie 5,
— sporadzenie przez Wykonawaobot geodezyjnych protokotu z wegirenej kontroli robot.
Kontrole nalery prowadzté wedtug ogoélnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
[3+10], zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcié.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB OO0 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjonuje sé jednostki: km (kilometr) i ha (hektar).
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiIORB D-00Q0 ,Wymagania ogoélne” [1] pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr robdét nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumgntachnicznej przeznaczonej dla
Zamawiajcego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogoIng]’ [
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuije:
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zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych riadder,

koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji,

zakup i dostarczenie materiatow,

sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi tigeynktéw wysokéciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z &glaielami nieruchoméri,

wyznaczenie punktdéw roboczego pikiaidrasy,

zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie utatudge]

odszukanie i ewentualne odtworzenie,

10.prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wedlug wymaga
dokumentacji technicznej,

11.koszty grodkéw geodezyjnych.

CENoOOR~WNE

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t oldlenych niniejsa STWIORB obejmuje:
1. roboty tymczasowe, ktoreaspotrzebne do wykonania robot podstawowych, ale mieprzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
2. prace towarzysge, ktére s niezlkzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczare rdbét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne
1. D-00.00.00 Wymagania ogélne
10.2. Inne dokumenty

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezykwmtograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 zzpiejszymi
Zmianami)

[Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gtoéwnegaddu Geodezji i Kartografii]:
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudwdntacji geodezyjnej i kartograficzne;j
Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodazyjn

Instrukcja techniczna G-2. Wysaiaiowa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

COoONOOT AW

[
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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyéania i odbioru robét budowlanych (STWIORB) s
wymagania dotyczce wykonania i odbioru robot zawianych z rozbiork elementéw drog dla zadania p. ,Projekt
organizacji ruchu uwzgtiniajacy wprowadzenie dwukierunkowego ruchu dla roweiaysiv ciagu ul. Srédmiejska
na odcinku Rogatka — Most Kamienny.”

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdid8&wlanych jest stosowana jako dokument
w zakresie realizacji i odbioru rob6t wymienionywipkt 1.1.

W przypadku wycofania normy i zapienia jej now, wszelkie badania nalg wykonywa zgodnie
Z normy obowikzujaca.
Jezeli wyr6b budowlany posiada certyfikat CE, nie jkehieczne wykonywanie baflagdyz wszelkie parametry
techniczne zostaty przedstawione w certyfikacie.

1.3. Zakres robo6t obgptych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t awanych z rozbiork
- Krawgznikdw kamiennych (do ponownego wykorzystania),
- Nawierzchni chodnikéw (do ponownego wykorzystania),
- Znakéw drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganigloe” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogollpé&t 3.
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérk elementow drég mie by wykorzystany sprg podany poriej,
lub inny zaakceptowany przezzymiera:
— samochody eizarowe,
- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wynr@igaogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Powierzchnia przeznaczona do wykonania remontistkawego powinna obejmowacaly obszar uszkodzonej
nawierzchni oraz e&¢ do niego przylegaga w celu fatwiejszego powzania nawierzchni naprawianej z istn.

Przy wyznaczaniu powierzchni remontu mgleuwzgkdni¢ potrzeby prowadzenia ruchu kotowego
wzglednie pieszego, decydyj sk w okreslonych przypadkach na remont np. na potowie szelfezdni.

Powierzchng przeznaczondo wykonania remontu ggtkowego akceptuje hynier.

Przy kostce ukonej na podsypce piaskowej i spoinach wypetiongiaskiem rozbiérk nawierzchni
mozna przeprowadzidtutami, haczykami z drutu, miotkami brukarskiaiggami stalowymi itp. Uzyskuje sidas¢
duzo materiatu zdatnego do ponowneggaia.

Rozbiorle kostki utaronej na podsypce cementowo-piaskowej i spoinach etmygnych zapraw
cementowo-piaskoyv przeprowadza eizwykle miotkami pneumatycznymi, giyami stalowymi itp., uzyska¢
Znacznie mniej materiatu do ponownegdgyaia niz w przypadku poprzednim.

Szczeliny dylatacyjne wypetnione zalewami asfaitowlub masami uszczelnigymi naley oczyci¢ za
pomoa haczykow, szczotek stalowyctrenych lub mechanicznych, dhut, topatek itp.

Stwardniad stag podsypk cementowo-piaskoavusuwa si catkowicie, po jej rozdrobnieniu na fragmenty.
Natomiast star podsypk piaskows, w zalenosci od jej stanu, albo pozostawiagsiwzgkdnie usuwa si
zanieczyszczangorm jej warstve.

Materiat kostkowy otrzymany z rozbiérki, nagey sk do ponownego wbudowania, najedoktadnie
oczysci¢, posortowa i sktadowa w miejscach nie kolidagych z wykonywaniem robét.

Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORB @®/B0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentejientaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, Zgnier maze
polect Wykonawcy sporazenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie d&kiey przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbidrkowe mima wykonyw@& mechanicznie lubgcznie w sposdb okéony w SST lub przez
Inzyniera.

Kraweznik kamienne orazostka kamienna i plytki kamienne nawierzchni prie&zone do powtdrnego
wykorzystania powinny khiyyusuwane bez powodowaniacdimych uszkodze

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangbtne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiowykonanych rob6t rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypemniggego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrofize
przepustow powinno spehdi@dpowiednie wymagania oktene w STWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M30®MO ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows rob6t zwhzanych z rozbiérk elementéw drég i ogrodagest:
dla nawierzchni chodnika - nfmetr kwadratowy),
dla kraweznika, obrzea - m (metr),
dla znakéw drogowych — szt. (sztuka)

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-M30M0 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrégi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolnukt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
b) dla rozbiérki krawznikow
— odkopanie krawznikdw, wraz z wygciem i oczyszczeniem,
— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorkavkgniki kamienne), w celu ponownego jegayaia, z
utozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyroéwnanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbiorki chodnikow:
- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imfymateriatéw chodnikowych,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhidrki,
— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
e) dla rozbiorki znakéw drogowych:
- demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,
- odkopanie i wydobycie stupkéw,
- zasypanie dotow po stupkach wraz z gagzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
- uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczmesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogdélnego przeznaczenia

4 PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwugriione i walcowane na
zimno ogoélnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okaglym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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D-04.01.01. PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejWiylnia i Odbioru Robot Budowlanych (STWiIORB)
sa wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zg@anych z wykonywaniem profilowania i zggczenia
podiaza gruntowego dla przebudowy istrieggo krawznika i dostosowania oktadzin brukowych do istqiejgo
chodnika, co umdiwi rowerzystom bezpieczny i komfortowy wjazd beiezke rowerows dla tematu pt. ,Projekt
organizacji ruchu uwzgtiniajpjcy wprowadzenie dwukierunkowego ruchu dla rowelaywstw ciagu ul.
Srodmiejskiej na odc. Rogatka — Most Kamienny”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdid8&wlanych jest stosowana jako dokument
w zakresie realizacji i odbioru rob6t wymienionywipkt 1.1.

W przypadku wycofania normy i zapienia jej now, wszelkie badania natg¢ wykonywa& zgodnie
Z normy obowhzujaca.
Jezeli wyrdb budowlany posiada certyfikat CE, nie jkshieczne wykonywanie bafiagdyz wszelkie parametry
techniczne zostaly przedstawione w certyfikacie.

1.3. Zakres robo6t obgptych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do gémia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogélnet fiki.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
0Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogoinkt .
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania profilowania podia powinien wykaza sic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
a) topat ecznych,
b) koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywia waskich koryt),

Stosowany spkt nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagargolne”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyce transportu materiatbw podano w STWIORB D-04.02.0D-04.02.02,
D-04.03.01 pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORBO®0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przygi¢c do wykonania profilowania i zagzczenia podia bezpérednio przed
rozpoczciem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Widejsze przysipienie do wykonania
profilowania i zagszczania podi, jest maliwe wytacznie za zgogl Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

Wykonawca ma obowrek zapewrd odprowadzenie wody opadowej i/lub roztopowej zzalos, w ktérym planuje
przystpi¢ do wykonania koryta. Dodatkowo, w razie potrzelmgipowiednio obriy¢ poziom wody

gruntowej przed rozpoegeiem robét oraz w ich trakcie (w sposob ufiwiajacy zagszczenie podia zgodnie z
niniejszy STWIORB).

W wykonanym wyprofilowanym i zagzczonym podizu nie mae odbywé sig ruch budowlany,
niezwiazany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podiga

Przed przyapieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshacze

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1kadisk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (ly)

Minimalna wartd¢ | dla:

Strefa korpusu Ruch mniejszy

od ckzkiego

Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty material twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrel zag;szczenia naley oprze na metodzie obaien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny
i wtérny modut odksztalcenia podi@ wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢232.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie-wyprofilowanego i zagszczonego podima

Podtaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladdaikejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania logt pkt 6.

6.2.1.Szerokd¢ profilowanego podiza

Szerokd¢ profilowanego podiza nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -
5cm.

6.2.2.RO6wnai¢ profilowanego podiza
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Na poditeach o mniejszej szeroka niz 4m naley uzywaé odpowiednio krétszych tat, przy bardzo
vaskich podtgach — dopuszczaeswizualm ocerg rownaci.
Nieréwndci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego padt@owinny by zgodne z dokumentacprojektovs z tolerancy £
0,5%.

6.2.4.Rzedne wysokéciowe

Ré&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi wyprofilowanego podiza i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.5.Zageszczenie profilowanego podia

Wskaznik zag:szczenia wyprofilowanego podie okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley badd wedlug PN-EN 1097-5 [2]. Wilgotrdé gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowaneyo podiaza

Wszystkie powierzchnie, ktore wykaaujwicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgch
w punkcie 6.2 powinny hky naprawione przez spulchnienie doghgikasci co najmniej 10 cm, wyr6éwnanie
i powtdérne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
0Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB OO0 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego pzalto

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB BO®@O ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektdf WiORB i wymaganiami bryniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogoéin&t p
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodiaza obejmuije:

a) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

b) odprowadzenie wody opadowej i/lub roztopowej z albgzw ktdrym wykonywanej jest pocie
w razie potrzeby - odpowiednie digmie poziomu wody gruntowej w sposéb utheiaj acy
zagszczenie gruntéw rodzimych,

c) odspojenie gruntu z przerzutem na pobocz

d) zatadunek nadmiaru odspojonego gruntéraeki transportowe i odwiezienie na skladowisko

e) profilowanie dna podia, zagszczenie,

f) ewentualne zabiegi polepsga lub osuszage grunt rodzimy przeprowadzone w celu
umaliwienia wykonania rob6t zgodnie z zapisami nireejsSTWIORB,

h) utrzymanie podia pocawszy od chwili rozpoagia robot ugtych w niniejszej
STWIORB do do momentu rozpecia wykonywania kolejnych warstw zazianych z wykonaniem
konstrukciji,

i) przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun
2. PN-EN 1097- Badania mechanicznych i fizycznych édavosci kruszyw.
5:2008 Cz$¢ 5: Oznaczanie zawatt wody przez suszenie w

suszarce z wentylacj

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeaizenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu

1.1.Inne dokumenty

1. ZTVE-StB 94 - Dodatkowe Techniczne Warunki Umawyytyczne dla Robét Ziemnych obejmaych
Budowe Drog.

2. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiaddrogi publiczne i ich usytuowania (Dz. U. Nr 43999r., poz.
430).

STWIORB 37



Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych dla inwestycii:

Projekt organizacji ruchu Uwzglgdniojqcy wprowadzenie dwukierunkowego ruchu dla rowerzystéw w ciggu
ul. Srédmiejskiej na odc. Rogatka - Most Kamienny.

D-04.03.01A ZABEZPIECZENIE SPOIN TECHNOLOGICZNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejRbiyania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiIORB)
sa wymagania dotyeze wykonania i odbioru robét zgganych z paiczeniem krawznika i istniepca konstrukci
nawierzchni dla tematu pt: ,Projekt organizacji lucuwzgtdniajacy wprowadzenie dwukierunkowego ruchu dla
rowerzystow w cigu ul. Srodmiejskiej na odc. Rogatka — Most Kamienny”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdid8&wlanych jest stosowana jako dokument
w zakresie realizacji i odbioru rob6t wymienionywipkt 1.1.

W przypadku wycofania normy i zapienia jej now, wszelkie badania nalg wykonywa zgodnie
Z normy obowizujaca.
Jezeli wyréb budowlany posiada certyfikat CE, nie jkehieczne wykonywanie baflagdyz wszelkie parametry
techniczne zostaly przedstawione w certyfikacie.

1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot ag@nych z wykonaniem i
odbiorem paiczenia krawznika i istniejca konstrukci nawierzchni.

Pohczenie maj zadanie powizania konstrukcji w kragznikiem w jeden monolit, co jest konieczne ze
wzgledu na néncsé.

Pohczeniewykonuje siprzez skropienie emuispsfaltova.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia — konstrukcja sktadep st z jednej lub kilku warstw, shacych do przejmowania
i rozktadania na podie obcizen od ruchu pojazdéw.

1.4.2. Emulsja asfaltowa — emulsjadaca zawiesin asfaltu w wodzie, w ktérej fazdyspergowaan (rozproszon)
jest asfalt, a fagciagta jest woda lub roztwor wodny.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pumdav STWIORB
D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektovs

Materialy do wykonania robét powinny &yzgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
STWIORB.

2.2.2.Rodzaje materiatéw do wykonania pcienia:
Do wykonania paiczenia mog by¢ stosowane nagiujace materiaty:
a) emulsje asfaltowe

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolré]
pkt 3.
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3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykaZasie mozliwoscia
korzystania ze speau dostosowanego do przigj metody robot, jak:
a) sprzt do oczyszczenia warstw nawierzchni i keanika:
— zbiorniki z wody,
— szczotki eczne,
b) sprzt do skrapiania emulspsfaltows warstw nawierzchni
Nalezy uzywat skrapiarki wyposzonej w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg¢ na sprawdzanie i
regulowanie nagpujacych parametréw:
— temperatury rozkladanego lepiszcza,
— cisnienia lepiszcza w kolektorze,
— obrotéw pompy dozuagej emulsg,
— predkasci poruszania giskrapiarki,
— wysokaci i diugasci kolektora,
— ilosci dozowanej emulsji (dozator), przy czym skrapgargowinna zapewti rozktadanie emulsji
z toleranci = 10% od ilgci zatazone.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendizolowany termicznie tak, aby bylo riiwe zachowanie
stalej temperatury lepiszcza.
Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.
Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, STWIORB,
instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawgowinien by zaakceptowany przezayniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w STWiIORB D-00.00.00 ,Wymagagolne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Emulsja asfaltowa nie by transportowana w cysternach, autocysternach, iskiaeh,
beczkach iinnych opakowaniach pod warunkiem, nie lzgda korodowaty pod wplywem emulsji i nieetta
powodowaty jej rozpadu. Zbiorniki przeznaczone @ms$portu emulsji powinny dyczyste i nie powinny zawieta
resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania robét
0Ogollne zasady wykonania robét podano w STWiIORBOM®0.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Spos6b wykonania robét powiniendyggodny z dokumentagjprojektows i STWIORB. W przypadku
braku wystarczagych danych mina korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforijnac
podanych w zaftzniku.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmayj
- roboty przygotowawcze,

- oczyszczenie warstwy przed skropieniem,
—  skropienie warstw nawierzchni i kramnika,
- roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét naly, na podstawie dokumentacji projektowej, STWIORB wskaza
Inzyniera:
a) ustali lokalizacg terenu robot,
b) przeprowadzi szczeg6towe wytyczenie robot,
c) usuryé przeszkody utrudniage wykonanie robot,
d) zgromadzt materialy i sprat potrzebne do rozpoeeia robot.

5.4. Oczyszczenie warstwy przed skropieniem
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Oczyszczenie warstwy nawierzchni przed skropierpetaga na usueciu luznego materiatu, brudu, blota,
kurzu, plam oleju itp. przyayciu szczotekgcznych, a w razie potrzeby wody podréeniem i ew. absorbentéw.

5.5. Warunki wykonywania roboét

Temperatura podia w czasie skrapiania emujlspsfaltova powinna wynosi co najmniej +5°C.
Nie zaleca s wykonywania skrapiania podczas opadéw atmosfegaziub po nich.
Temperatury stosowania emulsji asfaltowych powinmigsci¢ sig¢ w przedziatach podanych w tabl. 3.

Tablica 3. Temperatury stosowania emulsji asfalwy

Lp. Rodzaj emuls;ji Temperatury (°C)

1 Emulsja asfaltowa od 40 do 70

5.7.3.Wykonanie skropienia emuisj

Skrapianie podiza naley wykonywa: réwnomiernie stosda¢ skrapianie gczne lang. W razie potrzeby
urzadzenia te naley zabezpieczyprzed zabrudzeniem.

Skropiory warstwe Wykonawca powinien zabezpie&zyprzed uszkodzeniem, dopuszezajtylko
niezkedny ruch budowlany.

5.8. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe, zgodne z dokumentagyrojektova, STWIORB lub wskazaniami Hyniera,
dotycz prac zwazanych z dostosowaniem wykonanych robo6t do isteyeh warunkow terenowych, takie jak:
— uzupetnienie zniszczonych w czasie robét istigiggh elementow drogowych lub terenowych,

e) roboty poradkujace otoczenie terenu robaét,
f) usungcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganigllme” [1]
pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:
a) uzyska wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@aw(np.
stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CEZoakiem budowlanym B, certyfikat zgodisg deklaract
zgodndci, aprobat techniczm, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawtidy i

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robé6t podano w STWIORB OO0 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) oczyszczonej i skropionej powidmi warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB BO®O ,Wymagania ogoélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, STWIORB i wymaganiami tryniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrégi podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogoIng]' [
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej () mbejmuje:
g) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
h) oznakowanie robét,
i) dostarczenie materiatow i spta,
j) oczyszczenie warstw konstrukcyjnych nawierzchni,
k) skropienie emulgjasfaltowa,
I) przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i bada
m) uporzadkowanie terenu robét i jego otoczenia,
n) roboty wykaczeniowe,
0) odwiezienie sprgu.
Wszystkie roboty powinny Iy wykonane wedlug wymagadokumentacji projektowej, STWIORB,
specyfikacji technicznej i postanowiénzyniera.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. STWIORB
1. D-00.00.00 Wymagania ogélne
10.2. Normy
2. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe — @ezmanie penetracji igt
3. PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe — Ozreatie temperatury reknienia —
Metoda Piejcien i Kula
4. PN-EN 1428 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Ozaane zawartci wody w emulsjach
asfaltowych — Metoda destylacji azeotropowej
5. PN-EN 1429 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Ozaante pozostakei na sicie emuls;ji
asfaltowych oraz trwakei podczas magazynowania metqubzostatéci na
sicie
6. PN-EN 1430 Asfalty i produkty asfaltowe — Ozretie polarnéci czastek w emulsjach
asfaltowych
7. PN-EN 1431 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Ozaaie zawarteri asfaltu i olejow

destylacyjnych w emulsjach asfaltowych metoestylacji

8. PN-EN 12272-1 Powierzchniowe utrwalanie — Metbdga — Cz$¢ 1: Dozowanie i
poprzeczny rozkiad lepiszcza i kruszywa

9. PN-EN 12591 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Wgamsia dla asfaltéw drogowych

10. PN-EN 12846-1 Asfalty i lepiszcza asfaltowe zn@czanie czasu wyptywu
lepkasciomierzem wyptywowym. Gg¢ 1: Emulsje asfaltowe

11. PN-EN 12850 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zzanie warteci pH emulsji asfaltowych

12.  PN-EN 13074-1 Asfalty i lepiszcza asfaltow®edzyskiwanie lepiszcza z emuls;ji
asfaltowych lub asfaltow uptynnionych lub fluksowah -- Cz$¢ 1:
Odzyskiwanie metagodparowania

13  PN-EN 13074-2 Asfalty i lepiszcza asfaltowe dz@skiwanie lepiszcza z emulsji
asfaltowych lub asfaltow uptynnionych lub fluksowah -- Cz$¢ 2:
Stabilizacja po odzyskaniu metpddparowania

14. PN-EN 13075-1 Asfalty i lepiszcza asfaltoweadBnie rozpadu — €& 1: Oznaczanie
indeksu rozpadu kationowych emulsji asfaltowychtada z wypetniaczem

mineralnym

15. PN-EN 13398 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zzanie nawrotu sgrystego asfaltow
modyfikowanych

16. PN-EN 13589 Asfalty i lepiszcza asfaltowe -n@azanie sity rozggania asfaltéw
modyfikowanych, metoda z duktylometrem

17. PN-EN 13614 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie przyczepdoi emulsji

asfaltowych przez zanurzenie w wodzie
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18. PN-EN 13703 Asfalty i lepiszcza asfaltowe -n@zzanie energii odksztatcenia

19. PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe —athsklasyfikacji kationowych emulsji
asfaltowych

20. PN-EN 14023 Asfalty i lepiszcza asfaltowe —athsspecyfikacji asfaltow

modyfikowanych polimerami

10.3. Inne dokumenty

21. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnychpotsztywnych - Zargdzenie nr 31 Generalnego
Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16 czea 2014 r.

22. WT-2 2014 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Zatzenie nr 54 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i
Autostrad z dnia 18 listopada 2014 r.

23. Instrukcja laboratoryjnego badania sczemnaniedzywarstwowej warstw asfaltowych wg metody Leutnera
wymagania techniczne sczepodd, GDDKIiA, Gdaask, 2014, [Internet, dogt 4.08.2015]
https://www.gddkia.gov.pl/userfiles/articles/d/dokentytechniczne
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D-07.01.01. OZNAKOWANIE POZIOME

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejRbiyania i Odbioru Robét Budowlanych (STWIORB)
sa wymagania dotyere wykonania i odbioru oznakowania poziomego drizgtdmatu pt. ,Projekt organizaciji
ruchu uwzgtdniajacy wprowadzenie dwukierunkowego ruchu dla roweraystv ciagu ul. Srédmiejskiej na odc.
Rogatka — Most Kamienny.”

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdid8&wlanych jest stosowana jako dokument
w zakresie realizacji i odbioru rob6t wymienionywipkt 1.1.

W przypadku wycofania normy i zapienia jej now, wszelkie badania nalg wykonywa zgodnie
Z normy obowizujaca.
Jezeli wyréb budowlany posiada certyfikat CE, nie jkehieczne wykonywanie baflagdyz wszelkie parametry
techniczne zostaly przedstawione w certyfikacie.

1.3. Zakres robo6t obgptych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykonywaniem
i odbiorem oznakowania poziomego stosowanego ngagtoo nawierzchni twarde;.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.0znakowanie poziome - znaki drogowe poziome, umEsze na nawierzchni w postaci liniagtych lub
przerywanych, pojedynczych lub podwdjnych, strzatalapiséw, symboli oraz innych linii zgdanych

Z oznaczeniem okfknych miejsc na tej nawierzchni. W zabesci od rodzaju i sposobu zastosowania znaki
poziome mog mie¢ znaczenie prowadeze, segreguge, informujice, ostrzegawcze, zakazcg lub nakazuge.

1.4.2.Znaki podtine - linie rGwnolegte do osi jezdni lub odchylong miej pod niewielkim ktem, wystpujace
jako linie: — pojedyncze: przerywane lubagle, segregacyjne lub kradziowe, — podwdjne: ggte
Z przerywanymi, eigte lub przerywane.

1.4.3. Strzalki - znaki poziome na nawierzchni, wymijace jako strzalki kierunkowe stgce do wskazania
dozwolonego kierunku zjazdu z pasa oraz strzatkirowadzajce, ktére uprzedzajo koniecznéci opuszczenia
pasa, na ktérym siznajduj.

1.4.4.Znaki poprzeczne - znaki shce do oznaczenia miejsc przeznaczonych do ructezysb i rowerzystow w
poprzek drogi, miejsc wymaggjych zatrzymania pojazdow oraz miejsc lokalizaojigdw zwalniagcych.

1.4.5.Znaki uzupetniajce - znaki o rénych ksztattach, wymiarach i przeznaczeniu, wysjce w postaci symboli,
napisOw, linii przystankowych, stanowisk i paséwsiagowych, powierzchni wytzonych z ruchu oraz symboli
znakdéw pionowych w oznakowaniu poziomym.

1.4.6. Materiatly do poziomego znakowania drég - materiagawierajce rozpuszczalniki, wolne
od rozpuszczalnikéw lub punktowe elementy odblaskokidére mog zost& naniesione albo wbudowane przez
malowanie, natryskiwanie, odlewanie, wyttaczanidowanie, klejenie itp. na nawierzchnie drogowesstvane w
temperaturze otoczenia lub w temperaturze padagnej. Materiaty te powinny posiadatasciwosci odblaskowe.

1.4.8.Materialy do znakowania grubowarstwowego - matgnktadane warstwgrubdci 1,8mm. Dokumentacja
projektowa przewiduje wykonanie malowania w tecbgalmas chemoutwardzalnych stosowanych na zimno.

1.4.12. Kruszywo przeciwpflizgowe — twarde ziarna pochodzenia naturalnego dmtucznego stosowane do
zapewnienia wlasrgi przeciwpdlizgowych poziomym oznakowaniom drég, stosowanecshrh w mieszaninie z
kulkami szklanymi.

1.4.13. Oznakowanie nowe — oznakowanie, w ktérym zakgt sk czas schrcia i nie uptyrto 30 dni od
wykonania oznakowania. Pomiary wd¢awosci oznakowania naly wykonywa od 14 do 30 dnia po wykonaniu
oznakowania.

1.4.15.Powyzsze i pozostate okikenia s zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w
STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
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1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

0Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i skladowania padam STWiIORB
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Dokument dopuszczajcy do stosowania materiatow

Materiaty stosowane przez Wykonawdo poziomego oznakowania drog powinny spétniearunki
postawione w rozposgizeniu Ministra Infrastruktury [7].

Producenci powinni oznakowawyroby znakiem budowlanym B, zgodnie z rozpozeniem Ministra
Infrastruktury [8], co oznacza wystawienie deklfiragodndci z aprobat technicza (np. dla farb oraz mas
chemoutwardzalnych i termoplastycznych) lub znaki€E, zgodnie z rozpogdzeniem Ministra Infrastruktury
[12], co oznacza wystawienie deklaracji zgogiaz norma zharmonizowa (np. dla kulek szklanych [3, 3a]
i punktowych elementow odblaskowych [5, 5a].

Aprobaty techniczne wystawione przed czasemsaigejw zycie rozporzdzenia [15] nie mag by¢
zmieniane lecz zachowyjvaznos¢ przez okres, na jaki zostaty wydane. W tym przypadio oznakowania wyrobu
znakiem budowlanym B wystarcza deklaracja zgédim aprobat technicza.

Powyzsze zasady nalg stosowa takze do oznakowa tymczasowych wykonywanych materiatami
0 barwiezéttej.

2.3. Badanie materiatdw, ktérych jak@¢ budzi watpliwo §¢

Wykonawca powinien przeprowadzilodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudatpliwosci jego
lub Inzyniera, co do jakéi, w celu stwierdzenia czy odpowiadapne wymaganiom okénym w aprobacie
technicznej. Badania te Wykonaweca zleci IBDiM |Wreadytowanemu laboratorium drogowemu. Badania powin
by¢ wykonane zgodnie z PN-EN 1871:2003 [6] lub Warunkd@echnicznymi POD-97 [9] lub POD-2006 po ich
wydaniu [10].

2.4. Oznakowanie opakowa

Wykonawca powinienzada¢ od producenta, aby oznakowanie opakb®waaterialtbw do poziomego
znakowania drog byto wykonane zgodnie z PN-EN ISED 72], a ponadto aby na #dym opakowaniu byt
umieszczony trwaly napis zawiegay:
a)nazw i adres producenta,
b)dat produkciji i termin przydatrnici do wycia,
c)mag netto,
d)numer partii i dat produkciji,
e)informacg, ze wyrdb posiada aprohkatechniczi IBDIM i jej numer,
finazwe jednostki certyfikujcej i numer certyfikatu, i dotyczy [8],
g)znak budowlany ,B” wg rozpogdzenia Ministra Infrastruktury [8] i/lub znak ,,CBVg rozporadzenia Ministra
Infrastruktury [12],
h)informacg o szkodliwdgci i klasie zagreenia paarowego,
i)ewentualne wskazowki dlazytkownikow.

W przypadku farb rozpuszczalnikowych i wyrobéw cloemvardzalnych oznakowanie opakowania
powinno by zgodne z rozposzizeniem Ministra Zdrowia [13].

2.5. Przepisy okrélajace wymagania dla materiatéw

Podstawowe wymagania dotyce materiatbw podano w punkcie 2.6, a szczegétowenagania
okreslone g w Warunkach technicznych POD-97 [9] lub POD-2006gh wydaniu [10].

2.6. Wymagania wobec materiatéw do poziomego oznakania drog
2.6.2.Materialy do oznakowagrubowarstwowych

Materiatami do wykonywania oznakowania grubowacstego powinny by masy chemoutwardzalne
stosowane na zimno o gruoood 1,8mm.

Masy chemoutwardzalne powinny dgubstancjami jedno-, dwu- lub tréjsktadnikowymiieszanymi ze
soly w proporcjach ustalonych przez producenta i nadgdhi na nawierzchaiz wyciem odpowiedniego spgal.
Masy te powinny tworzy powtokg, ktorej spojné¢ zapewnia jedynie reakcja chemiczna.

Wiasciwosci fizyczne materiatébw do oznakowania grubowarstwga i wykonanych z nich elementéw
prefabrykowanych okiaja aprobaty techniczne.
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2.6.5.Materiat uszorstniagy oznakowanie

Materiat uszorstniacy oznakowanie powinien skfaglasic z naturalnego lub sztucznego twardego
kruszywa (np. krystobalitu), stosowanego w celuemagienia oznakowaniu odpowiedniej szorstqwiasciwosci
antypalizgowych). Materiat uszorstniggy nie mae zawierd wiecej niz 1% castek mniejszych @i 90 um.
Potrzeba stosowania materiatu uszorsgoiago powinna by okreslona w STWIORB. Konieczrig jego wycia
zachodzi w przypadku potrzeby uzyskania wslea szorstkéci oznakowania SRE 50.

Materiat uszorstniapy (kruszywo przeciwpdizgowe) oraz mieszanina kulek szklanych z matenmat
uszorstniggcym powinny odpowiadawymaganiom okrdonym w aprobacie technicznej.

2.6.7.Wymagania wobec materiatéw ze watih na ochroawarunkéw pracy srodowiska

Materiaty stosowane do znakowania nawierzchnipam@inny zawierd substancji zageéajacych zdrowiu
ludzi i powodujcych skaeniesrodowiska.

2.7. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Materiaty do oznakowania grubowarstwowego nawienzpowinny zachowastatg¢ swoich wigciwosci
chemicznych i fizykochemicznych przez okres co méiné mies¢cy sktadowania w warunkach okkenych przez
producenta.

Materiaty do poziomego oznakowania drog ppleprzechowywd w magazynach odpowiadaych
zaleceniom producenta, zwlaszcza zabezpigcygeth je od napromieniowania stonecznego, opadow
i w temperaturze ponej 40C.

2.8. Separatory ruchu

Separator ruchu jest elementem bezpigsizea ruchu drogowego wykonanym z gumy (ne§ciej
granulat gumowy i poliuretan), a jego ptaszczyzwgame powinny by wyklejone tdma odblaskow. Powinien
mie¢ mazliwo$¢ statego przytwierdzenia do podéza pomog odpowiednich wkgtéw i powinien by wyposaony
w taSme odblaskow dzieki ktorej jest doskonale widoczny tak w nocy. Konstrukcja separatora powinna by
wytrzymata i zapewnia wieloletnie zastosowanie. Materiat z ktdrego wykoy jest separator powinien by
odporny na promienie UV, warunki atmosferycznelidségows.

Wymiary pojedynczego elementu separatora to 1670¢% x 120mm (LxBxH) a jego konstrukcja udiavia
taczenie w separatorysgjte. W uzasadnionych przypadkach jak np problerdgstpndscia separatoréw na rynku,
dopuszcza simazliwos$é zastosowania separatorow o zbliych wymiarach zaakceptowanych przezyhiera.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogoinkt .
3.2. Sprat do wykonania oznakowania poziomego

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania poziomego, w zadéci od zakresu robdt,
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu, zaakceptowanego przezyniera:
a)szczotek mechanicznych (zaleca sbsowanie szczotek wypasaych w uradzenia odpylajce) oraz szczotek
recznych,
b)frezarek,
e)uktadarek mas termoplastycznych i chemoutwargzaln
fwyklejarek do tam,
g)sprztu do bada, okreslonego w STWiIORB.

Wykonawca powinien zapewhiodpowiedrni jakos¢, ilos¢ i wydajngé malowarek lub ukiadarek
proporcjonala do wielkdci i czasu wykonania calego zakresu robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogllne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagaiigdlne”
pkt 4.
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4.2. Przew6z materiatéw do poziomego znakowania dyo

Materiaty do poziomego znakowania drog mglerzewozé w opakowaniach zapewnigych szczeln&,
bezpieczny transport i zachowanie wymaganychsaitensci materiatdw. Pojemniki powinny ldyoznakowane
zgodnie z norm PN-EN ISO 780 [2]. W przypadku materiatow niebezgnych opakowania powinny &y
oznakowane zgodnie z rozpadzeniem Ministra Zdrowia [13].

Masy chemoutwardzalne naletransportowé zgodnie z postanowieniami umowy guizynarodowej [14]
dla transportu drogowego materiatdw palnych, ki@syoraz szczegétowymi zaleceniami zawartymi w larci
charakterystyki wyrobu spatdzonej przez producenta. Wyroby, @y wymienione, nie posiadgje karty
charakterystyki nie powinny léydopuszczone do transportu.

Pozostale materialy do znakowania poziomego zyalgrzewozé krytymi srodkami transportowymi,
chronkc opakowania przed uszkodzeniem mechanicznym, zgadrPN-C-81400 [1] oraz zgodnie z prawem
przewozowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWiIORBOmM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5. Nowe i
odnowione nawierzchnie drég przed otwarciem do wuchusz byé oznakowane zgodnie z dokumentacj
projektows.

5.2. Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania oznakowania temperatura naal@i i powietrza powinna wyndsco najmniej
5°C, a wilgotnd¢ wzgledna powietrza powinna Byzgodna z zaleceniami producenta lub wyaas najwyej
85%.

5.3. Jednorodndé¢ nawierzchni znakowane;j

Poprawné¢ wykonania znakowania wymaga jednorogtricnawierzchni znakowanej. Nierow§w i/lub
miejsca napraw @stkowych nawierzchni, ktore nie wyndiaja sic od starej nawierzchni i nie majigkszego
rozmiaru nk 15% powierzchni znakowanej, uznaje¢ ska powierzchnie jednorodne. Dla powierzchni
niejednorodnych naky w STWIORB ustali: rozmiary powierzchni niejednorodnej zgodnie zt8ysem Oceny
Stanu Nawierzchni (SOSN), odksztalcenia nawierzdbihwarte zicza podhine, koleiny, spkania, przetomy,
garby), wymagania wobec materiatlu do oznakowanigarachni i wymagania wobec Wykonawcy.

5.4. Przygotowanie podtga do wykonania znakowania

Przed wykonaniem znakowania poziomego haleczysci¢ powierzchng nawierzchni malowanej z pytu,
kurzu, piasku, smardéw, olejow i innych zanieczys#czprzy wyciu sprztu wymienionego w STWIORB
i zaakceptowanego przezzymiera.

Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonaziaakowania poziomego musidgzysta i sucha.

5.5. Przedznakowanie

W celu doktadnego wykonania poziomego oznakowdrigi, mana wykong przedznakowanie, stogg;
sie do ustalé zawartych w dokumentacji projektowej, w atniku nr 2 do rozporrizenia Ministra Infrastruktury
[7], STWIORB i wskazaniach ktyniera.

Do wykonania przedznakowania sma stosowa nietrwah farbe, np. farlg silnie rozciéczom
rozpuszczalnikiem. Zaleca ¢siwykonywanie przedznakowania w postaci cienkichi llob kropek. Pocatek
i koniec znakowania natg zaznaczy mah kresk poprzecza.

W przypadku odnawiania oznakowania drogi, gdyestaamakowanie jest wystarczed czytelne i zgodne
z dokumentagj projektova, mazna przedznakowania nie wykonygva

5.6. Wykonanie oznakowania drogi
5.6.1. Dostarczenie materiatodw i spetnienie zalepeoducenta materiatéw

Materiaty do znakowania drogi, spetnieg wymagania podane w punkcie 2, powinny dgstarczone w
oryginalnych opakowaniach handlowych i stosowan®dmge z zaleceniami STWIORB, producenta oraz
wymaganiami znajdagymi sk w aprobacie techniczne;.
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5.6.3.Wykonanie oznakowania drogi materiatami grubowaostyimi

Wykonanie oznakowania powinno dyggodne z zaleceniami producenta materiatow, a aypadku ich
braku lub niepetnych danych - zgodne z pemymi wskazaniami.

Materiat znakujcy naley nakladé réwnomierm warstwg 0 grubdci (lub w ilosci) ustalonej
w STWIORB, zachowujc wymiary i ostré¢ krawedzi. Grubd¢ nanoszonej warstwy zaleca $iontrolowa przy
pomocy grzebienia pomiarowego na ptytce metalopejlkladanej na drodze malowarki. domateriatu zayta w
czasie prac, okéona przezrednie zuycie na metr kwadratowy, nie m® sk rozni¢ od ilosci ustalonej, wicej niz
0 20%.

W przypadku mas chemoutwardzalnych wszystkieksde prace (linie kraydziowe, segregacyjne na
diugich odcinkach drég) powinny bywykonywane przy iyciu urzadzer samojezdnych z automatycznym
podziatem linii i posypywaniem kulkami szklanymiezv. materialtem uszorstnigym. W przypadku mniejszych
prac, wielk@¢, wydajnaé i jakosé sprzitu naley dostosowéa do ich zakresu i rozmiaru. Decyzjotyczca rodzaju
sprztu i sposobu wykonania znakowania podejmujeytier na wniosek Wykonawcy. W przypadku znakowania
nawierzchni betonowej natg przed aplikag usumé warstwe powierzchniow betonu metodl frezowania,
srutowania lub waterblasting, aby zlikwidotv@ozostatéci mleczka cementowego i uszorgtmowierzchng. Po
usungciu warstwy powierzchniowej betonu, najepowierzchng znakowan umye woda pod cénieniem oraz
zagruntowa srodkiem wskazanym przez producenta masy (podkiaohtgprimer) w iléci przez niego podane;j.

5.7. Usuwanie oznakowania poziomego

W przypadku konieczréoi usunicia istnieagcego oznakowania poziomego, czyihte naley wykona
jak najmniej uszkadzag nawierzchr.

Zaleca si wykonywa usuwanie oznakowania:
a)cienkowarstwowego, metgdfrezowania mechanicznego lub wogod wysokim dinieniem (waterblasting),
piaskowaniagrutowania, trawienia, wypalania lub zamalowania,
b)grubowarstwowego, metaghiaskowania, kulkowania, frezowania,
c)punktowego, prostymi nagdziami mechanicznymi.

Srodki zastosowane do usgoia oznakowania nie magwplywa ujemnie na przyczepsé nowego
oznakowania do podia, na jego szorstké, trwatas¢ oraz na wisciwosci podiaza.

Usuwanie oznakowania na czas robét drogowychenty¢ wykonane przez zamalowanie nietryvédrba
barwy czarne;j.

Materialy pozostale po usuaiu oznakowania nahy usumé¢ z drogi tak, aby nie zanieczyszczaly
srodowiska, w miejsce zaakceptowane przeyiiera.

5.8. Odnowa oznakowania poziomego

Odnawianie oznakowania poziomego, wykonywanegaaypgadku utraty wymagajednej z widciwosci,
nalezy wykona materiatem o sprawdzonej dobrej przyczejpndo starej warstwy.

Jako zasag mozna przypé, ze oznakowanie wykonane farbami akrylowymi, agleodnawig takze
farbami akrylowymi, oznakowania grubowarstwowe wyline masami termoplastycznymi — natryskiwanym aenk
warstwgy masy termoplastycznej lub farbwodorozciéczalmy zalecan przez producenta masy, oznakowania
wykonane masami chemoutwardzalnymi — farbami cheéwmdzalnymi, natryskiwanymi masami
chemoutwardzalnymi (sprayplast) lub odpowiedninrigdwvymi farbami rozpuszczalnikowymi.

lloé¢ stosowanego do odnowienia materiatu, saldobra w zaleznosci od rodzaju i stanu oznakowania
odnawianego, kieraf sk wskazéwkami producenta materiatu i zaleceniamytrera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania lngd pkt 6.
6.2. Badanie przygotowania podi#a i przedznakowania

Powierzchnia jezdni przed wykonaniem znakowan&groego musi by catkowicie czysta i sucha.
Przedznakowanie powinno dwykonane zgodnie z wymaganiami punktu 5.5.

6.3. Badania wykonania oznakowania poziomego
6.3.1.Wymagania wobec oznakowania poziomego
6.3.1.1. Zasady
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Wymagania sprecyzowano przede wszystkim w celustama wigciwosci oznakowania droég w czasie ich
uzytkowania. Wymagania okfla sk kilkkoma parametrami reprezenteymi rézne aspekty whgiwosci oznakowania
drog wedtug PN-EN 1436+A1:2008 [4] i PN-EN 1436+2008 [4a].

Badania wsfpne, dla ktérych okéono pierwsze wymaganiea swykonywane w celu kontroli przed odbiorem.
Powinny by wykonane w terminie od 14 do 30 dnia po wykonaKiniejne badania kontrolne nalewykonywa po
okresie, od 3 do 6 miesly po wykonaniu i przed uptywem 1 roku, oraz p@2,4 latach dla materiatow o trwatm
dtuzszej nk 1 rok.

Barwa z6tta dotyczy tylko oznakowatymczasowych, ktére tak powinny by kontrolowane. Inne barwy
oznakowa niz biata iz6ta naley stosowa zgodnie z zaleceniami zawartymi waganiku nr 2 do rozposgizenia [7].

6.3.1.2. Widzialné¢ w dzie

Widzialnas¢ oznakowania w dzfe jest okrélona wspoétczynnikiem luminancp i barwa oznakowania
wyrazona wspotrzdnymi chromatycznii.

Wartas¢ wspotczynnika3 powinna wynosi dla oznakowania nowego w terminie od 14 do 30 ¢hua
wykonaniu, barwy:
a)biatej, na nawierzchni asfaltowej , co najmnigj) klasa B3,
b)biatej, na nawierzchni betonowej, co najmniej0) Jdasa B4,

Wartas¢ wspoétczynnikaf3 powinna wynosi po 30 dniu od wykonania dla catego okrestytkowania
oznakowania, barwy:
a)biatej, na nawierzchni asfaltowej , co najmnigQ) klasa B2,
b)biatej, na nawierzchni betonowej, co najmniej0Q dasa B3,

Barwa oznakowania powinna dbyokreslona wg PN-EN 1436+A1:2008 [4] przez wspéhine
chromatycznéci x i y, ktére dla suchego oznakowania powinnyelew obszarze zdefiniowanym przez cztery
punkty narane podane w tablicy 1 i na wykresach (rys. 1,2 i3

Tablica 1. Punkty natme obszaréw chromatyczéw oznakowa drog

Punkt narany nr 1 2 3 4

Oznakowanie biate x| 0,355 0,305 0,285 0,335
y | 0,355 0,305 0,325 0,375

0,38

. N
/ >
N 7
S 7
TN

0,3

0,28 0,29 0,3 031 032 033 034 035 036
X

Rys. 1. Wspotrzdne chromatyczrigi x,y dla barwy bialej oznakowania
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Rys. 3. Granice barw bialgjpitej, czerwonej, niebieskiej 1 zielonej oznakoveani

Pomiar wspoétczynnika luminandi moze by zasapiony pomiarem wspotczynnika luminanciji Swietle
rozproszonym Qd, wg PN-EN 1436+A1:2008 [4] lub wg®97 [9] i POD-2006 (po wydaniu) [10].

Do okrélenia odbiciaswiatta dziennego lub odbiciaswietlenia drogi od oznakowania stosuje si
wspotczynnik luminancji wwietle rozproszonym Qd.

Wartas¢ wspotczynnika Qd dla oznakowania nowego #guai14 - 30 dni po wykonaniu powinna wynosi
dla oznakowaniawiezego, barwy:
a)biatej, co najmniej 130 medhix* (nawierzchnie asfaltowe), klasa Q3,
b)biatej, co najmniej 160 mcd frix* (nawierzchnie betonowe), klasa Q4,

Wartas¢ wspotczynnika Qd powinna wynésilla oznakowania eksploatowanego po 30 dniu od nakia,
w ciagu catego okresuwyitkowania, barwy:
a)biatej, co najmniej 100 mcd hix(nawierzchnie asfaltowe), klasa Q2,
b)biatej, co najmniej 130 mcd frix}(nawierzchnie betonowe), klasa Q3.

6.3.1.3. Widzialné w nocy

Za miae widzialngici w nocy przygto powierzchniowy wspétczynnik odblasky ,Rkreslany wedtug PN-
EN 1436+A1:2008 [4] z uwzgtinieniem podziatu na klasy PN-EN 1436+A1:2008 [4a].
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Wartas¢ wspoiczynnika R powinna wynosi dla oznakowania nowego (w stanie suchym) wgei
14 - 30 dni po wykonaniu, barwy co najmniej 200 medix ™, klasa R4.

Wartas¢ wspotczynnika R powinna wynosi dla oznakowania eksploatowanego wagc od 2 do 6
mieskcy po wykonaniu, barwy biatej, na pozostatych @y co najmniej 150 mcdhix?, klasa R3.

Wartas¢ wspoétczynnika R powinna wynosi dla oznakowania eksploatowanego od 7 m@ssipo
wykonaniu, barwy biatej, co najmniej 100 mcdf in* , klasa R2,

Na nawierzchniach nowych lub odnowionych z wasstwieralm z SMA naley stosowa materiaty
grubowarstwowe.

W szczegblnie uzasadnionych przypadkactiliwe jest ustalenie w STWIORB wgzych klas wymaga
wg PN-EN 1436+A1:2008 [4a].

Wartas¢ wspéiczynnika R powinna wynosi dla oznakowania profilowanego, nowego (w stanie
wilgotnym) i eksploatowanego w okresie gwarancji Ri§-EN 1436+A1:2008 [4] zmierzona od 14 do 30 dmi p
wykonaniu, barwy:
a)biatej, co najmniej 50 med fix ™, klasa RW3,

b)w okresie eksploatacji co najmniej 35 mcd xi*, klasa RW2.

Powyzsze wymaganie dotyczy jedynie oznakéwarofilowanych, takich jak oznakowanie strukturalne
wykonywane masami chemoutwardzalnymi.

Wykonywanie pomiaréw odblaskowa na pozostatych typach oznakowania strukturalnegowagi na
jego niecatkowite i niejednorodne pokrycie powidmzicoznakowania, jest obarczoneekszym bkdem ni na
oznakowaniach peilnych. Dlatego podczas odbioru kagtroli, naley przyja¢ jako dopuszczalne wasci
wspotczynnika odblasku o 20 %weke od przygtych w STWIORB.

6.3.1.4. Szorstkd oznakowania

Miara szorstkdéci oznakowania jest wardd wskaznika szorstkéci SRT (Skid Resistance Tester) mierzona
wahadtem angielskim, wg PN-EN 1436+A1:2008 [4] R®D-97 [9] i POD-2006 (po wydaniu) [10]. WaséoSRT
symuluje warunki, w ktérych pojazd wypdsay w typowe opony hamuje z blokakidt przy pedkosci 50 km/h na
mokrej nawierzchni.

Wymaga sj, aby warté¢ wskanika szorstkéci SRT wynosita na oznakowaniu:

a)w chgu catego okresuzytkowania, co najmniej 45 jednostek SRT (klasa S1).

Dopuszcza sgi podwyzszenie w STWIORB wymagania szorstkb do 50 — 60 jednostek SRT
(klasy S2 — S3), w uzasadnionych przypadkach. Umyisk wikszej szorstkéci oznakowania, wize sk
z zastosowaniem kruszywa przeciéfmgowego samego lub w mieszaninie z kulkami szkhain
wg PN-EN 1423:2012/AC:2013-05E [3]. Najeprzy tym wzi¢ pod uwag jednoczesne obienie wartdci
wspotczynnika luminancji i wspéiczynnika odblasku.

Szorstké¢ oznakowania, na ktdrym nie zastosowano kruszywaqiwpalizgowego, zazwyczaj wzrasta
w okresie eksploatacji oznakowania, dlatego nieeayalvymaga wyzszej jego wart&i na starcie, a nszej w
okresie gwaranciji.

Wykonywanie pomiar6w wskaika szorstkéci SRT dotyczy oznakowa jednolitych, ptaskich,
wykonanych masami chemoutwardzalnymi. Pomiar naakawaniu strukturalnym jest, §& mozliwy, to nie
miarodajny. W przypadku oznakowania z wygarbienjgminktowymi elementami odblaskowymi i separatorami
ruhcu pomiar nie jest mbwy.

UWAGA: Wskénik szorstkéci SRT w normach powierzchniowych zostat nazwanly @blishing Test Value) za
PN-EN 13036-4:2011[6a]. Metoda pomiaru i sgrzdo jego wykonania gs identyczne z przatymi
w PN-EN 1436+A1:2008 [4] dla oznakowg@oziomych.

6.3.1.5. Trwaté¢ oznakowania

W stosunku do materiatdw grubowarstwowych dntaocena ta jest stosowana dopiero po 2, 3, 4,511 6
latach, gdy w oznakowaniu pojawdajsic przetarcia do nawierzchni. Do oceny materiatéwulgtrralnych,
0 niechgltym pokryciu nawierzchni metody tej nie stosuje si

W celach kontrolnych trwa$d jest oceniana poednio przez sprawdzenie spetniania wynifaga
widocznaci w dziea, w nocy i szorstkei.

6.3.1.6. Czas schytiia oznakowania (wzgtinie czas do przejezdéw oznakowania)

Za czas schatia oznakowania przyjmujeesiczas uptywajcy migdzy wykonaniem oznakowania a jego
oddaniem do ruchu.

Czas schrtia oznakowania nie powinien przekraczaasu gwarantowanego przez producenta, zzg/m
nie maze przekracza2 godzin w przypadku wymalowwanocnych i 1 godziny w przypadku wymalofvdziennych.
Metoda oznaczenia czasu saltig znajduje siw POD-97 [9] lub POD-2006 (po wydaniu) [10].

6.3.1.7. Grub& oznakowania
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Gruba¢ oznakowania, tj. podwgzenie ponad goéanpowierzchng nawierzchni, powinna wynasidla
oznakowania grubowarstwowego 1,8mm, punktowych efgaw odblaskowych umieszczanych nascizjezdnej
drogi, co najwyej 15 mm, a w uzasadnionych przypadkach ustalonychdokumentaciji projektowej,
€O najwyej 25 mm.

Wymagania te nie obow#uja, jesli nawierzchnia pod znakowaniem jest wyfrezowana.

Kontrola grubdci oznakowania jest istotna w przypadku, gdy Wykece nie udziela gwarancji lub gdy
nie s wykonywane pomiary kontrolne za pomaparatury lub poprzez ocgwizualm.

6.3.2. Badania wykonania znakowania poziomego z mategaibowarstwowego

Wykonawca wykonujc znakowanie poziome z materialu grubowarstwowegpeprowadza przed
rozpoczciem kadej pracy oraz w czasie jej wykonywania, co najjnné dziennie, lub zgodnie z ustaleniem
STWIORB, nasipujace badania:

a) przed rozpoeziem pracy:

- sprawdzenie oznakowania opakdwa

- wizualm ocerg stanu materiatu, w zakresie jego jednora@gdnowidocznych wad,

- pomiar wilgotnéci wzglednej powietrza,

- pomiar temperatury powietrza i nawierzchni,

- badanie lepkai farby, wg POD-97 [9] lub POD-2006 (po wydaniap],

b) w czasie wykonywania pracy:

- pomiar grubéci warstwy oznakowania,

- pomiar czasu schgtiia, wg POD-97 [9] lub POD-2006 (po wydaniu) [10],

- wizualm ocere réwnomierndci roztozenia kulek szklanych podczas objazdu w nocy,
- pomiar poziomych wymiaréw oznakowania, na zgédro dokumenta@j projektows i zakcznikiem nr 2 do
rozporadzenia Ministra Infrastruktury [7],

- wizualmg ocery rownomierndci skropienia (rozteenia materiatu) na catej szeragkolinii,
- 0znaczenia czasu przejezécipwg POD-97 [9] lub POD-2006 (po wydaniu) [10].

Protokét z przeprowadzonych badavraz z jeda probka, jednoznacznie oznakowanna blasze
(300 x 250 x 1,5 mm) Wykonawca powinien przechéda czasu uptywu okresu gwaranciji.

Do odbioru i w przypadku sgpliwosci dotyczcych wykonania oznakowania poziomegazyimer maze
zlecit wykonanie bada
- widzialngci w nocy,

- widzialndci w dzien,

- szorstkeci,

odpowiadajcych wymaganiom podanym w punkcie 6.3.1 i wykondnywediug metod okéonych w Warunkach
technicznych POD-97 [9] lub POD-2006 (po wydanidQ][ Jeeli wyniki tych bada wykaza wadliwasé
wykonanego oznakowania to koszt bagienosi Wykonawca, w przypadku przeciwnym - Zamgwia Badania
powinien zlecd Zamawiajcy do niezalgnego laboratorium badawczego, co gwarantujeksga wiarygodn
wynikow.

W przypadku wykonywania pomiaréw wspotczynnika ledkowdci i wspotczynnikow luminancii
aparatamigcznymi czstotliwos¢ pomiaréw nalgy dostosowa do dlugdci badanego odcinka, zgodnie z tapli:
W kazdym z mierzonych punktéw nafe wykona po 5 odczytdw wspotczynnika odblasku i po 3 odgzyt
wspotczynnikéw luminancji w odlegéeoi jeden od drugiego minimum 1 m.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ pomiardw wspotczynnikéw odblaskows i luminanciji aparatamiecznymi

Lp. | Dlugas¢ odcinka, km CZQS.tOtl,'WOSC L M'”'ma!”a llasé
pomiaréw, co najmniej | pomiaréw

1 od 0do 3 od 0,1 do 0,5 km 3-6

2 od 3do 10 co 1 km 11

Wartas¢ wskaznika szorstkéci zaleca s oznaczy w 2 — 4 punktach oznakowania odcinka.
6.3.4.Zbiorcze zestawienie wymagalla materiatéw i oznakowia

W tablicy 3 podano zbiorcze zestawienie dla maléw. W tablicy 5 podano zbiorcze zestawienie dla
oznakowa na pozostatych drogach.

Tablica 3. Zbiorcze zestawienie wymagila materiatow

Lp. | Wiasciwosé Jednostka | Wymagania
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Lp.

Wihasciwosé

Jednostka

Wymagania

Zawartg¢ sktadnikow

w materiatach do znakowania

— rozpuszczalnikbw organicznych

— rozpuszczalnikbw aromatycznych

- benzenu i rozpuszczalnikd
chlorowanych

lotnych

% (m/m)
% (m/m)

W
% (m/m)

Wiasciwosci kulek szklanych
wspotczynnik zatamanigwiatta
zawart@¢ kulek z defektami

%

Okres stakxi wiasciwosci materiatéw dd

znakowania przy skladowaniu

mieskhce

Tablica 5. Zbiorcze zestawienie wymagha oznakowa na drogach

Lp.

Wiasciwosé

Jednostka

Wymagania|

Klasa

Wspotczynnik odblasku R dla oznako
wania nowego (w agu 14 - 30 dni p
wykonaniu) w stanie suchym barwy:

— bialej,

mcd m? Ix?t

=200

R4

Wspoitczynnik odblasku R dla oznako
wania eksploatowanego od 2 do 6 ngegi
po wykonaniu, barwy:

biatej

mcd m? Ix?

=150

R3

Wspoitczynnik odblasku R dla oznako

wania suchego od 7 migsa po wykonaniyimed m? Ix*

barwy bialej

=100

R2

Wspotczynnik odblasku R dla

grubowarstwowego strukturalnego oznako-

wania wilgotnego od 14 do 30 dnia
wykonaniu, barwy bialej

mcd m? Ix?
po

250

RW3

Wspotczynnik odblasku R dla

grubowarstwowego strukturalnego oznako-

wania wilgothego po 30 dniu @

wykonania, barwy bialej

gned m? Ixt

RwW2

Wspoitczynnik luminancj3 dla oznakowar

nia nowego (od 14 do 30 dnia
wykonaniu) barwy:

— bialej na nawierzchni asfaltowej,

— bialej na nawierzchni betonowej,

PO

=>0,40
20,50

B3
B4

Wspoitczynnik luminancj3 dla oznakowar

nia eksploatowanego (po 30 dniu
wykonania) barwy:
- biatej

=>0,30

B2

Wspotczynnik  luminancji  w $wietle
rozproszonym Qd (alternatywnie @ dla
oznakowania nowego wagu od 14 do 3
dnia po wykonaniu, barwy:

— bialej na nawierzchni asfaltowej

mcd m? Ix?

— hbialej na nawierzchni betonowej

mcd m? Ix*

=130

=160

Q3
Q4
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Lp. | Wihasciwosé Jednostka | Wymagania|] Klasa

Wspotczynnik  luminancji  w $wietle
rozproszonym Qd (alternatywnie @) dla
oznakowania eksploatowanego wagni
calego okresu eksploatacji po 30 dniu|od
wykonania, barwy:

- biafej na nawierzchni asfaltowej med ¥’ Ix™" | > 100 Q2
- bialej na nawierzchni betonowej med ni® Ix™ | > 130 Q3
Szorstké¢ oznakowania eksploatowanegp  wahi&
SRT > 45 S1
Trwatos¢ oznakowania cienkowarstwp-
wego po 12 miegcach: skala LCPC|>6 -
8 Czas schatia materiatu na nawierzchni
- wdzieh h <1 -
- w nocy h <2 -

6.4. Tolerancje wymiaréw oznakowania
6.4.1.Tolerancje nowo wykonanego oznakowania

Tolerancje nowo wykonanego oznakowania poziomeggpdnego z dokumentacj projektovg
i zalacznikiem nr 2 do rozposadlzenia Ministra Infrastruktury z 3.07.2003 r. [Fhwinny odpowiadé&nasgpujacym
warunkom:
a)szerokeéc linii moze r&ni¢ sie od wymaganej & 5 mm,
b)dtugas¢ linii moze by mniejsza od wymaganej co najiey o 50 mm lub wiksza co najwiej o 150 mm,
c)dla linii przerywanych, diugg cyklu sktadagcego st z linii i przerwy nie maée odbiegé od $redniej liczonej z
10 kolejnych cykli o wgcej niz £ 50 mm dtugéci wymaganej,
d)dla strzatek, liter i cyfr rozstaw punktow nanikowych nie mae mie wiekszej odchytki od wymaganego wzoru
niz £ 50 mm dla wymiaru diugei i + 20 mm dla wymiaru szerokai.

Przy wykonywaniu nowego oznakowania poziomegowagimwanego zmianami organizacji ruchu, ngle
dokfadnie usus zbedne stare oznakowanie.

6.4.2.Tolerancje przy odnawianiu istnigego oznakowania
Przy odnawianiu istniegego oznakowania nadg dazy¢ do pokrycia petnej powierzchni istrieych
znakéw, przy zachowaniu dopuszczalnych toleraragigmych w punkcie 6.4.1.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB @O0 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow, oznakowania poziomego jest’nfmetr kwadratowy) powierzchni naniesionych
oznakowa lub liczba umieszczonych punktowych elementéw askbwych i separatoréw ruchu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogblne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB OMO ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, STWIORB i wymaganiami bryniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemrtoleji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, w zatenosci od przygtego sposobu wykonania robot,
moze by¢ dokonany po:
a)oczyszczeniu powierzchni nawierzchni,
b)przedznakowaniu,
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c)frezowaniu nawierzchni przed wykonaniem znakowanaterialem grubowarstwowym,
d)usungciu istniepcego oznakowania poziomego,
e)wykonaniu podktadu (primera) na nawierzchni bevos.

8.3. Odbiér ostateczny

Odbioru ostatecznego najedokona po catkowitym zakaczeniu robét, na podstawie wynikéw pomiarow
i bada jakosciowych okrglonych w punktach od 2 do 6.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego najedokon& po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w SORB.
Sprawdzeniu podlegajcechy oznakowania olglene niniejszym STWIORB na podstawie badaykonanych
przed uptywem okresu gwarancyjnego.

Zaleca si stosowanie minimalnych okres6w gwarancyjnych dienakkowania grubowarstwowego,
punktowymi elementami odblaskowymi i separatoramhu: co najmniej 24 miesgie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatriai podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolnét p
9. Ponadto Zamawiggy powinien tak sformutowaumow;, aby Wykonawca musiat doprowaélziznakowanie do
wymaga zawartych w STWIORB w przypadku zauxeaia niezgodniei.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mwykonania rob6t obejmuije:
a)prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakuieveobot,
b)przygotowanie i dostarczenie materiatdw,
c)oczyszczenie podia (nawierzchni),
d)przedznakowanie,
e)naniesienie powloki znakéw na nawierzehmrogi o ksztattach i wymiarach zgodnych z dokuraept
projektows i zakcznikiem nr 2 do rozposrlzenia Ministra Infrastruktury [7],
flochrona znakow przed zniszczeniem przez pojazdyasie prowadzenia robét,
g)przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w STWIORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-89/C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, pnpegywanie i transport
2. PN-EN ISO Opakowania. Graficzne znaki manipulacyjne

780:2001
3. PN-EN 1423:2012 Materialy do poziomego oznakowania drog Materialy d
posypywania. Kulki szklane, kruszywo przeciwjmgowe
i ich mieszaniny)
3a. PN-EN 1423:2012 Materiaty do poziomego oznakowania drég Materialy d
posypywania. Kulki szklane, kruszywo przeciwjmgowe
i ich mieszaniny.

4. PN-EN Materialy do poziomego oznakowania drég. Wymagania
1436+A1:2008 dotyczice poziomych oznakowiadrdg
4a. PN-EN Materialy do poziomego oznakowania drég. Wymagania

1436+A1:2008 dotyczice poziomych oznakowiadrdg

5. PN-EN 1463-1:2000Materialy do poziomego oznakowania drég. Punktowe
elementy odblaskowe €% 1. Wymagania dotyexe
charakterystyki nowego elementu

5a. PN-EN 1463-1:2009 Materiaty do poziomego ozmaoa drog -- Punktowe
elementy odblaskowe -- €& 1: Wymagania dotyere
charakterystyki nowego elementu

5b. PN-EN 1463-2:2003 Materialy do poziomego ozmaktia drog. Punktowe
elementy odblaskowe €& 2: Badania terenowe

6. PN-EN 1871:2003  Materialty do poziomego oznakaowadrdog. Widciwosci
fizyczne

6a. PN-EN 13036- Drogi samochodowe i lotniskowe. ddgt bada. Cz$¢ 4:
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4:2011 Metoda pomiaru oporow {§hagu/pcilizgniecia na
powierzchni: Proba wahadta

10.2. Przepisy zwjzane i inne dokumenty

7. Zakcznik nr 2 do rozpowgizenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 Szczeg6towe warunki
techniczne dla znakéw drogowych poziomych i warucki umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz.
2181)

8. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 gieia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania
zgodndci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania mtakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz.

2041)

9. Warunki Techniczne. Poziome znakowanie drég. PODS#fia ,|” - Informacje, Instrukcje. Zeszyt nr 55.
IBDiM, Warszawa, 1997

10. Warunki Techniczne. Poziome znakowanie drog. POD62(Beria ,I" - Informacje, Instrukcje. IBDiM,

Warszawa, w opracowaniu

11. Prawo przewozowe (Dz. U. nr 53 z 1984 r., poz. 2p&niejszymi zmianami)

12. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 pieia 2004 r. w sprawie systeméw oceny zgédino
wymaga jakie powinny spetnia& notyfikowane jednostki uczestnigz w ocenie zgodgoi oraz sposobu
oznaczania wyrobéw budowlanych oznakowaniem CE (Dar 195, poz. 2011)

13. Rozporadzenie Ministra Zdrowia z dnia 2 wrea 2003 r. w sprawie oznakowania opakavebstancji
niebezpiecznych i preparatéw niebezpiecznych (DarJ3, poz. 1679)

14. Umowa europejska dotygza medzynarodowego przewozu towardw niebezpiecznych (RIIR)

15. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopad@02 r. w sprawie aprobat technicznych oraz
jednostek organizacyjnych uprawnionych do ich wyd#&bBz.U. nr 249, poz. 2497)
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D-07.02.01. OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejRkatyaniu i Odbioru Robét Budowlanych (STWIORB)
Ssa wymagania dotyee wykonania i odbioru oznakowania pionowego dhaatl pt. ,Projekt organizacji ruchu
uwzgkdniajacy wprowadzenie dwukierunkowego ruchu dla roweraystv ciagu ul. Srodmiejskiej na odc. Rogatka
— Most Kamienny.”

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdid8&wlanych jest stosowana jako dokument
w zakresie realizacji i odbioru rob6t wymienionywipkt 1.1.

W przypadku wycofania normy i zapienia jej now, wszelkie badania nalg wykonywa zgodnie
Z normy obowizujaca.
Jezeli wyréb budowlany posiada certyfikat CE, nie jkehieczne wykonywanie baflagdyz wszelkie parametry
techniczne zostaty przedstawione w certyfikacie.

1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykonywaniem
i odbiorem oznakowania pionowego stosowanego ngadtg w postaci:
a)znakow informacyjnych,
b)znaku zakazu,
c)tabliczka do znaku

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Staly znak drogowy pionowy - skladaest lica, tarczy z uchwytem mortawvym oraz z konstrukcji
wsporczej.

1.4.2.Tarcza znaku - ptaska powierzchnia z usztywaikrawedzia, na ktérej w sposdb trwaly umieszczone jest
lico znaku. Tarcza nmi® by wykonana z blachy stalowej ocynkowanej ogniowcadtuminiowej zabezpieczona
przed procesami korozji powtokami ochronnymi zapiegcymi jakas¢ i trwatosé wykonanego znaku.

1.4.3.Lico znaku - przednia €&¢ znaku, wykonana z samoprzylepnej folii odblaskowsjz z naniesiantrescia,
wykonary technily druku sitowego, wyklejanz transparentnych folii ploterowych lub z folii dskowych.

1.4.4. Uchwyt montaowy - element stalowy lub aluminiowy zabezpieczopyzed koroz, stuzacy do
zamocowania w sposob raekny tarczy znaku do konstrukcji wsporczej.

1.4.5.Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykjgzwtasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu
0 odbiciu powrotnym - wspotdimym).

1.4.6.Konstrukcja wsporcza znaku -4dy rodzaj konstrukcji (stupek, stup, stupy, kratdee wyskgniki, bramy,
wsporniki itp.) gwarantucy przenoszenie ohgien zmiennych i statych dziakegych na konstrukeji zamontowane
na niej znaki lub tablice.

1.4.9Znak nowy - znak iytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykwesie do 3 miescy od daty
produkcji.

1.4.10Znak wytkowany (eksploatowany) - znak ustawiony na drddbemagazynowany przez okres iimy niz 3
mieskce od daty produkciji.

1.4.11 Pozostale okienia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWiIORB D-00.00.00 ,Wygemnia ogélne” pkt 1.4.
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1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
0Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i skladowania padam STWiIORB
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Dopuszczenie do stosowania

Producent znakéw drogowych powinien postadida swojego wyrobu aprokatechniczia, certyfikat
zgodndci nadany mu przez uprawnipednostl certyfikujaca, znak budowlany ,B” i wystawicn przez siebie
deklaracg zgodndci, zgodnie z rozporszlzeniem Ministra Infrastruktury [26]. Folie odblaske stosowane na lica
znakéw drogowych powinny posiadaproba¢ techniczm wydary przez uprawniom jednostk oraz deklaracje
zgodndci wystawiory przez producenta. Stupki, blachy i inne elemendpstrukcyjne powinny miedeklaracje
zgodndci z odpowiednimi normami.

W zahczniku nr 1 do rozposzizenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008sprawie szczeg6towych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogolvraz urzdzer bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach [25], podszxzegollowe informacje odérie wymaga dla znakow
pionowych.

2.3. Materialy stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczakow mog by¢ wykonywane jako:
a)prefabrykaty betonowe,
b)z betonu wykonywanego ,na mokro”,
d)inne rozwazania zaakceptowane przezyniera.

Dla fundamentéw naly opracowa dokumentagj techniczia zgodr, z obowiazujacymi przepisami.

Fundamenty pod konstrukcje wsporcze oznakowaniauki@wego naley wykona& z betonu lub betonu
zbrojonego klasy, co najmniej C16/20 wg PN-EN 206404 [9]. Zbrojenia stalowe naklewykona zgodnie z
normg PN-B-03264:19847]. Wykonanie i osadzenie kotew fundamentowychenalwykona& zgodnie z norm
PN-EN 1993-1-8:2006 [6]. Posadowienie fundamemaiey wykona na gebokas¢ ponizej przemarzania gruntu.

2.4. Konstrukcje wsporcze
2.4.1.0go6lne charakterystyki konstrukgcji

Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych nglewykona& zgodnie z dokumentagj projektova
uwzgkdniajaca wymagania postawione w PN-EN 12899-1:2010[16] iW8ORB, a w przypadku braku
wystarczajcych ustalé, zgodnie z propozygjWykonawcy zaakceptowarmprzez Irkyniera.

Konstrukcje wsporcze do znakow i tablic rigleaprojektowd i wykona w sposéltgwarantugcy stabilne
i prawidtowe ustawienie w pasie drogowym.

Zakres dokumentacji powinien obejmaivapis techniczny, obliczenia statyczne uwggiajace strefy
obciazenia wiatrem dla okétonej kategorii terenu oraz rysunki techniczne wykecze konstrukciji wsporczych.
Parametry techniczne konstrukcji uzalene g od powierzchni montowanych znakow i tablic orakilsci i
sposobu ich usytuowania w terenie. W miejscach meskgch przez projektantazynierii ruchu, gdzie wysgpuje
szczegolne niebezpieamwo bezpéredniej kolizji z konstruke wsporca, usytuowanie i jej dobdr wymagaj
oddzielnych rozwizan projektowych spetiagych warunek bezpiecastwa dla aytkownikoéw drog. W takich
przypadkach naly stosowd konstrukcje zabezpieczag bierne bezpiecastwo kategorii HE, zgodne z PN-EN
12767:2008 [15].

Wyréznia sk trzy kategorie biernego bezpieésbewva dla konstrukciji wsporczych:

- pochtaniagca energi w wysokim stopniu (HE),
- pochtaniagca energi w niskim stopniu (LE),
- nie pochtaniajca energii (NE).
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2.4.2 Rury

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74200:1998, [22], PN-84/H-74220 Ii® innej normy
zaakceptowanej przezAyniera.

Powierzchnia zewtrzna i wewntrzna rur nie powinna wykazywawad w postaci tusek, ¢gnigc,
zwalcowa i naderwa. Dopuszczalne gs nieznaczne nieréwioi, pojedyncze rysy wynikage z procesu
wytwarzania, mieszeze sé w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny by obckte réwno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byty dostarczane o dbeggch:

- dokfadnych, zgodnych z zamoéwieniem; z dopuszezedithyliq + 10 mm,
— wielokrotnych w stosunku do zamoéwionych dtégodoktadnych poriiej 3 m z naddatkiem 5 mm nazki
ciecie i z dopuszczalnodchytiq dla catej dtugéci wielokrotnej, jak dla diugixi doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie pawiprzekraczal,5 mm na 1 m
dtugdéci rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pPi¢AH-84023-07 [5], lub inne
normy.

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wazkach lub luzem wzgtnie w opakowaniu
uzgodnionym z Zamawiagym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie lub na przywieszkach nogigth.

2.4.3.Ksztattowniki

Ksztattowniki powinny odpowiada wymaganiom PN-EN 10163-3 [23]. Powierzchnia kdatahika
powinna by charakterystyczna dla procesu walcowania i wobhavad jak widoczne tuski,gniecia, zwalcowania
i naderwania. Dopuszczalne ssunete wady przez szlifowanie lub diutowanie z tyie, obrobiona powierzchnia
powinna mi€ tagodne wygcicia i zaokaglone brzegi, a gruldé ksztattownika nie mae zmniejszy sie poza
dopuszczala dolm odchytke wymiarows dla ksztattownika.

Ksztattowniki powinny by obckte prostopadle do osi wzcdoej ksztattownika. Powierzchnia koow
ksztattownika nie powinna wykazywazadzizn, rozwarstwie peknigé i sladéw jamy skurczowej widocznych nie
uzbrojonym okiem.

Ksztattowniki powinny by ze stali St3W lub St4W oraz ndievtasngci mechaniczne wedtug aktualnej
normy uzgodnionej poradzy Zamawiagcym i wytwora.

2.4.4 Powloki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnejl@mwej na konstrukcjach stalowych, powinna ona
spetnigd wymagania PN EN ISO 1461:2011 [12] i PN-EN 102002[12a]. Minimalna grubié powtoki cynkowej
powinna wynosi 60 um.

Powierzchnia powloki powinna byciagta i jednorodna pod wzglem ziarnistéci. Nie mae ona
wykazywa widocznych wad jak rysy,eghniecia, pecherze lub odstawanie powtoki od padio

2.4.5.Gwarancja producenta lub dostawcy na konsteulsiporca

Producent lub dostawca 4dej konstrukcji wsporczej, a w przypadku znakéw esmczanych na innych
obiektach lub konstrukcjach (wiadukty nad drokfadki dla pieszych, stupy lafaitp.), take elementéw stacych
do zamocowania znakéw na tym obiekcie lub konsfrubowiazany jest do wydania gwarancji na okres tnéeito
znaku uzgodniony z odbiagc Przedmiotem gwarancjiaswiasciwosci techniczne konstrukcji wsporczej lub
elementéw mocupych oraz trwatét zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkéw znakéw pionowych ostrzegawbzyzakazu, nakazu i informacyjnych
o standardowych wymiarach oraz w przypadku elenverséuzacych do zamocowania znakoéw do innych obiektow
lub konstrukcji - gwarancja nie by wydana dla partii dostawy. W przypadku konstrukegporczej dla znakow
drogowych bramowych i wysjnikowych gwarancja jest wystawiana indywidualnita dkazdej konstrukcji
wsporczej. Minimalny okres trwadoi konstrukcji wsporczej powinien wyndslo lat.

2.5. Tarcza znaku

Projekt przewiduje zastosowanie oznakowania piomgmwe rozmiarach:
- znaki male.
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2.5.1. Trwalcs¢ materiatow na wplywy zewgtrzne

Materialy wyte na lico i tarcz znaku oraz patzenie lica znaku z targzznaku, a take sposob
wykonczenia znaku, mugzwykazywda petra odpornd¢ na oddzialywanigwiatta, zmian temperatury, wptywy
atmosferyczne i wysgpujace w normalnych warunkach oddziatywania chemiczng fym korozg
elektrochemiczg) - przez caly czas trwadoi znaku, okrélony przez wytwére lub dostawe.

2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obgmainy jest przy dostawie olétet, uzgodnion z odbiora, trwatasé
znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, ag¢akdostpni¢ nazyczenie odbiorcy:
a) instrukcg montau znaku,
b) dane szczegdétowe o ewentualnych ograniczeniaclsostniu znaku,
¢) instrukcg utrzymania znaku.

Trwatos¢ znaku powinna by co najmniej rowna trwakzi zastosowanej folii. Minimalne okresy
gwarancyjne powinny wynosidla znakéw z foli typu 2 — 10 lat.

2.5.3.Materialy do wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku powinna byykonana z :
- blachy ocynkowanej ogniowo o grudmd min. 1,25 mm wg PN-EN 10346:2015-09 [14] lub EN-10346:2015-
09 [13],
— blachy aluminiowej o grubizi min. 1,5 m wg PN-EN 485-4:1997 [10],
— innych materiatébw, np. tworzyw syntetycznych, podarunkiem uzyskania przez producenta aprobaty
techniczne;j.
Tarcza tablicy o powierzchni > 1’npowinna by wykonana z :
- blachy ocynkowanej ogniowo o grudmd min. 1,5 mm wg PN-EN 10346:2015-09 [14] lub PN-E0346:2015-
09 [13] lub z
- blachy aluminiowej o grubigi min. 2 mm wg PN-EN 485-4:1997 [10].
Grubag¢ warstwy powtoki cynkowej na blasze stalowej ocywkoej ogniowo nie mae by mniejsza ni
28 um (200 g Zn/rf).
Znaki i tablice powinny spetnéanastpujace wymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1.Wymagania dla znakdw i tarcz znakéw dvegth

Klasa wg
Parametr Jednostka Wymaganie PN-EN 12899-1
2005 [16]
Wytrzymatasé na| kN m’ > 0,60 WL2
obciazenie sih naporu
wiatru
Wytrzymatasé na| kN >0,50 PL2
obciazenie skupione
Chwilowe mm/m <25 TDB4
odksztalcenie
zginapce
Chwilowe stopiei (m <0,02 TDT1
odksztalcenie sktne <0,11 TDT3
<0,57 TDTS
<1,15 TDT6*
Odksztatcenie trwate [ mm/m U0 %  odksztalcenig
stopieh Cn chwilowego
Rodzaj krawdzi znaku| - Zabezpieczona, krawz |E2
ttoczona, zaginana,
prasowana lub
zabezpieczona profilem
krawedziowym
Przewiercanie lica- Lico znaku nie mze by | P3
znaku przewiercone zzadnegg
powodu
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* klase TDT3 stosuje si dla tablic na 2 lub wtej podporach, klgsTDT 5 dla tablic na
jednej podporze, klasTDT1 dla tablic na konstrukcjach bramowych, Kld®T6 dla tablig
na konstrukcjach wysgnikowych

Przyjto zgodnie z tablic 1, ze przy sile naporu wiatru réwnej 0,6 kN (klasa WLZhwilowe
odksztatcenie zginage, zarowno znak, jak i sartarcz znaku nie mge by wigksze nk 25 mm/m (klasa TDB4).

2.5.4.Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcze znakéw powinny spetditakze nastpujace wymagania:

— krawedzie tarczy znaku powinny byisztywnione na catym obwodzie poprzez ich podw@jaeie o promieniu
giecia nie wekszym ni 10 mm whcznie z narenikami lub przez zamocowanie odpowiedniego profil
calym obwodzie znaku,

— powierzchnia czotowa tarczy znaku powinna: bgwna — bez wgit, pofatldowa i otworéw montaowych.
Dopuszczalna nieréwidé wynosi 1 mm/m,

- podwdjna gita krawedz lub przymocowane do tylnej powierzchni profil@omeazowe powinny usztywgi
tarcz znaku w taki sposéb, aby wymagania podane wdgllibyly spetnione a zarazem stanowity element
konstrukcyjny do montar do konstrukcji wsporczej. Dopuszcza siaksymalne odksztatcenie trwate do 20%
odksztatcenia odpowiedniej klasy na zginanie ¢chnie,

- tylna powierzchnia tarczy powinna dyzabezpieczona przed procesami korozji ochronnymivigkami
chemicznymi oraz powtaklakiernicz, o grubdci min. 60 um z proszkowych farb poliestrowych crerszarych
matowych lub pdétmatowych w kolorze RAL 7037; badaninaley wykonywa zgodnie
Zz PN-EN ISO 9227:2012 [4] oraz PN-76/C-81521 [l]zakresie odporngi na dziatanie mgty solnej oraz
wody.

Tarcze znakoéw i tablic o powierzchni > £ powinny spetnia dodatkowo nagpujace wymagania:

— naraniki znaku i tablicy powinny by zaokaglone, o promieniu zgodnym z wymaganiami dlaeymi
w zahczniku nr 1 do rozporglzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 200325] nie mniejszym jednak hi
30 mm, gdy wielkéci tego promienia nie wskazano,

- taczenie poszczegollnych segmentéw tarczy (dla znakielkogabarytowych) wzdtu poziomej lub pionowej
krawedzi powinno by wykonane w taki sposob, aby nie wystwaly przesurcia i przéwity w miejscach ich
taczenia.

2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1.Wymagania dotycce powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje ¢ siprzez naklejenie na targczznaku lica wykonanego
z samoprzylepnej, aktywowanej przez docisk, foliblaskowej. Znaki drogowe klasy B, C, D, E, F, G, T
i urzadzenia bezpiecastwa ruchu drogowego klasy U nie odblaskowe, niedspuszczone do stosowania na
drogach publicznych.

Folia odblaskowa (odbijaga powrotnie) powinna spetiavymagania okrdone w aprobacie technicznej .

Lico znaku powinno bywykonane z:

- samoprzylepnej folii odblaskowej o wkiwosciach fotometrycznych i kolorymetrycznych typu I1olid
pryzmatyczna) potwierdzonych uzyskanymi aprobatagtinicznymi dla tego typu folii,

- do nanoszenia barw innychznbiata mana stosow& farby transparentne do sitodruku, zalecane przez
producenta danej folii, transparentne folie plotexoposiadajce aprobaty techniczne oraz w przypadku folii
typu 1 wycinane ksztalty z folii odblaskowych bameh,

— dopuszcza si wycinanie ksztattéw z folii 2 typu pod warunkienabezpieczenia ich krawzi lakierem
zalecanym przez producenta folii,

- nie dopuszcza sistosowania folii 0 okresie trwald ponizej 7 lat do znakéw statych,

— folie o 2-letnim i 3-letnim okresie trwatoi mog by¢ wykorzystywane do znakéw tymczasowych stosowanych
do oznakowania robot drogowych, pod warunkiem pizsiga aprobaty technicznej i zachowania zgdédno
zahcznikiem nr 1 do rozposzizenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 20@Bsprawie szczego6towych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogolivpraz uradzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach [25].

Minimalna pocatkowa warté¢ wspétczynnika odblasku R’(cdrn?) znakéw odblaskowych, zmierzona
zgodnie z procedar zawarh w CIE No.54 [29], aywajac standardowego iluminanta A, powinna speinia
odpowiednio wymagania podane w tablicy 2.

Wspoitczynnik odblasku R’ dla wszystkich kolorow Kowanych, z wyitkiem biatego, nie powinien lby
mniejszy nk 70 % wartdci podanych w tablicy 2 dla znakéw z fplypu 1, zgodnie z publikaciCIE No 39.2
[28].
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W przypadku éwietlenia standardowym iluminantem D 65 i pomiarugeometrii 45/0 wspoteine
chromatycznéci i wspétczynnik luminancj powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w tablicach 2 i 3.

Tablica 2. Wymagania dla wspétczynnika luminaiciiwsp6trzdnych chromatyczngi X, y oraz wspotczynnika

odblasku R’
Lp. | Wiasciwosci Jednostki | Wymagania
1 Wspéiczynnik odblasku R’ @t|cd/inflx [typ 1 typ 2
oswietlenia 5, kat obserwacj
0,33) dla folii:
- biatej
- z0ttej 250 >180
- czerwonej =35 >120
- zielonej =10 > 25
- niebieskiej =7 > 21
- brazowej >2 > 14
- pomaraczowej >0,6 > 8
- szarej > 20 > 65
=30 > 90
2 Wspdtczynnik luminancji B i|- typ 1 typ 2
wspotrzdne chromatyczrioi X,
y *) dla folii:
- bialej B=0,35
- z0Mtej B=0,27
- czerwonej B> 0,05 B=0,27
- Zielonej B=0,04 p=0,16
- niebieskiej B>0.01 [éz 882
- brazowej SR > =20,
- pomaraczowe;j 0,092 20,03 =0,01
- szarej >
B20.17 " 15 09>3>0,03
>B >
0182320125 14
0,18 = 0,12
*) wspOtrzedne chromatyczrigi x, y w polu barw wedtug tablicy 3

Tablica 3. Wspotrgdne punktdow narmych wyznaczaicych pola barw

Wspohzdne chromatyczriei punktéw naraenych
Barwa folii wyznaczajcych pole barwy
(zrodio swiatta Dss, geometria pomiaru 45R)
1 2 3 4
Biata X 0,355 0,305 0,285 0,335
y 0,355 0,305 0,325 0,375
76kt typ 2 foli X 0,545 0,487 0,427 0,465
y 0,454 0,423 0,483 0,534
Czerwona X 0,735 0,674 0,569 0,655
y 0,265 0,236 0,341 0,345
Niebieska X 0,078 0,150 0,210 0,137
y 0,171 0,220 0,160 0,038
Zielona X 0,007 0,248 0,177 0,026
y 0,703 0,409 0,362 0,399
Brazowa X 0,455 0,523 0,479 0,558
y 0,397 0,429 0,373 0,394
oo ke X 0,610 0,535 0,506 0,570
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Wspotrzdne chromatycziimi punktdw narénych
Barwa folii wyznaczajcych pole barwy
(zrédto $wiatta Dss, geometria pomiaru 45R)
1 2 3 4
y 0,390 0,375 0,404 0,429
Szara X 0,350 0,300 0,285 0,335
y 0,360 0,310 0,325 0,375

2.6.2.Wymagania jakéciowe

Powierzchnia licowa znaku powinna dbyowna, gtadka, bez rozwarst#iiepecherzy i odklejé na
krawedziach. Na powierzchni magwysktpowa w obrbie jednego pol@rednio nie wgcej niz 0,7 bkdow na
powierzchni (kurz, gcherze) o wielkéci najwyzej 1 mm. Rysy nie majprawa wysipic.

Spos6b paiczenia folii z powierzchritarczy znaku powinien unierdawiac jej odlczenie od tarczy bez
jej zniszczenia.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna bytaka, aby wady konturéw znaku, ktére mogowsta& przy
nanoszeniu farby na odblaskewowierzchng znaku, nie byty wiksze nk podane w p. 2.6.3.

Lica znakéw wykonane drukiem sitowym powinnychyolne od smug i cieni.

Krawgdzie lica znaku z folii typu 2 powinny byodpowiednio zabezpieczone np. przez lakierowautie |
ramy z profilu ceowego.

Powtoka lakiernicza w kolorze RAL 7037 na tylnajosiie znaku powinna lByrowna, gtadka bez smug i
zaciekow.

Sprawdzenie polega na ocenie wizualnej.
2.6.3 Tolerancje wymiarowe znakéw drogowych
2.6.3.1 Tolerancje wymiarowe dla grubéci blach

Sprawdzenidruba mikrometrycza:
— dla blachy stalowej ocynkowanej ogniowo o gr. 1,255 mm wynosi - 0,14 mm,
— dla blach aluminiowych o gr. 1,5 - 2,0 mm wynosi - 0,10 mm.

2.6.3.2 Tolerancje wymiarowe dla grub&ci powtok malarskich

Dla powtoki lakierniczej na tylnej powierzchni tagc znaku o grubici 60 um wynosi £15 nm.
Sprawdzenie wg PN-EN 1SO 2808:2008 [22].

2.6.3.3 Tolerancje wymiarowe dla ptasksci powierzchni

Odchylenia od poziomu nie magwynies¢ wigcej niz 0,2 %, wyptkowo do 0,5 %. Sprawdzenie
szczelinomierzem.

2.6.3.4 Tolerancje wymiarowe dla tarcz znakéw
Sprawdzenie przymiarem liniowym:;

— wymiary dla tarcz znakéw o powierzchni < 4modane w opisach szczegétowychazahika nr 1 [25]
nalezy powigkszy¢ o0 10 mm i wykoné&w tolerancji wymiaroweg 5 mm,

— wymiary dla tarcz znakéw i tablic o powierzchnilr? podane w opisach szczeg6towychazahika nr 1 [25]
oraz wymiary wynikowe dla tablic grupy E najepowickszy o 15 mm i wykoné&w tolerancji wymiarowej+
10 mm.

2.6.3.5 Tolerancje wymiarowe dla lica znaku

Sprawdzone przymiarem liniowym:
— tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego deakisitowym wynosg + 1,5 mm,
— tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego metegtklejania wynosg + 2 mm,

— kontury rysunku znaku (obwddka i symbol) musz¢ rowne z doktadnicia w kazdym kierunku do 1,0 mm.

W znakach nowych na kdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 41 >m nie mae
wystgpowa wigcej niz 0,7 lokalnych usterek (zatlamaniagcpherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm
w kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest wymiwanie jakichkolwiek zarysovigpowierzchni znaku.

Na znakach w okresie gwarancji, nazthgm z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 xm
dopuszcza sido 2 usterek jak wagj, o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku. Na powierzchni tej
dopuszcza sido 3 zarysowa o szerokéci nie wigkszej ni 0,8 mm i catkowitej dtugéri nie wigkszej ni 10 cm.
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Na catkowitej diugéci znaku dopuszczacgshie wigcej niz 5 rys szerokéri nie wigkszej ni 0,8 mm i dtugéci
przekraczajcej 10 cm - pod warunkieme zarysowania te nie znieksztatcagsci znaku.

Na znakach w okresie gwarancji dopuszczaréiwniez lokalne uszkodzenie folii o powierzchni nie
przekraczajcej 6 mni kazde - w liczbie nie wikszej ni: pie¢ na powierzchni znaku matego létedniego, oraz o
powierzchni nie przekraczajej 8 mnf kazde - w liczbie nie wikszej nz 8 na kadym z fragmentéw powierzchni
znaku daego lub wielkiego (wdczapc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie magznieksztatcatresci znaku - w przypadku wygbowania takiego znieksztatcenia
znak musi by bezzwtocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest gy@ivanie jakichkolwiek rys, sgajacych przez warstefolii
do powierzchni tarczy znaku. W znakach eksploatgefarnstnienie takich rys jest dopuszczalne pod wkiem, ze
wystepujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekgowelkosci okreslonych ponkej.

W znakach eksploatowanych dopuszczalne jestepgsianie co najwyej dwoch lokalnych ognisk korozji
o wymiarach nie przekraczgych 2,0 mm w kadym kierunku na powierzchni kdego z fragmentdéw znaku o
wymiarach 4 x 4 cm. W znakach nowych oraz w znakawjdujpcych st w okresie wymaganej gwaran¢gdna
korozja tarczy znaku nie me wystpowat.

Wymagana jest taka wytrzymaéopotaczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgtiu tarczy o 90
przy promieniu tuku zgicia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

2.6.4 Obowizujacy system oceny zgodréoi

Zgodnie z art. 4, art. 5 ust. 1 oraz art. 8, uststhwy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach buldomwch
[30] wyréb, ktéry posiada aprokeatechnicza moze by wprowadzony do obrotu i stosowania przy wykonywani
robét budowlanych w zakresmdpowiadaicym jego widciwosciom wytkowym i przeznaczeniu, geli producent
dokonat oceny zgodsoi, wydat krajova deklaracg zgodndci z aprobat techniczi i oznakowat wyrdb budowlany
zgodnie z obowiizujacymi przepisami.

Zgodnie z rozporgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierp@@04 r. [26] oceny zgodioi wyrobu
z aprobat technicza dokonuje producent, stogajsystem 1.

2.9. Materialy do montazu znakow

Wszystkie 4czniki metalowe przewidywane do mocowaniacaay sola elementow konstrukcji
wsporczych znakéw jakruby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezeknig¢, naderwa,
rozwarstwig i wypuktych karbéw.

taczniki mog by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikatdszanych lub paletach,
w zalenosci od ich wielkdci. taczniki powinny by¢ ocynkowane ogniowo lub wykonane z materiatéw odgoh
na korozg¢ w czasie nie krotszym hitarcza znaku i konstrukcja wsporcza.

2.10. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Prefabrykaty betonowe powinny bgkladowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodniomodiczu.
Prefabrykaty naley uklad& na podktadach z zachowaniem pgrzgu minimum 10 cm midzy podigzem a
prefabrykatem.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalanatkriatow dziatajcych
korodupco i w warunkach zabezpieczaych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolnkt' .
3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkasie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
- koparek kotowych, np. 0,15%ub koparek gsienicowych, np. 0,25 in
— zurawi samochodowych o adigu do 4 t,
- wiertnic do wykonywania dotow pod stupki w grunsigoistym,
- betoniarek przewmych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na robkr
- $rodkow transportowych do przewozu materiatow,
- przewanych zbiornikéw na wog
- sprztu spawalniczego, itp.
Pierwsze dwie pozycje dotygavykonawcy znakdéw bramowych.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyseze transportu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagaimigoine”
pkt 4.

4.2. Transport znakéw do pionowego oznakowania drég

Znaki drogowe naley na okres transportu odpowiednio zabezpiéciak aby nie ulegaty przemieszczaniu
i w sposG6b nie uszkodzony dotarty do odbiorcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét
Ogoblne zasady wykonywania robé6t podano w STWIORBOD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét naky wyznaczy:

- lokalizackg znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od krawdzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub pasa
awaryjnego postoju,

- wysokas¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.

Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakéw ngleabezpieczyw taki sposob, aby w czasie trwania i
odbioru robot istniata midiwo $¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.

Lokalizacja i wysoké& zamocowania znaku powinny bggodne z dokumentacprojektova.

Miejsce wykonywania prac nalg oznakowd, w celu zabezpieczenia pracownikéw i kiaayich
pojazdami na drodze.

5.3. Wykonanie wykopéw i fundamentéw dla konstrukcj wsporczych znakéw

Sposéb wykonania wykopu pod fundament znaku pi@ymmpowinien by dostosowany do gbokasci
wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego spwz Wymiary wykopu powinny hy dostosowane do gabarytow
fundamentu lub wskazaniamizyniera.

Wykopy fundamentowe powinny bywykonane w takim okresie, aby po ich za&peniu maéna byto
przystpi¢ natychmiast do wykonania w nich robét fundamentcwy

5.3.1.Prefabrykaty betonowe

Dno wykopu przed uteniem prefabrykatu nalg wyrowna i zag:sci¢. Wolne przestrzenie mdzy
scianami gruntu i prefabrykatem naje wypeinic materiatem kamiennym, np. ktiem i dokladnie zagci¢
ubijakami ecznymi.

Jezeli znak jest zlokalizowany na poboczu drogi, torgdpowierzchnia prefabrykatu powinnathgwna z
powierzchni pobocza lub by wyniesiona nadetpowierzchng nie wiecej niz 0,03 m.

5.3.2.Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych dlamocowania znakéw wielkowymiarowych
(znak kierunku i miejscowdi), wykonywane z betonu ,na mokro” lub z betonuabnego nalgy wykona
zgodnie z PN-S-02205:1998 [24].

Posadowienie fundamentow w wykopach otwartycidzbrozpartych naley wykonywa& zgodnie
z dokumentagj projektovs, STWIORB lub wskazaniami kyniera. Wykopy naley zabezpieczyprzed naptywem
wod opadowych przez wyprofilowanie terenu ze spagkiumdliwiajacym tatwy odplyw wody poza teren
przylegajcy do wykopu. Dno wykopu powinno byyréwnane z dokfadrégia £ 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, gnagzy usuraé i miejsce wypetrd do spodu fundamentu
betonem. Ptaszczyzny boczne fundamentéw sigkapé z gruntem naley zabezpieczy izolach, np. emulsj
asfaltows. Po wykonaniu fundamentu wykop nafe zasypéd warstwami grubéci 20cm z doktadnym
zag:szczeniem gruntu.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakéw - stupki, stupy, wgsiki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych,
powinny by wykonane zgodnie z dokumentacjSTWIiORB.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
— odchytka od pionu, nie wtej niz + 1 %,
— odchytka w wysokéci umieszczenia znaku, nieagej niz = 2 cm,
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- odchytka w odlegtéci ustawienia znaku od kragzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjnego
postoju, nie wgcej niz +5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegto umieszczenia znaku zgodnie
z zahcznikiem nr 1 do rozposgizenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003~ sprawie szczeg6towych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogolivpraz uradzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach [25].

5.6. Pohczenie tarczy znaku z konstrukcy wsporcz

Tarcza znaku musi lbyzamocowana do konstrukcji wsporczej w sposob uoiéwiajacy jej przesunicie
lub obrot.

Materiat i sposéb wykonania poizenia tarczy znaku z konstrukcjwsporca musi umaliwiac,
przy wyciu odpowiednich naenzi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez cadses wytkowania znaku.

Na drogach i obszarach, na ktérych wpsia czeste przypadki dewastacji znakéw, zalecastosowanie
elementéw zicznych o konstrukcji unienitiwiajacej lub znacznie utrudnigjej ich rozhczenie przez osoby
niepowotane.

Nie dopuszcza sizamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w shosgmagaicy bezpéredniego
przeprowadzeni&rub mocujcych przez lico znaku.

5.11. Oznakowanie znaku

Kazdy wykonany znak drogowy musi ndienaklejora, na rewersie naklegk zawierajca nastpujace
informacje:
a) numer idat normy tj. PN-EN 12899-1:2010 [16],
b) klasy istotnych wiéciwosci wyrobu,
c) mieshc i dwie ostatnie cyfry roku produkcji
d) nazw, znak handlowy i inne oznaczenia identyfiiag producenta lub dostawcjesli nie jest
producentem,
e) znak budowlany ,B”,
f)  numer aprobaty technicznej IBDiM,
g) numer certyfikatu zgodroi i numer jednostki certyfikapej.

Oznakowania powinny l&y wykonane w sposob trwaly i wymy, czytelny z normalnej odlegici
widzenia, a catkowita powierzchnia naklejki nie dwicksza ni 30 cnf. Czytelnd¢ i trwalas¢ cechy na tylnej
stronie tarczy znaku nie powinnadnyizsza od wymaganej trwald znaku. Naklejk nalery wykona z folii
nieodblaskowe;j.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania lngd pkt 6.
6.2. Badania materiatéw do wykonania fundamentéw kdenowych

Wykonawca powinien przeprowadzbadania materiatbw do wykonania fundamentéw betgob ,na
mokro”. Uwzgkdniajac nieskomplikowany charakter rob6t fundamentowyea, wniosek Wykonawcy, kynier
maoze zwolnt go z potrzeby wykonania batlenateriatow dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot
6.3.1.Badania materiatow w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na budgwwinny by sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i
jego wymiaréw.
Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna bygodna z ustaleniami zawartymi w tablicy 7.

Tablica 7. Cestotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow sthirczonych przez

producentow
. i , . Ocena
Lp. | Rodzaj badania Liczba bada | Opis bada wynikéw bada
1 Sprawdzenie |od 5 do 1dPowierzchng zbada
powierzchni | hada z wybra-| Nieuzbrojonym okiem. Do ew.
nych  losowd SPrawdzenia gbokaici wad|\wyniki bada
elementow  wUuzy¢ dostpnych narzdzi (np.| powinny by
kazdej  dostart liniatow z czujnikiem, zgodne 4
suwmiarek, mikrometrow itp.
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czonej partii Przeprowad#i uniwersalnymi wymaganiami
2 | Sprawdzenie |wyrobéw licz- | przyrzadami pomiarowymi lub punktu 2
wymiaréw cej do 100Qsprawdzianami (np. liniatami,
elementow przymiarami itp.)

W przypadkach budeych watpliwosci mazna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie $eiavosci
dostarczonych wyrobow i materialéw w zakresie wyatggodanych w punkcie 2.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania rob6t najesprawdzé:
— zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentapjojektowa (lokalizacja, wymiary znakow, wysok®
zamocowania znakéw),
— zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgpdmunktem 2 i 5,
— prawidtowas¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,
- poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkieBy
- poprawnd¢ ustawienia stupkOw i konstrukcji wsporczych, zgednpunktem 5.4 i 5.5,
— zgodnd¢ rodzaju i grubéci blachy ze specyfikagj

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

0Ogollne zasady obmiaru robé6t podano w STWIORB OO0 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymas
a) szt. (sztuka), dla znakoéw drogowych konwencjonaingaz konstrukcji wsporczych,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OglIne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB BO®@O ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, STWIORB i wymaganiami bryniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér ostateczny

Odbidr robét oznakowania pionowego dokonywany festzasadzie odbioru ostatecznego.
Odbidr ostateczny powinien dydokonany po catkowitym zakozeniu rob6t, na podstawie wynikow
pomiaréw i bada jakasciowych okrélonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbidr pogwarancyjny

Przed uplywem okresu gwarancyjnego malevykona przeghd znakéw i wybram grupe podd&
badaniom fotometrycznym lica. Pozytywne wyniki pladu i bada mog by¢ podstaw odbioru
pogwarancyjnego.

Odbiér pogwarancyjny natg przeprowadsi w ciagu 1 miesica po uptywie okresu gwarancyjnego,
ustalonego w STWIORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatriai podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolnét p
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowani@ivego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie fundamentéw,
— dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,
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- zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w STWIORB.

10. NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy
1. PN-76/C-81521 Wyroby lakierowane - badanie avdpsci powtoki
lakierowanej na dziatanie wody oraz oznaczanie
nasakliwosci
2. PN-83/B-03010 Sciany oporowe - Obliczenia statyczne i projektoweani
3. PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwageoione i walcowane na zimno

0go6Inego zastosowania
4. PN-EN ISO 9227:2012 Badania korozyjne w satych atmosferach. Badania
w rozpylonej solance

5. PN-89/H-84023.07 Stal oktenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

6. PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe - deaknia z fundamentami -
Projektowanie i wykonanie

7. PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowezelbetowe i spgzone -
Obliczenia statyczne i projektowanie

8. PN-EN 40-5:2004 Stupy swietleniowe. Czs¢ 5. Stupy @éwietleniowe
stalowe. Wymagania.

9. PN-EN 206:2014-04 Beton. Wymagania,$ei@osci, produkcja i zgodni@

10. PN-EN 485-4:1997 Aluminium i stopy aluminiunBlachy, tamy i piyty -

Tolerancje ksztattu i wymiaréw wyrobéw walcowanych
na zimno

11. PN-EN ISO 1461:2000 Powloki cynkowe nanoszone rstal metod
zanurzeniow (cynkowanie jednostkowe) — Wymaganie i
badanie

12. PN-EN 10240:2001 Wewtnzne i/lub zewntrzne powitoki ochronne rur
stalowych. Wymagania dotygze powlok wykonanych
przez cynkowanie ogniowe w ocynkowniach
zautomatyzowanych

13. PN-EN 10346:2015-09 Wyroby ptaskie stalowe mdahe ogniowo w sposob
ciagty do obrobki plastycznej na zimno. Warunki
techniczne dostawy

14. PN-EN 10346:2015-09 Wyroby ptaskie stalowsvlpane ogniowo w sposob
ciagly do obrébki plastycznej na zimno. Warunki
techniczne dostawy

15. PN-EN 12767:2003 Bierne bezpietztavo konstrukcji wsporczych dla
urzadzen drogowych. Wymagania i metody bada

16. PN-EN 12899-1:2005 State, pionowe znaki droge®s¢ 1: Znaki state

17. prEN 12899-5 State, pionowe znaki drogowe -¢§€z5 Badanie
wstepne typu

18. PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniaregzpobudowy (Kod IP)

19. PN-EN 60598-1:2015-04 Oprawywoetleniowe. Cgé¢ 1. Wymagania ogodlne i
badania

20. PN-EN 60598-2-22:20150prawy dwietleniowe. Cz§¢ 2-22: Wymagania

01 szczegotowe. Oprawy $wietleniowe do éwietlenia

awaryjnego

21. PN-H-74200:1998 Rury stalowe ze szwem, gwinte@va

22. PN-EN ISO 2808:2008 Farby i lakiery - oznaceagrubdci powtoki

23. PN-EN 10163-3:2006 Wymagania dotaz stanu powierzchni przy dostawie
stalowych blach grubych, blach uniwersalnych i
ksztattownikdw walcowanych na gmo. Cz$¢ 3:
Ksztattowniki

24. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zémiVymagania
i badania
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10.2 Przepisy zwjzane

25.  Zalaczniki nr 1 i 4 do rozporgzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 20@3sprawie szczegotowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatow drogolwgraz urzdzen bezpieczastwa ruchu drogowego
i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U.20,20z. 2181)

26. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia020r. w sprawie sposobow deklarowania
zgodndci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowaniazitdikiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz.
2041)

27. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopad@02 r. w sprawie aprobat technicznych oraz
jednostek organizacyjnych uposvaonych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz. 2497)

28. CIE No. 39.2 1983 Recommendations for surface aslofor visual signalling (Zalecenia dla barw
powierzchniowych sygnalizacji wizualnej)

29. CIE No. 54 Retroreflection definition and measuratr@owierzchniowy wspétczynnik odblasku definicja
pomiary)

30. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach bud@mwth ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

31. Stale odblaskowe znaki drogowe i anizenia bezpiechstwa ruchu drogowego. Zalecenia IBDIM do
udzielania aprobat technicznych nr Z/2005-03-009

STWIORB 68



Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych dla inwestycii:

Projekt organizacji ruchu Uwzglgdniojqcy wprowadzenie dwukierunkowego ruchu dla rowerzystéw w ciggu
ul. Srédmiejskiej na odc. Rogatka - Most Kamienny.

D-07.06.02. USTAWIENIE STOJAKOW ROWEROWYCH Z RURY
STALOWEJ.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiy&nia i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB)
sa wymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgg@anych z uradzeniami zabezpieczgymi ruch pieszo-
rowerowy jak chonikowe bariery ochronne przy dland¢u pt: ,Projekt organizacji ruchu uwzdhiajacy
wprowadzenie dwukierunkowego ruchu dla rowerzystéwciagu ul. Srédmiejskiej na odc. Rogatka — Most
Kamienny”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdid8wlanych jest stosowana jako dokument
w zakresie realizacji i odbioru rob6t wymienionywipkt 1.1.

W przypadku wycofania normy i zapienia jej now, wszelkie badania nalg wykonywa zgodnie
Z normy obowizujaca.
Jezeli wyr6b budowlany posiada certyfikat CE, nie jkehieczne wykonywanie baflagdyz wszelkie parametry
techniczne zostaly przedstawione w certyfikacie.

1.3. Zakres robo6t obgptych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot awanych z montem
stojakéw rowerowych.

Stojaki rowerowe powinny lgyzlokalizowane zgodnie z rysunkami sytuacyjnymijdomcymi sk w
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stojaki rowerowe — elementy urdiwiajace zaparkowanie roweru, wykonane z rur stalowydednicy
60mm.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, palaw STWIORB
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu stojakéewerowych, ohgtych niniejsa STWIORB, g rury
ze stali nierdzewnej w formie pdda (w ksztaitcie literu ,U”), umieszczany w kotwabhtonowych na gieboké 35
cm.

2.3. Beton i jego sktadniki

Deskowanie powinno zapewnisztywnd¢ i niezmienné¢ uktadu oraz bezpiecastwo konstrukcji.
Deskowanie powinno l&y skonstruowane w sposéb umiwiajacy tatwy jego monta i demonta. Przed
wypetnieniem mag betonowd, deskowanie powinno Bysprawdzone, aby wykluczato wyciek zaprawy z masy
betonowej, maliwos¢ znieksztatcg lub odchylé w betonowanej konstrukcji.

Klasa betonu - @i w dokumentacji projektowej lub SST nie okieno inaczej, powinna l&yC12/15 lub
C16/20. Beton powinien odpowiatdavymaganiom PN-EN 206 [3]. Skiadnikami betora sement, kruszywo,
woda i domieszki.

Cement stosowany do betonu powinien¢ byementem portlandzkim klasy co najmniej ,32,5”,
odpowiadajcym wymaganiom PN-EN 197-1 [8]. Transport i przegiiwanie cementu powinny Byzgodne
Z postanowieniami BN-88/B-6731-08 [46].

Kruszywo do betonu (piasekwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego sortmga, kruszywa
tamanego i otoczakéw) powinno odpowiddaymaganiom PN-EN 12620+A1 [5].
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Woda powinna by ,,odmiany 1", zgodnie z wymaganiami PN-EN 1008 [1Bgz bada laboratoryjnych
mozna stosowawodk pitna.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogoinkt .
3.2. Sprat do wykonania urzadzen zabezpieczajcych ruch pieszych

Wykonawca przyspujacy do wykonania ummzer stojakéw rowerowych powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
a)szpadli, digéw stalowych, mtotkéw, kluczy do mortaelementéw panelowych itp.
b)srodkdéw transportu materiatow,
c)przewdnych zbiornikéw do wody,
d)betoniarek przewmych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na robkr

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagamigoine”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Transport materialow musiesodbywa zgodnie ze wskazaniami producenta.
Cement naley przewozt zgodnie z postanowieniami BN-88/6731-08 [46] ndeszank betonovd wg
PN-B-06251 [4].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w STWIORBOB0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania uradzen zabezpieczajcych ruch pieszych

W zalenosci od wielkaci robét Wykonawca przedstawi do akceptacjizyimera zakres robot
wykonywanych bezpmednio na placu budowy oraz rob6t przygotowawcayalzapleczu.

Przed wykonywaniem robét nalewytyczy¢ lokalizacg stojakéw rowerowych na podstawie dokumentacji
projektowej, STWIORB lub zaleddnzyniera.

Do podstawowych czynioi objetych niniejsa STWIORB przy wykonywaniu ww. robét nete
a)wykonanie dotow pod stojaki,
b)wykonanie fundamentéw betonowych wraz z kotwaad ptojaki,
c)ustawienie stojakow,

5.4. Ustawienie stojakéw wraz z wykonaniem fundamééw betonowych

Doty na fundamenty pod stojaki powinny rmievymiary 25 x 25 cm, o gbokdsci 45 cm, odpowiadaga
wymaganiom punktu 2.3.. Gotowy wykop napéhrieszank betonowy i zamontowa kotwy na gébokas¢ 35 cm.
Zaleca si, aby przed mongem do rury pagka wlat ptynny beton w celu unierabwienia przecgcia jej.

Stojak rowerowy naley osadzé w kotwach.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania lngd pkt 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskad producentéw Zaviadczenia o jakei
(atesty) oraz wykorta badania materialtdw przeznaczonych do wykonaniadtrabprzedstawd ich wyniki
Inzynierowi w celu akceptacji materiatow, zgodnie zmaganiami okrdonymi w pkt 2.3.

Do materiatéw, ktérych producenci gobowizani (przez wiéciwe normy PN i BN) dostarcZyzawiadczenia o
jakosci (atesty) nales:
- stojaki rowerowe

Do materiatéw, ktérych badania powinien przepromé&dVykonawca naley materialy do wykonania
fundamentéw betonowych ,na mokro”. Uwedhiajac nieskomplikowany charakter robét fundamentowycd,
wniosek Wykonawcy, liynier maze zwolnié go z potrzeby wykonania batienateriatéw dla tych robaét.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét

6.3.1.Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania ugdzer zabezpieczagych ruch pieszych nalg zbada:
a) zgodnd¢ wykonania urzdzer z dokumentagj projektowvy, (lokalizacja, wymiary),
b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw,
c) prawidtowas¢ wykonania dotdéw pod stojaki,
d) poprawndé¢ wykonania fundamentow pod stojaki
e) poprawnd¢ ustawienia stojakéw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB OO0 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy stojakéw rowerowych jest szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB BO®@O ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, STWIORB i wymaganiami bryniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogoéin&t p
9.

9.2. Cena jednostek obmiarowych

Cena 1 kpl (kompletivykonania stojakoéw rowerowych sztywnych obejmuje:
a)prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
b)dostarczenie na miejsce wbudowanie stojakéw rowsech,
c)dostarczenie na plac budowy sktadnikéw oraz mriryganie masy betonowej w przypadkach jgjaia,
d)zainstalowanie uszlzex bezpieczastwa w sposob zapewnaay stabilngc,
e)doprowadzenie terenu wokdt wykonanychadezai do stanu przewidzianego w dokumentacji projektolub;
wedtug zalece Inzyniera,
f)przeprowadzenie bada pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-03264 Konstrukcjeelbetowe. Obliczenia statyczne i projektowanie
2. PN-H-97080-06 Ochrona czasowa. Warudnadowiskowe ekspozycji
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10.

11.

12.

13.
14.

15.

16.
17.
18.
19.
20.

21.
22.
23.
24.
25.
26.

27.

28.
29.
30.

31.

PN-EN 206
PN-B-06251

Beton. Wymagania, wdavosci, produkcja i zgodnig
Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne

PN-EN 12620+A1 Kruszywa do betonu

PN-B-10285

PN-B-13051
PN-EN 197-1

PN-EN 13055-1

PN-EN 13043

PN-EN 1008

PN-EN 10210-1

PN-EN 10210-2

PN-EN 10224

PN-H-74220

PN-EN 1179
PN-EN 10025-1

PN-EN 10025-3

PN-EN 10025-4

PN-EN 10083-1

PN-H-84020
PN-H-84023-07
PN-EN 10084
PN-H-93010
PN-H-93200-02

PN-H-93401
PN-H-93402
PN-H-93403
PN-H-93406
PN-H-93407
PN-H-97051

Roboty malarskie budowlane farbdakjerami i emaliami na
spoinach bezwodnych

Szkio ptaskie zbrojone

Cement. & 1. Sklad, wymagania i kryteria zgodco
dotyczice cementéw powszechnegoytku
Kruszywa lekkie. Cgs¢ 1: Kruszywa lekkie do betonu, zaprawy
i rzadkiej zaprawy
Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniolwy
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych
powierzchniach przeznaczonych do ruchu

Woda zarobowa do betonu -- Speagfk@obierania prébek,
badanie i ocena przydatw wody zarobowej do betonu, w tym
wody odzyskanej z procesow produkcji betonu
Ksztaltowniki zamknjte wykonane na geco ze stali
konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistychGzes¢ 1:
Warunki techniczne dostawy
Ksztaltowniki zamkngte wykonane na gaeco ze stali
konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistychCzs¢ 2:
Tolerancje, wymiary i wielké€ci statyczne
Rury i zhczki ze stali niestopowej do transportu wody i icmy
ptynéw wodnych . Warunki techniczne dostawy

Rury stalowe bez szwuwaggiione i walcowane na zimno
0golnego przeznaczenia

Cynk i stopy cynku. Cynk pierwotny
Wyroby walcowane na gaco ze stali konstrukcyjnych. € 1:
Og0blne warunki techniczne dostawy
Wyroby walcowane na ggco ze stali konstrukcyjnych . €&
3: Warunki techniczne dostawy spawalnych stali
konstrukcyjnych drobnoziarnistych po normalizowaliloi
walcowaniu normalizacym
Wyroby walcowane na geco ze stali konstrukcyjnych. €& 4:
Warunki techniczne dostawy spawalnych stali kokstyjinych
drobnoziarnistych po walcowaniu termomechanicznym

Stale do ulepszania cieplnegogsdCZl: Ogdlne warunki
techniczne dostawy

Stal niestopowa konstrukcyjna oggingrzeznaczenia. Gatunki

Stal olflenego zastosowania. Stal na rury

Stale do nag¥ania. Warunki techniczne dostawy

Stal. Ksztattowniki walcowane naagor

Walcéwka i ¢y stalowe okggte walcowane na gaco.
Walcéwka i pety ogélnego zastosowania. Wymiary

Stal walcowanaati€wniki réwnoramienne

Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor

Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

Stal. Teowniki walcowane naagor

Stal. Dwuteowniki walcowane naagor

Ochrona przed korpZprzygotowanie powierzchni stali, staliwa
i zeliwa do malowania. Ogoélne wytyczne

PN-EN I1SO 8501-Przygotowanie podiy stalowych przed naktadaniem farb i

1

PN-H-97070
PN-M-06515
PN-M-69011

PN-M-69420

podobnych produktow. Wzrokowa ocena czyst@owierzchni.
Cz$¢ 1. Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania
niepokrytych poditoy stalowych oraz podiy stalowych po
catkowitym usungciu wczeaniej natazonych powtok
Ochrona przed korpZpPokrycia lakierowe. Wytyczne ogélne
Bwignice. Ogolne zasady projektowania ustrojovinmyeh
Spawalnictwo. #fiza spawane w konstrukcjach spawanych.
Podziat i wymagania
Spawalnictwo. Druty lite do spawaniapawania stali
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32.

33.
34.
35.
36.
37.

38.
39.
40.
41.
42.

43.
44,

45
46

10.2.
47.

48.
49.

50.

PN-M-69775

PN-M-80026
PN-M-80201
PN-M-80202
PN-M-82054
PN-M-82054-03

PN-M-84540
PN-M-84541
PN-M-84542
PN-M-84543
PN-ISO-8501-1

BN-73/0658-01
BN-89/1076-02

BN-83/5032-02
BN-88/6731-08

Inne dokumenty

Spawalnictwo. Wadlié®dztaczy spawanych. Oznaczanie klasy
wadliwosci na podstawie ogtizin zewnrtrznych

Druty olagte ze stali niskowglowej ogélnego przeznaczenia

Liny stalowe z drutu aktego. Wymagania i badania

Liny stalowe 1 x 7
Sruby, wkrty i nakrtki stalowe. Ogélne wymagania i badania
Sruby, wkrty i nakrtki stalowe. Wiéciwosci mechanicznérub
i wkretéw

tAcuchy techniczne ogniwowe o ogniwach krétkich

tAcuchy techniczne ogniwowe o ogniwaghkdnich

tAcuchy techniczne ogniwowe. Wymagania i badania

tAcuchy techniczne ogniwowe o ogniwach diugich

Przygotowanie poijo stalowych przed nakladaniem farb i
podobnych produktow. Stopnie skorodowania i stopnie
przygotowania niezabezpieczonych pagtostalowych oraz
podiazy stalowych po catkowitym usw@iu wczéniej
natazonych powitok

Rury stalowe profiloweaghione na zimno. Wymiary

Ochrona przed korpzjPowloki metalizacyjne cynkowe i
aluminiowe na konstrukcjach stalowych, staliwnyceliwnych.
Wymagania i badania

Siatki metalowe. Siatki plecigtimakowe

Cement. Transport i przechowywanie

Poecze mostowe - Ministerstwo Komunikacji, CentralnerB Studiow i Projektow
Drog i Mostow Transprojekt - Warszawa, 1976.

Katalog budownictwa, Karta KB 8-3.3 (5), listmp1965.

Leszek Mikotajkéw, ,Uradzenia bezpiechstwa ruchu na obiektach mostowych”.
Wydawnictwa Komunikacji i aczndci, Warszawa 1988.

Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom Zasady stosowsa znakow

i urzadzeh bezpieczéstwa ruchu. Zat. nr 1 do zadzenia Ministra Transportu i
Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994 r. (MonRoiski Nr 16, poz. 120).
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D-08.01.02 KRAWEZNIKI KAMIENNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckniej] wykonania i odbioru robét budowlanych
(STWIORB) @ wymagania dotycre wykonania i odbioru robét zgganych z ustawieniem krganikOw
kamiennych dla tematu pt. ,Projekt organizacji nuelwzgkdniajacy wprowadzenie dwukierunkowego ruchu dla
rowerzystow w cigu ul. Srodmiejskiej Ina odc. Rogatka — Most Kamienny.”

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robatd&wlanych jest stosowana jako dokument
w zakresie realizacji i odbioru rob6t wymienionywipkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem i
odbiorem ustawienia kraamnikéw kamiennych:
- 100% krawznikéw pochodzcych z rozhbiérki.
Krawgzniki nalezy uktada& na tawach betonowych C12/15 na mokro w uprzedriaggntowanych rowkach.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Krawgznik kamienny — element kamienny, dhégd wigkszej od 30 cm, powszechnie stosowany jako
obramowanie drogi, chodnikégiezki.

1.4.2.Powierzchnia z droknfaktura — powierzchnia po obrobce pozwalzgj na uzyskanie éicy maksimum do
0,5 mm pomgdzy wypukigciami a wkkstosciami.

1.4.3. Powierzchnia z grupfaktura - powierzchnia po obrobce pozwalegj na uzyskanie #dicy pomedzy
wypuktosciami a wkestosciami wigkszej od 2 mm.

1.4.4.Wymiar nominalny — kady wymiar kraveznika, wedtug specyfikaciji.
1.4.5. Powierzchnia ciosana — powierzchnia nieobrobitaia jak po roztupaniu.

1.4.6. Obrabianie mechaniczne — wylazenie powierzchni z widocznyméladami narzdzi, uzyskane z
zastosowaniem obrobki mechaniczne;.

1.4.7. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaga ogo6lne”[1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagarnigloe” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektovs

Materiaty do wykonania rob6t powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowejHib
2.2.2.Stosowane materiaty

Przy ustawianiu kragenikdw na tawach mma stosowénastpujace materiaty:
— krawezniki kamienne z rozbiorki,
— piasek do zapraw,
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— cement do zapraw,

— wodk,
— materiaty do wykonania tawy.

2.2.3.Krawezniki kamienne
2.2.3.1. Wymagania ogolne wobec keanikow

— zastosowékraweznik uzyskany z robiorki

2.2.3.3. Przechowywanie kramnikow

Krawezniki moga by¢ przechowywane na skltadowiskach otwartych
Krawezniki nalezy uktada na powierzchniach spodu, w szeregu, na podktad#emhinianych.

2.2.4.Materialy do zapraw

Jeili dokumentacja projektowa lub ST nie ustala infdzenalery stosowa nastpujace materiaty:
a) do zapraw
— mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego spetocégjo wymagania PN-EN 13242:2004 [10],
cementu 32,5 spelnigiego wymagania PN-EN 197-1:2002 [3] i wody odpowjackj wymaganiom PN-EN
1008:2004 [11].

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Beegoiego wbudowania po dostarczeniu na bugow
powinno odbywa sie na podtau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przpezpieczeniu kruszywa
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi riadaeni kamiennymi.

Cement w workach, co najmniej trzywarstwowych, cimaip. 50 kg, mma przechowywado: a) 10 dni
w miejscach zadaszonych na otwartym terenie o padiwardym i suchym, b) terminu trwatd, podanego przez
producenta, w pomieszczeniach o szczelnym daclaianach oraz podtogach suchych i czystych. Cement
dostarczony na paletach magazynuje sizem z paletami, z dopuszczalwysokdcia 3 szt. palet. Cement
niespaletowany uktadaesiv stosy ptaskie o liczbie warstw 12 (dla workéwytwarstwowych).

2.2.5.Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kragnik nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej — beton klasy C12/15 wg PN-EN 208303 [4],
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolfi’pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Roboty wykonuje i recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wyntagagolne” [1] pkt
4.2. Transport pozostatych materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiat®wodczas transportu kruszywa powinny lmabezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne — przed ronpste.

Cement w workach nie@ by przewaony samochodami krytymi, wagonami towarowymi i inmy
srodkami transportu, w sposéb nie powentyj uszkodzé opakowania. Worki przewone na paletach ukfadas si
po 5 warstw workdéw, po 4 szt. w warstwie. Workigpaletowane uktadaesha ptask, przylegage do siebie, w
rébwnej wysokdci do 10 warstw. tadowanie i wyladowywanie zalec& swvykonywa& za pomog
zmechanizowanych wdzer do poziomego i pionowego przemieszczania tadunkow.

Mas; zalewows nalery pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@mimidbywa sig
w warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzeniemtnow i beczek.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB D{VD0.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Konstrukcja i sposob wykonania robot powinny lagodne z dokumentacprojektova i ST. W przypadku
braku wystarczapych danych mina korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforijnac
podanych w zatznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmalj
1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie tawy,

3. ustawienie krawznikow,

4. wypelnienie spoin,

5. roboty wykaczeniowe.

5.

3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lukaza Inzyniera:
— ustali lokalizacj robot,
— ustal dane nieztdne do szczegdtowego wytyczenia rob6t oraz ustaldanych wysokiEiowych,
— usury¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drégrodzé itd.
— ustal¢ materiaty niezbdne do wykonania robot,
— okresli¢ kolejnas¢, sposob i termin wykonania robét.

5.4. Wykonanie tawy
5.4.1.Koryto pod tave

Wymiary wykopu, stanowtego koryto pod ftayy powinny odpowiada wymiarom tawy w planie z
uwzgkdnieniem w szeroki dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskanik zag;szczenia dna wykonanego koryta pod dapowinien wynosi co najmniej 0,97 wediug
normalnej metody Proctora.

5.4.4.t awa betonowa

tawe betonow zwykla w gruntach spoistych wykonujegedbez szalowania, przy gruntach sypkich ngle
stosowé szalowanie.

tawe betonow z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub bezfr@dnio w
korycie powinien by wyrbwnywany warstwami. Betonowanie taw nalewykonywa zgodnie z wymaganiami
PN-EN 206-1:2003 [4] i PN-B-06265:2004 [12], przgym nhaley stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypetnione bitumiczy masg zalewowy.

5.5. Ustawienie kravgznikdw kamiennych
5.5.1.Zasady ustawiania kray@nikow

Swiatto (odlegté¢ gornej powierzchni kragenika od jezdni) powinno ly zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej — 2cm wzdtkrawedzi jezdni oraz krawznik najazdowy zamkrtie wjzadu catkowicie
zatopiony.

Zewrxtrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dyo ustawieniu kragznika obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

5.5.3.Ustawienie krawznikéw na tawie betonowej
Ustawianie krawznikdw na tawie betonowej natg wykona na mokro.
5.5.4.Wypetnianie spoin

Spoiny krawgznikéw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny naley zapravi cementowo-
piaskove, przygotowan w stosunku 1:2.

Spoiny krawznikbw przed zalaniem zaprawnalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed
wptywami temperatury kragzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejspoinach zalanych zapraw
nalezy zalewa co 50 m bitumiczy mas, zalewowt nad szczelip dylatacyjm tawy.

Po wykonaniu obrenia istniegcego krawznika przestrze migdzy owym krawgznikiem a konstruke
jezdni naley wypenic bitumiczry mag, uszczelnigjca. Szczeliny pomidzy elementami przed wypetnieniem
zalewy musz by¢ suche i czyste. Natyg usuraé z nich pozostakei oleju i tuszczu oraz kne kawalki. Szczeliny
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nalezy przedmuché strumieniem spgonego powietrza, mma wy¢ powietrza gagcego w celu dodatkowego
wysuszenia i podgrzania szczelirSciany szczeliny w caf@i pokry¢ srodkiem gruntujcym. Mag zalewow
aplikowa do szczeliny.

5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny by zgodne z dokumentagcj projektova i ST. Do robot
wykonczeniowych nalea prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh warunkéw
terenowych, takie jak:

— odtworzenie elementéw czasowo ustyth,
— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangotne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:
— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stasav
(certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodrei, ew. badania materialdw wykonane przez dostawithyy
— ew. wykon& wlasne badania wdaiwosci materialtéw przeznaczonych do wykonania robétedéne w pkcie 2
(tablicy 1),
— sprawdzt cechy zewstrzne kravgznikOw.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia4pnierowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego krawznikdw nalery przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i ocenuszkodzé wystpujacych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1343:2003 [5].
Badania pozostalych materialdw stosowanych przyawishiu krawgznikdw kamiennych powinny
obejmowa wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiaidpkcie 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.4.1.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw, badaniu podlegaj
a) zgodnd¢ profilu podiwnego gornej powierzchni taw z dokumentagjojektovs.
Profil podtwzny goérnej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan niwelet. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost = 1 cm na kade 100 m tawy,
b) wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzé w dwéch dowolnie wybranych punktach nazé@ 100 m fawy. Tolerancje
wymiaréw wynosz:
- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowanej,
c) rownga¢ gornej powierzchni taw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdzeg girzez przylaenie w dwoch punktach, naide 100 m tawy,
trzymetrowej taty. Przavit pomiedzy gorm powierzchm tawy i przytazom tata nie mae przekraczal cm,
e) odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamdgerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade 100 m
wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kramnikow

Przy ustawianiu kragznikdw nalery sprawdzé:
a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikow w poziomie od linii projektowanej, ktore wysiat 1 cm na kade
100 m ustawionego kraynika,
b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyaayeznika od niwelety projektowanej, ktore wynasil
cm na kade 100 m ustawionego krawmnika,
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c) rownas¢ gornej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach naide 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorm powierzchm kraweznika i przylazom tata
nie maze przekracza 1 cm,

d) dokfadnd¢ wypetnienia spoin badaesco 10 metrow. Spoiny muszdyé wypetione catkowicie na pein
giebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
0Og0dlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D@B0.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest m (metr) ustawionego kramnika.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-0/00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektovs, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegagcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie fawy,

Odbidr tych robdt powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 STWIORB D-M-00.@0,0Vymagania
0go6lne” [1] oraz niniejszej STWIORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine
[1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 m krawnika obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robat,
— przygotowanie podie,
— dostarczenie materiatow i spim,
— wykonanie koryta pod tagy
— ustawienie krawznikdw z wypetnieniem spoin,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprau.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymeczasowych i praocwarzyszcych

Cena wykonania robét okdlenych niniejsa STWIORB obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktGreaspotrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale sieprzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
- prace towarzysge, ktore s niezlzdne do wykonania robot podstawowych, niezaliczare rdbot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (STWiIORB)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
2. D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzchni  betonu
cementowego
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10.2. Normy

3. PN-EN 197-1:2002 Cement. €2 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodwed
dotyczice cementu powszechnegoytku

4. PN-EN 206-1:2003 Beton. € 1. Wymagania, wkxiwosci, produkcja i
zgodna¢ (W okresie przdriowym mazna stosowa PN-
B-06250:1988 Beton zwykty)

5. PN-EN 1343:2003 Kragzniki z kamienia naturalnego do zegtrznych
nawierzchni drogowych. Wymagania i metody biada

6. PN-EN 12371:2002 Metody badakamienia naturalnego — Oznaczanie
mrozoodpornéci

7. PN-EN 12372:2001 Metody badakamienia naturalnego - Oznaczanie
wytrzymataici na zginanie pod dziataniem sity skupionej

8. PN-EN 12407:2001 Metody bada kamienia naturalnego - Badania
petrograficzne

9. PN-EN 13755:2002 Metody badakamienia naturalnego — Oznaczanie

nasikliwosci przy ciénieniu atmosferycznym

10. PN-EN 13242:2004 Kruszywa dla niezmanych i zwazanych hydraulicznie
materialdw stosowanych w obiektach budowlanych i
budownictwie drogowym (W okresie przejowym mazna
stosowé PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne.
Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowy@wir i
mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne.
Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych, PN-B-
11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloe d
nawierzchni drogowych. Piasek)

11. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Spexyd pobierania
probek, badanie i ocena przydaitiowody zarobowej do
betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkciji
betonu

12. PN-B-06265:2004 Krajowe uzupetnienie PN-EN 208303 — Beton. G#¢
1: Wymagania, wisciwosci, produkcja i zgodni

10.3. Inne dokumenty

13. Katalog szczegotow drogowych ulic, placéw i kiav miejskich, Centrum
Techniki Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987
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D-08.02.03. NAWIERZCHNIA WJAZDU Z PLYT | KOSTEK
KAMIENNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyé&nia i odbioru robot budowlanych (STWIORB s
wymagania dotyczce wykonania i odbioru robét zgganych z wykonaniem chodnika-wjazdu z ptyt kamierimy

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robaid8wlanych (STWIORB)) stosowanej jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji robét na drogach krajowych i wojewodzkic
Zaleca si wykorzystanie STWIORB przy zlecaniu rob6t na dicdgeniejskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem
wjazdu z ptyt kamiennych i kostki kamiennej

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Ptyty chodnikowe kamienne, kostka kamienna - eldynptytowe i kostkowe z kamienia naturalnego etei
do okrdélonych wymiar6w i ksztaltu oraz mggje odpowiedni fakture powierzchni, przeznaczone do budowy
chodnika dla pieszych.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w STWIORB D-1d0.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganigloe” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogllne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Piyty chodnikowe kamienne

2.2.1.Rodzaje materiatu kamiennego do wytwarzania pkgtstek
Pyty chodnikowe i kostki kamienne uzyskane z i6db istniejacego chodnika

2.2.2.Sktadowanie ptyt i kostek

Piyty i kostki kamienne powinny Bysktadowane na podia wyréwnanym i odwodnionym. Plyty powinny
by¢ posegregowane wedtug rodzajéw, odmian, typow i igydw. Plyty prostoitne powinny by ustawione na
jednym z dtaszych bokoéw, powierzchniami obrobionymi do siebiRyty nalery ustawig na podktadkach
drewnianych i zabezpiec&krawedzie przed uszkodzeniem przektadkami.

2.3. Piasek

Piasek na podsypk do wypeltnienia spoin powinien odpowigdaymaganiom PN-B-06712 [2].
Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej powinieroadgda wymaganiom PN-B-06711 [1].

2.4. Cement

Cement do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert logmentem portlandzkim klasy ,32,5" i
odpowiadé wymaganiom PN-B-19701 [3].
Przechowywanie cementu powinnattagodne z BN-88/6731-08 [6].
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2.5. Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [4].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpt 3.
3.2. Sprat do wykonania chodnika

Wykonawca przysgpujacy do wykonania chodnika z piyt i kostek kamiermymowinien wykazéa sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— betoniarek do wytwarzania zapraw,
- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych,
— drobnego sprgu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygze transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagoélne” pkt 4.
4.2. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatdw, stosowanych gkowania chodnikéw z ptyt kamiennych, podano w
STWIORB D-08.01.01 ,Krawzniki betonowe” pkt 4.3.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB ®B0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Podiae pod chodnik

Podiaze wykonane powinno Iy wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkamidip@nymi i
poprzecznymi chodnika oraz zgodnie z wymaganiamiapgmi w STWIORB D-04.01.01 ,Profilowanie i
zagszczenie podim”. Wskanik zag:szczenia podia nie mae by mniejszy od 0,97 wedtug normalnej metody
Proctora.

5.3. Podsypka

Podsypka mze by wykonana ze$rednio- lub gruboziarnistego piasku lub z piaskuieamanego z
cementem w proporcji i o gruba okreslonej w dokumentacji projektowej lub SST.
Podsypka powinna Byzwilzona wod, zag;szczona i wyprofilowana.

5.3. Ukfadanie chodnika z ptyt kamiennych

Piyty i kostki naley uklada& zgodnie ze wzorem podanym w dokumentacji projekip SST lub
okreslonym przez layniera. Pochylenie poprzeczne nie powinng@ wcksze od 1 do 2%, a w przypadkach
uzasadnionych, zaakceptowanych przeiiera, do 3%.

Piyty i kostki przy krawznikach ustawionych wzdiujezdni naley uklad& w taki sposdéb, aby ich gérna
krawedz znajdowata s do 2 cm powyej gérnej krawdzi krawneznika.

Piyty chodnikowe przy umzlizeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego zgaleala& zapravy
cementowo-piaskoyy

5.6. Spoiny

Szerokdé¢ spoin powinna wynoéi
— na odcinkach prostych do 0,8 cm,
- natukach do 3 cm.

Spoiny pomgdzy ptytami i kostakami, po ich oczyszczeniu, powi by zamulone piaskiem na patn
grubas¢ piyty lub wypetnione zapraycementowo-piaskoav

5.7. Piekgnacja chodnika
Chodnik o spoinach wypetnionych piaskiemzma oddé do wytku bezpdrednio po jego wykonaniu
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Chodnik o spoinach wypetnionych zapraeementowo-piaskosy po jego wykonaniu, natg pokryt
warstwy wilgotnego piasku o gruloi od 1,0 do 1,5 cm i utrzymywajo w stanie wilgotnym w ggu 10 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpét 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstalmizynierowi do akceptacji wyniki bada
materiatdéw przeznaczonych do budowy chodnika z kdyhiennych:
a) zaswiadczenie producenta piyt i kostek kamiennych &aemanych badaniach laboratoryjnych w zakresie cech
zewretrznych ptyt oraz o badaniach laboratoryjnych cizykomechanicznych, wg punktu 2.2,
b) badania wtéciwosci piasku, cementu i wody okdlene w normach podanych w punktach od 2.3 do 2.5.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naly wykonywa nastpujace badania kontrolne:
a) sprawdzenie wykonania koryta wg punktu 5.2, pragntzopuszczalne tolerancje wyngsia:
— glebokdsci koryta
- 0 szerokéci do 3 m: +1lcm,
— szerokdci koryta: +5cm,
b) sprawdzenie podsypki w zakresie grétia wymaganych spadkéw poprzecznych i padich i poréwnaniu z
dokumentagj projektows i punktem 5.3,
c) sprawdzenie prawidtovéoi wypetienia spoin wg punktu 5.6 przez ich wydtake na dtugéci 10 m, w trzech
dowolnych miejscach na kde 200 i chodnika i zmierzenie ich szeraib oraz wypetienia.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
Profil poprzeczny chodnika sprawdza ga pomog szablonu z poziomig co najmniej raz na kde 300

do 500 M i w miejscach wtpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne odchylenia od pgBgo
profilu mogy wynost + 0,3%.

6.4.1.Sprawdzenie réwnolegdoi spoin
Rownolegté¢ spoin sprawdza siza pomog dwdch sznuréw nagiych wzdhiz spoin i przymiaru z
podzially milimetrowa. Dopuszczalne odchylenie wynosil cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DOB0.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z ptyt kamigch.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-0/00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, STWIORB i wymaganiami kryniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fithodnika z ptyt kamiennych obejmuije:
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— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,,

— wykonanie podiaa,

- rozcielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowgz z jej przygotowaniem, ew. wykonanie warstwy
odsiczapcej,

— ulozenie chodnika z piyti kostek kamiennych,

— wypetnienie spoin piaskiem lub zapraeementowo-piaskoay

- pielegnacg chodnika przez posypanie piaskiem i polewanieavod

- przeprowadzenie bafla pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondapraw

2. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

3. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skfad, wymagania i ocena zgodcio

4. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

5. BN-84/6716-03 Materiaty kamienne. Bloki, formaki i ptyty surowe

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

7. BN-86/6747-06 Elementy plytowe z kamienia naturalnego. Piyty pakawe zewetrzne i

wewrgtrzne

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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M-15.03.02. NAWIERZCHNIE ZYWICZNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORD

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyénia i odbioru robét budowlanych (STWIORB) s
wymagania dotyce wykonania i odbioru cienkowarstwowej, trudcieralnej nawierzchni zzywicy
poliuretanowej nasciezce rowerowej w ramach pt. ,Projekt organizacji nuchwzgkdniajacy wprowadzenie
dwukierunkowego ruchu dla rowerzystoéw wgi ul. Srodmiejskiej na odc. Rogatka — Most Kamienny.”

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
Roba4t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynnixi umazliwiajace i magce na celu
wykonanie cienkowarstwowej (grufim 5 mm) zywicznej, trudnécieralnej nawierzchni néciezce rowerowe;.
Prace obejmuj

- dostarczenie i przygotowanie materiatow do wyteaia mieszanki

— wytworzenie mieszanki

— przygotowanie podi@ wraz z jego zagruntowaniem

— utozenie nawierzchni — wykonanie niezinych bada

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowzujacymi normami oraz z okékeniami podanymi w
ST M.00.00.00.

1.1.1. Nawierzchnia cienkowarstwowa — powilokazyawicy poliuretanowej stanowta jednoczénie
izolacjg przeciwwilgociow i trudndcieralra warstwe komunikacyjm (pod ruch rowerowy).

1.1.2. Posypka piaskowa — piasek kwarcowy susz@egom/o 0 uziarnieniu odpowiednim dla praggo
systemu wykonawczego, may na celu zapewnienie gwarantowanej przyczégnpomidzy naktadanymi
wielowarstwowo powlokamizywicznymi oraz nadaniu wierzchniej warstwiywicznej odpowiedniej faktury
antypalizgowej.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektows, ST i
poleceniami I8yniera. Ogdlne wymagania dotygz rob6t podano w ST M.00.00.00. "Wymagania ogoélne"

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot vasad niniejszej Specyfikacji Techniczngj s
- masa na cienkie nawierzchnie zywic epoliretanowych, zapewnigja jednoczénie zabezpieczenie
hydroizolacyjne i wtéciwa szorstké¢ oraz wytrzymatéé nascieranie,
— piasek kwarcowy suszony piecowo, w celu zapewaiempowiedniej przyczepdoi pomikdzy naktadanymi
wielowarstwowo powtokamizywicznymi oraz nadania wierzchniej warstwigwicznej odpowiedniej faktury
antypalizgowej.

Nalezy stosowdé materialy nalgacego do jednego systemu nawierzchniowego, posieeigp aktuals
Aprobat Techniczna IBDIM lub wzne Swiadectwo Dopuszczenia do stosowania wydane pri&iiM,
wykazupcego naspujace cechy ogolne:

- wiasciwosci hydroizolacyjne w palczeniu z meliwoscia przenoszenia obgien komunikacyjnych odpowiednich
dla ruchu pieszego i rowerowego

— dobra przyczeprio do podiaa betonowego (w tym réwrie7-dniowego) oraz stalowego,

— brak rozpuszczalnika i wypetniacza mineralnegay gednoczesnej niskiej lepkd i zdolndci do penetracji
podiaza
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- mazliwo$¢ nadania warstwie wierzchniej antyisgowej faktury
- odporng¢ na dziatanie temperatury otwartego ptomienia
- utwardzeniezywicy powinno przebiegaszybko oraz nawet w niskich temperaturach (od }8°C
— w pohkczeniu z piaskiem powinna nadainsk jako spoiwo do sposelzania epoksydowych szpachlowek i zapraw
naprawczych.
Przyjety system wykonania nawierzchni powinien speinia
- mazliwo$¢ stosowania w temperaturze od +8°C do +45°C,
— czas utwardzeniaywicy w temperaturze +20°C powinien &y 5 godzin — utwardzenigywicy powinno
przebiega juz w temperaturze od +8°C,
- lepkas¢ zywicy powinna miécic¢ sie w przedziale 0,48-0,53 Pa*s,
- czas zachowania wdeiwosci roboczychzywicy w temperaturze +20°C powinien wynésninimum 20 minut,
- $rednia wytrzymaté¢ na odrywanieywicy (przyczepnéé powtoki do podiga) powinna by > 2 MPa,
- wytrzymata¢ nasciskaniezywicy po 28 dniach dojrzewania powinnattyy45 MPa,
- wytrzymata¢ na zginanieywicy po 28 dniach dojrzewania powinnattyy9 MPa,
- skurczzywicy po 90 dniach powinien By 1,2 %,
— stopiéh wodoszczelngi zywicy powinien odpowiadaWw 8

3. SPRZET

Wybér sprztu i narzdzi do wykonywania rob6t w dostosowaniu do techgilaobdt przewidzianej przez
producenta preparatu najedo Wykonawcy i podlega akceptacji przezymiera. Wykonawca winien dysponogva
podczas prowadzenia robét wilgofo@mmierzem i termometrem elektronicznym do pomiamperatury powietrza
i podtaza betonowego.

4. TRANSPORT

Transport materiatdw dowolnymrodkami przydatnymi dla danego asortymentu robdt pagkdem manosci
utozenia i umocowania tadunku, w sposéb zabezpjecggorzed opakowania przed uszkodzeniem, mrozem i
zawilgoceniem. Sktadowanie w oryginalnych, nieotaig/ch opakowaniach, w suchych pomieszczeniach, w
temperaturze zawartej w przedziale od +8 do +3@1€estrzeganalery wszystkich wymagazawartych w kartach
technicznych poszczegdéinych wyrobow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonywania roboét

Wykonawca przedstawi #ynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnegnam robot, uwzgbniajacy
wszystkie warunki w jakich dgla one wykonywane. Przed przysteniem do prac naprawczych Wykonawca i
Inzynier dokonaj niezlzdnych ustalé technologicznych. Wykonawca STWIORB 159 robdt emiposiada
udokumentowane dwiadczenie w wykonywaniu prac przy pokrywaniu keuoktji betonowych telbetowych za
pomoa zywicznych nawierzchni komunikacyjnych.

5.2. Warunki atmosferyczne

Wykonanie rob6t winno kiyzgodne z wymaganiami Aprobaty Technicznej oraz teamhnologicznych Producenta
stosowanych preparatéw. Wykonawca winien przedstalmizynierowi do akceptacji harmonogram robo6t
uwzgkdniajacy czas schitia kolejnych warstw. Naky przestrzegatemperatur podi@, otoczenia i materiatow
podanych w kartach technicznych, ktore nie powibp nizsze nk +8°C i jednoczénie co najmniej 3°C povigj
panupcej temperatury punktu rosy. Zabronione jest wykeawyie robét poza granicznymi temperaturami, w easi
deszczu i przy wilgotniwi powietrza przekraczagej 85%.

5.3. Przygotowanie podida
Przygotowanie podi@ przy wykonywaniu nawierzchaywicznych ma szczegélne znaczenie.

- usungcie szkodliwych substancji magych mie wptyw na pokczenie naktadanych materiatéw,
- podiaze musi by suche, czyste, chtonne i wystarezaj ngne.

Wykonawca zobovgzany jest dokumentowaodpowiednie przygotowania podto protokotem z wynikami bada
Jezeli podiaze wykazuje jakiekolwiek usterki to powinnodysungte wedtug zasad ok§®nych przez layniera.
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5.4. Przygotowanie mieszanktywicznej

Dla uzyskania masy nawierzchniowej riglevymieszé sktadniki w odpowiednich, podanych w instrukcji
proporcjach, w oryginalnym naczyniu, w sposéhghbi przez taki okres, by mieszanina byla jednorodbazas
przydatndci mieszanki do #ycia okrélony jest w instrukcji i naley go bezwzgidnie przestrzega Po
wymieszaniu masa powinna dyednorodna bez smug, o okianej konsystencji. Nalgy zwrac& szczeglla
uwag: na dno iscianki pojemnika, przestrzegaj czasu mieszania. Nale ograniczd napowietrzanie mieszanek
stosujic odpowiednio niskie obroty mieszarek. Prepardtgetowy do aycia zaraz po wymieszaniu.

Najlepiej przygotowywé mieszanki z petnych zawagtm opakowa.

Doktadne informacje o mieszaniu, dane produktéwvagi szczegoélne znajdusic w specjalnych informacjach
technicznych o produktach

5.5. Wykonanie nawierzchnizywicznej

Powloke naktada s dwuetapowo. W pierwszy etapie prawidiowo przygaow podiée naley
zagruntowad zywica. Najlepiej jest rozla zywice na przygotowan powierzchnie i rGwnomiernie rozprowadzia
gumows paa (sciagaczky), a nasipnie rolowa& watkiem futrzanym w celu uswia rozlewisk i kata w
miejscowych nieréwniach podiga. Swieza, jeszcze lepk zywice, nalezy réGwnomiernie wysypa suszonym
piecowo piaskiem kwarcowym o uziarnieniu 0,7-1,2 .n@rewzyciu zywicy przy gruntowaniu decyduje porowédo
i chtonna¢ podiaza betonowego. Po utwardzenig gywicy nie zwhzam czes$¢ piasku naley usuné, najlepiej za
pomoa odkurzacza przemystowego. Ngstie naley wykona powloke zywiczng nanoszc drug warstve
zywicy. Druga warstwaywicy nie jest wysypywana piaskiem. Najedba o to, aby powlokaywiczna w petni
pokryta wysypan piaskiem pierwsg warstwe gruntupca z zywicy. Wykonanie powtokizywicznej zamyka 100%
porbw w podigu i stanowi ostateczne uszczelnienie nawierzciuigzki rowerowej wraz z nadaniem mu
odpowiednie szorstkai i odporndci nascieranie.

5.6. Piekgnacja nawierzchni

Przez pierwsze 24 godziny po wykonaniu nawierzchalezy ja chront przed mrozem, deszczem, aswvysoky
wilgotnoscia powietrza (np. przez przykrycie plandekami).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady ogolne

Roboty kontrolne powinny lywykonywane zgodnie z postanowieniami ST oraz mi@oni Irzyniera. Kontrola
jakaosci jest prowadzona przez wykonaww oparciu 0 opracowany przez niego i zatwierdzprgez Irkyniera
program. Wykonawca powinien posigdaa budowie wszystkie aktualne dokumenty.

Zakres bad@aprowadzonych przez Wykonawoa budowie:
— badania przed rozpogzem robot,

— badania w trakcie wykonywania robot,

— badania odbiorcze po wykonaniu robét.

6.2. Badania przed rozpocgciem robot obejmuja:

- jakaos¢ materiatow
- sktad mieszanki z probnego zarobu
— sprawdzenie podia

6.3. Badania w trakcie wykonywania robét obejmug:

- jakas¢ materiatdw do wytwarzania mieszanek,

— sktadu mieszanki

— temperatura mieszanki w czasie produkcji i w dhwibudowania

— temperatura podia i powietrza, wilgotn& powietrza, punkt rosy,
- sprawdzenie wygtu zewrtrznego.

6.4. Badania po zakéczeniu rob6t obejmuja:
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- badania prébek wygiych z wykonanej nawierzchni

— grubaé¢, gestas¢ objgtosciowa, wytrzymaléé na rozciganie, przyczeprio, twardagé i wydtuzenie (miejsce
pobrania prébek i ich ikt okresli Inzynier), STWIORB 161

— pomiar grubéci nawierzchni

— tolerancja w stosunku do zaémej wynosi od -0,5 mm do +1,0 mm,

— pomiar réwnéci nawierzchni poprzecznej i podiiej, mierzona tato diugdci 2m
— dopuszczalny préeit pod tat wynosi £ 1 mm,

— odchytka spadku nie wksza nk + 0,2 %,

— sprawdzenie prawidtow#oi wykonania zcz i obramowa

—scisle zwiazane i jednorodne, — sprawdzenie vaylyl zewrtrznego

— jednolity, bez miejsc porowatych, tuszcych s¢ i bez spkan,

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarowe jest 1m2 nawierzchni trudéaeralnej zzywic poliuretanowych. Obmiar robét polega na
okresleniu faktycznego zakresu rob6t oraz obliczenigzywistych iléci wbudowanych materiatdw. Obmiar rob6t
obejmuje roboty olsfe umow oraz dodatkowe jedynie te, ktére w trakcie robdy lmzgodnione z liynierem.

8. ODBIOR ROBOT

Na podstawie przeprowadzonego odbioru rob6t nasleizchodnikéw natey sporadzi¢ protokét zawierajcy
wyniki wszystkich bad& Podstaw odbioru nawierzchni chodnika badania obejmuge:

- sprawdzenie zgod&oi z dokumentaajtechnicza,

- sprawdzenie materiatow,

- sprawdzenie podia,

- sprawdzenie warunkéw prowadzenia robot,

— sprawdzenie prawidtovioi wykonanych robét.

Wykonawca powinien przedig¢:

— protokoty bada kontrolnych i atesty,

— zapisy w dzienniku budowy.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Wymagania og6lne dotycgce ptatndici okreslone ¢ w ST M.00.00.00.
9.2. Szczegdbtowy zakres robot ofllych ptatnoscia

SzczegO6towe warunki platéo:

- przygotowanie podta,

- dostarczenie, przygotowanie i badanie materia@éwytworzenia mieszanek,

— zagruntowanie podia wraz z posypkpiaskows,

- reczne roztgenie mieszanki

- piekgnacja nawierzchni,

- wykonywanie wszystkich niezdnych bada. Cena jednostkowa uwzglnia réwnie odpady i ubytki
materialowe oraz oczyszczenie miejsca pracy.

9.3. Szczegdtowy zakres robot ofllych ptatnoscia
W(g przedmiaru robot.
10. PRZEPISY ZWI AZANE

PN-92/B-01814 Antykorozyjne zabezpieczenia w budotwie. Konstrukcje betonowe telbetowe. Metoda
badania przyczepioi powtok ochronnych.

PN-89/C-81400 Wyroby lakierowane — pakowanie, pnp@g/wanie transport.

PN-87/C-8908%ywice epoksydowe — metody bada

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosanmawierzchni planografem i tat

PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturaleendwierzchni drogowych. Piasek. Instrukcje prodime
$wiadectwo dopuszczenia materiatow do stosowaniadotnictwie komunikacyjnym, Aprobata IBDiM.
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