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0. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwsymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktéysokaciowych.
Budowa ulicy Noskowskiej w Kaliszu.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych wchoda:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokadciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzzeage osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrocta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami

2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycgce materiatow

2.2. Rodzaje materiatéw



Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramabdt ziemnych, w ssiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mig& $rednie od 0,15 do 0,20 m idlugéood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dlugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isimoej nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i
dtugdéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mig dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowa nastpujacy sprzt:
— - teodolity lub tachimetry,
— — niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- - faty,
— — tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej dokladitd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy mra przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z obogziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawigcego dane zawiergje
lokalizacg i wspoétrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczegbtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawénspektora o wszelkich ddach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reperéwboczych. Bidy te powinny by usungte na koszt
Zamawiacego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okgtone w dokumentacji projektowey 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. eeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie #ia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym inspektora. Uksztaltowanie

terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez inspektora.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i

rzednych rzeczywistych, akceptowane przez inspekiarastam wykonane na koszt Zamawiapgo.
Zaniechanie powiadomienia inspektora oznageapboty dodatkowe w takim przypadku aigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgsrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okitajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przez inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygego zostanzniszczone przez Wykonagc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia robdnstan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dlawigtowej realizacji rob6t nam do
obowiazk6w Wykonawcy.



5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pony by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaklowkzane do punktéw pomocniczych, pzdmych
poza granig rob6t ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegks migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosik 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskpowinna by odpowiednio zmniejszona, zatée
od jego konfiguracii.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robét zazanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzyszcych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesiocze naley zalazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przez inspektora.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwojra w nawizaniu do reperow patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i
jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektovs oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji igawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachérpdnich w odlegiéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdecz nie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej syt w stosunku do dokumentaciji projektowej nie
moze by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktow osi trasy naly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doednych niwelety okrdonych w
dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nateuzy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granigrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw na
powierzchni terenu (okskenie granicy roboét), zgodnie z dokumensagprojektova oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenigtré w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naky stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowé w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych
niz 1 metr. Odlegt& migdzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegks ta co najmniej powinna odpowiatadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uttiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdiowych
naley prowadzt wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.



Obmiar rob6t zwgzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢dtaa obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Spos6b odbioru robét

Odbiér robét zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicoOw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geaginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
— — sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigeynktow wysokéciowych,
— — uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— - wyznaczenie dodatkowych punktow wyseékiowych,
— — wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

— — zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrarta przed zniszczeniem i oznakowanie utatydaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platng¢ robo6t zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jesttaujw koszcie robot
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadgowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUD83.
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