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WYMAGANIA OGOLNE

Opracowanie wykonano na zlecenie Generalnej Dyrekcji Drég Publicznych Zgodnie z decyzja Generalnego Dyrektora Drog
Publicznych niniejsza ogdlna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawg sporzadzenia szczegbtowej specyfikacji
technicznej przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych oraz jest zalecona do wykorzystania przy zlecaniu rob6t na drogach
wojewddzkich powiatowych i gminnych.
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Tre$¢ ogdlnej specyfikacji technicznej opracowano wg stanu na dzien 31 marca
2002 r.
Przy sporzadzaniu szczegolowej specyfikacji technicznej nalezy uaktualnié przepisy zawarte w wykorzystywanej ninigjszej ogolnej
specyfikacji technicznej.

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY
OST- ogdlna specyfikacja techniczna
SST- szczegolowa specyfikacja techniczna
GDDP- Generalna Dyrekcja Drog Publicznych
PZI- program zapewnienia jakosci
bhp- bezpieczefistwo i higiena pracy
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem ninigjszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) s wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot
drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujgcg podstawe opracowania szczegdtowej specyfikacji technicznej stosowanej jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach krajowych. Zaleca sig wykorzystanie OST przy
zlecaniu rob6t na drogach wojewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne, wspolne dla robot objgtych ogdlnymi specyfikacjami
technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegdlnych asortymentéw robot drogowych i mostowych. W przypadku braku
ogélnych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortymentu robot, ustalenia dotycza rowniez dla SST
sporzadzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujgco:




1.4.1. Budowla drogowa - obickt budowlany, nic bedgey budynkiem, stanowigey catosé techniczno-uzytkows (droga) albo jego
czgs¢ stanowigeg odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Diugo$¢ mostu - odleglo$¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw lukowych z nadsypks -
odleglos¢ w $wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.

1.44. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obstugujgeych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu,

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia organu wydajacego, wydany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowigey urzgdowy dokument przebiegu robdt budowlanych, sluzacy do notowania zdarzed i
okolicznodei zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonaweg i projektantem.

1.47. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkodg terenows dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kicrownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcee, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi
jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przeslo lub przesta obiektu mostowego) - czgsé obiektu oparta na podporach mostowych, tworzaca ustrdj

niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami row6w.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukeji nawierzchni.

1.4.16. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w
ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materialoéw oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego,

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespé! warstw stuzgcych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podloze gruntowe
i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych,

b) Warstwa wigZgca - warstwa znajdujgca si¢ migdzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejgcej nawierzchni,

d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze skladaé si¢ z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

¢) Podbudowa zasadnicza - gérna czg$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze ona sklada¢ sie z
jednej lub dwach warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$é podbudowy spetniajaca, obok funkeji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgezajgeg lub odeinajgca.
g)Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gldéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.
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h)Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
czgstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.
i)Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzehni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigeie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na
okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodno$é wykonywanych robét z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji
nie zostal okrelony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig
urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze rowniez obgjmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czg$é korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdoéw, umieszczenia urzadzen organizacji i
bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podloza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu
umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni,

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsigwziecie budowlane - komplecksowa realizacja nowego polgczenia drogowego lub  calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istnicjacego potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek
zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienic w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiagce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad droga, kolej,
rurocigg, kanal, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i
wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot.

1.4.36.  Przyczélek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sklada¢ si¢ z pelnej sciany, slupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzyn, komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrécenie pierwotnych funkeji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietos¢ teoretyczna - odleglosé migdzy punktami podparcia (lozyskami), przgsta mostowego.

1.4.39. Szerokos$é calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglo$é migdzy zewngtrznymi krawedziami konstrukceji obiektu,
mierzona w linii prostopadlej do osi podluznej, obejmuje calkowita szeroko$¢ konstrukeyjng ustroju niosgcego.

1.4.40. Szerokos$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegélnych rodzajéw ruchu oraz
szeroko$é chodnikéw mierzona w $wietle porgezy mostowych z wylgczeniem konstrukeji przy jezdni dolem oddzielajacej ruch
kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca wymienione w
kontrakcie jako tworzgce czgs¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglgbiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.



1.4.44. Wiadukt - obickt zbudowany nad linig kolejowg lub inng drogg dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanic budowlane - czgd¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowigca odrebng catosé konstrukcyjng lub technologiczng,
zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych z
budows, modernizacjg/ przebudows, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawea jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnodci na terenie budowy, metody
uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi

wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspolrzedne punktéw gtdéwnych trasy oraz reperéw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.Na Wykonawcy spoczywa
odpowiedzialnod¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot, Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2, Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegélowych

warunkach umowy, uwzgl¢dniajgcym podzial na dokumentacje projektows:

- Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacje
projektowa oraz projektows dokumentacj¢ wykonawczg (techniczng) i zostang
przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora
Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3. Zgodnod¢ robot z dokumentacjg projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzynicra/Kicrownika projektu
stanowig czg$¢ umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w
calej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich waznosci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych™ (,,Ogélnych warunkach umowy”).Wykonawca nic moze wykorzystywaé
blgdow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika
projektu, ktéry podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na
pismie s3 wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone
materialy bgdg zgodne z

dokumentacjg projektows i SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego

przedziatu tolerancji. Cechy materialéw i elementéw budowli muszg wykazywac zgodno$é z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie moga przekraczaé dopuszezalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materialy lub roboty nic bgda w pelni
zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajgcg jakos$é elementu budowli, to takie materialy zostana
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem’™)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obicktéw (jezdnie, $ciezki rowerowe,
ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego

robot, Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwicrdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzagdem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezgco aktualizowany przez
Wykonawcg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajgc w ten sposéb bezpieczefstwo
pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nicodzowne ze wzglgdéw bezpieczefstwa, Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bgda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilociach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét. Koszt zabezpieczenia
terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w cene kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgeze, owietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody
spofecznodci i innych, W miejscach przylegajacych do drdg otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla
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pojazdow i maszyn pracujgcych przy realizacjii robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu. Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgeiem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz

przez umieszczenie, w micjscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych trese
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bgdg utrzymywane przez Wykonaweg w dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest
wiaczony w ceng kontraktows.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasic prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska
naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bgdzie:

a) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska
na terenic i wokd! terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosei dla oséb lub débr publicznych i innych, a
wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezenia lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu
dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bgdzie mial szczegdiny wzglad na:

1) lokalizacjg baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2)  $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

c) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawea bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie
odpowiednich przepisow sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne bgdg sktadowane w sposdb zgodny z

odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgdg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sig uzycia materialdw
wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostkg, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na §rodowisko. Materialy, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w
czasie robot, a po zakonczeniu robét ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzyma¢ zgodg na
uzycie tych materialow od wlasciwych organéw administracji pafistwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla
otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakickolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzgdzef potwierdzenic informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢c w swoim harmonogramie rezerweg
czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakeie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢
za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniows,
Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscig. Inzynier/Kierownik
projektu bedzie na biezgco informowany o

wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a wlascicielami nieruchomodci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie
bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw
Wykonawea bedzie stosowa¢ sig do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcic materiatéw i

wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wiladz co do
przewozu nietypowych wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bgdzie powiadamial
Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkéw zostaly
usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bgdg dopuszezone na $wiezo ukoficzony fragment
budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.



1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczefistwa i higieny pracy. W szczegélnosci
Wykonawca ma obowigzek zadbag, aby personel nie

wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych, Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze
wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie
kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonaweca bgdzie odpowiadat za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty
wydania potwierdzenia zakoficzenia rob6t przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca bgdzie utrzymywaé roboty do czasu
odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowieni podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bgdzie w pelni
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprz¢tu, materialéw lub urzgdzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposob ciggly bedzie
informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonaweca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i przepisy, kiére spetniaé maja materialy, sprzet i inne
towary oraz wykonane i zbadane roboty, bgda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy
s3 pafistwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mogg byé réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajgce réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawcg i przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalodci o znaczeniu geologicznym lub

archeologicznym odkryte na terenic budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomié
Inzyniera/Kicrownika projektu i postgpowa¢ zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inzynietr/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali
wydluzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktérg nalezy zw1f;kszyc ceng kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduj i
Wykonawea zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport oraz inne urzgdzenia
towarzyszgce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,,Zaplecze Zamawiajgcego”.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnic przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robot,
Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegdélowe informacje dotyczace proponowanego
Zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki materialow. Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkic materialy z danego
irédla uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badafh w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego Zrédla w sposéb ciggly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robot,

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie materialow ze Zrodel miejscowych
wlagczajge w to Zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane
dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji Zrodta. Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do

zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajgca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode
wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakodciowych materiatéw pochodzacych ze Zrédet
miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialéw, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w
zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robét. Humus i nadklad czasowo zdjgte z terenu wykopdw, dokopéw i miejsc pozyskania
materialéw migjscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robdt.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach
umowy bgdg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika
projektu. Wykonawca nie bedzie prowadzié¢ zadnych wykopéw w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszezegdlnione
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w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu. Eksploatacja Zrodet materialow
bgdzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i zlozone w miejscu
wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow
do innych robdt, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie odpowiednio przewartosciowany
(skorygowany) przez Inzyniera/Kicrownika projektu. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sig z jego nieprzyj¢ciem, usunigciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego
materialu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kicrownika
projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakosé i wlasciwosci i byly dostgpne do kentroli przez Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca
czasowego skladowania materiatéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwdrni materiatdw

Wytwornie materiatéw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialdw mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wyniki
tych kontroli bedg stanowié podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy
Inzynier/Kierownik projektu bgdzie przeprowadzal inspekcj¢ wytworni, musza by¢ spetnione nastgpujgee warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mial zapewniong wspdlpracg i pomoc

Wykonawcy oraz producenta materialéw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie,

do tych czedci wytworni, gdzie odbywa sig produkcja materialéw przeznaczonych do

realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w migjscu nie nalezgcym do Wykonawcy,

Wykonaweca uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla

przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje nickorzystnego wplywu na jakosé
wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem
typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekeie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Liczba i wydajno$¢ sprzgtu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreglonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu. Sprzgt bedgcy wiasnoscig Wykonawcy
lub wynajety do wykonania robot ma by¢é utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszezenie sprzgtu do uzytkowania i badan

okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bgdzie konserwowaé sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢
sprzet niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacjg

przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pézniej zmieniany bez jego
zgody. Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie

gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robét i whagciwosci przewozonych materialow. Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot
zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InZyniera/Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umowg. Przy ruchu na drogach publlcznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace plzeplsow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spelniajgce
tych warunkéw moga byé¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezqco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT



Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodno$é z dokumentacjg projektows, wymaganiami SST, PZI, projektem organizacji robét
opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu, Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane
metody wykonywania robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementdw robét zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi$mie
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostang, usunigte przez Wykonawce na wiasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pimie przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosei za ich dokladnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materialdw i elementow robét bgda oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace
przy produkgji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przeszlosei, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace
na rozwazang kwestig. Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowa¢ i przedstawi¢ do akeeptacji Inzyniera/Kierownika projektu program zapewnienia jakosci.
W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robot, mozliwosci techniczne,
kadrowe i plan organizacji robot gwarantujgcy wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawieraé:

a) czgéé ogdlng opisujacy:

- organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$é wykonania poszczegélnych elementdw robét,

- system (sposéb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakodcig wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wilasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca
zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposdb oraz formg gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw mechanizméw sterujacych, a takze
wycigganych wnioskdw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme¢ przekazywania tych
informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegolowy opisujgeg dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do
sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedur¢ pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwodé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanic urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw robét,

- sposéb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bgdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagngé zalozong jakosé robét. Wykonawca
jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakosci

materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz rob6t. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli
Inzynier/Kierownik projektu moze zazgdaé od Wykonawcy przeprowadzenia badari w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST Minimalne
wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosc¢ sq okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one
tam

okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umows.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzagdzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nicograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcii.
Inzynier/Kierownik projektu bgdzie przekazywaé Wykonawey pisemne

informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczgcych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigeia te bedg tak powazne, ze moga wplyngé ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialdéw i dopuscei je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcey zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$é¢ tych materialow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek
Probki bedg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie
Jjednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier/Kierownik




projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udzialu w pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez
Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu, Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych
przez Inzyniera/Kierownik projektu bgdg

odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu. Na zlecenie
Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére budza watpliwosci co
do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawcg usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badar pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badaf, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badai

Wykonawea bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak najszybeiej, nie pozniej
jednak niz w terminie okreslonym w programic zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane
Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow powinien udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy. Inzynier/Kierownik
projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonaweg, poprzez migdzy innymi swoje badania,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialéw i robét z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw
badan dostarczonych przez Wykonawcg. Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swéj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporly Wykonawcy sa nicwiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci

materialow i robét z dokumentacja projektowg i SST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku calkowite koszty powt6rnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, kidre posiadaj:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z

kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat

technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnodci z:

Polska Norma lub aprobaty techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacja okreslong w pkt 1i ktore spelniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty s3 wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot bgdzie posiadac te
dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bgdg dostarczone przez Wykonawcg Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwaraneyjnego. Odpowiedzialnosé za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane na biezaco i bedg
dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i

gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bgdg czytelne, dokonane trwalg technikg, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne
dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgeznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika
projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosei:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakodci i harmonograméw robét,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegdlnych elementéw robot,

- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzgdzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cz¢éciowych i ostatecznych odbiorow robot,
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- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym
w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- 2godnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,
- dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,
- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,
- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badai z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z podaniem, kio je przeprowadzal,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy begda przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu
do ustosunkowania si¢.Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania poleceni Wykonawcy robot.
(2) Ksigzka obmiarow
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementdw robot. Obmiary
wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposéb ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci materialow, recepty
robocze i kontrolne wyniki badain Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.
(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach
(1) - (3) nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robot,
€) protokoly z narad i ustalen,
f)  korespondencj¢ na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bgdg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie ktdregokolwiek z
dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
bgdg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki
obmiaréw. Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawey od obowigzku ukoficzenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na pi$mie. Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu
miesigeznej platnodei na rzecz Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatéw

Dlugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdInionymi punktami skrajnymi bgdg obmierzone poziomo wzdluz linii osiowej. Jesli SST
wlasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugos¢ pomnozona przez éredni
przekrdj. llosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, bgdg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzqdzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bgdg zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez

Wykonaweg. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnoénym wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to

wyposazenie zapewniajac w sposob ciggly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/IKierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robét, a takze w przypadku wystepowania
dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania, Obmiar robat podlegajacych
zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem, Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg

wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupelnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W

razie braku miejsca szkice moga by¢ dolgczone w formie oddzielnego zalacznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

10



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosei i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegng zakryciu, Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu. Gotowo$¢é danej czgsei robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem

do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciaggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu. Jako$é i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikdw badar laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w

konfrontacji z dokumentacjg projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje sig wg zasad jak
przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Calkowite zakoficzenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru

ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawceg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o
tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosei Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych dokument6w, wynikow badan i
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowg i SST. W toku odbioru ostatecznego robot
komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszeza w
zakresic wykonania robot uzupelniajacych i robét poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub

robot uzupetniajacych w warstwie $cieralngj lub robotach wykornczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektows i SST z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych
rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokél odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg

wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace
dokumenty:

1. dokumentacjg projektows podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji
umowy,

. szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne),

. recepty i ustalenia technologiczne,

. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosei wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ,

. opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z SST i PZ],

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt wlascicielom urzgdzen,

9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét. Wszystkie zarzgdzone przez komisjg
roboty poprawkowe lub

uzupehiajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robét poprawkowych i robot
uzupelniajacych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbidér pogwarancyiny




Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym
i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbior ostateczny robot”,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowg ustalong dla danej pozycji
kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartosé (kwota) podana przez Wykonawcg
w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania
skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty
ryczattowe robét beda obejmowaé:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

- wartosc pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagar warunkéw umowy i wymagan
ogblnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w
kosztorysie.
9.3. Objazdy. przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenistwa ruchu,
(c) oplaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
(f) tymczasowy przebudowg urzadzen obeych. Koszt utrzymania objazddw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
* oczyszcezanie, przestawienie, przykrycie i usunigeie tymezasowych oznakowari pionowych, poziomych, barier i $wiatel,
* utrzymanie plynnosci ruchu publicznego. Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
* usunigeie wbudowanych materialow i oznakowania,
* doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2020 poz. 1333 z pééniejszymi zmianami).

2.Zarzqdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy
infermacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. 2020 poz. 470 z pdzniejszymi zmianami).

Uwaga!

Jesli w czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji wymienione wyzej przepisy zostang
zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i rozporzqdzenia majgce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to naley je
odpowiednio stosowac.
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SZCZEGOL.OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ODTWORZENIE TRASY
1 PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.

1.2.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wehodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

€) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.2.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenic wyznaczenia osi obiektu i punktéw wysokosciowych,
zastabilizowanie ich w spos6b trwaly, ochrong ich przed zniszezeniem, oznakowanie w sposéb ulatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.3. Okreslenia podstawowe

Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy. Pozostale
okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

2.2. Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwoZdziem lub prgtem stalowym, stupki betonowe

albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone poza granicg robét ziemnych, w sgsiedztwie
punktow zatamania trasy, powinny mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m i dlugosé¢ od 1,5 do 1,7 m.Do stabilizacji pozostatych
punktéow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci oketo 0,30 m, a dla punktow utrwalanych
w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m. LSwiadki” powinny mie¢ dlugo$c
okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastgpujgey sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

— laty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odiworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanic
wymaganej dokladnosci pomiaru.

4, TRANSPORT

4.1. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu,



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgeymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7). Przed przystgpieniem
do robdt Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego dane zawierajgce lokalizacje i wspolrzedne punktéw gléwnych
trasy oraz reperow. W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegolowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny byé wykonane
przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé
Inspektora o wszelkich blgdach wykrytych w wytyczeniu punktéw gléwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w
dokumentacji projektowej sq zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, 7e rzeczywiste rzedne
terenu istotnie réznig si¢ od rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié o tym Inzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podj¢ciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia
Inspektora oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w
sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow. Forma i wzoér tych oznaczen powinny byé
zaakceptowane przez Inspektora. Wykonawcea jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawey. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizaciji
robét nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gléwnych osi trasy i punktéw
wysokodciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktow pomocniczych, polozonych poza granicy robot
ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajgcy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosi¢ 500 metréw,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towarzyszacych.
Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile
brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora.

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujgc niwelacj¢ podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w
dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzgdnej.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sicci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w
dokumentacji projektowe;.

Of trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztaftowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszezalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w
stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 em dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drog. Rzgdne niwelety punktdw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych
w pkt 2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowezas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszezonych poza granica robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopéw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy rob6t), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w migjscach wymagajgcych uzupelnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera. Do wyznaczania krawedzi nasypow i
wykopdéw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypéw o wysokosci
przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow glgbszych niz 1 metr. Odleglo¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosé ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych
przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypéw i wykopéw o
ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektows.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakodci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug
ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnic z wymaganiami podanymi w pkt
5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie,

Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czg§cig obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposdb odbioru robdt

Odbiér rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiardéw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedklada Inspektorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

Platnoéé robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie rob6ét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gléwny Urzqd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

8.Rozporzqdzenie MGPIB z dnia 21.02.1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno - kartograficznych oraz
czynnosci geodezyjnych obowiqzujqcych w budownictwie (Dz.U. Nr 25, poz. 133).

Uwaga!

Jesli w czasie pomiedzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji wymienione wyzej przepisy zostanq
zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i rozporzqdzenia majgce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to
nalezy je odpowiednio stosowac.






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.02.02
USUNIECIE HUMUSU I/LUB DARNINY

1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t w ramach realizacji zadania,

1.1. Zakres stosowania

STWIORB stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot. Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotyczg
zasad prowadzenia robot zwigzanych ze zdjgeiem warstwy humusu i daminy zgodnie z Dokumentacja Projektows.

1.2. Okredlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe 53 zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w D —00.00.00.

1.3. Wymagania ogdlne

Ogélne wymagania dotyczace robot podano w D 00.00.00 , Wymagania ogdlne™.

2. MATERIALY

2.1. Opgolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w D 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™.

2.2. Rodzaje Materialow

Nie wystepuja. Ponowne uzycie materialu pozyskanego podezas robot opisanych w ninigjszej STWIORB podlegaé bedzie acenie przydatnodci wg odrgbnych
STWiORB tj.: D.06.01.01, lub D. 09.01.01, itp., oraz zapisom dokumentacji projektowe;.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogédlne wymagania dotyczgce sprz¢tu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™.

3.2. Sprzet do zdjecia humusw/darniny

Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu i darniny nalezy stosowaé:

- rowniarki,

- spycharki,

—  koparki z tyzka skarpowka do $cinania (lyzka bez ,.zgbow”, lemiesz prosty),
— lopaty, szpadle i inny sprzgt do rgeznego wykonywania robot ziemnych,

—  isamochody samowyladowcze,

— noze do cigcia daminy.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgee transportu podano w D 00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

4.2, Transport humusu/darniny

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozic transportem samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od
odleglosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.



Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do powtdrnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana
W spos6b nie powodujgey uszkodzen (patrz p. 5.3.)

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w D 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”,

Wykonawea jest zobowigzany do wykonania Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci i przedstawienia go Inzynierowi w celu
akeeplacji.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjgta z przeznaczeniem do poinicjszego uzycia przy umacnianiu skarp oraz innych czynnosciach okreslonych w Dokumentacji
Projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami STWiORB lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznic z zastosowaniem réwniarek lub spycharek, W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla
prawidtowego wykonania robot, wzglgdnic moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczeistwa robdt (zmienna grubosé warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy
dodatkowo stosowac reczne wykonanie robat, jako uzupelnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzehni calego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w Dokumentacji Projektowej lub
wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania) powinna byé zgodna z ustaleniami Dokumentacji Projektowej, STWIORB lub
wskazana przez Inzyniera, wedlug faklycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bgdzie stanowil podstawg do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem
warstwy humusu.

Zdjgty humus nalezy skladowac w regularnych pryzmach. Migjsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawee tak dobrane, aby humus by! zabezpieczony
przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opaddw i bezposrednio po nich, aby uniknaé
zanieczyszezenia gling lub innym gruntem nicorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrgbie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej jest pokryta daming przeznaczong do umocnienia skarp, darming nalezy
zdjaé w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywaé w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skaszone przed zdjeiem daminy. Darning nalezy cigé w regulame, prostokatne pasy o szerokosei okolo 0,30 metra lub w kwadraty o
dlugosci boku okolo 0,30 metra. Grubosé daminy powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej daminy. Jezeli damina przed powtomym wykorzystaniem musi byé skladowana, to zaleca sig jej roztozenie na
gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie rozlozenie daminy, to nalezy ja magazynowaé w regulamych pryzmach, W porze rozwoju roslin damine nalezy
skladowaé w warstwach trawg do dolu. W pozostalym okresie daming nalezy skladowaé warstwami na przemian trawg do gory i trawg do dolu, Czas skladowania
daminy przed wbudowaniem nie powinien przekraczaé 4 tygodni.

Daming nie nadajgeq si¢ do powtémego wykorzystania nalezy usungé mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przewiezé na migjsce wskazane
w STWIORB lub przez Inzyniera.

Nadmiar humusu i darniny jest wlasnogcia Wykonawey i jest on zobowiazany do usuniecia jej z terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robt
Qgolne zasady kontroli jakosci robét podano w D 00.00.00 ,,Wymagania ogolne™,

6.2. Kontrola usunigcia humusu i darniny
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosei usunigeia humusu i daminy oraz prawidlowosci jej spryzmowania.

Zdjety humus powinien zawieraé, co najmniej 2% czgsci organicznych,

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w D 00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

1.2. Pomiar wykonanych robot

Przed przystapieniem do zdjgeia warstwy humusu nalezy wykonaé geodezyjnie pomiar inwentaryzacyjny terenu, oraz po usunigeiu warstwy - kolejny pomiar
syluacyjno wysokosciowy i na podstawie otrzymanych wynikéw obliczyé kubaturg robét ziemnych- objetosei humusu.



7.3. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr szescienny (m3) zdjgtej warstwy humusu,
Jednostka obmiarowa jest metr szescienny (m3) wykonanych robot w ziemi uprzednio zmagazynowanej w haldach z transportem urobku.

Jednostkq obmiarowg jest metr szescienny (m3) odplatnosci za skladowanie humusu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogélne
Ogolne zasady odbioru robot podano w D 00,00.00 , Wymagania ogdlne”.

8.2. Wymagania dotyczace odbioru robét
W przypadku niezgodnosei wykonania robot z Dokumentacja Projektowa, Wykonawea jest zobowiazany do ich poprawy na wlasny koszt.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w D 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa usunigcia humusu i darniny obejmuje:

—  wykonanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
—  pozyskanie wszystkich materialow niezbgdnych do wykonania robat,

- zdjecie daminy,

—  zdjecie humusu,

—  zaladunek i transport humusu i daminy na skladowisko przyobicktowe lub inne,

—  oplaty za skladowanie humusu,

—  biezgce oczyszczanie drog z humusu,

—  uporzadkowanie terenu robot,

—  wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiarow, préb i sprawdzen.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Uwaga!

Jesli w czasie pomiedzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacyi imvestycyi wymienione wyZej przepisy zostang zmienione, lub

zostang wprowad=one nowe przepisy i rozporzgd-enia majqce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, fo nalezy je odpowiednio stosowac.



%7

e

S




SZCZEGOY.OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.04
ROZBIORKI ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej j specyfikacji technicznej sy wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
rozbidrkg elementow drég.

1.2. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka:

—  warstw nawierzchni oraz konstrukeji podbudow,
- kraweznikow, obrzezy i opornikow,
—  chodnikow,

2. SPRZET

2.1. Sprzet do rozbi6rki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg elementow drdg, ogrodzen i przepustéw moze by¢ wykorzystany sprzgt podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

spycharki,

—  ladowarki,

—  zurawie samochodowe,
—  samochody cigzarowe,
- zrywarki,

—  mloty pneumatyczne,
—  pily mechaniczne,

—  frezarki nawierzchni,
- koparki.

3. TRANSPORT

3.1. Transport materialéw z rozbiorki

Material z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Wykonanie robét rozbidérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrodzen i przepustéw obejmujg usunigeie z terenu budowy wszystkich elementow,
zgodnie z dokumentacja projektows, SST lub wskazanych przez Inspektora.

Jedli dokumentacja projektowa nic zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej, Inspektor moze polecic
Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie okreslony przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w SST lub przez Inspektora,

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy spelni¢ warunki okreslone w OST
D-05.03.11 ,,Recykling”.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych uszkodzen.
0 ile uzyskane elementy nie stajy si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewieZ¢ je na miejsce okreslone w SST lub
wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.



Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw drég, ogrodzen i przepustéw znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacjg projektowg bgda wykonane wykopy drogowe, powinny byé tymczasowo zabezpieczone, W szczegdlnosci
nalezy zapobiec gromadzeniu sig w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sig wykonania wykopow drogowych nalezy wypemié, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodniec z wymaganiami okreslonymi w OST D-02.00.00 ,Roboty
ziemne”,

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementoéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zaggszezenie gruntu wypelniajagcego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzef i przepustow
powinno spelnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”,

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa robot zwigzanych z rozbidrkg elementéw drog i ogrodzen jest:

— dla nawierzchni i chodnika - m* (metr kwadratowy),
—  dla krawgznika, opornika, obrzeza, sciekéw prefabrykowanych, ogrodzen, barier i porgczy - m (metr),
—  dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

7. PODSTAWA PLATNOSCI

7.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
—  wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
—  rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na poboczu,
—  zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,

—  wyrdwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbidrki krawgznikow, obrzezy i opornikow:
—  odkopanie krawgznikéw, obrzezy i opornikow wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. law,
—  zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

—  wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

¢) dla rozbidrki chodnikow:
- rgezne wyjgcie plyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatéw chodnikowych,
—  ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem na poboczu,
—  zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
—  zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,

—  wyrdwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki znakéw drogowych:
- demontaz tablic znakéw drogowych ze stupkdw,
- odkopanie i wydobycie stupkéw,
- zasypanie doléw po stupkach wraz z zaggszczeniem do uzyskania Is ® 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],



—  zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
—  uporzadkowanie terenu rozbiorki;

8. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia
4.  PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogdlnego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego
przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowana. Kqtowniki rownoramienne
7. PN-H-93402 Katowniki nierownoramienne stalowe walcowane na gorgco
8  BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim, okrgglym i
kwadratowym
9.  BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
Uwaga!

Jesli w czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestyeji wymienione wyzej przepisy zostang
zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i rozporzqdzenia majgce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to
nalezy je odpowiednio stosowaé.






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW I KRZEWOW

1. WSTEP

Przedmiotemn niniejszej specyfikacji technicznej sy wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
usunigciem krzewow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.

1.3. Zakres robot objetych ST Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wycinka (karczowaniem) krzakéw, wraz z ich wywiezieniem, wykonywanym w ramach robét przygotowawczych.

1.4, Okreslenia podstawowe Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektows. ST i poleceniami Kierownika Projektu. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-
M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
2. MATERIALY Nie wyst¢puja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pki3.

3.2. Sprzet do usuwania drzew
Do wykonywania robot zwigzanych z usunigeiem krzakow nalezy stosowaé: — spycharki, — koparki lub ciggniki ze
specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrgbem drzew

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2, Transport galezi

Galgzie nalezy przewozié¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdblne warunki wykonania robot

Og6lne warunki wykonania robdt podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

5.2. Zasady oczyszczania terenu z krzakéw

Roboty zwigzane z usunigciem krzakow obejmujg wycigeie, wykarczowanie i ich wywiezienie poza teren budowy, zasypanie
dolow oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostalosci po wykarczowaniu.

5.3. Karczowanie krzakow

Krzaki znajdujgce sie w pasie rob6t ziemnych, powinny by¢ zgodne z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera,

5.4. Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakogci robot

Ogoélne zasady kontroli robot podano w SST D.00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ .

6.2. Kontrola robot przy karczowaniu krzakdw

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnodei usunigcia roslinnodci, wykarczowaniu krzakow i
zasypania doldw. Zaggszczenie gruntu wypelniajacego doly powinno spetniaé odpowiednie wymagania okreslone w SST
D.02.00.00 ,Roboty ziemne™,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiarowg robét zwigzanych z usunieciem krzakdw jest 1 m2.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie doléw po wykarczowanych krzakach, przed ich
zasypaniem.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogéIne".

9.2, Cena jednostki obmiarowej.

Platnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych.
Cena wykonania robot obejmuje:
- wykarczowanie i wycigcie krzakow,

- wywiezienie krzakéw poza teren budowy lub przerobienie galgzi na korg drzewna, wzglgdnie spalenie na miejscu
pozostalo$ci po wykarczowaniu,

- zasypanie dotow,

- uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY
1. Prawo ochrony srodowiska Dz. U. Nr 100 poz. 1085 z dnia 27.07.2001 z pézniejszymi zmianami
2. Ochrona przyrody Dz.U. Nr 92 poz.880 z dnia 30.04.2004r:

Uwaga!

Jesli w czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji wymienione wyzej przepisy zostang
zinienione, lub zostanq wprowadzone nowe przepisy i rozporzqdzenia majgee zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to
nalezy je odpowiednio stosowaé.



$7.CZEGOELOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-02.00.01

ROBOTY ZIEMNE WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonywaniem robét ziemnych.

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na
drogach.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji ogolnej dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drog i obejmuja:

a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopdw w gruntach skalistych,

C) budowe nasypow drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spelniajgca warunki statecznosei i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokosé nasypu lub glebokos$¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5.  Nasyp éredni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7.  Wykop plytki - wykop, ktorego glgbokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8.  Wykop éredni - wykop, ktorego glgbokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci, charakteryzujgcy si¢ znacznym i dlugotrwalym
osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12.  Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktérego probki nie wykazujg zmian
objetosci ani nie rozpadaja sie pod dzialaniem wody destylowanej; maja wytrzymalos¢ na Sciskanie R. ponad 0,2 MPa;
wymaga uzycia $rodkéw wybuchowych albo narzgdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13.  Ukop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, polozone w obrgbie pasa robat drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone poza pasem robot drogowych.

1.4.15.  Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiczienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasg drogows.

1.4.16.  Wskaznik zapeszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszezenia gruntu, okreslona wg wzoru:
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gdzie:



it - ge¢stos¢ objgtosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m®),
pile - maksymalna ggsto$¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stuzgca do oceny zaggszezenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?),

1.4.17. Wskaznik roznoziarnistodci - wielkosé charakteryzujgca zaggszezalno$é gruntéw niespoistych, okreslona wg wzoru:
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gdzie:
dsp - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
diw - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.18. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkosé charakteryzujgca stan zageszezenia gruntu, okreslona wg wzoru:
EZ
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gdzie:
E; - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E; - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.19. Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych wi6kien
syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowych, charakteryzujacy
si¢ migdzy innymi duzg wytrzymaloscig oraz wodoprzepuszezalnosceia, zgodny z PN-IS010318:1993, PN-EN-963:1999.
Geosyntetyki obejmuja: geotkaniny, geowldkniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki, geokompozyty, geomembrany, zgodnie
z wytycznymi IBDiM.

Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.
2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D--00.00.00 »Wymagania
ogolne”.

2.2, Podzial gruntdéw

Podzial gruntéw pod wzglgdem wysadzinowosci podaje tablica 1.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do
budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowezas, gdy
stanowig nadmiar objgtosci robdt ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopéw, nie bedge nadmiarem objetosci robét ziemnych, zoslaly za
zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypéw lub
wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntow
przydatnych ze Zrédet wiasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, powinny byé wywiczione przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie
terendw na odklad nalezy do obowigzkéw Zamawiajgcego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakeie. Inzynier moze
nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktorych czasowa nieprzydatnosé wynika jedynie z powodu zamarzniecia
lub nadmiernej wilgotnosci.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien by¢ materialem odpornym na dziatanic wilgoci, $rodowiska agresywnego chemicznie i biologicznie
oraz temperatury. Powinien by¢ to materiat bez rozdar¢, dziur i przerw cigglosci z dobra przyczepnoscia do gruntu.
Wiasciwosci stosowanych geosyntetykéw powinny by¢é zgodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentacjg projektows.
Geosyntetyk powinien posiada¢ aprobatg techniczna wydang przez uprawniong jednostke.

Tablica 1. Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998

| Lp. | Wyszezegdlnienie Grupy gruntow




wlasciwosci Jednostki niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu rumosz niegliniasty piasek pylasty malo wysadzinowe
Zwir zwietrzelina gliniasta | glina piasz- czysta
pospotka rumosz gliniasty zwigzla, glina
piasek gruby zwir gliniasty zwigzla, glina pylasta
piasek $redni pospoika gliniasta zwigzla
piasek drobny il, il piaszczys-ty, it
zuzel nierozpadowy pylasty
bardzo wysadzinowe
piasek gliniasty
pyl, pyl piasz-czysty
glina piasz- czysta,
glina, glina pylasta
it warwowy
2 | Zawartos¢ czastek
10,075 mm %
0,02 mm 15 od 15 do 30 30
3 od 3 do 10 10
3 Kapilarnoé¢ bierna Hy,
m 1,0 31,0 1,0
4 | Wskaznik piaskowy WP 35
od 25 do 35 25

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawea przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaé sig mozliwosdcia korzystania z nastgpujgcego

sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (narzgdzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki, ladowarki,

wiertarki mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do

hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

— sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprzet do przenoszenia i ukladania geosyntetykéw

Do przenoszenia i ukladania geosyntetykdw Wykonawca powinien uzywa¢ odpowiedniego sprzgtu zalecanego przez
producenta. Wykonawca nie powinien stosowa¢ sprzgtu mogacego spowodowac uszkodzenie ukladanego materialu.

4, TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™.

4.2. Transport gruntow

Wybér $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do rodzaju gruntu (materialu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosei transportu. Wydajnosé srodkéw transportowych powinna by¢
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwicrdzone nie moze by¢ podstawg roszczefi Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly wezesniej zaakceptowane na pismie
przez Inzyniera.

4.3. Transport i skladowanie geosyntetykdw

Wylkonawca powinicn zadbag¢, aby transport, przenoszenie, przechowywanie i zabezpieczanie geosyntetykow byly
wykonywane w sposob nie powodujacy mechanicznych lub chemicznych ich uszkodzen. Geosyntetyki wrazliwe na $wiatlo
sloneczne powinny pozostawaé zakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudowania.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .

3.2. Doktadnoéé wykonania wykopdw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wicksze niz 10 cm.
Roznica w stosunku do projektowanych rz¢dnych rob6t ziemnych nie moze przekraczaé + 1 cm i -3 cm.

Szerokosé gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokodci projektowanej o wigcej niz 10 cm, a krawedzie
korony drogi nic powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenic skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata.
Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ 10 cm przy pomiarze lata 3-metrowa, albo powinny
by¢ spelnione inne wymagania dotyczgce nierdwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i réwnosci skarp, powinny
by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

3.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzgdzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujgtych w dokumentacji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaé w calym okresie
trwania robot spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawey, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrwala nieprzydatnosc,
Wykonaweca ma obowigzek usunigcia tych gruntéw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na whasny koszt bez
Jakichkolwick dodatkowych oplat ze strony Zamawiajgcego za te czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.
Odprowadzenie wéd do istnigjgcych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi byé poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robot ziemnych.
Wykonanie wykopdw powinno postgpowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podluzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajgee szybki odplyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw
niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania
innych robot na spelnienie wymagar dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych.
Zrédla wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy
odprowadzi¢ poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy
Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows i SST. Szerokosé dna i
glgbokos¢ rowu nie mogg réznic sig od wymiaréw projektowanych o wigeej niz 5 cm.

5.6. Ukladanie geosyntetykow

Geosyntetyki nalezy uklada¢ lgczgc je na zaklad zgodnie z dokumentacjy projektows i SST. Jezeli dokumentacja projektowa i
SST nie podajg inaczej, przylegajace do siebie arkusze lub pasy geosyntetykdw nalezy uklada¢ z zakladem (i kotwieniem)
zgodnie z instrukcjg producenta lub decyzjg projektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, nalezy w uzgodnieniu z Inzynierem, przykryé to uszkodzenie pasami geosyntetyku
na dtugosci i szerokosci wigkszej o 90 ecm od obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktorej przewiduje si¢ ulozenie geosyntetyku powinna byé réwna i bez ostrych wystepéw, moggcych
spowodowa¢ uszkodzenie geosyntetyku w czasie ukfadania lub pracy. Metoda uktadania powinna zapewni¢ przyleganie
geosyntetyku do warstwy, na ktérej jest ukladana, na calej jej powierzchni. Geosyntetykéw nie nalezy naciggaé lub
powodowac¢ ich zawieszenia na wzgorkach (garbach) lub nad dolami. Nie dopuszeza si¢ ruchu maszyn budowlanych
bezposrednio na ulozonych geosyntetykach. Nalezy je przykry¢ gruntem nasypowym niczwlocznie po ulozeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakodci robdt podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w pkcie
5 oraz z dokumentacjg projektowa.




Szczegdlng uwagg nalezy zwrdci¢ na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wdd opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkdw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnoéci wehodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robét okreslono w pkeie 6 SST D-02.01.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiarow wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$é badan i pomiaréw
1 | Pomiar szerokosci korpusu ziemnego Pomiar ta$mag, szablonem, latg o dlugo$ci 3 m i poziomicg lub niwelatorem,
w odstgpach co 200 m na
2 | Pomiar szerokosci dna rowow prostych, w punktach gléwnych tuku, co 100 m na tukach o R100 m co 50
m na tukach o R100 m
3 | Pomiar rzgdnych powierzchni korpusu oraz w miejscach, ktore budzg watpliwosci
ziemnego
4 | Pomiar pochylenia skarp
5 | Pomiar rownosci powierzchni korpusu
6 | Pomiar réwnosci skarp
7 | Pomiar spadku podluznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstgpach co 200 m oraz w punktach
korpusu lub dna rowu watpliwych
8 | Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej warstwy lecz nie
rzadziej niz w trzech punktach na 1000 m” warstwy

6.3.2. Szeroko$é korpusu ziemnego
Szeroko$é korpusu ziemnego nie moze rézni¢ si¢ od szerokodei projektowanej o wigeej niz 10 cm.

6.3.3. Szeroko$é dna rowow

Szeroko$¢ dna rowéw nie moze rézni¢ sic od szerokosei projektowanej o wigeej niz £ 5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga réznié si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rozni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigeej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego
tangensem kata.

6.3.6. Rowno$é korony korpusu

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latg 3-metrows, nie moga przekracza¢ 3 cm.

6.3.7. Rownos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrowa, nie mogg przckracza¢ 10 cm.

6.3.8. Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podluzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rz¢dnych
wysokosciowych, nie moze dawa¢ réznic, w stosunku do rzgdnych projektowanych, wigkszych niz -3 ¢m lub +1 cm.

6.3.9. Zageszezenie gruntu

Wskaznik zageszezenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zalozonym dla odpowiednigj
kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okresli¢ wskaznika zaggszezenia nalezy okresli¢ wskaznik
odksztatcenia Iy, zgodnie z normg PN-8-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykéw w robotach ziemnych, Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi $wiadectwa
stwierdzajace, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom norm, aprobaty technicznej i zachowa swoje
wlasciwoscei w kontakcie z materiatami, ktére bedzie oddziela¢ lub wzmacnia¢ przez okres czasu nie krétszy od podanego w
dokumentacji projektowej i SST.




6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jegli
materialy nie spelniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenic Inzyniera Wykonawca wymieni je
na wladciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢
ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wad¢ za nic majaca zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkos¢ potrgcen za obnizong jakosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowg jest m® (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ .
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkic
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™.
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowsg podano w SST D-02.01.01.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

10.2. Inne dokumenty

1. Wykonanie i odbidr robét ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

2. Instrukcja badai podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,. Warszawa 3. 1998,
4. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pélsztywnyeh, IBDiM, Warszawa 1997,

3. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.

Uwaga!

Jesli w czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji wymienione wyzej przepisy zostang
zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i rozporzqdzenia majgee zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to
nalezy je odpowiednio stosowac.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z

wykonywaniem wykopow w gruntach nieskalistych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na
drogach.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub modernizacji
drég i obejmujg wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5,

2. MATERIALY

Material wystepujacy w podlozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowil podtoze nawierzchni. Zgodnie z
Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych powinien charakteryzowaé sig¢ grupg nosnosci Gi.
Gdy podloze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podloze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G,
zgodnie z dokumentacja projektowg i SST.

3.SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczgee sprzgtu okreslono w SST D-02.00.01 pkT 3.

4. TRANSPORT
Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyczgce transportu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robo6t

Ogdblne zasady prowadzenia rob6t podano w OSST D-02.00.01 pkt 5. Sposob wykonania skarp wykopu powinien
gwarantowac ich stateczno$é w calym okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzer, wynikajacych z nieprawidlowego
uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawecg.
Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposab, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypow
byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstgpstwo od powyzszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Qdspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiczione na
odklad. O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed
nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i nosnosci gruntu
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spelnia¢ wymagania, dotyczace
minimalnej wartodci wskaznika zaggszczenia (I,), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych



Minimalna warto$é I, dla:
Strefa autostrad innych drég
korpusu idrég kategoria ruchu | kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
Goérna warstwa o grubosei 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od 1.00 1.00 0.97
powierzchni robét ziemnych ’ ’ ’

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniajg wymaganego wskaznika zaggszczenia, to przed
ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosei wskaznika zaggszezenia okreslone w tablicy 1 nie mogg by¢ osiggnigte przez bezposrednie zaggszezanie
gruntow rodzimych, to nalezy podjaé $rodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych
wartodci wskaznika zaggszezenia. Mozliwe do zastosowania srodki, o ile nie sa okreslone w SST, proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnoé¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego
modulu odksztatcenia E; zgodnie z PN-02205:1998 rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadkladu) powyzej rzednych
robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszeza sig po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych
tg czynnos¢ budowlang. Moze odbywac sig jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowodujg uszkodzen powierzchni
korpusu,

Naprawa uszkodzeri powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obcigza
Wykonawce robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacii projektowej i
SST. W czasie kontroli szczegoIng uwage nalezy zwrdcic na;

a) sposob odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

d) doktadnos¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

¢) zaggszczenie gdrnej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w pkt 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m* (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,
— zaggszezenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
— rozplantowanie urobku na odkladzie,
— wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,
— rekultywacjg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.

Uwaga!
Jesli w czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji wymienione wyzej przepisy
zostang zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i rozporzgdzenia majgce zastosowanie dla niniejszego
zamierzenia, to nalezy je odpowiednio stosowaé.






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
korytowaniem i profilowaniem podtoza.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawg opracowania szczegolowej specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do ulozenia konstrukeji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
Nie wystgpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonaweca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢
si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; InZynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu
podloza.

4. TRANSPORT

4.1, Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow
Wymagania dotyczace transportu materialéw podano w D-04.02.01, D-04.03.01.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .




5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawea powinien przystapié do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podloza bezposrednio przed
rozpoczgeiem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezedniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zaggszczania podloza, jest mozliwe wylgeznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nic moze odbywaé sig ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesniej przygotowane. Paliki lub
szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach roéwnoleglych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzynicra.
Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstgpach
nie wigkszych niz co 10 metréw. Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w
ktorym prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokosé nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzeniach
lub w przypadku rob6t o malym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Grunt odspojony w
czasic wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez Inzyniera. Profilowanie i zageszczenie podloza
nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4,

5.4. Profilowanie i zageszczenie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszezone ze wszelkich zanieczyszczen., Po oczyszezeniu
powierzehni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzgdnych podloza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzgdne podloza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchnié¢ podioze na glebokodé zaakceptowang przez InZyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt speiniajacy wymagania obowigzujgce dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzgdnych wysokosciowych i zagescic warstwg do uzyskania wartosci wskaznika zageszezenia, okreslonych w
tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé rowniarki. Scigty grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapié do jego zageszezania.
Zaggszezanie podioza nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zaggszezenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5).

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podioza (1)
Minimalna wartosc¢ I, dla:

Strefa Autostrad i Innych drog
drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch
ciezki mniejszy
i bardzo od cigzkiego

ciezki

Gorna warstwa o grubosci 1,03 1,00 1,00

20 cm

Na glebokosci od 20 do 50

cm od powierzchni podloza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrolg
zaggszozenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych.

Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modul odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i

pierwotnego modulu odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2,2, Wilgotnosé¢ gruntu podloza podczas zaggszezania powinna
by¢ réwna wilgotnoci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza.

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszezeniu powinno by¢é utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu robét
zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastgpi przerwa w robotach i Wykonaweca nie przystapi natychmiast
do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad
przez rozlozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszezone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukiadania kolejnej warstwy mozna
przystgpic¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci



wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na
wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakodci robét
Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robdt ziemnych

6.2.1, Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta i wyprofilowanego
podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwoéé oraz zakres badan 1 pomiaréw wykonanego koryta 1 wyprofilowanego

podloza
Lp. | Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwosé
| pomiar6w badan i pomiaréw
1 |[Szeroko$é koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownos¢ podluzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownosé poprzeczna 10 razy na | km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na | km
5 |Rzedne wysokosciowe co 25 m w ost jezdni 1 na jej krawedziach dla
autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
6 | Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach dla
planie autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostalych drog
7 |Zaggszcezenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,
wilgotnos¢ gruntu lecz nie rzadziej niz raz na 600 m?
podloza
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych 1 uksztaltowania osi w planie
nalezy wykona¢ w punktach gtownych tukow poziomych

6.2.2. Szeroko$é koryta (profilowanego podioza)

Szeroko$é koryta i profilowanego podioza nie moze rdznié sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz+10 cm i -5 cm.

6.2.3. Réwnos¢ koryta (profilowanego podloza)
Nieréwnosci podiuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4].
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg. Nieréwnosci nie mogg przekraczac 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowy z tolerancja £ 0,5%.

6.2.5. Rzgdne wysokosciowe
Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
0$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 3 cm dla autostrad i drog

ekspresowych lub wigeej niz % 5 cm dla pozostalych drég.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza

Wskaznik zaggszezenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1. Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartosci modulow odksztalcenia, to
warto$é stosunku wtornego do pierwotnego modulu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie
powinna by¢ wieksza od 2,2. Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu
podloza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.



6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkeie 6.2 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie do gigbokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtérne zaggszezenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

7.2. Obmiar robot ziemnych
Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Og6lne zasady odbioru robdt podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania
ogoblne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania I m2 koryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podtoza,

— zageszezenie,

— utrzymanie koryta lub podloza,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-/B-06714- 17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931- Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzehni podatnych i podioza przez obeigzenie
plytq

4. BN-68/8931- 04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatq

5. BN-77/8931- 12 Oznaczanie wskaznika zageszezenia gruntu

Uwaga!

Jesli w czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji wymienione wyzej przepisy zostang
zmienione, lub zostanq wprowadzone nowe przepisy i rozporzqdzenia majgce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to
nalezy je odpowiednio stosowacé.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.02.01

WARSTWY ODSACZAJACE I ODCINAJACE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
przygotowaniem warstw odsaczajgcych i odcinajacych.

1.2, Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacg podstawg opracowania szczegolowej specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i wojewddzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem warstw
odsgczajacych i odcinajacych.

L.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w D-
00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robdt
Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsgczajgcych sg:

- piaski

2.2. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsgczajacych i odcinajacych powinny spelnia¢ nastgpujgce warunki:
a) szczelnosci, okreslony zaleznoscig:

D15/d85<5
gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren warstwy odcinajgcej lub odsaczajacej
D85 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziaren gruntu podloza.
Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsgczajacych warunek szczelnosci
musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana na warstwie odcinajgcej.
b) zaggszczalnosci, okreslony zaleznoscig:

U=d60/d10=5
gdzie:
U - wskaznik roznoziarnisto$ci,
D60 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajgca,
D10 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsgczajgcych i odcinajacych powinien spelniaé
wymagania normy PN-B11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

2.3. Skladowanie materialow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsgczajgeej lub odcinajacej nie jest
whbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowg i zachodzi potrzeba jego okresowego
skladowania, to Wykonawca robot powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed
zanieczyszezeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podloze w miejscu
skladowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.



3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w D-00,00.00 ,, Wymagania ogdlne” .

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujgcy do wykonania warstwy odcinajgeej lub odsaczajacej powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

- rowniarek,

- walcéw statycznych,

- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych

4. TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpicczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.,

5. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spelniaé wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne” oraz D-04.01.01 ,,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza”.

Warstwy odcinajgca i odsgczajgca powinny byé wytyczone w sposob umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacjy
projektows, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkéw lub linek
do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m

5.3. Wybudowanie i zageszezenie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkiadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych
spadkéw i rzgdnych wysokodciowych. Grubod¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna byé taka, aby po jej
zaggszczeniu osiggnigto grubosé projektowang.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsaczajgcej lub odcinajacej o grubosci powyzej 20
cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykona¢ dwuwarstwowo. Rozpoczgeie ukladania kazdej nastgpnej warstwy moze
nastapi¢ po odbiorze przez Inzyniera warstwy poprzedniej. W miegjscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa
nalezy przed zaggszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wiagciwogciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsgczajacej lub odcinajacej nalezy przystapi¢ do jej zaggszezania,
Zaggszezanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podiuznymi
czgsciowo nakladajgcymi sig, w kierunku jej osi. Zaggszezanie nawierzehni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé od
dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podluznymi czgsciowo nakladajgcymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nieréwnosci lub zaglgbienia powstale w czasie zaggszezania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco przez spulchnienic
warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materialu, az do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla
walcow warstwa odcinajgca i odsaczajgca powinna by¢ zaggszezana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi,
Zaggszezanie nalezy kontynuowaé do osiagnigeia wskaZnika zaggszezenia nie mniejszego od 1,0 wedlug normalnej proby
Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481. Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odsgczajgea lub odcinajges, uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontrolg zaggszczenia nalezy oprzeé na metodzie
obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek
wiornego i pierwotnego modulu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2. Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszezania
powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnosé
kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyé przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotnoé¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong ilodcig wody i
rownomiernie wymieszac.

5.4. Qdcinek probny

Jezeli w SST przewidziano koniecznod¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot
Wykonawca powinien wykonac odcinek probny w celu:
- stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozkladania i zageszczania jest wiasciwy,




- okre$lenia grubosci warstwy materiatu w stanie luZnym koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci po zaggszezeniu,

- ustalenia liczby przejsé sprzetu zaggszezajgcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zaggszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzyé takich materialow oraz sprzgtu, jakie bgdg stosowane do wykonywania
warstwy odcinajacej i odsaczajgcej na budowie. Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez
Inzyniera

5.5. Utrzymanie warstwy odsaczajace] i odcinajacej

Warstwa odsgczajaca i odcinajgca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinny by¢ utrzymywane w
dobrym stanie.

Nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacej lub odsgczajgcej z geowldknin. W przypadku
warstwy z kruszywa dopuszeza sig ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania wyzej lezacej warstwy nawierzchni. Koszt
napraw wyniklych z niewlagciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t
Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robdt ziemnych

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci kruszywa.

6.3. Badania w czasie robdt

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Tablica 1. Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiarow warstwy odsgezajgceej i odeinajgeej

Lp Wyszezegolnienie badai i pomiarow Minimalna czestotliwo$é badan i pomiaréw

| Szerokos¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 Réwnosé podluzna Ca 20 m na kazdym pasic ruchu

3 Rownoéé poprzeczna 10 razy na | kin

4 Spadki poprzeczne *) 10 razy na | kin

5 Rzgdne wysokoseiowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad i
drdg ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

6 Uksztaltowanie osi w planie *) co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad i
drdg ekspresowyceh, ca 100 m dla pozostalyeh drog

7 Grubo$¢ warstwy Podezas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 m2
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2

8 Zaggszezenie, wilgotno$é kruszywa w 2 punktach na dziennej dziatee roboczej, lecz nie
rzadziei niz raz na 600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach glownych fukéw
poziomych.

Czestotliwosé oraz zakres badari i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszezenia warstwy odsgezajgee] i
odcinajgcej podaje tablica 1.

6.3.2. Szerokos¢ warstwy
Szeroko$é warstwy nie moze si¢ rozni¢ od szerokosei projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5cm.

6.3.3. Rownos¢ warstwy

Nierdwnosci podiuzne warstwy odcinajgcej i odsgczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata, zgodnie z normg BN-68/8931-04

[7].

Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsgezajgeej nalezy mierzy¢ 4metrowa tatg. Nierdwnosei nie mogg
przekraczac¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne




Spadki poprzeczne warstwy odcinajgcej i odsaczajgcej na prostych i tukach powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowg
z tolerancija + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi warstwy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm i -2 cm.

6.3.6. Uksztattowanie osi w planie

O$ w planic nic moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz+ 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wigeej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7. Grubos$é¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, -2 cm. Jezeli warstwa, ze
wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwach warstwach, nalezy mierzy¢ tycznag grubosé tych warstw. Na
wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez spulchnienie
warstwy na glebokosé co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnanie i
ponowne zaggszczenie,

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zaggszezenia warstwy odcinajgcej i odsgezajgcej, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien byé mniejszy od 1.
Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje sie poréwnanie wartosci modulow odksztalcenia, to wartosé
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02, nie powinna by¢
wigksza od 2,2. Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaggszezenia nalezy badaé wedlug PN-B-06714-17.

Wilgotnos¢ kruszywa powinna byé réwna wilgotnosei optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powicrzehnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3, powinny by¢
naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zaggszezone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ .

7.2. Obmiar robodt ziemnych

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i odsgczajgce;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania
0golne”. Rozliczenie robét moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu pelnego zakresu
robot i ich koicowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw
czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomigdzy zamawiajacym a wykonawcg nastgpuje po
dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstawg rozliczenia oraz platnosci za wykonany i odebrany zakres stanowi warto$é tych
robét obliczona na podstawie:

» okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilogci robét
zaakceptowanych przez Zamawiajgcego lub:

* ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okre$lony zakres robét.

9.2. Cena jednostki obmiarowej




Cena wykonania 1m2 warstwy odsgczajacej i/lub odcinajgeej z kruszywa obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i rozlozenic na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy materialu o grubosei i jakosei okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

- wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zaggszezenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych . Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek 6. BN-64/8931-02 Drogi
samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podioza przez obeigzenie plytg

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i lalq

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruniu

Uwaga!

Jesli w czasie pomiedzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji wymienione wyzej przepisy zostang
zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i rozporzgdzenia majgce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to
nalezy je odpowiednio stosowac.



-




SZCZEGOY.OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.05.01a

PODBUDOWA Z GRUNTU STABILIZOWANEGO CEMENTEM

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
wykonaniem podbudowy z gruntu stabilizowanego cementem.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawg opracowania szczegélowej specylikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
podbudéw z gruntu stabilizowanego cementem, Rm=2,5 MPa wg: PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszone
podloze z gruntu stabilizowanego cementem.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, edpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w D-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Og6lne wymagania dotyczgce robot podano w D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™,

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow

2.1.1. Zgodno$é materialéw z dokumentacja projektowa i aprobata techniczna
Materialy do wykonania robét powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej

lub ST wzglednie z wymaganiami europejskiej lub krajowej aprobaty technicznej.

2.2. Cement

Nalezy stosowaé cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701, portlandzki z dodatkami wg
PN-B-19701 lub hutniczy wg PN-B-19701.

Wymagania dla cementu:

Lp. Wihadciwodci Klasa cementu 32,5
1 Wytrzymalo$é na $ciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mnigj niz:
- cement portlandzki bez dodatkdw, 16
- cement lintniczy, 16
- cement portlandzki z dodatkami 16
2 | Wytrzymato$é na sciskanic (MPa), po 28 dniach, nie mnigj niz: 322
3 | Czas wigzania:
- poczgtek wigzania, najwezednicj po uplywic; min. 60
- koniec wigzania, najpdznicj po uplywic, h 12
4 | Staloéé objetodei, mm, nie wigeej niz 10

Badania cementu nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-04300. Przechowywanie cementu
powinno odbywa¢ si¢ zgodnie z BN-88/6731-08. Czas przechowywania cementu nie
powinien przekracza¢ 3 miesigcy. Powinien by¢ przechowywany w sposéb zapewniajgcy
odizolowanie od dostepu wilgoci, Kazda partia (dostawa) cementu powinna posiada¢
certyfikat zgodnosci.

2.3. Grunty
Przydatnosé gruntéw nalezy oceni¢ na podstawie badan laboratoryjnych, wykonanych wg

metod podanych w PN-S-96012. Grunty powinny spelnia¢ nastgpujace wymagania:



Lp. Wiasciwodci Wymagania Badania wedlug
I Uziarnienie
- ziarn przechodzgeych przez sito # 40 mm, % (m/m),
nie mniej niz, 100
- ziarn przechodzgeych przez sito # 20 mm, % (m/m),
powyzej 83 PN-B-04481
- ziam przechodzgeych przez sito # 4 mum, % (m/my),
powyzcj 50
- czgstek mniejszych od 0,002 mm, % (m/m), ponizej 20
2 | Granica plynnodei, % (1/m), nie wigcej niz 40 PN-B-04481
3 | Wskaznik plastycznosei, % (m/m), nie wiecej niz 15 PN-B-04481
4 | Odczyn pll odSdo8 PN-B-04481
5 [ Zawartod¢ czedci organicznych, % (m/m), nie wigeej niz 2 PN-B-04481
6 | Zawartodd siarczandw w przeliczeniu na SO;, % (m/m), nie 1 PN-B-06714-28
wiecej niz

O ile grunty nie spetniajg wymagan okreslonych w tabeli powyzej, to moga by¢ poddane
stabilizacji po uprzednim ulepszeniu chlorkiem wapniowym, wapnem, popiotami lotnymi, itp.
Zaleca sig uzycie gruntu spelniajgcego nastgpujace wymagania:
- wskaznik piaskowy - 20 do 50 wg BN-64/8931-01,

- zawarto

$¢ ziaren pozostajacych na sicie # 2 mm - co najmniej 30%,

-zawartos¢ ziaren przechodzacych przez sito 0,075 mm - nie wigcej niz 15%.
Decydujacym sprawdzianem przydatnodci gruntu do stabilizacji cementem sg wyniki

wytrzyma

losci na $ciskanie probek gruntu stabilizowanego cementem.

2.4. Kruszywa
Do stabilizacji cementem mozna stosowac piaski, mieszanki i zwiry albo

mieszanke tych kruszyw o wlasnosciach podanych w tabeli ponize;j:

I Lp. l Wiasciwoscei | Wymagania | Badania wedlug I
1 | Uziarnienie
- ziaren pozostajgcych na sicie # 2 mm, %,
nie ninicj niz, 30 PN-B-06714-15
- ziaren przechodzgcych przez sito # 0,075 mm,
% (m/m), nie wiegcej niz 15
2 | Zawartos¢ czgSci organicznych, barwa cieczy nad kruszywem| wzorcowa |PN-B-06714-26
nie ciemniejsza niz
3 | Zawarto$¢ zanieczyszezen obeych, %, nie wigeej niz 0,5 PN-B-06714-12
4 | Zawarto$¢ siarczandw w przeliczeniu na 8O3, %, 1 PN-B-06714-28
Ponizej
2.5. Woda

Woda nie powinna pochodzi¢ ze Zrodet budzacych watpliwosei, powinna byé “odmiany 17,
zgodnie z wymaganiami normy PN-B-32250:1988, nie powinna wydziela¢ zapachu gnilnego.

2.6. Dodatki ulepszajace

W wypadkach uzasadnionych stosuje sig nastgpujace dodatki ulepszajace:
a) wapno niegaszone lub suchogaszone - z certyfikatem producenta stwierdzajagcym zgodno$é
z wymaganiami podanymi w PN-B-30020:1990,

b) popioly

lotne - powinny spelnia¢ wymagania podane w PN-S-96035,

c) chlorek wapniowy - powinien posiada¢ certyfikat producenta stwierdzajacy zgodnogé
wlasciwosci z wymaganiami podanymi w PN-C 84127:1975.



2.7. Grunt lub kruszywo stabilizowane cementem
Wymagania dla gruntéw lub kruszyw stabilizowanych cementem dla poszczegoélnych warstw podbudowy i ulepszonego
podloza wg PN-S-96012:

Lp. Rodzaj warstwy Wytrzymalod¢ na $ciskanie probek | Wskainik
nasyconych wodg mrozood-
po 7 dniach po 28 dniach pornosci
[MPa) [MPa]
1 | Warstwa podbudowy z gruntu stabilizowanego 1.6 2.5 0,7
cementem Rim=2,50MPa

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ .

3.2. Sprzet do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac sig
mozliwoscig korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robdt, jak:

— wytwdrnia stacjonarna lub mobilna do wytwarzania mieszanki,

— przewozne zbiorniki na wode,

— uktadarki do rozktadania mieszanki lub réwniarki,

— walce wibracyjne, statyczne lub ogumione,

— zageszezarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne do zaggszczania w
miejscach trudno dostgpnych.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okre$lonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentow lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.

4, TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

4.2, Transport materialow

Materialy sypkie mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i nadmiernym zawilgoceniem.

Cement w workach moze byé przewozony samochodami krytymi, wagonami towarowymi i innymi srodkami transportu, w
sposob nie powodujgcy uszkodzen opakowania.

Worki na paletach uktada si¢ po 5 warstw po 4 szt. w warstwie. Worki niespaletowane uklada sig na ptask w wysokosci do 10
warstw, Cement luzem przewozi si¢ w zbiornikach (wagonach, samochodach), czystych i nie zanieczyszczanych podczas
transportu.

Srodki transportu powinny byé wyposazone we wsypy i urzgdzenia do wyladowania cementu. Woda moze by¢ dostarczana
wodociggiem lub przewoZnymi zbiornikami wody.

Inne materialy nalezy przewozi¢ w sposob zalecony przez producentéw i dostawcdw, nie powodujge pogorszenia ich
waloréw uzytkowych.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Og6lne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ .

5.2, Zasady wykonywania robot

Spos6b wykonania robét powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowg i ST,

W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzystac z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji
podanych w zalgezniku.

Podstawowe czynnosci przy wykonaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. projektowanie mieszanki,

3. odcinek prébny,

4, wbudowanie mieszanki,

5. roboty wykonczeniowe.



5.3 Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan Inzyniera:

—ustali¢ lokalizacje robot,

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robél oraz ustalenia danych
wysokosciowych,

— usuna¢ przeszkody utrudniajgce wykonanie robét,

— wprowadzi¢ oznakowanie drogi na okres robot,

— zgromadzi¢ materialy i sprzgt potrzebne do rozpoczgcia robét.

5.4. Projektowanie mieszanki cementowo-gruntowej i cementowo - kruszywowej

Wykonawca opracuje na koszt whasny receptg na mieszanke cementowo-gruntows i cementowo - kruszywowa. Zawartosc¢
cementu nic powinna by¢ wigksza niz 6% w przypadku podbudowy i 8% w przypadku ulepszonego podloza. Zawartos$é
wody w mieszance powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wg normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481:1988, z tolerancjg +10%, - 20%,

Zaprojektowany skiad mieszanki powinien zapewnia¢ otrzymanie w czasic budowy wiasciwosci mieszanki okreslonej w
niniejszej SST. Na co najmniej 10 dni przed rozpoczgeiem robot Wykonawca powinien dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru do
akeeptacji projekt sktadu mieszanki. Wraz z projektem Wykonawca dostarczy probki gruntu, cementu i ewentualnych
dodatkéw, pobrane w obecnosci Inspektora Nadzoru.

5.5. Ulozenie warstwy
Skfadniki mieszanki i w razie potrzeby dodatki ulepszajace, powinny by¢ dozowane w ilosci okreslonej w recepcie

laboratoryjnej. Czas mieszania w mieszarkach stacjonarnych nie powinien by¢ krétszy od 1 minuty. Stabilizacja wykonana
bedzie w jednej warstwie wg technologii mieszania w mieszarkach stacjonarnych. Przed ulozeniem mieszanki nalezy ustawié
prowadnice zgodnie z projektowang niwelets, a podloze zwilzy¢ woda. Mieszanka dowieziona z wytworni powinna byé
uktadana przy pomocy ukladarek lub réwniarek. Grubo$¢ ukladania mieszanki powinna byé taka, aby zapewnié uzyskanie
wymaganej grubosci warstwy po zaggszczeniu. Przygotowane wezesniej podioze nalezy oczyscié ze wszelkich
zanieczyszczefi oraz sprawdzi¢ jego cechy geometryczne i zaggszezenie. Wszelkie koleiny i powierzchnie nicodpowiednio
zaggszezone lub wykazujace odchylenia od wymaganej réwnosci, spadkéw poprzecznych lub rzednych, powinny byé
naprawione. Przed zaggszczaniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych rzednych, spadkow podtuznych i
poprzecznych. W celu uzyskania odpowiedniej réwnosci profilu warstwy nalezy wykorzystaé prowadnice, chyba ze
Inspektor Nadzoru wyrazi zgodg na przyjecie innej technologii. Po wyprofilowaniu warstwy nalezy bezzwlocznie przystapié
do jej zaggszczania za pomocg walcdw gladkich, wibracyjnych i ogumionych w sposéb okreslony przez Inspektora Nadzoru.

5.6. Zageszczanie

Zaggszezanie nalezy prowadzi¢ przy uzyciu walcow gladkich, wibracyjnych lub ogumionych. Zageszczenie warstwy o
Jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczaé si¢ od nizej potozonej krawedzi i przesuwa¢ pasami podluznymi,
czgsciowo nakladajgcymi si¢ w strong wyzej polozonej krawedzi. Pojawiajace sie w czasie zaggszezania zanizenia, ubytki,
rozwarstwienia i podobne wady, muszg by¢ natychmiast naprawiane przez wymiang mieszanki na pelng glgbokosé,
wyréwnanie i ponowne zaggszczenie. Powierzchnia zaggszczonej warstwy powinna mie¢ prawidtowy przekroj poprzeczny i
jednolity wyglad. Zageszezenie i obrobka powierzchni muszg byé zakonczone przed uplywem 2 godzin od chwili dodania
wody do mieszanki i nalezy je kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mnicjszego od 1,00 wg normalne;j
proby Proctora, zgodnie z normg PN-B-04481:1988. Nalezy zwrécié szczegdlna uwage na zageszezenic mieszanki w
sgsiedztwie spoin roboczych podiuznych i poprzecznych oraz wszelkich urzgdzeri obcych. W miarg mozliwosei nalezy
unika¢ podiuznych spoin roboczych, poprzez wykonywanie warstwy na calej szerokosci. W przeciwnym razie nalezy
kazdorazowo zwilzy¢ wodg pionowa krawed? wykonanego pasa, przed ulozeniem nastepnego. Przy wykonywaniu spoin
poprzecznych nalezy najpierw obcig¢ pionows krawedz bezposrednio po ulozeniu i zaggszczeniu mieszanki, a nastepnie
zwilzy¢ ja woda. Od obcigcia pionowej krawgdzi w wykonanej mieszance mozna odstapi¢ wtedy, gdy czas pomigdzy
zakonczeniem zaggszezania jednego pasa, a rozpoczgeiem wbudowania sgsiedniego pasa nie przekracza 60 minut.

5.7. Pielegnacja

Wykonawca powinien podjaé wszelkie $rodki, aby zapewnié prawidlows pielggnacj¢ gruntu stabilizowanego cementem.
Pielggnacja powinna by¢ prowadzona wg jednego z nastgpujacych sposobow: - utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez
kilkakrotne skrapianie woda w ciggu dnia, w czasie co najmnigj 7 dni, - przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczalng folig z
tworzywa sztucznego, utozong na zaktad o szerokosci co najmniej 30 cm i zabezpieczong przez zerwaniem z powierzchni
warstwy przez wiatr, - przykrycie warstwa piasku lub grubej wiokniny technicznej i utrzymywanie jej w stanie wilgotnym co
najmniej 7 dni. Inne sposoby pielggnacji zaproponowane przez Wykonawcg i inne materialy do tego celu przeznaczone mogg
by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inspektora Nadzoru. Nie nalezy dopuszeza¢ zadnego ruchu pojazdow i sprzetu po
warstwie gruntu stabilizowanego w ciggu 7 dni od jej ulozenia. Po tym czasic ewentualny ruch technologiczny moze
odbywac si¢ wylacznic za zgoda Inspektora Nadzoru. Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy,
powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora Nadzoru,
gotowa warstwe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia warstwy spowodowane przez ten
ruch. Koszt napraw wynikajacych z niewladciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce. Wykonawea jest zobowigzany
do przeprowadzania biezgcych napraw warstwy uszkodzonej wskutek oddziatywania czynnikéw atmosferycznych, takich jak
opady deszczu i $niegu oraz mréz. Wykonawca jest zobowigzany wstrzymaé ruch budowlany po okresie intensywnych
opadéw deszezu, jezeli wystapi mozliwos¢ uszkodzenia warstwy. Warstwa ta musi by¢ zabezpieczona przed zimg kolejna



wyzej lezgca warstwa nawierzchni lub zabezpieczona przed niszczacym dziataniem czynnikoéw atmosferycznych w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakodci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyskaé wymagane dokumenty, dopuszczajgee wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np. stwierdzenie
o oznakowaniu materialu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracj¢ zgodnosci, aprobatg
techniczng, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robét, okreslone przez Inzyniera.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiardw
Czgstotliwosc oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robdt podaje tablica 6.

Lp Wyszezegolnienic badan Minimalna ilo§¢ badan | Maksymalna
na dziennej dzialce powierzchnia
roboczej warstwy
przypadajgca na
| badanie [mz}
1. | Uziarnienie mieszanki gruntu
2. | Wilgotnosé mieszanki gruntu z cementem po2 600
3. | Zageszezenic warstwy
4. | Grubodt warstwy 3 400
5. | Wytrzymalos¢ na sciskanie 7-dniowa i 28-dniowa
6 400
6. | Mrozoodporno§é przy projcktowaniu i w wypadkach watpliwych
7. | Badania cementu przy projektowaniu skladu mieszanki i przy
kazdej zmianic
8. | Badania wody (wg PN-B-32250:1988) dla kazdego watpliwego zrodia
9. | Badanic wladciwosci gruntu lub kruszywa dla kazdej partii i przy kazdej zmianie rodzaju
pruntu lub kruszywa

6.3.2. Sposéb badan i dopuszczalne tolerancije:

6.3.2.1. Uziarnienie mieszanki gruntu lub kruszywa - probki do badan pobiera¢ z mieszarek. Uziarnienie powinno
odpowiada¢ ustaleniom niniejszej SST.

6.3.2.2. Wilgotno$¢ mieszanki gruntu lub z cementem powinna by¢ rowna wilgotnodei optymalnej, okreslonej w projekcie
skiadu mieszanki z tolerancjg +10% i -20% jej wartosci.

6.3.2.3. Zageszczenie warstwy - mieszanka powinna by¢ zaggszczona do osiggnigeia wskaZnika zaggszezenia nie mniejszego
od 1,00 wg BN-77/8931-12.

6.3.2.4. Grubosé warstwy nalezy mierzy¢ bezposrednio po jej zaggszezeniu w odleglosci co najmniej 0,5 m od krawgdzi
warstwy. Grubos¢ warstwy nie moze sig rozni¢ od projektowanej o wigeej niz +1 cm.

6.3.2.5. Wytrzymalos¢ na $ciskanie 7-dniowa i 28-dniowa - okresla sig ja na probkach walcowych o drednicy i wysokosci 8
cm. Probki do badan nalezy pobiera¢ z migjsc wybranych losowo, w warstwie rozlozonej przed jej zaggszczeniem. Probki
nalezy formowaé i przechowywaé w zgodnosei z wlasciwymi normami, dotyczgcymi stabilizacji. Trzy probki nalezy badaé
po 7 dniach oraz po 28 dniach przechowywania. Wyniki powinny by¢ zgodne z ustaleniami niniejszej SST.

6.3.2.6. Mrozoodporno$é - wskaznik mrozoodpornosei powinien by¢ zgodny z niniejszg SST. Badania cementu - dla kazdej
dostawy Wykonawca powinien okresli¢ wiasnodci podane w niniejszej SST.



6.3.2.7. Badania wody - w przypadkach watpliwych nalezy wykona¢ badania wg PN-B-32250:1988. 6.3.2.8. Badanie
wiasciwosci gruntu lub kruszywa - nalezy badaé przy kazdej zmianie rodzaju gruntu lub kruszywa.

Wilasciwosci powinny by¢ zgodne z niniejszg SST. O ile stosuje sie dodatki ulepszajace, to zakres i charakter badan okresli
Inspektor Nadzoru.

6.3.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych i wytrzymalodciowych warstwy Czgstotliwosé i zakres badari i pomiarow
wykonanej warstwy okresla ponizsza tabela:

Lp | Wyszczegélnienic badani i pomiarow Minimalna czgstotliwosc badan i pomiarow

. | Szeroko$¢ warstwy 10 razy na | km

2. | Rownosé¢ podiuzna co 20 m fatg

3. [ Réwnoéé poprzeczna 10 razy na 1 km

4. | Spadki poprzeczne jow.

5. | Rzgdne wysoko$ciowe co20m

6. | Uksztaltowanie osi w planie co 100 m

7. | Grubo$é warstwy W trzech punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m”

6.3.3.1. Szeroko$¢ warstwy nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej wigcej niz +10 cm i -5cm.,

6.3.3.2. Rownos¢ - nieréwnosci podiuzne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowy taty zgodnie z normg BN-68/8931- 04.
Nieréwnosci poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata. Nieréwnosci nie powinny przekraczaé 15 mm.

6.3.3.3. Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z tolerancja +0,5%.

6.3.3.4. Rzgdne wysokosciowe - réZnice pomigdzy rzgdnymi wykonanej warstwy, a rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé¢ +0 cm, -2 cm.

6.3.3.5. Uksztaltowanie osi w planie - 0§ warstwy w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osi projektowanej o
wigcej niz £5 cm.

6.3.3.6. Grubos¢ warstwy - grubos¢ warstwy nalezy mierzy¢ poprzez wykonanie otworéw na cala jej glebokosé, w odleglosci
co najmniej 0,5 m od krawedzi niezwlocznie po zaggszczeniu warstwy.

Przynajmniej w 50% otwordw grubo$¢ ta powinna by¢ co najmniej réwna projektowanej, a w zadnym otworze niedomiar
grubosci nie moze by¢ wigkszy od dopuszczalnego. Dopuszczalne odchylki nie powinny przekraczaé +10% i -15%
projektowanej grubosci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .

7.2, Obmiar robdt ziemnych

Jednostkg obmiaru jest | m2 wykonanej warstwy z gruntu stabilizowanego. Ilo$¢ robot przedstawionych do obmiaru powinna
by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektows i ustaleniami Inspektora Nadzoru. Nie powinien on obejmowaé zadnych ilosci rob6t
niezaakceptowanych na pismie przez Inspektora Nadzoru. 8. odbiér robat

Ogolne zasady odbioru robét podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daly wyniki pozytywne.

8. ODBIOR ROBOT
Odbior robdt powinien odbywaé sig zgodnie z SST DM.00.00.00. “Wymagania ogélne”. Odbiér na podstawie oceny
wizualnej, pomiaréw, certyfikatow zgodnoscei i badan jakogciowych materialéw zgodnie z ustaleniami niniejszej SST.



9. PODSTAWA PLATNO SCI

Zgodnie z SST DM.00.00.00. “Wymagania ogdlne”, na podstawie jednostek obmiaru wg pkt. 7, zgodnie z obmiarem oraz po
sprawdzeniu jakosci robot. Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa nalezy wykonaé:

-Podbudowg z gruntu stabilizowanego cementem-

Cena obejmuje wykonanie nastgpujacych robot:

- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robdt,

- zaprojektowanie mieszanki,

- dowiezienie materialow i sprzetu,

- wyprodukowanie mieszanki i jej transport na migjsce wbudowania,
- oczyszezenie podloza, nawilzenie, ustawienie prowadnic,

- ulozenie, zaggszczenie i pielegnacje warstwy,

- rozbiorkg prowadnic,

- uporzadkowanie terenu,

- wykonanie badan i pomiaréw,

- odwiezienie sprz¢tu i oznakowania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-04300 Cement. Metody badan. Oznaczanie cech fizycznych.

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszezen obcych.
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadu ziarnowego.

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych.
PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodq bromowg.
PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego.

PN-B-06714-38 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu wapniowego.

o B Y BtE B

. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego.

10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles.

11. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci.

12, PN-B-32250:1988 Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw.

13, PN-$-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszone podioze z gruntu stabilizowanego cementem.
Uwaga!
Jesli w czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji wymienione wyzej przepisy zostang
zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i rozporzgdzenia majqce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to
nalezy je odpowiednio stosowac.
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SZCZEGOELOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-05.03.23

NAWIERZ CHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej. Decyzjg Prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego z dnia 8 marca 2005
1. zostata zatwierdzona norma PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe - Wymagania i metody badan.

1.2. Zakres stosowania SST

Og6lna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacg podstawe opracowania szczegélowe]j specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych SST

Zakres robdt objetych SST Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdt

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™.

2. MATERIALY

2.1, Ogélne wymagania dotyczgce materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

2.2. Betonowa kostka brukowa — wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna
Aprobata techniczna, Warunkiem dopuszezenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest

posiadanie aprobaty techniczne;.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknigé, plam i ubytkow. Powierzchnia gérna kostek powinna by¢ réwna i

szorstka, a krawedzie kostek réwne i proste, wklgsnigcia nie powinny przekraczac:
— 2 mm, dla kostek o grubosci < 80 mm,
— 3 mm, dla kostek o grubosci > 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej
W kraju produkowane sg kostki o dwoch standardowych wymiarach grubosci:

— 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przeznaczonych do ruchu samochodowego,
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.

Tolerancje wymiarowe wynoszg:

— na diugodei + 3 mm,

— na szerokoscei £ 3 mm,

- na grubosci = 5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i
brazowy.

2.2.4, Wytrzymalo$¢ na $ciskanie

Wytrzymatosé na $ciskanie po 28 dniach (Srednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza
niz 60 MPa. Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos¢ pojedynezej kostki nie powinna by¢
mnigjsza niz 50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5. Nasigkliwosé
Nasigkliwosé kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom

normy PN-B-06250 i wynosi¢ nie wigcej niz 5%.



2.2.6. Odporno$¢ na dzialanie mrozu
Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna byé badana zgodnie z

wymaganiami PNB-06250. Odpornos¢ na dzialanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i
odmrazania probek jest wystarczajgca, jezeli:

— prébka nie wykazuje peknigd,

— strata masy

nie przekracza 5%,

— obnizenie wytrzymatosci na sciskanie w stosunku do wytrzymalosci

prébek nie zamrazanych nie jest wigksze niz 20%.

2.2.7. Scieralnosé Scieralnosé kostek
betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wynosi¢ nie wicce]
niz 4 mm.

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukowych

2.3.1. Cement

Do produkecji kostki brukowej nalezy stosowaé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie
nizszej niz,,32,5”. Zaleca sig stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien
odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701,

2.3.2. Kruszywo
Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3].

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej,
przy zalozonych parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda
Wihasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkeji betonowych kostek brukowych
powinny odpowiada¢ wymaganiom wg PN-B-32250.

2.3 .4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw,
zgodnie z recepty laboratoryjng. Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wigksza
wytrzymalos$¢, mniejszg nasigkliwo$é i wigksza odpornosé na niskie temperatury i dziatanie
soli. Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwale zabarwienie. Powinny to byé
barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dolyczgce sprzgtu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Male powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje sie recznie.

Jesdli powierzchnie sg duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztalt i kolor, mozna stosowac

mechaniczne urzgdzenia ukladajgce. Urzadzenie skiada sie z wozka i chwytaka sterowanego

hydraulicznie, stuzgcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na migjsce ich ulozenia.

Urzgdzenie to, po skoniczonym ukiadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do
chwytaka szczotkami. Do zaggszezenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory plytowe z oslong z tworzywa sztucznego. Do
wyréwnania podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami na szynie lub
krawgznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkeji kostki betonowe ukladane sq warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzymalosci betonu
min. 0,7 R, kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie specjalne urzqdzenie pakuje je w folig i spina ta$ma stalows, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.




5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

5.2. Podloze

Podloze pod ulozenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych moze stanowi¢ grunt piaszezysty - rodzimy lub
nasypowy o WP > 35, Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nawierzchnig z kostki brukowej przeznaczong
dla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowego, mozna wykonywa¢ bezposrednio na podlozu z
gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym korycie.

Grunt podioza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami przemarzania.

Podloze gruntowe pod nawierzchnig powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymogami okreslonymi w SST D-04.01.01
,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza™,

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z kostki brukowej powinien by¢ zgodny z
dokumentacjg projektowa.

Podbudowe, w zaleznosci od przeznaczenia, obcigzenia ruchem i warunkéw gruntowo-wodnych, moze stanowic:

— grunt ulepszony pospdtka, odpadami kamiennymi, zuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp., — kruszywo naturalne lub
tamane, stabilizowane mechanicznie,

— podbudowa tluczniowa, zwirowa lub Zuzlowa, lub inny rodzaj podbudowy okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Podbudowa powinna byé przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach dla odpowiednicgo rodzaju
podbudowy.

5.4. Obramowanie nawierzchni
Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych mozna stosowa¢ krawgzniki uliczne betonowe wg BN-
80/6775-03/04 lub inne typy kraweznikéw zgodne z dokumentacjg projektows lub zaakceptowane przez Inzyniera.

5.5. Podsypka
Na podsypkc; na!ezy stosowac plasek gruby, odpowiadajacy wymaganiom PN-B- 06712 [3]. Grubo$¢ podsypki po

zageszczeniu powinna zawieraé si¢ w granicach od 3 do 5 ¢m. Podsypka powinna by¢ zwilzona wodg, zageszezona i
wyprofilowana.

5.6. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na réznorodnosé ksztaltow i koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest ulozenie dowolnego wzoru - wezesniej
ustalonego w dokumentacji projektowej i zaakceptowanego przez Inzyniera. Kostke uktada sig na podsypce lub podiozu
piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm.

Kostke nalezy uktadaé ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zagqszczemu Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypelni¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$¢ powierzchnig
utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystgpi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania
ulozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje sig wibratory plytowe z oslong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek
przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.,

Wibrowanie nalezy prowadzu: od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym
ksztaltek. Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca. Po ubiciu nawicrzchni
nalezy uzupelni¢ szczeliny piaskiem i zamies¢ nawierzchnig.

Nawierzchnia z wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania niezbgdne do opracowania projektu skladu
mieszanki optymalnej, w zakresie i czasie okreslonym w niniejszej specyfikacji.

6.2. Badania i pomiary przed przystapieniem do robot

Przed przystqpienicm do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych posiada atest wyrobu wg
pkt 2.2.1 niniejszej SST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien #ada¢ od producenta wynikéw biezacych badad wyrobu na
$ciskanie.

Zaleca sig, aby do badania wytrzymatosci na $ciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji dziennej ok. 600
m2 powierzehni kostek ulozonych w nawierzchni).




Poza tym, przed przystapieniem do robdt Wykonawca sprawdza wyréb w zakresie wymagan podanych w pkt 2.2.2 1 2.2.3 i
wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptacii,

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Sprawdzenie podloza i podbudowy
Sprawdzenic podloza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z dokumentacjg projektows i odpowiednimi SST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenic podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu
zgodnosci z dokumentacjg projektowg oraz pkt 5.5 niniejszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu zgodnosci
wykonania z dokumentacjg projektows oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej SST:

— pomierzenie szerokosci spoin,

— sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtowosci wypelnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Nieréwnosci podtuzne

Nierownosci podiuzne nawierzchni mierzone tatg lub planografem zgodnie z norms BN-68/8931-04 nie powinny przekraczaé
0.8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projcktowa z tolerancja = 0,5%.

6.4.3. Niweleta nawierzchni
Réznice pomigdzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé + 1 cm.

6.4.4. Szerokosé nawierzchni
Szerokosé nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiccej niz + 5 cm.

6.4.5. Grubos¢ podsypki
Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé + 1,0 cm.

6.5. Czgstotliwos¢ pomiarow

Czgstotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej, wymienionych w pkt 6.4 powinna by¢
dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sig, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byly przeprowadzone nie rzadzicj niz 2 razy na 100
m2 nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci
Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .

7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daly wyniki pozytywne.

8.1. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— przygotowanie podloza,

— ewentualnie wykonanie podbudowy,

— wykonanie podsypki,

— ewentualnie wykonanie lawy pod krawezniki.

Zasady ich odbioru sg okreslone w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”,




9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéblne ustalenia dotyczace podstawy platnodci
Ogdlne ustalenia dotyczgcee podstawy platnosei podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania
ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podioza (ewentualnie podbudowy),

— dostarczenie materialow,

— wykonanie podsypki,

— ulozenie i ubicie kostki,

- wypelnienie spoin,

— przeprowadzenie badar i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wedlug wymagan dokumentacji projektowej, ST, specyfikacji technicznej i
postanowien Inzyniera.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci 5. PN-B-32250 Materialy
budowlane. Woda do betonow i zapraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatq.

Uwaga!

Jesli w czasie pomiedzy opracowaniem niniefszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji
wymienione wyzej przepisy zostang zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i
rozporzqdzenia majgce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to nalezy je odpowiednio
stosowac.






SZCZEGOY OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-08.01.01

KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace krawgznikéw betonowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogoélna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacg podstawg opracowania szczegdlowej specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i wojewodzkich,
Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnodci umozliwiajaee i majgee na celu wykonanie, kontrolg i
odbiér kraweznikow betonowych, W zakres rob6t wehodzi ustawienie krawgznikéw ulicznych 20x30x100cm na lawie
betonowej.

Szczegdlowa lokalizacja krawgznikow wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreglenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w D-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
OgobIne wymagania dotyczace rob6t podano w D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Kazdy material uzyty do wykonania oznakowania i konstrukcji wsporczych musi by¢ dopuszczony do stosowania
Polska Normg lub Aprobatg Techniczng wydang przez IBDIiM oraz potwierdzony Deklaracja Zgodnoscei producenta
(wg Dyrektywy nr 89/106 EWG).

2.1. Podstawowe wymagania dotyczace materiatow

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze Zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inzyniera. Zrodla materialéw powinny by¢ wybrane przez Wykonawcg z wyprzedzeniem przed rozpoczgeiem robot
nie pézniej niz 3 tygodnie. Do kazdej ilosci jednorazowo wysylanego materialu (krawgznikéw, betonu na tawe,
cementu, piasku, masy zalewowej) dolgczony powinien by¢ dokument potwierdzajacy jego jakos¢ na podstawie
przeprowadzonych badan. Preferowane sa wyroby (krawgzniki) i wytwornie posiadajgce Aprobatg Techniczng IBDiM.

2.2, Krawezniki betonowe
Krawezniki betonowe powinny posiadaé nastgpujgce cechy charakterystyczne: — krawgznik moze by¢ produkowany:

a) z jednego rodzaju betonu,

b) z réznych betondw zastosowanych w warstwie konstrukeyjnej oraz w warstwie Scieralnej (ktora na calej powierzchni deklarowanej
przez producenta jako powierzchnia widoczna powinna mie¢ minimalng grubos¢ 4 mm),

— skosne krawedzie kraweznika powyzej 2 mm powinny by¢ okreslone jako fazowane, z wymiarami deklarowanymi przez producenta,

— krawgznik moze mie¢ profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktérych nie uwzglednia sig przy okreslaniu wymiarow nominalnych
kraweznika); zalecana dlugo$¢ prostego odcinka krawgznika wraz ze ztgczem wynosi 1000mm,

— powierzchnia krawgznika moze by¢ obrabiana, poddana dodatkowej obrébce lub obrdbee chemicznej, — plaszczyzny czolowe
kraweznikéw moga by¢ proste lub uksztaltowane w sposob ulatwiajacy ukladanie lub ryglowanie,

— krawezniki lukowe moga by¢ wykonane jako wypukle lub wklgste, — klasa betonu nie nizsza niz B 30,
— nasigkliwo$¢ —klasa 2

—mrozoodpornosé — klasa 3,

— wytrzymalo$¢ na zginanie — klasa 2

— odpornos¢ na $cieranie — klasy 4,

—no$no$é minimum 31,6 kN



Powierzchnie krawgznikdw powinny by¢ bez rys, peknigé i ubytkéw betonu,

Krawedzie elementow powinny by¢ réwne i proste. Tekstura i kolor powierzchni gornej (licowej) powinny byé jednorodne, struktura
zwarta,

Dopuszczalne odchytki wymiarow:
—dla wysokosci + 3mm, — dla dlugosei & 1% z dokladnoscig do mm, nie mniej niz 4mm i nie wigcej niz 10mm

—dla innych wymiaréw za wyjatkiem promienia: dla powierzchni: 3% z dokladnoscig do milimetra, nie mniej niz 3mm i nie wiccej niz
Smm dla innych czgsci: £5% z dokladnogcig do milimetra, nie mniej niz 3mm i nie wigcej niz [0mm

— dopuszczalna odchylka plaskosci i prostoliniowosci dla powierzchni okreslanych jako plaskie i krawedzi okreslonych jako proste,
badana na dlugosci pomiarowej 800mm - +4mm. Sprawdzenia kraweznikow nalezy dokona¢ zgodnie z PN-EN 1340,

W razie wystgpienia watpliwosci Inzynier moze zmieni¢ sposob pobierania probek lub poszerzy¢ zakres kontroli krawgznikéw o inny
rodzaj badan,

2.3. Materialy na podsypke i wypelnienia szczelin pomiedzy $ciankami bocznymi

Nalezy stosowa¢ mieszankg cementowo-piaskowa:

— 1:4 dla podsypki z cementu portlandzkiego klasy 32.5N wg PN-EN 197-1 i z piasku naturalnego spelniajgcego wymagania PN-B-
06712,

— 1:2 dla wypelnienia szczelin z cementu portlandzkiego klasy 32,5 N wg PN-EN 197-1 i z piasku wg PNB-06711,

2.4. Materialy do wypelnienia szczelin dylatacyjnych

Do szczelin dylatacyjnych w lawie betonowej i miedzy krawgznikami nalezy stosowa¢ bitumiczng mase zalewowq wg BN-74/6771-04,
Do masy zalewowej stosowa asfalt drogowy D70/100 lub mieszaning asfaltéw drogowych tak dobrang, aby penetracja jej okreslona wg
PN-EN 1426 wynosila 90+120 w temperaturze 25°C,

Jako skladniki mineralne masy nalezy stosowaé wypelniacz wapienny oraz welng mineralng gatunku II. Wskazane jest stosowanie
dodatkow uszlachetniajgeych wlasciwosci asfaltu, np, paki thuszczowe, zywice syntetyczne.

Wiasciwosci masy zalewowej:

—temperatura migknienia PiK — 54 + 65°C,

— plynno$¢ osiggalna w temperaturze nie wyzszej niz 180°C,

—splywno$¢ mierzona na blasze falistej w temperaturze 45°C nie powinna przekracza¢ 10mm,

— zdolnos¢ wypelniania szczelin w temperaturze 180 + 200°C bez utraty wlasciwosci,

—odporno$¢ na zamrazanie wg BN-74/6771-04 pkt 5.3.6.,

2.5 Materialy do posadowienia kraweznikow

Krawezniki 20x30x100cm posadowione sq na fawie z oporem o wymiarach jak w Dokumentacji Projektowe;.
Fawa wykonana z betonu klasy B-20 wedlug PN-B-06250.

Do wykonywania betonu nalezy uzy¢:

—cementu portlandzkiego klasy 32.5N, portlandzkiego z dodatkami lub hutniczego wg PN-EN 197-1,
— kruszywa spelniajgcego wymagania normy PN-B-06712;

uziarnienie kruszywa wchodzacego w sklad mieszanki betonowej powinno by¢ tak dobrane, aby mieszanka ta wykazywala maksymalng
szczelnosc i urabialnodé przy minimalnym zuZzyciu cementu i wody

—wody wg PN-B-32250,
—mozna uzy¢ dodatkéw lub domieszek wedlug zasad wymienionych w PN-B-06250 i posiadajacych aprobate techniczng IBDIM,

2.6. Przechowywanie i sktadowanie materialéw

Krawezniki powinny by¢ skladowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na podlozu wyréwnanym i odwodnionym z
zastosowaniem podkladek i przekladek lub na paletach transportowych. Cement mozna przechowywaé nie dluzej niz 3 miesigce.
Przechowywanie i transport cementu wg BN88/6731-08.

Kruszywa nalezy gromadzi¢ w pryzmach na dobrze odwodnionym placu w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszezeniem i
przed wymieszaniem roznych rodzajow i frakgji.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .



Roboty mozna wykonywaé recznie przy pomocy drobnego sprzgtu z zastosowaniem:

- betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
-wibratorow plytowych,

- ubijakow regeznych lub mechanicznych.

Do wytwarzania betonu na

fawy:

- wytwornia stacjonarne do wytwarzania mieszanki betonowej wyposazona w urzadzenia do
wagowego dozowania skladnikow,

- samochody samowyladowcze do transportu wyprodukowanej mieszanki betonowej.

4, TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.

Krawezniki moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po osiggnigceiu przez beton wytrzymalosci minimum 75%
wytrzymalogei gwarantowanej; w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sig i
uszkodzeniem.

Nalezy je ukladaé na podktadach i przektadkach drewnianych dlugoscia w kierunku osi podiuznej $rodka transportowego.
Sposéb ich zatadunku na $rodki transportowe i zabezpieczenie przed przesunigeiem w czasie jazdy powinny by¢ zgodne z
obowigzujacymi przepisami. Wszystkie elementy powinny by¢ oznaczone.

Dane ich powinny byé umieszezone na palecie transportowej. W przypadku przewozenia luzem nalezy oznacza¢ w sposob
trwaty, co 50 sztuke. Oznaczenie na palecic powinno zawiera¢, co najmniej:

- oznaczenie (okreslenie) wyrobu,

- znak wytwarni,

- datg produkcji.

Wyprodukowang mieszanke betonowg nalezy dostarcza¢ na budowe w warunkach zabezpieczajgcych przed wysychaniem,
wplywami atmosferycznymi i segregacja. Transport cementu wg BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

5.2. Lawa betonowa

FLawe betonows z oporem nalezy wykonaé w szalowaniu. Beton rozécielony w szalowaniu powinien by¢ wyréwnywany
warstwami. Betonowanie nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06251 z betonu B-20, przy czym nalezy stosowa¢ minimum, co
50 m szezeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masg zalewowg wg 2.4,

Lawa betonowa nie moze by¢ wykonywana wtedy, gdy temperatura powietrza spadta ponizej 2°C oraz wtedy, gdy podloze jest
zamarznigte i podczas opadéw deszczu, Natychmiast po rozlozeniu mieszanki nalezy przystapic do jej zageszezania. Operacja ta
powinna zakoriczy¢ sig po uplywie dwoch godzin od chwili dodania wody do suchej mieszanki.

Bezposrednio po zageszczeniu beton nalezy zabezpicczy¢ przed wyparowaniem wody. Pielggnaci¢ nalezy rozpoczaé przed
uplywem 90 min. Poprzez kilkakrotne zwilzanic wodg w ciggu dnia w czasie, co najmnicj 3 dni do 7 dni w czasie suchej pogody.

5.3. Ustawienie kraweznikéw

Ustawienie krawgznikéw na tawie betonowej wykonuje sig na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 grubosci Sem po
zaggszezeniu.

Krawezniki nalezy wykonywa¢ ze spoinami szerokosci Smm minimum, co 50m stosowa¢ szczeliny dylatacyjne nad
szczelinami dylatacyjnymi lawy betonowej. Przy ukladaniu kraweznikow na tukach nalezy stosowa¢ krawezniki o diugosei
50cm.

Swiatto kraweznika od strony jezdni powinno wynosi¢ 10cm (mierzone od nawierzchni jezdni), a przy przejéciach dla
pieszych 2em.

Rzgdne wysokosciowe powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowsg.

5.4. Wypelnianie spoin

Spoiny nalezy wypelniaé zaprawg cementowo-piaskowg 1:2. Spoiny przed zalaniem zaprawg nalezy oczyscic i zmy¢ wodg.
Szczeliny dylatacyjne nalezy zalewaé masg zalewows wg pkt.2.4. po ich uprzednim starannym oczyszezeniu na petng glebokosé
i osuszeniu.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”,
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania niezbedne do opracowania projektu sktadu
mieszanki optymalnej, w zakresie i czasie okreslonym w niniejszej specy fikacji.

6.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materialéw przeznaczonych do ustawienia kraweznikow
betonowych i przedstawic¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Nalezy sprawdzi¢:

a) krawezniki betonowe:

- wyglad zewngtrzny na zgodnos¢ z wymaganiami PN-EN-1340,

- ksztalt i wymiary na zgodnod¢ z wymaganiami PN-EN-1340,

- Aprobaty Techniczne

-w watpliwych przypadkach nalezy przedstawi¢ komplet badan laboratoryjnych przeprowadzonych przez producenta dla
dostarczonej partii materialow.

b) materialy do posadowienia krawgznikéw, podsypek i wypehnienia spoin:

- wytrzymalo$¢ na sciskanie betonu B20 zgodnie z PN-B-06250

- $rednio co drugg parti¢ betonu rozumiang jako ilos¢ betonu zuzytg w ciggu jednej dziatki dziennej i w przypadkach
watpliwych,

- konsystencj¢ betonu

- przy kazdym zatadunku,

- wiasciwodci cementu klasy 32,5N - zgodnod¢ jego wlasciwosei podanych w deklaracji producenta z wymaganiami
odpowiednich norm,

- masg zalewowg- zgodnosé jej wlasciwosci podanych w deklaracji producenta z wymaganiami wg pktu 2.4,

- piasek: uziarnienie (wg PN-B-06711), zawartos¢ zanieczyszezen obeych (wg PN-B-06711), zawartosé pytéw mineralnych (wg
PN-B-06711), zawartos¢ zanieczyszczen organicznych (PN-B06711) — 1 raz przed przystgpieniem do robét dla partii nie
wigkszej niz 1500Mg i kazdorazowo przy zmianie 7rodia dostawy,

- wytrzymalo$¢ podsypki cementowo-piaskowe]j na Sciskanie na serii 6 probek (3 dla R7 i 3 dla R28) - 1 raz w czasic budowy i
w przypadku watpliwosci; wytrzymalo$¢ powinna wynosi¢ min. R7>10 MPa, R28 > 14MPa.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot

6.2.1. Kontrola wykonania fawy betonowej

Nalezy sprawdzi¢ co 20 mb:

a) zgodnos$¢ profilu podiuznego gérnej powierzchni tawy z Dokumentacja Projektowa; dopuszczalne odchylki niwelety tawy
+ lcm na kazde 100mb,

b) odchylenie linii od projektowanego kierunku - nie moze przekracza¢ + 1cm na kazde 100 mb,

¢) wymiary fawy , dopuszczalne odchytki: - dla wysokosei - = 10% wysokosci projektowanej, - dla szerokosei - + 20%
szerokoscei projektowanej.

d) rownos$¢ gornej powierzchni tawy mierzona tata 3m - nieréwnosci nie mogg przekracza¢ lem na kazde 100m.

6.2.2. Kontrola utozenia kraweznik6w Nalezy sprawdzié co 20mb

a) zgodnos¢ niwelety gérnej plaszezyzny krawegznikow z Dokumentacja Projektowa, dopuszczalne odchytki niwelety + lem
na kazde 100m,

b) usytuowanie w planie - odchylki nie mogg przekraczaé + lcm na kazde 100m,

¢) réwnos¢ gérnej powierzchni kraweznikéw mierzona latg 3 m - nieréwnosci nie moga przekraczac 0,5¢m na kazde 100m.

6.2.3. Kontrola wypelnienia spoin
Zaprawg do wypelnienia spoin nalezy skontrolowa¢, co najmniej raz przy wykonywaniu robot i w przypadkach watpliwych.

Wytrzymalo$¢ na $ciskanie zaprawy powinna wynosi¢ nie mniej niz 30 MPa. Szerokos¢ i dokladnosé wypelnienia spoin
nalezy skontrolowa¢ na kazdych 10metrach ustawionego krawgznika. Spoiny musza byé wypelnione calkowicie na pelng
glebokos¢ i mie¢ szeroko$é ok. Smm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania og6lne™ .

7.2. Obmiar
Jednostkg obmiarowa jest 1m (metr) ustawionego kraweznika betonowego

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”,



8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie koryta pod tawe,
— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa ustawienia 1m kraweznika uwzglednia:

— oznakowanie miejsca robot

— prace pomiarowe, roboty przygotowawcze,

— zakup, dostarczenie i sktadowanie wszystkich potrzebnych materiatow,
— koszt zapewnienia niezbgdnych czynnikow produkcji,

— wykonanie wykopu pod lawg

— wykonanie szalunku pod lawg betonowa,

— wykonanie, dostarczenie i wbudowanie mieszanki betonowej B20,

— przygotowanie, rozscielenie podsypki i zaggszczenie cementowo-piaskowej grubosci Sem po zageszezeniu,
— ustawienie krawgznikow,

— przygotowanie zaprawy cementowej i wypelnienie spoin,

— zalanie szczelin dylatacyjnych bitumiczng masg zalewows,

— zasypanie zewngtrznej sciany kraweznika i ubicie,

— wykonanie niezbednych badan materialdw zgodnie z niniejszg ST .

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i badania.

2. PN-B-06250 Beton zwykty.

3. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw.

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

6. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.

7.PN-B-32250) Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw.

8. PN-N-03010 Statystyczna kontrola jakosci. Losowy wybor jednostek produktu do prébki.

9. PN-EN 197-1 Cement. Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczqce cementdw powszechnego uzythu.
10. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

11. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie penetracyi iglg,.

12. PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie temperatury migknienia. Metoda Pierscien i Kula.
13. PN-B-06714/26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych.
14. BN-68/8933-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i latg.

15. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.

16. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

Uwaga!

Jesli w czasie pomiedzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji
wymienione wyzej przepisy zostanq zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i
rozporzqdzenia majqee zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to nalezy je odpowiednio
stosowac.






SZCZEGOE.OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-08.02.01

PLYTY BETONOWE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
polozeniem plyt betonowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogélna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacg podstawg opracowania szczegétowej specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i
wojewddzkich. Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem chodnika:
— zplyt betonowych 35 x 35 x 8 cm, 30x30x8 cm, 25x25x8 cm, 20x20x8 cm

— zplyt betonowych 50 x 50 x 8 em.

1.4. Okreglenia podstawowe
Okresélenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczgce robodt podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w D
00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

2.2. Plyty chodnikowe betonowe — klasyfikacja

2.2.1. Rodzaje
W zaleznosci od wymiardw i ksztaltu, rozréznia si¢ nastgpujace rodzaje plyt chodnikowych betonowych:
A - plyta normalna kwadratowa,
B - plyta polowkowa,
C - plyta infula,
D - plyta naroznikowa Scigta,
E - plyta naroznikowa kwadratowa.

2.2.2. Odmiany

W zaleznosci od technologii produkeji plyty rozréznia si¢ odmiany:
- plyta jednowarstwowa - 1,
- plyta dwuwarstwowa - 2.

2.2.3. Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchylek wymiarowych rozréznia si¢ gatunki plyt:
- gatunek [ -Gl,
-gatunek I - G2.

Co najmniej co 50-ta plyta na stronie nie narazonej na $cieranie powinna mie¢ podany w sposob trwaly: znak wytworni,
symbole elementu, dat¢ produkcji i znak kontroli odbiorczej.

2.3. Plyty chodnikowe betonowe - wymagania techniczne

2.3.1. Ksztalt i wymiary
Ksztalt plyt chodnikowych betonowych podano na rys. 1, a wymiary plyt podano w tablicy 1.




Rodzaj A Rodzaj B

o
| -
Rodzaj D
d
Rodzaj E
s | el
Tablica 1. Wymiary plyt chodnikowych betonowych
Rodzaj Wymiary plyt, cm Grubos¢
plyty a b s d plytyh, cm

35
A et - i -

50 min 5
B 35 17,5 ) ]
C 35 - 49,7 25
D - - 49,7 25
E & = - 25

Dopuszczalne odchytki wymiaréw plyt chodnikowych betonowych podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchylki wymiarow plyt chodnikowych betonowych

Rodzaje Dopuszczalne odchytki, mm
wymiaru Gatunek I Gatunek II
a,bc,dh +2 +3

2.3.2. Dopuszezalne wady i uszkodzenia

Dopuszczalne wady i uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt chodnikowych betonowych
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia



Rodzaj wad i uszkodzen Dlopus,zlczalna'
wielkoé¢ wad i
uszkodzen
plyt chodnikowych betonowych Gatunek | Gatunek
1 2
Wklestosé lub wypuklos¢ powierzehni i krawedzi, 2 3
mm
Szczerby 1 ogramc'zst']qcych powierzchnie niedopuszczalne
uszkodzenia gorne (Scieralne), mm
krawedzi i naroZy
ograniczajacych pozostale
powierzchnie:
- liczba max 2 2
- dlugos¢, mm, max 20 40
- gleboko$¢, mm, max 6 10

2.3.3. Skladowanie

Plyty chodnikowe betonowe powinny by¢ sktadowane rgbem, plaszczyznami gornymi ku sobie, na podiozu wyréwnanym i
odwodnionym. Plyty powinny by¢ posegregowane wedlug rodzajow, odmian i gatunkéw. Plyty nalezy ustawia¢ na
podkladkach drewnianych oraz zabezpiecza¢ krawgdzie przed uszkodzeniem przekladkami drewnianymi.

2.3.4. Beton i jego sktadniki

2.3.4.1. Beton do produkciji ptyt chodnikowych

Do produkeji plyt chodnikowych betonowych jednowarstwowych nalezy stosowaé beton klasy B 251 B 30.
W przypadku plyt dwuwarstwowych, gorna ($cieralna) warstwa plyt powinna by¢ wykonana z betonu klasy B 30.

2.3.4.2. Cement

Do produkeji plyt chodnikowych betonowych nalezy stosowa¢ cement portlandzki klasy nie nizszej niz,,32,5” wg PN-EN
206

2.3.4.3. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620
2.3.4.4. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004

2.5. Materiaty na podsypke i do zapraw

Cement na podsypke i do zaprawy powinien byé cementem portlandzkim klasy ,,32,5”, odpowiadajgcy wymaganiom PN-EN
206

Piasek na podsypkg cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13043, a do zaprawy cementowo-
piaskowej PN-EN 13139,

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogblne wymagania dotyczgee sprzgtu podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej

Roboty mozna wykonywag recznie przy pomocy drobnego sprzgtu z zastosowaniem:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,

- wibratoréw plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.




4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™.

4.2. Transport plyt chodnikowych

Plyty chodnikowe betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiggnieciu przez beton
wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymalodci projektowanej. Plyty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i
uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna ich warstwa nie powinna wystawac poza $ciany $rodka transportu wiecej niz 1/3
wysokosci tej plyty.

4.3. Transport pozostalych materiatéw
Transport pozostatych materiatéw, stosowanych do wykonania chodnika z plyt chodnikowych betonowych, podano w D-
08.01.01 ,,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogélne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podlozu z gruntu rodzimego lub nasypowego powinno byé wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami podtuznymi i poprzecznymi chodnika oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w OST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podloza”. Wskaznik zaggszczenia koryta nie moze by¢ mniejszy od 0,97 wedlug normalne;
metody Proctora.

5.3. Podsypka
Grubod¢ podsypki po zaggszczeniu powinna zawiera¢ sig w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna byé zwilzona woda,

zageszezona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odsaczajaca
Jezeli w dokumentacji projektowej przewidziana jest warstwa odsaczajaca pod chodnikiem, to jej wykonanie powinno byé
zgodne z warunkami okreslonymi w OST D-04.02.01 ,,Warstwy odsgczajace i odcinajace”

5.5. Ukladanie chodnika z plyt chodnikowych betonowych

Plyty przy kraweznikach nalezy ukiada¢ w taki sposob, aby ich gora krawed? znajdowata si¢ powyzej gornej krawedzi
kraweznika.

Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego plyty odpowiednio docigte nalezy uklada¢ w jednym poziomie,
regulujac wysoko$¢ urzqdzen naziemnych do poziomu chodnika,

Plyty chodnikowe ukladane przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego nalezy zala¢ zaprawg cementowo-
piaskowa.

Plyty nalezy ukladac¢ zgodnie ze wzorem wskazanym w dokumentacji projektowe;j.

Plyty na lukach o promieniu ponad 30 m nalezy tak uklada¢, aby spoiny rozszerzaly si¢ wachlarzowo. Plyty mogg byé
przycinane.

Plyty na lukach o promieniu do 30 m powinny by¢ ukiadane w odcinkach prostych, taczacych si¢ przy uzyciu trojkgtéw lub
trapezow wykonanych z plyt odpowiednio docinanych. Wielkos¢ trojkatow dostosowaé nalezy do szerokosci chodnika i
promienia tuku.

5.6. Spoiny
Szerokosd¢ spoin na odcinkach prostych nie powinna przekraczaé¢ 0,8 cm. Szeroko$¢ spoin na tukach nie powinna byé

wigksza niz 3 cm.
Spoiny pomigdzy plytami po oczyszczeniu powinny by¢ zamulone piaskiem na pelng grubo$é plyty lub wypetnione zaprawg
cementowo-piaskowg.

5.7. Pielegnacja chodnika
Chodnik, ktérego spoiny wypelnione sa zaprawg cementows, nalezy pokry¢ warstwg piasku grubosei od 1,0 do 1,5 cm.

Piasek nalezy zwilzy¢ wodg i utrzymywaé w stanie wilgotnym w ciggu 10 dni.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podane w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét




Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw przeznaczonych do budowy chodnika i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3.1. Badania plyt chodnikowych

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie oglgdzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawgdziach elementu, dopuszczalne wady i uszkodzenia podano w tablicy 3.
Pomiary dlugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykonac za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do
1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscig do 1| mm przy uzyciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub tasmy, dopuszczalne odchylki podano w tablicy 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach
elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchyiek z dokladnoscia do 1 mm.
Pozostate badania plyt chodnikowych nalezy wykonaé zgodnie z wymaganiami podanymi w BN-80/6775-03/01 i BN-
80/6775-03/03. '

6.3.2. Badania pozostalych materialéw
Badania pozostatych materialéw stosowanych do wykonania chodnika z plyt betonowych powinny obgjmowac wszystkie
wlagciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw wg pkt 2.

6.4. Badania w czasie rob6t
6.4.1. Sprawdzenie podloza
Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowg i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynoszg dla:
— glebokosci koryta:
o szerokosci do 3 m: £ 1 cm,

o szerokosci powyzej 3 m: £2 cm,

— szerokosci koryta: £ 5 cm.

6.4.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i podiuznych polega na stwierdzeniu

zgodnosci z dokumentacjg projektowa oraz pkt 5.3 niniejszej OST. Dopuszezalne odchylenia w grubosei podsypki nie moga
przekraczaé + 1 cm.

6.4.3. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania chodnika polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowg
oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej OST.

Sprawdzenie konstrukcji chodnika przeprowadza¢ nalezy w nastgpujacy sposdb: na kazde 200 m? chodnika z plyt
betonowych nalezy zdjaé 2 plyty w dowolnym miejscu i zmierzy¢ grubo$¢ podsypki oraz sprawdzi¢ ukiad plyt chodnika.

6.5. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnik
6.5.1. Sprawdzenie réwnosci chodnika

Sprawdzenie rownosci przeprowadzaé nalezy latg co najmniej raz na kazde 150 do 300 m?® utozonego chodnika i w
miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m chodnika. Dopuszczalny prze$wit pod latg nie powinien
przekracza¢ 1,0 cm.

6.5.2. Sprawdzenie profilu podluznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomocg niwelacji, biorgc pod uwagg punkty charakterystyczne,
jednak nie rzadziej niz co 100 m,

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie mogg przekraczac + 3cm.

6.5.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde 150 do 300 m?
chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu
wynoszg = 0,3%.

6.5.4. Sprawdzenie réwnoleglosci spoin

Sprawdzenie rownoleglosci spoin nalezy przeprowadzac za pomocg dwéch sznuréw napictych wzdluz spoin i przymiaru z
podziatkg milimetrowa. Dopuszczalne odchylenie wynosi+ 1 cm.

6.5.5. Sprawdzenie szerokosci i wypelnienia spoin




Sprawdzenie szerokosci spoin nalezy przeprowadzaé przez usuniecie spoin na diugosei okolo 10 cm w trzech dowolnych
miejscach na kazde 200 m® chodnika i zmierzenie ich szerokosci oraz wypehienia,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostkg obmiarowg jest m* (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z plyt betonowych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosei

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* chodnika z ptyt betonowych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta,

— ew. wykonanie warstwy odsaczajacej,

— rozscielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej wraz z jej przygotowaniem,
— uloZenie plyt,

— wypelnienie spoin piaskiem lub zaprawg cementows,

— pielggnacje przez posypywanie piaskiem i polewanie woda,

przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

2. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

3. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnosci 5. PN-B-32250 Materialy
budowlane. Woda do betonéw i zapraw

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Wspolne wymagania i badania

8. BN-80/6775-03/03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Piyty chodnikowe.

Uwaga!

Jesli w czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji
wyniienione wyzej przepisy zostanq zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i
rozporzqdzenia majgce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to nalezy je odpowiednio
stosowatc.



SZCZEGOELOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace betonowych obrzezy chodnikowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawg opracowania szczegélowe] specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem betonowych obrzezy chodnikowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreglenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w  D-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogblne wymagania dotyczgce robot podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Kazdy material uzyty do wykonania oznakowania i konstrukcji wsporczych musi by¢ dopuszczony do stosowania
Polska Normg lub Aprobatg Techniczng wydang przez IBDiM oraz potwierdzony Deklaracjg Zgodnosci producenta
(wg Dyrektywy nr 89/106 EWG).

2.1. Stosowane materialy

Materialami stosowanymi sg:

- obrzeza odpowiadajgce wymaganiom PN-EN 1340:2004
— zwir lub piasek do wykonania taw,

— cement wg PN-EN 197-1:2002

— piasek do zapraw wg PN-EN 197-1:2002.

2.2. Betonowe obrzeza chodnikowe — klasyfikacja

Nalezy zastosowac obrzeze wysokie OW.

2.3, Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne

2.3.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku I, a wymiary podano w tablicy 1.
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Rysunck 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 b h r
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.3.2, Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiardw obrzezy podano w tablicy 2,

Tablica 2. Dopuszezalne odchytki wymiardw obrzezy wg

Rosdzaj Dopuszezalna odchylka, mm
wymiaru Gatunek 1
1 -4 % +10
b, h -3 +8

2.3.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknigé i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawgdzie elementdéw powinny byé réwne i proste.

2.3.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedlug rodzajow i
gatunkow,

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uklada¢ z zastosowaniem podkladek i przektadek drewnianych o wymiarach co
najmniej: grubosé 2,5 em, szeroko$¢ 5 ¢m, dlugo$é minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.3.5. Beton i jego skladniki
Do produkcji obrzezy nalezy stosowac beton wedlug PN-B-06250, klasy B 25 i B 30. 2.5. Materialy na tawe i do zaprawy
Lawy betonowe z betonu C8/10

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”

Sprzgt do ustawiania obrzezy Roboty wykonuje sig rgcznie przy zastosowaniu drobnego
sprzgtu pomocniczego.

4, TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyezace transportu podano w SST D-00,00.00 ,, Wymagania ogélne”.

4.2. Transport obrzezy betonowych
Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnicciu przez beton
wytrzymalosci minimum 0,7 wytrzymalosci projektowane;.




Obrzeza powinny by¢é zabezpieczone przed przemieszezeniem sig i uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport cementu i kruszyw do wykonania faw i na podsypk¢ powinien odpowiadac wymaganiom wg D-08.01.01
~Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdblne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ .

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (lawg) nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadaé wymiarom lawy w planie z uwzglgdnieniem w szerokosci dna wykopu ew.
konstrukeji szalunku.

5.3. Podloze lub podsypka (fawa)

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawa) ze zwiru lub piasku, o
grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zaggszczeniu.

Podsypke (lawg) wykonuje si¢ przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem lub betonem C8/10 i zaggszezenie z polewaniem
wodg.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podlozu w migjscu i ze $wiatlem (odlegloscia gdrnej
powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszezalnym, starannie
ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypelni¢ je piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowg w
stosunku 1:2.

Spoiny przed zalaniem nalezy oczy$ci¢ i zmy¢ woda. Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie na peing glebokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania niezbgdne do opracowania projektu sktadu
mieszanki optymalnej, w zakresie i czasie okre$lonym w ninicjszej specyfikacji.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapicniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania materialéw przeznaczonych do ustawienia
betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badai Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawgdziach elementu.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub tamy, zgodnie z wymaganiami tablicy 112.

Sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje sig¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i
zmierzenia odchylek z doktadnoscig do 1 mm. Badania pozostalych materialéw powinny obejmowac wszystkie wiadciwosci
okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie wykonywania rob6t

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod podsypke (lawg) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (tawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,

przy dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

— niwelety grnej plaszezyzny obrzeza , kiore moze wynosi¢ £1 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

— wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktore powinno wykazywaé calkowite wypelnienie badanej spoiny na pelng
glebokosé.




7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .

7.2. Obmiar
Jednostkg obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

8.1. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegajg:
— wykonanie koryta pod tawe,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnodei
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania

ogdlne”.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialéw, — wykonanie koryta,

— roz$cielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrzeza,

— wypelnienie spoin,

— obsypanie zewngtrznej $ciany obrzeza,

— wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci

8. BN-80/6775- 03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych.
Wspdlne wymagania i badania

9. BN-80/6775- 03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drig, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych.
Krawezniki i obrzeza.

Uwaga!

Jesli w czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacjfi inwestycji
wymienione wyzej przepisy zostanq zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i
rozporzqdzenia majqce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to nalezy je odpowiednio
stosowac.



SZCZEGOY.OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-09.01.01

HUMUSOWANIE Z OBSIANIEM TRAW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania zieleni drogowej.

1.2. Zakres stosowania SST

Og6lna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujgcg podstawg opracowania szczegOlowe] specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z zaktadaniem i pielggnacjg trawnikéw
na terenie plaskim.

Szczegolowa lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w D-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t
Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Kazdy material uzyty do wykonania oznakowania i konstrukeji wsporczych musi by¢ dopuszezony do stosowania
Polskg Normg lub Aprobata Techniczng wydang przez IBDiM oraz potwierdzony Deklaracjg Zgodnodci producenta
(wg Dyrektywy nr 89/106 EWG).

2.1, Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zaleznosci od migjsca pozyskania, powinna posiada¢ nastgpujace charakterystyki:

— ziemia rodzima powinna by¢ zdjgta przed rozpoczgeiem robot budowlanych i zmagazynowana w pryzmach nie
przekraczajacych 2 m wysokosci,

— ziemia pozyskana w innym migjscu i dostarczona na plac budowy nie moze by¢ zagruzowana, przerosnigta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.2. Ziemia kompostowa
Do nawozenia gleby mogg by stosowane komposty, powstajace w wyniku rozkladu réznych odpadkéw roslinnych i zwierzgeych.

2.3. Material roélinny sadzeniowy

2.3.1. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion roznych gatunkow. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢
oznaczony procentowy sklad gatunkowy, klasg, numer normy we ktorej zostala wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

2.3.2 Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skladem chemicznym (zawartos¢ azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy
nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ .

3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni drogowej
Wykonawcea przystgpujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazac sig
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:




— glebogryzarek, plugdw, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,
— walu kolczatki oraz walu gladkiego do zakladania trawnikow,

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
5. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .

5.2. Trawniki
Wymagania dotyczace wykonania robdt zwigzanych z trawnikami sy nastgpujace:
— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

= przy wymianie gruntu rodzimego na ziemig urodzajng teren powinien byé obnizony w stosunku do gazonéw lub kraweznikow
0 ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemig urodzajng (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 c¢m),

— przy zakladaniu trawnikdw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowaé si¢ 2 do 3 cm nad terenem, — teren powinien
by¢ wyréwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowng warstwa i wymieszana z kompostem, nawozami mineralnymi oraz starannie
wyréwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemig nalezy walowa¢ walem gladkim, a potem watem - kolczatka lub zagrabié,
— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,
— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do polowy wrzesnia,

— na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sa w ilogci od 1 do 4 kg na 100 m2 , chyba ze SST przewiduje inaczej,

— na skarpach nasiona traw wysiewane sq w ilogci 4 kg na 100 m2 , chyba ze SST przewiduje inaczej,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub walem kolczatkg,

= po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim walem w celu ostatecznego wyréwnania i stworzenia dobrych
warunkow dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastapilo przez walowanie kolczatks, mozna juz nie stosowaé walu
gladkiego,

— mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Przed przystapicniem do robét Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania niezbgdne do opracowania projektu skladu
mieszanki optymalnej, w zakresie i czasie okreslonym w niniejszej specyfikacji.

6.2 Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikdw polega na sprawdzeniu:

— oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszcezen,

— okreslenia ilosci zanieczyszczen (w m3 ),

— pomiaru odleglodci wywozu zanieczyszczen na zwalke,

— wymiany gleby jatowej na ziemig urodzajng z kontrolg grubosci warstwy rozscielonej ziemi, — ilosci rozrzuconego kompostu,
— prawidlowego uwalowania terenu,

— zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowej,

— gestosei zasiewu nasion,

— prawidlowej czestotliwosei koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

— okreséw podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

— dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebel trawy.

Kontrola robdt przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

— prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. , lysin”),
— obecnosci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastéw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robot poedano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .




7.2. Obmiar
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonania trawnikéw.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotvczace podstawy platnosei

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania
ogdlne”.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 trawnika obgjmuje:
~ roboty przygotowawcze: oczyszezenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi urodzajnej, rozrzucenie kompostu,

— zakladanie trawnikow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepujq.






SZCZEGOL.OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-09.01.02

GOSPODARKA SZATA ROSLINNA

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania zieleni drogowe;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacg podstawg opracowania szczegélowej specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i wojewddzkich.
Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robdt objetych SST

-usunigcie gatezi i krzewéw ograniczajgcych skrajnig drogows oraz ztamanych lub uszkodzonych,
-karczowanie,

-usunigcie odrostow,

-odmladzanie zywoplotow lisciastych,

-usuwanie samosiewow,

-wymiana materialu roslinnego oraz sadzenie nowych roslin,

-utrzymanie gleby wokot krzewow i drzewek,

-nawozenie i podlewanie,

-ochrona roélin przed chorobami, szkodnikami i oddziatywaniem ruchu drogowego.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w D-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

2.1, Preparaty impregnujace i powierzchniowe

Do zabezpicczenia uszkodzen istnigjacych drzew nalezy uzy¢ odpowiednich, zatwierdzonych przez Inzyniera
preparatéw. Uzywaé nalezy preparatdw w oryginalnych opakowaniach producenta, zaopatrzonych w instrukcjeg uzycia
i z aktualng datg przydatnosci do uzycia.

2.2. Sadzonki
sadzonki nie powinny posiada¢ nastgpujacych wad:

-uszkodzefi mechanicznych czesci nadziemnej i korzeni,
-$ladéw zerowania szkodnikow,

-oznak chorobowych,

-odrostow ponizej miejsca szczepienia,

-martwic i peknigé kory oraz zmarszczen kory,
-uszkodzen przewodnika i paka szczytowego,
-przesuszen systemu korzeniowego,

-uszkodzen bryly korzeniowej.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne™ .

3.2, Sprzet stosowany do wykonania robét

wykonawca przystepujacy do utrzymania zieleni przydroznej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego
sprzgtu:

a)do utrzymania i sadzenia ro$lin - rgczne narzedzia do uprawy gleby i odchwaszczania,

b)do pielggnacji czgsci nadziemnej roslin - taficuchowg lub tarczowa pilg spalinowa, plat forme z balustradg na podnosniku
samochodowym i narzgdzia rgczne do cigcia drewna,




c)do ochrony roslin - cysterng do transportu cieczy, opryskiwacz w zaleznosci od zakresu robét, agregowany z ciggnikiem
lub przenosny do opryskéw na maltg skalg,
d)do karczowania pni - frezarkg do pni, ew. spycharke, ciggnik wyposazony w wyciagarke.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

4.2, Transport materialéw do wykonania nasadzen

Transport materialu roslinnego do nasadzen mozna wykonywaé dowolnymi srodkami transportu. Drzewa i krzewy muszg
by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem peddw, korzeni i bryly korzeniowej. Rosliny z bryla korzeniowg powinny mieé
opakowane bryty korzeniowe lub by¢ w pojemnikach oraz powinny by¢ zabezpieczone przed przemarznicciem,

Zaleca sig stosowanie samochodow ze szczelng skrzynig tadunkows, zabezpieczajaca rosliny przed wysychaniem. Ciggnik
uzywany do opryskéw winien by¢ wyposazony w przekaZznik mocy i urzgdzenie, umozliwiajgce zagregowanie z
opryskiwaczem.

4.3. Transport odpadéw i innych materiatow

Do wywozu gal¢zi, chwastow i pozostalych resztek nalezy stosowac dowolny srodek transportu, zwykle ciggnik z przyczepa.
Transport nawozéw sztucznych i pestycydéw powinien odpowiadaé wymaganiom PN-C-87001 i PN-C-04657.

5. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .

5.2. Termin realizacji robdt
Wykonawca realizuje prace pielggnacyjne z uwzglgdnieniem terminéw rozwoju biologicznego roslin

5.3. Przygotowanie materialu roslinnego

Dostarczony materiat roslinny powinien by¢ wolny od uszkodzefi mechanicznych i zabezpieczony przed wysychaniem, np.
przez szczelne okrycie korzeni wilgotnymi materialami. Tak zabezpieczony material roslinny mozna na srodkach
transportowych przechowywa¢ nie dluzej niz jedng dobg. Material nie sadzony bezposrednio po dowiezieniu do miejsca
przeznaczenia Wykonawea tymcezasowo doluje w micjscu ocienionym, w rowach szerokosci wigkszej o 10 do 20 e¢m od
srednicy systemu korzeniowego i glgbokosci umozliwiajacej calkowite zakrycie korzeni ziemia, uzyskang podczas kopania
rowka oraz obficie zalewa wodg korzenie zadolowanych roslin. W dolowniku tymczasowym materiat roslinny moze by
magazynowany nie dluzej niz 7dni. Podezas transportu z dolownika do miejsca wbudowania (posadzenia), rosliny nalezy
zabezpieczy¢ ponownie w sposob

podany poprzednio. Material roslinny w pojemnikach lub z bryla korzeniowg w skrzyni ladunkowej samochodu Wykonawca
zabezpiecza przed przesuwaniem tak, by nie ulegly

uszkodzeniu zapakowane bryly korzeniowe lub pojemniki z rolinami. Roslin z brylg lub w pojemnikach niedoluje sie.

5.4. Utrzymanie gleby wokol krzewow i drzewek

Uprawg gleby przy drzewkach i krzewach ogranicza si¢ w zaleznogci od pory roku; jesienig

do uformowania kopczyka, wiosng do wykonania miski i do usuwania chwastow w ciggu okresu wegetacyjnego. Kopczyk
nalezy formowa¢ wokét drzewka lub krzewu z gleby zebranej lopatg. Wysoko$é kopezyka powinna wynosié od 20 do 30 cm,
a $rednica 50 cm dla krzewéw i od 70 do 80 cm dla drzew. Miskg nalezy wykonaé topatg po rozgarnigciu kopezyka usuwajac
wokél rosliny glebg ponizej plaszezyzny gruntu na glgboko$¢ od 4 do 5 cm. Srednica miski dla krzewow wynosi od 50 do 60
cm, a dla drzewek od 70 do 80 cm. Nadmiar ziemi nalezy rozrzuci¢ cienkg warstwg woka! drzewka tak, by nie powstal
szaniec dookola miski, a jednoczesnie rozrzucona ziemia nie utrudniala rozwoju trawy poza nig. Miske formuje si¢ wezesng
wiosng - tuz po rozmarznigeiu gleby - jednoczesnie przekopujac motyka lub topata na glebokosé od 5 do 10 cm glebe w
misce. Miska moze by¢ pokryta warstwa $ci6tki lub nawozéw organicznych albo pozostawiona w ,,czarnym ugorze”.
Podczas przekopywania gleby nalezy usungé z miski wszystkie czgdci chwastéw - gléwnie korzenie. Pielegnacja miski w
okresie wegetacji ogranicza si¢ do usuwania chwastow. Spulchnianie gleby w misce w okresie wegetacji moze okazaé sig
konieczne na glebach zwigzlych. O potrzebie spulchniania gleby w okresie wegetacji decyduje Inzynier.

5.5. Nawozenie

Nawozenie nawozami organicznymi ogranicza sig do $ciélkowania (warstwg od 5 do 10

cm) miski wokoét roslin. Nawozy mineralne stosuje si¢ tylko w miodych zadrzewieniach w

skrajnie niekorzystnych warunkach pokarmowych gleby. Mozna stosowaé wielosktadnikowe (NPK) nawozy mineralne
wczesng wiosng, w ilosci od 15 do 20 g na jedng ro$ling, rozsiewajac je recznie w misce.

5.6. Podlewanie
W kazdych warunkach glebowych, niezaleznie od pogody, konieczne jest



podlewanie rosliny bezposrednio po posadzeniu dawka od 10 do 15 litrow wody. Takze w okresie dlugotrwalej suszy
podlewa sig rosliny, zaleznie od potrzeb, w odstgpach od 7
do 10 dni, duzg (10 do 15 ) dawkg wody. Wodg wlewa si¢ do miski wiadrami lub z beczkowozu wyposazonego w dozownik.

5.7. Ochrona roslin przed chorobami i szkodnikami

Ochrona roélin przed szkodnikami i chorobami obejmuje zabiegi:

-chemiczne - przez opryskiwanie roslin w zagrozonej strefie preparatem czynnym chemicznie lub rozlozenie preparatow
toksycznych,

-mechaniczne, polegajgce na usuwaniu chorych lub zarazonych przez szkodniki czgéei roslin lub catych roélin,
-biologiczne - przez wprowadzanie na rosliny badZ zespot roslin owadéw, szczepionek

badz preparatéw zwalczajacych w sposdb biologiczny szkodniki lub choroby.

Wykonawca uzgodni z Inzynierem rodzaj i sposob prowadzonych zabiegéw, terminy, dawki, rodzaj uzywanego sprzgtu
(opryskiwacze) wykorzystujac do ustalen instrukcje stosowania preparatow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosei robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania niezbedne do opracowania projektu skladu
mieszanki optymalnej, w zakresie i czasie okreslonym w ninicjszej specy fikacji.

6.2. Badanie w czasie robot

W czasie robot nalezy prowadzié ciggla kontrolg poprawnosci wykonania, zgodnie z wymaganiami punktu 5, zwracajac w
szczegdlnosei uwagg na:

-zgodno$¢ uzytego materiatu roslinnego z przyjetymi zatozeniami,

-jakos¢ uzytego materialu roslinnego,

-osadzenie palikow w gruncie i wigzanie drzewek do palikéw oraz przycigcie palikéw pod
korong drzewek,

-prawidlowo$¢ ciecia galgzi i konarow oraz zabezpieczenie miejsc po odeigtych galgziach,
-skuteczno$¢ dzialtania stosowanych zabiegow chemicznych,

-prawidlowo$¢ formowania kopczykdw lub misek wokot drzewek i krzewow,
-prawidlowos¢ usunigcia odrostéw i zniszczenia samosiewow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og6lne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

7.2. Obmiar
Jednostka obmiaru jest szt. (sztuka) drzew lub krzewéw.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogdlne
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryeiu:

Obiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega:

-wykonanie dotkow pod sadzone rosliny,

-zaprawianie dotkow ziemig urodzajng,

-prawidlowos¢ dolowania roslin przed posadzeniem, a takze stan bryly korzeniowej,
-usunigcie uszkodzonych korzeni.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt obejmuje:

-roboty przygotowawcze,
-dostarczenie i skladowanie materialow,



-zabiegi utrzymaniowe wchodzace w zakres wykonywanych robot,
-pielegnacjg posadzonych roslin,

-usunigcie i odwiezienie resztek i odpadéw,

-oczyszezenie terenu robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-12079:1997 Gnojowica. Terminologia

2. PN-C-04657:1999 Pestycydy. Pakowanie, przechowywanie i transport

3. PN-C-87001:1998 Nawozy sziuczne. Pakowanie, przechowywanie i transport

4. PN-C-87002:1985 Nawozy sztuczne. Siarczan amonowy

5. PN-C-87007.02:1993 Nawozy sztuczne wapniowe. Podzial, oznaczenie i wymagania
6. PN-G-98002: 1969 Scidtka torfowa

7. PN-G-98011:1970 Torf rolniczy

8. PN-R-67022:1987 Material szkdtkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

9. PN-R-67023:1987 Material szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

10. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

11. BN-75/6019-07 Nawozy sztuczne. Mgczka fosforytowa 29%

12. BN-71/6019-08 Nawozy sztuczne. Wapno magnezowe

13. BN-75/6053-25 Zoocydy. Owadofos pylisty

14. BN-75/6054-02 Herbicydy. Antyperz plynny

15. BN-79/6054-08 Herbicydy. Chwastox M

16. BN-86/6055-02 Fungicydy. Miedzian 50

17. BN-86/6056-01 Redentycydy. Ziarno zatrute fosforkiem cynkowym

18. BN-89/9103-09 Unieszkodliwianie odpadkéw miejskich. Kompost z odpaddw miejskich.



$ZCZEGOELOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-10.10.01
MUR OPOROWY ZELBETOWY Z ELEMENTOW PREFABRYKOWANYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem ninigjszej SST sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem muréw oporowych.
1.2. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z budowg muréw oporowych przeznaczonych do
podtrzymania skarp nasypow lub wykopow poprzez przejgeie bocznego parcia gruntu i przekazania na podloze.
Funkgje muréw oporowych moga spelniac:

a) mury kamienne, uktadane na zaprawie cementowej bgdz na sucho,

b) mury ceglane,

c) mury betonowe,

d) mury zelbetowe,

€) $ciany z gruntu zbrojonego,

f) $ciany z prefabrykatow zelbetowych,

g) konstrukcje oporowe quasi-skrzyniowe, ze $cianek szczelnych, z kaszyc, ze §cian szczelinowych, z kotwami gruntowymi

iniekcyjnymi, itp.

Ninigjsza SST dotyczy najezeéciej stosowanych w drogownictwie murow kamiennych na zaprawie cementowej, betonowych i
zelbetowych.

W przedmiotowym Projekcie przewidziano wykonanic muréw oporowych z Zelbetu - elementy prefabrykowane.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skfadowania, podano w SST D-00.00.00

,Wymagania ogélne” pkt 2. Mur oporowy nalezy wykonac z zelbetowych elementéw prefabrykowanych spetniajacych wymagania ujete w
Rozporzadzeniu MTIGM z 30 maja 2000 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich
usytuowanie (Dz.U. nr 63 z 3 sierpnia 2000 r.).

Orientacyjna wysokos¢ zelbetowych elementéw prefabrykowanych typu , L jest nastepujaca: 1,5 m. (dokiadng wysoko$¢ elementéw
prefabrykowanych nalezy dobra¢ w oparciu o dostepne wymiary

elementéw w ofercie ich producenta). Klasa betonu w elementach prefabrykowanych min. B 30.

Zbrojenie elementdw — stal zgodnie z obliczeniami statycznymi i wymogami producenta elementow.

Ksztatt i wymiary zelbetowych elementéw prefabrykowanych powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa. Odchytki wymiarowe
prefabrykatéw powinny odpowiadac PN-B-02356 (4] wediug 7 klasy:
Wymiar elementu, mm Tolerancja wymiaru, mm

od 300 do 900 10
od 900 do 3000 12
od 3000 do 9000 16

Powierzchnie elementéw powinny by¢ gladkie, bez rakdw, pekniec i rys. Dopuszcza sie drobne pory o

gtebokosci do 5 mm jako pozostatosci po pecherzykach powietrza i wodzie. Elementy nalezy skiadowac na wyrdwnanym, utwardzonym i
odwodnionym podtozu. Poszczegéine rodzaje elementéw powinny byé sktadowane oddzielnie. Warunkiem dopuszczenia do stosowania
selbetowych elementéw prefabrykowanych w budownictwie drogowym jest spetnienie wymogdéw ustawy o wyrobach budowlanych.

2.3. Kruszywo stabilizowane cementem
Materiat wg SST 04.05.01. ,Podbudowa i ulepszone podioza z gruntu lub kruszywa stabilizowanego
cementem”,

2.4, Materialy izolacyjne

Do izolacji muréw oporowych mozna stosowac nastepujace materiaty:

a) lepik asfaltowy stosowany na zimno wg PN-B-24620 [29],

b) roztwdr asfaltowy do gruntowania powierzchni $cian przed ulozeniem wiasciwej powtoki izolacyjnej wg PN-
B-24622 [30],

c) lepik asfaltowy z wypelniaczami stosowany na goraco wg PN-B-24625 [31],

d) asfaltowg emulsje kationowa do gruntowania powierzchni wg BN-71/6771-02 [54],

e) emulsje asfaltowa wg BN-82/6753-01 [53],
f) kit asfaltowy uszczelniajacy wg PN-B-30175 [33],
g) pape asfaltowg na tekturze budowlanej wg PN-B-27617 [32],

h) pape asfaltowa termozgrzewalng na osnowie z widkniny/tkaniny szklanej lub poliestrowej wg BN-87/6751-04
i) inne materiaty izolacyjne posiadajace aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke. Zastosowane materiaty izolacyjne
muszg by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00,00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.



3.2. Sprzet do wykaonania muréw oporowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania muru oporowego powinien wykazac sie motliwoscia korzystania z nastepujacego
sprzetu:

- koparek,

- sprzgtu do roztadunku i wbudowania zelbetowych elementéw prefabrykowanych, - zageszczarek plytowych
wibracyjnych,

- ubijakdw recznych i mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2, Transport materiatow

4.2.1. Transport elementéw prefabrykowanych
Transport powinien odbywac sie samochodami o gabarytach dostosowanych do prefabrykowanych $cianek. Skiadowanie elementdéw
powinno odbywac sie w pozycji wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogélne zasady wykonywania robdt podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5. Mur oporowy z zelbetowych
elementéw prefabrykowanych D-10.01.01

5.2. Zasady wykonywania muru oporowego

Mur oporowy nalezy wykonac zgodnie z dokumentacja projektowg i SST.

Mur oporowy z Zelbetowych elementéw prefabrykowanych posadowiony bedzie bezposrednio na

podbudowie z kruszywa stabilizowanego cementem o Rm = 5 MPa gruboéci 15 cm. Warunki posadowienia powinny spetnia¢
wymagania normy PN-83/B-03010.

5.3. Wykopy fundamentowe
Jesli w dokumentacji projektowej nie okreslono inaczej, wykopy pod mur oporowy moga by¢ wykonane recznie lub mechanicznie.
Dopuszcza sig wykonanie wykopu recznie do giebokosci nie wiekszej niz 2 m,
Wykonanie wykopu ponizej wéd gruntowych bez odwodnienia wgtebnego jest dopuszczalne tylko do gtebokoéci 1 m ponizej poziomu
piezometrycznego wdd gruntowych. W gruntach osuwajacych sig nalezy wykonywac wykop ze skarpa zapewniajaca statecznoéé lub
stosowac inne metody zabezpieczenia wykopu, zaakceptowane przez Inzyniera.
Roboty ziemne powinny odpowiadac wymaganiom PN-B-06050 [11]. Gérna warstwa gruntu w dole fundamentowym powinna pozostac o
strukturze nienaruszonej. Dopuszczalne odchytki wymiaréw wykopu wynosza:

— wplanie+10cmi-5cm,

— rzedne dna wykopu £ 5 cm.
Nadmiar gruntu z wykopu naleiy odwie¢ na miejsce odktadu lub rozplantowaé w poblizu miejsca
budowy.

5.4. lzolacja muréw oporowych

lzolacjg nalezy wykonac zgodnie z dokumentacja projektowa, SST. lzolacje wykonuje sie na powierzchni muru od strony
gruntu lub materiaiu zasypowego. Jesli w dokumentacji projektowej, SST lub w instrukcji producenta prefabrykatéw nie
okreslono sposobu wykonania izolacji, to mozna jg wykona¢ poprzez dwu lub trzykrotne natozenie na powierzchnie $ciany
ptynnych materiatéw izolacyjnych okreslonych w pkt 2.4. Kazda warstwa izolacji powinna tworzy¢ jednolita, ciggla powtoke
przylegajaca do powierzchni $ciany lub do uprzednio utozonej warstwy izolacji. Wystepowanie ztuszczen, spekan, pecherzy
itp. wad oraz stosowanie uszkodzonych materiatéw rolowych jest niedopuszczalne. Warstwa izolacji powinna by¢ chroniona
od uszkodzert mechanicznych. Styki elementéw prefabrykowanych nalezy uszczelni¢ przez wypeinienie stykéw odpowiednim
materialem trwale plastycznym lub wypetnienie zaprawg cementowg zgodna z PN-B-14501i przez zatozenie paséw papy
termozgrzewalnej szer. min. 30 cm. Materialy (stosowa¢ materiaty dopuszczone do stosowania na ohiektach mostowych) i
sposéb wykonania izolacji muszg by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

5.5. Zasypywanie wykopu
Zasypywanie wykopu nalezy wykonywac gruntem z dokopu, warstwami o gruboéci dostosowanej doprzyjetej metody zageszczania gruntu,
ktéra to grubosc nie powinna przekraczaé:

= przy zageszczaniu recznym i watowaniu - 20 cm,
— przy zaggszczaniu ubijakami mechanicznymi lub wibratorami - 40 cm,

— przy stosowaniu cigzkich wibratoréw lub ubijarek ptytowych - 60 cm.
Zageszczanie gruntu przy zasypywaniu urzadzen lub warstw odwadniajgcych powinno odbywac sie recznie do wysokosci okoto 30 cm
powyzej urzadzenia lub warstwy odwadniajgcej.

5.6. Roboty odwodnieniowe
Odwodnienie powierzchniowe powinno zabezpieczaé przed powstawaniem obszardw bezodptywowych.Spadek powierzchni terenu powyie]
Sciany oporowe]j powinien wynosic co najmniej 1 %, a w pasie o szerokosci 1,5 m przylegajgcym do $ciany, co najmniej 3 %.

5.7. Dopuszczalne tolerancje wykonania muru oporowego
Dopuszcza sig nastgpujace odchylenia wymiaréw w stosunku do podanych w dokumentacji projektowej:



a) rzednych wierzchu éciany £ 10 mm,

b) w przekroju poprzecznym + 10 mm,

¢) odchylenie krawedzi od linii prostej nie wigcej niz 10 mm/m i nie wiecej niz 20 mm na calej dtugosci,

d) zwichrowanie i skrzywienie powierzchni (odchylenie od pfaszczyzny lub zatozonego szablonu) nie wigcej niz 10 mm/m i nie wigcej niz
20 mm na calej powierzchni muru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywane sg na koszt Wykonawcy.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien sprawdzic, czy producent zelbetowych elementdw prefabrykowanych
posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej SST. Poza tym, przed przystapieniem do robot Wykonawca sprawdza wyréb w
zakresie wymagan podanych w pkt 2.2 i wyniki badari przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Kontrola wykonania wykopdw fundamentowych
Kontrole robét ziemnych w wykopach fundamentowych nalezy przeprowadzad z uwzglgdnieniem wymagan podanych w punkcie 5.3.

6.4, Kontrola wykonania muru z zelbetowych elementéw prefabrykowanych Przy wykonywaniu muru z zelbetowych elementéw
prefabrykowanych nalezy dokonac sprawdzen w zakresie i z tolerancja podang ponizej:

a) sprawdzenie prawidtowasci utozenia zelbetowych elementéw prefabrykowanych w planie — pomiary ciagty,

b) sprawdzenie grubosci spoin pomiedzy zelbetowymi elementami prefabrykowanymi —spoiny nie szersze niz 5 mm,

¢) sprawdzenie prawidtowosci wykonania muru z zelbetowych elementéw prefabrykowanych:

— odchylenie krawedzi od linii prostej: nie wigcej niz 10 mm/m i nie wigcej niz 20 mm na 10 m,

— odchylenia powierzchni | krawedzi od kierunku pionowego: nie wigcej niz 6 mm,

6.5. Kontrola izolacji muru oporowego
lzolacja przeciwwilgotnosciowa powinna by¢ sprawdzona przez ogledziny i by¢ zgodna z wymaganiami punktu 5.4,

6.6. Kontrola prawidfowosci zasypywania wykopu muru oporowego
Sprawdzenie prawidtowosci zasypania przestrzeni za murem oporowym naleiy przeprowadzac systematycznie w czasie
wykonywania rob6t w zgodnosci z wymaganiami punktu 5.5,

6.7. Kontrola prawidtowo$ci wykonania robdt odwodnieniowych
Roboty odwodnieniowe za murem oporowym oraz odwodnienie powierzchniowe nalezy sprawdzac zgodnie z punktem 5.6.

6.8. Ocena wynikéw badan

Wszystkie materiafy muszg spetnia¢ wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy robét, ktére wykazujg odstepstwa od postanowier SST powinny zostaé rozebrane i ponownie wykonane
na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m (metr) wykonanego muru oporowego.
Mur oporowy z zelbetowych elementow prefabrykowanych D-10.01.01

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania, z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Og6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m muru oporowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

= zakup i dostarczenie materiatéw w tym elementéw prefabrykowanych,

— wykonanie robdt ziemnych,

— wykonanie podbudowy z kruszywa stabilizowanego cementem grub. 10 cm,
— ustawienie zelbetowych elementow prefabrykowanych,

— wykonanie izolacji przeciwwilgotnosciowej,



— zasypanie wykopu,

— roboty wykoriczeniowe i uporzadkowanie terenu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badari laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

Przepisy:

S A LR

7.
8.
9.
10.
11.
12,
13.
14,

PN-B-01080 Kamieri dla budownictwa i drogownictwa. Podzial i zastosowanie wedlug whasnosci fizyczno-mechanicznych
PN-B-01100 Kruszywa mineraine. Kruszywa skalne. Podziaf, nazwy i okreslenia

PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-B-02356 Koordynacja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiaréw elementdw budowlanych z betonu
PN-B-03010 Sciany oporowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

. PN-B-03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i projektowanie

PN-B-04101 Materialy kamienne, Oznaczenie nasigkliwosci wodg
PN-B-04102 Materialy kamienne., Oznaczenie mrozoodpornosci metodq bezposrednig
PN-B-04110 Materialy kamienne. Oznaczenie wytrzymatosci na $ciskanie
PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczenie Scieralnosci na tarczy Boehmego
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze
PN-B-06250 Beton zwykly
PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
PN-B-06261 Nieniszczqce badania konstrukcji z betonu. Metoda ultrad?wiekowa badania wytrzymatosci betonu na

Sciskanie

15.
16.
17.
18.
18.
20.
21.
22,
23.
24,
25.
26.
27.
28.
29,
30.
31
32,
33.
34.
35.
36.
37.
38.
39.
40.
41.
42.
43.
44,
45.
46.
47.
48.
49,
50.
51.
52,
53.
54,
55.
56.
57.

PN-B-06262 Nieniszczqce badania konstrukcji z betonu na Sciskanie za pomocg miotka Schmidta typu N
PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie zawartosci zanieczyszczeri obcych
PN-B-06714-13 Kruszywa mineraine. Badania Oznaczanie zawartosci pyléw mineralnych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie skfadu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie ksztattu ziarn

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie nasigkliwosci

PN-B-06716 Kruszywa mineralne, Piaski i 2wiry filtracyjne. Wymagania techniczne

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-12040 Ceramiczne rurki drenarskie

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno

PN-B-24622 Roztwdr asfaltowy do gruntowania

PN-B-24625 Lepik asfaltowy z wypefniaczami stosowany na gorgco

PN-B-27617 Papa asfaltowa na tekturze budowlanej

PN-B-30175 Kit asfaltowy uszczelniajgcy

PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw

PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste

PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdinego przeznaczenia

PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia

PN-H-84020 Stal weglowa konstrukcyjna zwyklej jakosci ogéinego przeznaczenia. Gatunki
PN-H-83215 Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu

PN-M-82010 Podktadki kwadratowe w konstrukcjach drewnianych

PN-M-82121 Sruby ze them kwadratowym

PN-M-82503 Wkrety do drewna ze tbem stozkowym

PN-M-82505 Wkrety do drewna ze tbem kulistym

PN-EN 196-3 Metoda badania cementu. Oznaczenie czaséw wigzania i statosci objetosci

PN-EN 196-6 Metoda badania cementu. Oznaczenie stopnia zmielenia

BN-87/5028-12 GwoZdzie budowlane. GwoZdzie z trzpieniem gtadkim, okrgglym i kwadratowym
BN-78/6354-12 Rury drenarskie karbowane z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-62/6738-07 Beton hydrotechniczny. Wymagania techniczne

BN-78/6741-07 Wyroby przemyslu ceramiki budowlanej, Przechowywanie i transport
BN-67/6747-14 Sposoby zabezpieczania wyrobow kamiennych podczas transportu
BN-82/6751-04 Materialy izolacji przeciwwilgociowej. Papa asfaltowa na widkninie przyszywanej
BN-82/6753-01 Asfaltowa emulsja anionowa do izolacji wodochronnych

BN-71/6771-02 Masy bitumiczne. Asfaltowe emulsje kationowe

BN-69/7122-11 Plyty pilsniowe z drewna

BN-74/8841-19 Roboty murowe. Mury z kamienia naturalnego. Wymagania i badania przy odbiorze
BN-76/8847-01 Sciany oporowe budowli kolejowych i drogowych. Wymagania i badania.

Uwaga!
Jesliw czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji imwestycji wymienione wyZej przepisy zostang zmienione, lub
zoslang wprowadzone nowe przepisy i rozporzqdzenia majgce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to nalezy je odpowiednio stosowat.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-05.03.17

REMONT CZASTKOWY NAWIERZCHNI DROG GRYSAMI | EMULSIA ASFALTOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot 55T

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
remontem czgstkowym nawierzchni drog emulsja asfaltowq i grysami bazaltowymi przy uzyciu remontera.

1.2. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie w nawierzchni drog.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Remont czastkowy nawierzchni — zbiorcze okreslenie obejmujace rézne zabiegi techniczne do natychmiastowego wykonania,
zwiazane z usuwaniem uszkodzeri zagraiajacych bezpieczeristwu ruchu, jak réwniez zabiegi o matym zakresie (obejmujace mate
powierzchnie) bez istotnego przywracania wartoéci uzytkowych, lecz hamujace proces powigkszania si¢ powstatych uszkodzen badz ich
skutkéw. Pojecie "remont czastkowy nawierzchni" miesci sie w ogdlnym pojeciu "utrzymanie nawierzchni®, a to z kolei jest objete
ogdliniejszym pojeciem "utrzymanie drég".

1.3.2.  Ubytek —wykruszenie materiatu mineralno - bitumicznego na gteboko$¢ nie wigksza niz grubos¢ warstwy Scieralnej,

1.3.3.  Wybéj— wykruszenie materiatu mineralno - bitumicznego na glebokos¢ wieksza niz grubo$c¢ warstwy $cieralne].

1.3.4. Kationowa emulsja asfaltowa — lepiszcze bitumiczne w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie, otrzymane przez
mechaniczne wymieszanie asfaltu z woda, przy jednoczesnym zastosowaniu emulgatora kationowego.

1.3.5. Emulsja asfaltowa szybkorozpadowa — emulsja charakteryzujaca sie krétkim czasem rozpadu po zetknigciu sig z kruszywem.

2. MATERIALY
2.1. Kruszywo

Do remontu czgstkowego nawierzchni drog nalezy stosowad grysy bazaltowe frakeji 2/5 mm
i 5/8 mm odpowiadajace wymaganiom podanym w PN-EN-13043/2004 ,,Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu”. Whbudowane grysy muszg posiadac
atest.

2.1.1. Warunki dostaw kruszyw

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszanlem z
innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

2.1.2. Sktadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni sktadowanie kruszyw na sktadowiskach o podiozu réwnym, dobrze odwodnionym czystym o twardej powierzchni
zabezpieczajacej przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jego sktadowania i poboru. Kazda frakcja kruszywa, jego klasa i gatunek
powinny by¢ sktadowane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich mieszanie sig zarwno w czasie sktadowania, jak i rédwniez tadownia i
transportu.

2.2, Lepiszcze

Do remontu czastkowego nalezy stosowaé jako lepiszcze tylko drogowe kationowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe
niemodyfikowane rodzaju K1-65 i K1-70 spetniajace wymagania zgodnie z opracowaniem ,Warunki techniczne. Drogowe kationowe
emulsje asfaltowe EmA -99” - IBDIM -1999.

Mozna stosowaé tylko emulsje asfaltowe posiadajace aprobate techniczna, wydang przez uprawniong jednostke.

2.2.1. Skladowanie lepiszcza

Emulsje asfaltowe nalezy sktadowaé w cysternach, pojemnikach, beczkach, ktdre powinny by¢ czyste i nie zawierac resztek innych
lepiszczy. Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawca Jest zobowigzany przestrzegac nastgpujace zasady:

— czas sktadowania emulsji nie powinien przekracza¢ 3 m - cy od daty jej wyprodukowania,

— temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz +5°C.



3. SPRZET

Do naprawy powierzchniowych uszkodzen (w tym wybojow) nalezy stosowaé zautomatyzowane remontery drogowe wyprowadzajace
pod ciénieniem w uprzednio oczyszczone sprezonym powietrzem uszkodzenia — emulsje asfaltowa z odpowiednig iloécig kruszywa.
Remonter powinien by¢ wyposazony w wysokowydajng dmuchawe do czyszczenia wybojow i nadawania ziarnom grysu duzej predkosci
przy ich wyrzucaniu z dyszy razem z emulsja.

Urzadzenia te nadajg sie do uszczelniania nie tylko szerokorozwartych (podtuinych) peknie¢ (szerszych od 2 cm) oraz gtebokich ubytkéw i
wybojéw (powyzej 4 cm), ale takze do wypetniania powierzchniowych uszkodzer i zanizeri powierzchni warstwy écieralnej.

Remonter winien by¢ wyposazony w zbiorniki na dwie frakcje grysu i emulsje, urzadzenie do produkcji i wbudowania mieszanki (grys +
emulsja) oraz kompresor o duzej wydajnosci tfoczonego powietrza, zapewniajacy doktadne oczyszczenie uszkodzonej nawierzchni,
usuwajacy z wypetnianych ubytkéw pyly, drobne, luzne kruszywo, wode oraz wszelkie inne zanieczyszczenia.

Zamawiajacy nie dopuszcza wykonywania remontéw przy uzyciu skrapiarki i recznego rozsypywania grysow.

4. TRANSPORT
4.1. Transport kruszyw

Transport kruszyw powinien odbywac sie dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zwilgoceniem.

4.2, Transport lepiszczy

Transport lepiszczy powinien odbywac sig w cysternach podzielonych przegrodami na komory o pojemnosei nie wiekszej niz 3 m®, a
kazda przegroda powinna mie¢ wykroje przy dnie, aby mozliwy byt przeptyw emulsji miedzy komorami. Emulsji nie wolno przewozi¢ w
opakowaniach stosowanych uprzednio do przewozenia mineralnych materiatéw sypkich lub chemikaliéw za wyjatkiem asfaltow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przystapienia do robét

Do wykonania remontu emulsjg przy uzyciu remontera mozna przystapi¢ w przypadku wystapienia temperatury min. 10st. C jednak nie
podczas opaddw atmosferycznych.

5.2. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Wykonawca na czas prowadzenia rob6t ma obowigzek oznakowania robét zgodnie z ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.5.2.
Koszty zwigzane z oznakowaniem wykonawca uwzgledni w cenie oferty. Trwato$¢ naprawy nawierzchni zalezy w bardzo duzym stopniu
od doktadnosci jej oczyszczenia z uszkodzonych fragmentéw nawierzchni i innych zanieczyszczeri. Przygotowanie uszkodzonego miejsca
(ubytku, wyboju lub obtamanych krawedzi nawierzchni) do naprawy obejmuje wykonanie nastepujacych prac:

- usuniecie luZnych okruchéw nawierzchni,

- usuniecie wody, doprowadzajgc uszkodzone miejsce do stanu suchego,

- doktadne oczyszczenie dna i krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziaren grysu, zwiru, piasku i pytu sprezonym powietrzem

5.3. Uzupefnianie ubytku, wyboju lub obtamanych krawedzi grysami i emulsjg asfaltowg przy uzyciu remontera

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy (wg punktu 5.2.), nalezy:

- pokry¢ oczyszczone miejsce metoda natryskowg za pomocg emulsji asfaltowej, ktérej zadaniem bedzie zwigzanie podioza i krawedzi
remontowanego ubytku nawierzchni z wypetnieniem,

- wypetni¢ pod cisnieniem ubytek grysem 5/8 mm lub 2/5 mm (zaleznie od gltebokosci ubytku) otoczonym emulsja asfaltows,

- wypetni¢ pod ciénieniem pozostaty czesé ubytku grysem frakcji 2/5 mm (w przypadku uiycia na warstwe dolng grysu 5/8 mm)
otoczonym emulsjg asfaltowa

- posypac powierzchnig wyremontowanego miejsca suchym grysem 2/5 mm bez spoiwa

- uprzatngé miejsce po wykonanym remoncie,

- zdjg€ urzadzenia zabezpieczajgce i oznakowanie pionowe, udostepni¢ miejsce po remoncie dla ruchu

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien uzyska¢ aprobaty techniczne na materialy oraz wymagane wyniki badari
materiatéw przeznaczonych do wykonywania robét i przedstawic je Inspektorowi Nadzoru do akceptacji. Ponadto powinien opracowac
projekt organizacji ruchu na czas wykonywania robét i uzyskaé jego zatwierdzenie zgodnie z obowiagzujgcymi przepisami.

6.1. Badania i kontrola w trakcie remontu czgstkowego

W trakcie wykonywania napraw uszkodzeri nalezy kontrolowac:
- przygotowanie naprawianych powierzchni

- gteboko$¢ naprawianych powierzchni

- iloé¢ wbudowywanych materiatéw

- réwnos¢ naprawianych fragmentéw — kazdy fragment



Roznice miedzy naprawiong powierzchnig (fatg) a sgsiadujgcymi powierzchniami, mierzone pod tatg profilowg lub pomiarowg tatg 4
metrowg nie powinny by¢ wieksze od 4 mm dla drég o predkosci ruchu powyzej 60 km/h i od 6 mm dla drég o predkosci ponizej 60
km/h. Pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypetniajacej po zageszczeniu powinno byé zgodny ze spadkiem istniejacej nawierzchni,
przy czym warstwa ta powinna by¢ wykonana ponad krawed? otaczajgcej nawierzchnio 1 -2 mm.

6.2. Badanie odbiorcze

Przy odbiorze wykonanych remontdéw czastkowych wykorzystuje sie wyniki badari prowadzonych w trakcie realizacji robdt,
uzupetnionych szczegétowym przegladem (oceng makroskopowg) wszystkich wykonanych napraw. Przegladu dokonuje
Inzynier/Inspektor w obecnosci kierownika robét. Przy ogledzinach ustala sie, czy:

- miejsca naprawione nie sg przebitumowane, co charakteryzuje sie wyciskaniem przez kota pojazddw sladéw na naprawionej
nawierzchni,

- miejsca naprawione nie sg niedobitumowane, co charakteryzuje sie ruchem ziaren kruszywa pod naciskiem stopy | wyrywaniem ich z
miejsca naprawionego przez kota pojazddw,

- bitum przy remoncie nie zostat przegrzany, co charakteryzuje sie tatwosci wyjecia recznie poszczegdlnych ziaren kruszywa z miejsca
naprawionego.

6.3. Postepowanie w przypadku ujemnego wyniku badan

Przy stwierdzeniu nadmiaru bitumu w miejscu naprawionym, pocace sie miejsca nalezy przysypa¢ miatem kamiennym lub czystym
gruboziarnistym piaskiem.

Miejsca peczniejgce (wygérowane) nalezy Scigé do poziomu jezdni i przysypaé miatem kamiennym lub czystym gruboziarnistym piaskiem.
Przy zbyt duzych specznieniach nawierzchnie w miejscu naprawianym nalezy rozebra¢ i remont przeprowadzi¢ ponownie.

Przy niedostatecznej ilosci uzytego do remontu lepiszcza lub w przypadku lepiszcza przegrzanego ziarna kruszywa nalezy usunac i
naprawe wykonac ponownie.

7. OBMIAR ROBOT

lednostka obmiaru robét jest 1t (tona) wbudowanej emulsji oraz gryséw bazaltowych Wykonawca rozliczany bedzie wg ilosci zuzytych
materiatdw (grysu i emulsji)

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej 1t (jednej tony) wbudowanej emulsji i grysu obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

- oznakowanie robot

- transport i sktadowanie kruszyw

- transport i sktadowanie lepiszcza

- dostawe i prace sprzetu do robot

- przygotowanie miejsc uszkodzonych do remontu

- wywoz odpadow

- wbudowanie lepiszcza i kruszywa

- prowadzenie obmiaru robét

- wykonanie badan laboratoryjnych uzytych materiatow

- wykonanie naprawy zgodnie z SST

- odtransportowanie sprzetu z placu budowy

Nalezno$¢ za wykonane roboty bedzie wyliczana przez Wykonawce na podstawie potwierdzonego przez Inspektora Nadzoru obmiaru
robot
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