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Wymagania ogélne
OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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WYMAGANIA OGOLNE

Opracowanie wykonano na zlecenie Generalnej Dyrekeji Drog Publicznych Zgodnie z decyzja
Generalnego Dyrektora Drég Publicznych niniejsza ogdlna specyfikacja techniczna stanowi
obowigzujacg podstawe sporzadzenia szczegétowej specyfikacji technicznej przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach krajowych oraz jest zalecona do wykorzystania przy zlecaniu robot na
drogach wojewodzkich powiatowych i gminnych.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robét drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoélna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegolowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych. Zaleca sig wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na
drogach wojewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres rob6t objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robot
objgtych ogélnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegdlnych
asortymentow robdét drogowych i mostowych. W przypadku braku ogélnych specyfikaciji
technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortymentu rob6t, ustalenia dotycza réwniez dla
SST sporzadzanych indywidualnie.

1.4. Okreélenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy calogé
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego czesé stanowigcg odrgbny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.42. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.43. Diugod¢ mostu - odlegtoé¢ migdzy zewngetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow tukowych z nadsypkg - odleglo$é w $wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowe;j.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi  zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu

pojazdéw obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po
jego zakonczeniu.

1.4.6.  Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument
przebiegu robét budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznogci zachodzgcych w toku
wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i
projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowg dla zapewnienia komunikacji




drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czg$é korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcia nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.13. Konstrukcia nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czg$é obiektu oparta na
podporach mostowych, tworzaca ustroj niosgcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi 1
skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utoZenia w nim konstrukeji
nawierzchni.

1.416. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych
robét w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow
podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci
materialow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa §cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca sig miedzy warstwg $cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sluzaca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czgs¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.



Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

¢) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$é podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgé¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze
zawiera¢ warstwg mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g)Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h)Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania

czgstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

)Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzagca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do
nawierzchni.

14.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigeie na plaszezyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnoé¢ - zgodnosé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a je$li przedzial tolerancji nie zostat okreSlony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez
obejmowa¢ teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i
srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszczenia urzgdzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca
Jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji
projektowej.

1.431. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i




przekroju podluznym) istniejgcego polaczenia.

1.432.  Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzgdzen technicznych przez
korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat

itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktada¢ si¢ z pelnej $ciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacia - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietosé teoretyczna - odleglto$é miedzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego.

1.4.39.  Szeroko$é catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto$¢ miedzy zewngtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podtuznej, obejmuje
catkowitg szeroko$¢ konstrukcyjng ustroju niosgcego.

1.4.40.  Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegdlnych rodzajéow ruchu oraz szeroko$é chodnikéw mierzona w $wietle porgezy mostowych
z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajgcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilodci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i
ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowg lub inng droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cze$é przedsigwziecia budowlanego, stanowigca odrgbng calosé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polegaé¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja/
przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.




1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$é z dokumentacjg
projektowg, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacj¢ i wspotrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.Na Wykonawey spoczywa
odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wihasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podzial na dokumentacje
projektowa:

- Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacje

projektows oraz projektowa dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostana

przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej, ktora

Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodno$¢ robdt z dokumentacjg projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z
nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnogé ich waznosci
wymieniona ~w  ,Kontraktowych  warunkach  ogélnych”  (,,Ogélnych  warunkach
umowy”).Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projektu,
ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku
rozbieznosci, wymiary podane na pi$mie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie
odezytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z
dokumentacjg projektowg i SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg
uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli muszg wykazywa¢ zgodno$é¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacja
projektowg lub SST i wplynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektow (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoficzenia i
odbioru ostatecznego




rob6t. Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb i postgpu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.W czasie wykonywania robét Wykonawca
dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzagdzenia zabezpieczajace takie
jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposéb bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i
inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.Fakt
przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilogciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez
Wykonawee w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wigczony w ceng kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakoficzenia i odbioru ostatecznego robét. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i
bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, poregcze,
o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne Srodki niezbgdne do ochrony robot,
wygody spolecznodcei i innych. W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu,
Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla
pojazddéw i maszyn pracujacych przy realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Fakt przystgpienia do robét Wykonawca
obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu oraz

przez umieszczenie, w miejscach i ilodciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres
realizacji robét. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig,
ze jest wigczony w ceng kontraktows.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowal w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot
Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bgdzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopéw i drog dojazdowych,

2) $rodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwoscig powstania pozaru.




1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach. Materialy latwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z

odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszezone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materialdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do
robot bedg mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniona jednostke, jednoznacznie
okreslajgcg brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na $rodowisko. Materialy, ktore sa
szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robét ich szkodliwosé zanika (np.
materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode
na uzycie tych materiatow od whasciwych organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca
uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wihascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiescié w swoim
harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju robét, ktore majg by¢ wykonane w
zakresie przetoZenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié
Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie
przypadkowego  uszkodzenia tych instalacji Wykonawca  bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego. Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniows, Wykonawca
bedzie realizowa¢ roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalno$cia. Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o
wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawcg a wladcicielami nieruchomogdei i
dotyczacych korzystania z wlasnodci i drég wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik
projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne
z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materialéw i wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie
niezbgdne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych whadz co do przewozu nietypowych wagowo




tadunkéw  (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie
spelniajace tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne
obcigzenie osiowe nie bedg dopuszezone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obregbie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten spos6b uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcea bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbag, aby personel nie

wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagaf sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia
0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczefistwa publicznego. Uznaje gie; e
wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robdt

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia robdt przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru
ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej
elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pbzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z
wykonywanymi robotami i bgdzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia rob6t. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw
lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzef uzytych lub
zwiazanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowa¢ Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odno$ne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenic wyniknie z wykonania projektu lub  specyfikacji dostarczonej  przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowazno$é norm i zbiordw przepisow prawnych

Gdzickolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktore.
spetnia¢ majg materialy, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o
ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy
s panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Réznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢
doktadnie opisane przez Wykonawcg i przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do




zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostalosci o

znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za
wlasnos¢ Zamawiajgcego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika
projektu i postepowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecefi Wykonawca
poniesie koszty i/lub wystgpig op6znienia w robotach, Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu
z Zamawiajgcym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysokos¢ kwoty, o
ktorg nalezy zwickszy¢ cene kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduia realizacie)

Wykonawea zobowigzany jest zabezpieczyé Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzet,
transport oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01
»Zaplecze Zamawiajgcego”.

2. MATERIALY

2.1. Zrodha uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatlow
przeznaczonych do rob6t, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatlow jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badari laboratoryjnych
oraz probki materialow. Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodla nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materialy z danego Zrédla uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca
zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego
zrédta w spos6b ciagly spetniaja wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoleni od wiascicieli i odnos$nych wladz na pozyskanie
materialéw ze zrédet miejscowych wiaczajac w to zrédia wskazane przez Zamawiajgcego i jest
zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed
rozpoczgeiem eksploatacji Zrodta. Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajacg raporty z badat terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o
eksploatacji, organéw administracji pafistwowej i samorzgdowej. Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakogciowych materiatow pochodzgcych ze
zrodet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow,
dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialéw do robot.
Humus 1 nadklad czasowo zdjgte z terenu wykopéw, dokopéw i miejsc pozyskania materiatow
migjscowych bedg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robét. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop6éw na terenie budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione
na odktad odpowiednio do wymagah umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczeg6lnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode
Inzyniera/Kierownika projektu. Eksploatacja zrodel materiatow bedzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli
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Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robot, niz
te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu. Kazdy rodzaj robot, w
ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjgciem, usunigciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym,
jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos¢ i wlasciwosci 1 byly
dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego sktadowania
materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawece i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodnosei stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialow
mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich whasciwosci. Wyniki tych kontroli bgdg stanowié
podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzglegdem jakosci. W przypadku, gdy
Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, musza by¢ spelnione
nastepujgce warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bgdzie miat zapewniong wspélpracg i pomoc

Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie przeprowadzania inspekeji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie,

do tych czesci wytworni, gdzie odbywa sig produkcja materialow przeznaczonych do

realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawey,

Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla

przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢
zgodny z ofertgy Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ] lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu. Liczba i
wydajnosé sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu. Sprzet bedacy
wlasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska 1 przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
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dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan

okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak
rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzgt niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST
przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptaciji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢
pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzg¢dzia nie
gwarantujace zachowania warunk6w umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow. Liczba
srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umowg. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spetniaé wymagania
dotyczace przepisdw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na of i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie spelniajgce tych warunkéw mogg byé dopuszczone
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na
wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacja projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanym przez Wykonawce oraz
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody
wykonywania robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang, usunigte przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Sprawdzenie
wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnoéei za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i
elementéw robdt bgdg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentac;ji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badati materiatéw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziodci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie. Polecenia
Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowa¢ i przedstawi¢ do akeeptacji Inzyniera/Kierownika
projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien
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okredli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan
organizacji rob6t gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz
ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) cze$¢ ogolng opisujgcy:

organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

sposdb zapewnienia bhp.,

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegoélnych elementow
robot,

- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- spos6b oraz formg gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiar6w, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany  sposéb 1 forme przekazywania  tych  informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czgsé szczegdtows opisujaca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwos$ci w czasie transportu,

- spos6b i procedurg pomiaréw i badaf (rodzaj i czgstotliwose, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzet, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszezego6lnych elementow robot,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

1

1

6.2. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢
zatozong jako§é robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robdt i jakoSci
materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badai materialow
oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadaé od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z
czestotliwodcig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwosé sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam
okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzgdzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszezen laboratoryjnych,
w celu ich inspekeji. Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcey pisemne
informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigeia te bedg
tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast
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wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawey zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieé
zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek. Pojemniki do pobierania probek beda
dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu  Wykonawca bedzie przeprowadzaé
dodatkowe badania tych materiatéw, ktore budza watpliwoscei co do jakosci, o ile kwestionowane
materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia
jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow
powinien udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy. Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji
systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonaweg, poprzez migdzy innymi swoje badania,
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnych
badan kontrolnych jak i wynikéw badafi dostarczonych przez Wykonawee. Inzynier/Kierownik
projektu powinien pobieraé probki materiatéw i prowadzié badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swo] koszt. Jezeli wyniki tych badah wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materialéw i robét z dokumentacjg projektowa i SST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez
Wykonawcg, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych bada niezaleznemu laboratorium. W
takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczeiistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé z
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kryteriami technicznymi okrelonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat

technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosei z:

Polskg Norma lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacjg okreslong w pkt 1i ktore spetniajg wymogi SST.

W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty s3 wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek materiaty, ktore
nie spetniajg tych wymagan bgda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego 1
Wykonawee w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na
biezaco i bedg dotyczyé przebiegu robot, stanu bezpieczefistwa ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego
dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zatgczone do dziennika budowy
protokoly i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i
podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika proj ektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolno$ci:

- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

- date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robét, trudnodci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach, ;

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

. zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgéciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

- wyjaénienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturg powietrza W okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnosé rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badar z
podaniem, kto je przeprowadzal,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
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Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania si¢.Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu
wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania
polecenn Wykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materialéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badat Wykonawcy beda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do
odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach

(1) - (3) nastgpujace dokumenty:
a)  pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoly odbioru robot,

€) protokoly z narad i ustalen,

f)  korespondencje na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z  dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg
zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wglgdu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca
po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bgdg wpisane do
ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesiecznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawcg i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreélania ilodci robét i materiatow

Diugosci i odlegtosci pomigdzy wyszezegélnionymi punktami skrajnymi bgdg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci
bedg wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez Sredni przekroj. Ilosci, ktére majg by
obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
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Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bgdzie
posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom
SST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg
norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajgcych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza
sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgdg
wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub
objetosci beda uzupeinione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W
razie braku miejsca szkice mogg by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki
obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidér robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogblnego postgpu robot. Odbioru robot dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu. Gotowos¢ danej czg$ci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem
do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior
bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdZnicj jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu. Jakosc
i ilosé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikow badar Jaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, W
konfrontacji z dokumentacja projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbibr czgdciowy

Odbiér czgsciowy polega na ocenie ilodei i jakosci wykonanych czedci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich

17



ilosci, jakodci i wartosci. Catkowite zakoficzenie robét oraz gotowos¢ do odbioru

ostatecznego bgdzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér ostateczny robdt
nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczagc od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2,

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektowa i SST. W toku odbioru
ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych i
robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub

robot uzupetniajgcych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez
komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej dokumentacjg projektows i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacje¢ projektowg podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szezegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupelniajgce
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew.
PZ],

7. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badafi i pomiardw
zalaczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protdkoly odbioru i przekazania tych
robot whascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacjg powykonawcza rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

10.  kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego rob6t. Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub
uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania
robot poprawkowych i robot uzupelniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyiny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
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pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa

ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo
podstawg platnosci jest wartosé (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdnia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i
w dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robo6t bgda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2, Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan
ogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach,
a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy. przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem Kopii
projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajgcych z postgpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikéw, barier, oznakowafi i
drenazu,
(f) tymczasows przebudowe urzadzen obcych. Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji
ruchu obejmuje:

* oczyszezanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymeczasowych oznakowafi pionowych,
poziomych, barier i §wiatel,

* utrzymanie plynnogei ruchu publicznego. Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji
ruchu obejmuje:

* ysunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

* doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2020 poz. 1333 z pozniejszymi
zmianami).

2.Zarzqdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
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3.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. 2020 poz. 470 z pdzniejszymi
zmianami).

Uwaga!

Jesli w czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji
wymienione wyzej przepisy zostanq zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i
rozporzqdzenia majgce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to nalezy je odpowiednio
stosowacd.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.00.00

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.010dtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

D-01.02.02 Usunigcie humusu i darniny






SZCZEGOYL.OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01

ODTWORZENIE T'RASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych.

1.2.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokoSciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw glownych osi trasy i
punktéw wysokosciowych,

b) uzupekienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zZniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.2.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.3. Okreslenia podstawowe

Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy 1
koncowy punkt trasy.

Pozostate okreélenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatlow

2.2. Rodzaje materialow
Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub

pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugoéei okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania
trasy, powinny mie¢ érednicg od 0,15 do 0,20 m i dtugo$¢ od 1,5 do 1,7 m.Do stabilizacji
pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktoéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5
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mm i dfugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mieé dtugos¢ okoto 0,50 m i przekréj
prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujgcy
sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

— dalmierze,

tyczki,

— faty,

— tasSmy stalowe, szpilki.

Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktoéw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Transport sprzetu i materialow

Sprzgt 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7). Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien przejaé¢ od Zamawiajacego
dane zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperow. W oparciu
o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robét. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora o wszelkich
bigdach wykrytych w wytyczeniu punktéw glownych trasy i (lub) reperow roboczych. Bledy
te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajagcego. Wykonawca powinien sprawdzié czy
rzgdne terenu okre$lone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi
terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roéznia si¢ od
rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié o tym Inzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno byé zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic
rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inspektora, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie
powiadomicnia Inspektora oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢é rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty pogrednie osi trasy muszg by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajagce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
polozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny byé zaakceptowane przez
Inspektora. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i
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ich oznaczen w czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a
ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej
realizacji rob6t nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odleglos¢
pomiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie plaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna byé
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state
na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze nalezy zatozyé w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
Inspektora.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby $redni blad niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacjg podwéjng w nawiazaniu do
reperéw panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajace wyrazne i jednoznaczne okre$lenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

0§ trasy powinna byé wyznaczona w punktach gléwnych 1 w punktach posrednich w
odleglodci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co
50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 ¢m dla autostrad i drog ekspresowych
lub 5 em dla pozostatych drog. Rzgdne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
doktadnogcia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji
projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt
2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowcezas, gdy Wykonawca robot
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojdow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w
miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera. Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy
stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypow
o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glgbszych niz 1 metr, Odlegto$é migdzy
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palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegloé¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych. Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow
i wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektows.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okre$lonych w instrukcjach i
wytyeznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest czgscia obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Sposdb odbioru robdt

Odbiér robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikdéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedkiada Inspektorowi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— Wwyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platno$¢ robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest ujeta w koszcie robot

mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzgd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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8.Rozporzqdzenie MGPIB z dnia 21.02.1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowan
geodezyjno - kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowiqzujgcych w budownictwie
(Dz.U. Nr 25, poz. 133).

Uwaga!

Jesli w czasie pomiedzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczgciem realizacji inwestycji
wymienione wyzej przepisy zostang zmienione, Ilub zostang wprowadzone nowe przepisy i
rozporzgdzenia majgce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, 1o nalezy je odpowiednio
stosowac.






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.02

USUNIECIE HUMUSU I/LUB DARNINY

1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych Przedmiotem niniejszej
Specyfikacji technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot w ramach realizacji zadania.

1.1, Zakres stosowania

STWiORB stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych ze zdjeciem
warstwy humusu i darniny zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.2. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreglenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w D — 00.00.00.

1.3. Wymagania ogdlne

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w D 00.00.00 ., Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogblne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w D 00.00.00

, Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje Materialéw

Nie wystepuja. Ponowne uzycie materiatu pozyskanego podezas robot opisanych w niniejszej STWiORB
podlegaé bedzie ocenie przydatnosci wg odrgbnych STWiORB tj.: D.06.01.01, lub D. 09.01.01, itp., oraz
zapisom dokumentacji projektowe;.

3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,»Wymagania ogblne”.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu/darniny

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu i darniny nalezy stosowac:

— rowniarki,
— spycharki,
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— koparki z fyzka skarpdwka do $cinania (tyzka bez ,,zebow”, lemiesz prosty),
— Hlopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych,

— isamochody samowyladowcze,

— noze do cigcia darniny.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D 00.00.00 » Wymagania ogolne”.

4.2. Transport humusu/darniny

Humus nalezy przemieszczac z zastosowaniem rwniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybér $rodka transportu zalezy od odlegtoéci, warunkow lokalnych i przeznaczenia
humusu.

Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do
powtdrnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie powodujacy uszkodzen (patrz
p.5.3)

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w D 00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

Wykonaweca jest zobowigzany do wykonania Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu
Zapewnienia Jakodci i przedstawienia go Inzynierowi w celu akceptacji.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pézniejszego uzycia przy umacnianiu skarp oraz
innych czynnodciach okre$lonych w Dokumentacji Projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami STWiORB lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania robét, wzglednie
moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczefistwa robét (zmienna grubosé warstwy humusu, sgsiedztwo
budowli), nalezy dodatkowo stosowaé rgczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie,

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w Dokumentacji Projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania) powinna by¢ zgodna z
ustaleniami Dokumentacji Projektowej, STWiORB lub wskazana przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu
wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawcg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez
pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby uniknaé
zanieczyszezenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.
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5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrgbie pasa przeznaczonego pod budoweg trasy drogowej jest pokryta
darning przeznaczong do umocnienia skarp, darning nalezy zdjaé w sposob, ktory nie spowoduje jej
uszkodzeni i przechowywaé w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjgeiem darniny. Darning nalezy cigé w regularne, prostokgtne
pasy o szerokoéci okofo 0,30 metra [ub w kwadraty o diugoédci boku okoto 0,30 metra. Grubos¢ darniny
powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazyé do jak najszybszego uzycia pozyskane] darniny. Jezeli darnina przed powtornym
wykorzystaniem musi byé sktadowana, to zaleca sig jej roztozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca
na takie roztozenie darniny, to nalezy ja magazynowaé w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin
darnine nalezy sktadowaé w warstwach trawg do dotu. W pozostalym okresie darning nalezy sktadowac
warstwami na przemian trawg do gory i trawg do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowaniem nie
powinien przekraczac 4 tygodni.

Darning nie nadajgeg si¢ do powtornego wykorzystania nalezy usunaé mechanicznie, z zastosowaniem
réwniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w STWiORB lub przez Inzyniera.

Nadmiar humusu i darniny jest wiasnoscia Wykonawcy i jest on zobowigzany do usuniecia jej z terenu
robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt
Ogolne zasady kontroli jakodei robét podano w D 00.00.00 ,» Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola usuniecia humusu i darniny

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu i darniny oraz
prawidtowosci jej spryzmowania.

Zdjety humus powinien zawierac, co najmniej 2% czedci organicznych.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w D 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Pomiar wykonanych robot

Przed przystapieniem do zdjecia warstwy humusu nalezy wykonaé geodezyjnie pomiar inwentaryzacyjny
ferenu, oraz po usunieciu warstwy - kolejny pomiar sytuacyjno wysoko$ciowy i na podstawie otrzymanych
wynikéw obliczy¢ kubaturg robdt ziemnych- obj etodci humusu.

7.3. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr szeScienny (m3) zdjetej warstwy humusu.

Jednostka obmiarowg jest metr szescienny (m3) wykonanych robét w ziemi uprzednio zmagazynowanej w
hatdach z transportem urobku.

Jednostka obmiarowa jest metr szeScienny (m3) odplatnosci za sktadowanie humusu.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogdlne
Ogolne zasady odbioru robét podano w D 00.00.00 ,,Wymagania 0golne”.

8.2. Wymagania dotyczace odbioru robét

W przypadku niezgodnosci wykonania robét z Dokumentacja Projektows, Wykonaweca jest zobowigzany do
ich poprawy na wiasny koszt.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w D 00.00.00 » Wymagania ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa usunigcia humusu i darniny obejmuje:

—  wykonanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
—  pozyskanie wszystkich materialow niezbednych do wykonania robét,

— zdjecie darniny,

— zdjecie humusu,

— zafadunek i transport humusu i darniny na sktadowisko przyobiektowe lub inne,

— oplaty za sktadowanie humusu,

—  biezgce oczyszezanie drég z humusu,

— uporzadkowanie terenu robét,

— wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiaréw, prob i sprawdzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-5-02205  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

Uwaga!

Jesli w czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji
wymienione wyzej przepisy zostang zmienione, lub zostangq wprowadzone nowe przepisy i
rozporzqdzenia majqce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to nalezy je odpowiednio
stosowac.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-02.00.00

ROBOTY ZIEMNE

D-02.00.01Roboty ziemne. Wymagania ogdlne

D-02.01.01 Prowadzenie wykopow w gruntach nieskalistych






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-02.00.01

ROBOTY ZIEMNE WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem robot ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét na drogach.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji ogolnej dotycza zasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drog i obejmuja:

a) wykonanie wykopoéw w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopéw w gruntach skalistych,

¢) budowe nasypdéw drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.4.3. Wysoko$é nasypu lub gleboko§¢é wykopu - réznica rzednej terenu i rzgdnej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mnigjsza niz 1 m.

1.4.5.Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktérego gleboko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktorego glgboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop steboki - wykop, ktérego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wodg, o malej noénosci, charakteryzujacy sig
znacznym i dlugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunigtych blokach, ktorego
probki nie wykazujg zmian objgtosci ani nie rozpadajg si¢ pod dziataniem wody
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destylowanej; majg wytrzymatos¢ na $ciskanie R, ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkow
wybuchowych albo narz¢dzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone w obrebie pasa
robot drogowych.

1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone poza pasem
robét drogowych.

1.4.15. Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac
zwigzanych z trasg drogowa.

1.4.16. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkogé charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okre$lona wg wzoru:

=P
pds
gdzie:
pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12
[9], (Mg/m?),
pds - maksymalna gesto$é objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci

optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w
robotach ziemnych, (Mg/m?).

1.4.17. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkosé charakteryzujgca zageszczalno$é gruntow
niespoistych, okreslona wg wzoru:

U=
dyg
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dip - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielkosé charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],

E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtoérnym obcigzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.19. Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z wysoko
polimeryzowanych ~ wiokien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych
polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowych, charakteryzujacy sie miedzy innymi
duzg wytrzymatoscig oraz wodoprzepuszczalnoseia, zgodny z PN-ISO10318:1993, PN-EN-
963:1999.

Geosyntetyki obejmujag: geotkaniny, geowlokniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki,
geokompozyty, geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDiM.
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Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ .

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D--00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

2.2. Podziat gruntow
Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonaweg wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga
by¢é wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objgtosci robot
ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykop6w, nie bedgc nadmiarem objgtosci
rob6t ziemnych, zostaly za zgodg Inzyniera wywiezione przez Wykonawcg poza teren
budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac objetych
kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia rdbwnowaznej objetosci gruntéw
przydatnych ze zrodet whasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypoéw, powinny by¢é wywiezione przez
Wykonawce na odklad. Zapewnienie terenow na odktad nalezy do obowigzkow
Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakazaé
pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z
powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien by¢ materialem odpornym na dziatanie wilgoci, srodowiska
agresywnego chemicznie i biologicznie oraz temperatury. Powinien by¢ to material bez
rozdaré, dziur i przerw ciaglosci z dobrg przyczepnoscia do gruntu. Wiasciwosci stosowanych
geosyntetykow powinny by¢ zgodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentacja projektowa.
Geosyntetyk powinien posiada¢ aprobatg techniczna wydang przez uprawniona jednostke.

Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998

Lp. | Wyszczegblnienie Grupy gruntow
wiasciwoscl Jednostki | niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 |Rodzaj gruntu rUMOosZ piasek pylasty malo

niegliniasty zwietrzelina wysadzinowe
ZWIr gliniasta glina piasz-
pospotka rumosz gliniasty | czysta zwigzla,
piasek gruby zwir gliniasty glina zwigzla,
piasek $redni pospotka glina pylasta
piasek drobny gliniasta zwiezla
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zuzel i, it piaszczys-
nierozpadowy ty, it pylasty
bardzo
wysadzinowe
piasek gliniasty
pyt, pyt piasz-
czysty
glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
it warwowy
2 | Zawarto$¢ czastek
10,075 mm %
10,02 mm 15 od 15 do 30 30
3 od 3 do 10 10
3 | Kapilarno$¢ bierna
Hip m 1,0 21,0 1,0
4 | Wskaznik 35
piaskowy WP od 25 do 35 25

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,» Wymagania ogdlne” .

3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykaza¢ sie mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdow (spycharki, zgarniarki,
rowniarki, urzadzenia do hydromechanizacii itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi
itp.),
— Sprzgtu zageszezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprzet do przenoszenia i uktadania geosyntetykow

Do przenoszenia i uktadania geosyntetykéw Wykonawca powinien uzywa¢ odpowiedniego
sprzgtu zalecanego przez producenta. Wykonawca nie powinien stosowaé sprzetu mogacego
spowodowa¢ uszkodzenie uktadanego materiatu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 » Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport gruntéw

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odlegtosci

B3




transportu. Wydajnosé $rodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odleglosei transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢
podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwickszone odlegtosci nie zostaty wezesniej zaakceptowane na pi$mie przez Inzyniera.

4.3. Transport i skladowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadbaé, aby transport, przenoszenie, przechowywanie i zabezpieczanie
geosyntetykow byly wykonywane w sposob nie powodujacy mechanicznych lub chemicznych
ich uszkodzeni. Geosyntetyki wrazliwe na $wiatto stoneczne powinny pozostawac zakryte w
czasie od ich wyprodukowania do wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogblne zasady wykonania robot
Og6lne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” .

5.2. Dokladno$é wykonania wykopdw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi proj ektowanej nie powinny
by¢ wigksze niz 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robét ziemnych nie
moze przekracza¢ + 1 cmi-3 cm.

Szeroko$é gornej powierzehni korpusu nie moze roznié sig od szerokosci projektowanej o
wiecej niz 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.
Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalne nierdwnosci na powierzchni skarp nie powinny
przekraczaé 10 cm przy pomiarze latg 3-metrows, albo powinny by¢ spelnione inne
wymagania dotyczace nierownosci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.
W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz
pochylenia i réwnosei skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajgcych, ujgtych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe,
wykonaé urzagdzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar rob6t ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom
gruntu nadawa¢ w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidlowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich
diugotrwata nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowiazek usuniecia tych gruntéw i zastapienia
ich gruntami przydatnymi na wilasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony
Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postgpowac w kierunku
podnoszenia si¢ niwelety.
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W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podiuzny i nadaé przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentac;ji
projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢é mniejszy
niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw
niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow
oraz terminéw wykonywania innych rob6t na spelnienie wymagan dotyczacych
prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu robot ziemnych.

Zrédla wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopéw, nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa rob6t ziemnych,

3.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacijg
projektowg i SST. Szeroko$¢ dna i glebokosé rowu nie moga réznié sie od wymiaréw
projektowanych o wigcej niz 5 cm.

5.6. Ukladanie peosyntetykow

Geosyntetyki nalezy uktada¢ tgczac je na zaklad zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.
Jezeli dokumentacja projektowa i SST nie podajg inaczej, przylegajace do siebie arkusze lub
pasy geosyntetykow nalezy uktada¢ z zaktadem (i kotwieniem) zgodnie z instrukcjg
producenta lub decyzjg projektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, nalezy w uzgodnieniu z Inzynierem, przykry¢ to
uszkodzenie pasami geosyntetyku na dugosci i szerokosci wigkszej 0 90 cm od obszaru
uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktorej przewiduje si¢ utozenie geosyntetyku powinna by¢ réwna i bez
ostrych wystepow, mogacych spowodowaé uszkodzenie geosyntetyku w czasie uktadania lub
pracy. Metoda uktadania powinna zapewni¢ przyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktorej
Jest ukladana, na catej jej powierzchni. Geosyntetykéw nie nalezy nacigga¢ lub powodowaé
ich zawieszenia na wzgorkach (garbach) lub nad dotami. Nie dopuszcza si¢ ruchu maszyn
budowlanych bezposrednio na utozonych geosyntetykach. Nalezy je przykry¢ gruntem
nasypowym niezwlocznie po utozeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 ,» Wymagania ogo6lne”,

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:

- wiasciwe ujgcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wlasciwe ujgcie i odprowadzenie wysigkéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakoéci wykonania robot

Czynnosci wehodzace w zakres sprawdzenia jako$ci wykonania robét okreslono w pkcie 6
SST D-02.01.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badafi i pomiaréow
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Czestotliwosé oraz zakres badar i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw
1 |Pomiar szerokosci korpusu Pomiar ta$ma, szablonem, latag o dlugosci 3 m i
ziemnego poziomica lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na

2 | Pomiar szerokoci dna rowéw | prostych, w punktach gtownych tuku, co 100 m na
tukach o R100 m co 50 m na tukach o R100 m

3 | Pomiar rzednych powierzchni | oraz w miejscach, ktore budzg watpliwosci
korpusu ziemnego

4 |Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar rownosci powierzchni
korpusu

6 | Pomiar rownosci skarp

7 |Pomiar spadku podiuznego|Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna|oraz w punktach watpliwych
rowu

8 | Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okre$laé dla kazdej utozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na 1000
m’ warstwy

6.3.2. Szeroko$é korpusu ziemnego

Szerokoé¢ korpusu ziemnego nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
10 cm.

6.3.3. Szeroko$é dna rowow

Szerokosé dna rowdw nie moze roznié si¢ od szerokodci projektowanej o wigeej niz ¢ 5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga réznic¢ si¢ od rzednych projektowanych o wiecej
niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10%
warto$ci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownosé korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone lata 3-metrows, nie mogg przekraczac
3 cm.

6.3.7. Rownos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ 10 cm.

6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzednych wysokoéciowych, nie moze dawa¢ réznic, w stosunku do rzednych
projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu
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Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny
z zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktorych nie mozna
okresli¢ wskaznika zageszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztalcenia Io, zgodnie z normg
PN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykow w robotach ziemnych, Wykonawca powinien
przedstawi¢ Inzynierowi $wiadectwa stwierdzajace, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada
wymaganiom norm, aprobaty technicznej i zachowa swoje wilasciwosci w kontakcie z
materiatami, ktére bgdzie oddziela¢ lub wzmacniaé przez okres czasu nie krotszy od
podanego w dokumentacji projektowej i SST.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajagce wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materialy nie spetiajace wymagan zostang wbudowane
lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wilasciwe, na wilasny
koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 51 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uznaé wadg za nie majacg zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkogé potracen za obnizong jakosc¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 » Wymagania ogolne” .

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarows jest m’ (metr szescienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” .

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 » Wymagania
0golne”.
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w SST D-02.01.01.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

10.2. Inne dokumenty

1. Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978,
2. Instrukeja badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP. Warszawa
3. 1998.
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4. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pélsztywnych, IBDiM, Warszawa

1997.
5. Wytyczne wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa

2002.

Uwaga!

Jesli w czasie pomiedzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczgciem realizacji inwestycji
wymienione wyzej przepisy zostang zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i
rozporzgdzenia majqgcee zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, {0 nalezy je odpowiednio
stosowac.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem wykopow w gruntach nieskalistych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot ziemnych w
czasie budowy lub modernizacji drog i obejmuja wykonanie wykopéw w gruntach
nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okrelenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY

Material wystepujacy w podiozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit
podtoze nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i
potsztywnych powinien charakteryzowac si¢ grupa nosnoéci G,. Gdy podtoze nawierzchni
zaklasyfikowano do innej grupy no$nosci, nalezy podloze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G,
zgodnie z dokumentacja projektowa 1 SST.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w SST D-02.00.01 pkT 3.

4, TRANSPORT
Ogblne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w OSST D-02.00.01 pkt 5. Sposéb wykonania
skarp wykopu powinien gwarantowa¢ ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia robot, a
naprawa uszkodzen, wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich
podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.
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Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o r6znym stopniu
przydatnosci do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajgcy ich
wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym
uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane
w nasyp lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie
odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i nosnosci sruntu

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spetniaé
wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zaggszczenia (I), podanego w tablicy
1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszezenia w wykopach i miejscach zerowych
rob6t ziemnych

Minimalna warto$é L, dla:

Strefa autostrad innych drég
korpusu i drog kategoria kategoria
ekspresowych | ruchu KR3-| ruchu KR1-
KR6 KR2
Gorna warstwa o 1,03 1,00 1,00

grubosci 20 cm

Na gl¢bokosci od 20 do
50 em od powierzchni
robdét ziemnych

1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniajg wymaganego
wskaznika zageszczenia, to przed ulozeniem konstrukeji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do
wartosci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie mogg by¢ osiagniete przez
bezposrednie zaggszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia
gruntu podloza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszezenia,
Mozliwe do zastosowania srodki, o ile nie sg okre$lone w SST, proponuje Wykonaweca i
przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$noé¢ warstwy gruntu na powierzchni robdt ziemnych na
podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatcenia E, zgodnie z PN-02205:1998 rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu
(nadktadu) powyzej rz¢dnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

7 chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim
jedynie ruch maszyn wykonujgcych te czynnos¢ budowlana. Moze odbywac si¢ jedynie
sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkéw obcigza Wykonawceg robét ziemnych.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakodei rob6t
Og6lne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy
zwrocié na:

a) sposéb odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wihasciwosel,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

d) dokladnos¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykofczenie),

¢) zageszezenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okre$lonych w pkt 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Og6lne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest m* (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnodci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

0.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zageszczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

— rozplantowanie urobku na odkifadzie,

— wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,

— rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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Uwaga!

Jesli w czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji
wymienione wyzej przepisy zostang zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i
rozporzqdzenia majqce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to nalezy je
odpowiednio stosowac.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.00.00

PODBUDOWY

D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem podtoza
D-04.02.01 Warstwy odsaczajace i odcinajgce

D-04.05.01a Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM PODE.OZA

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwiazanych z korytowaniem i profilowaniem podtoza.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujgcy podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét na drogach krajowych i wojewddzkich. Zaleca sic wykorzystanie OST przy
zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych.

1.3, Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykaza¢
sig mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac¢ niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu
podtoza.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,» Wymagania og6lne”,

4.2. Transport materialow

Wymagania dotyczgce transportu materiatow podano w D-04.02.01 , D-04.03.01.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 »Wymagania ogdlne” .

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia
podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wezedniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zaggszczania podfoza, jest mozliwe wylgcznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszezonym podtozu
nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie korvta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wezesniej przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzedach
rownoleglych do osi drogi lub w inny sposOb  zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggnigcie sznurkow lub linek do
wyltyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow. Rodzaj sprzgtu, a w
szczegblnodei jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sg
roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokoé nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakresie. Sposob wykonania
musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta
powinien by¢é wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez Inzyniera.
Profilowanie i zaggszczenie podioza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt
5.4,

5.4. Profilowanie i zageszczenie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszezen. Po oczyszezeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace
rzgdne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza.
Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podloza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja
zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchni¢ podioze na gleboko$é zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt
spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilodci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysoko$ciowych i zagescié warstwe do uzyskania wartosci
wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.
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Do profilowania podloza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Bezposrednio po
profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania.

Zageszczanie podloza nalezy kontynuowaé do osiggnigeia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

_Tablica 1. Minimalne wartoéci wskaznika zageszczenia podioza (1s)

Minimalna warto$¢ I dla:
Strefa Autostrad 1 Innych drog
drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch
cigzki mniejszy
i bardzo od cigzkiego
ciezki
Gorna warstwa o grubodel 1,03 1,00 1,00
20 cm
Na glebokosci od 20 do 50
cm od powierzchni podloza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrole zageszcezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych.

Nalezy okreslié pierwotny i wtorny modut odksztalcenia podioza wedtug BN-64/8931-02 [3].
Stosunek wtérnego i pierwotnego modulu odksztalcenia nie powinien przekracza¢ 2,2.
Wilgotno$é gruntu podloza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;
z tolerancjg od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza.

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie. Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza
nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukiadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do
ukladania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po
osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona
on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakogdci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6t ziemnych

6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i

zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.
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Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badari i pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego

podloza
Lp. | Wyszezegolnienie badan Minimalna czestothwosé
I ponHarow badan i pomiaréw
1 | Szerokosé koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwnosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwno$é poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 7 10 razy na | km
5 [Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni 1 na je) krawgdziach dla
autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
6 | Uksztaltowanie osi w c0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
planie autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostalych drég
7 | Zaggszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,
wilgotno$é gruntu lecz nie rzadziej niz raz na 600 m?
podloza
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie
nalezy wykona¢ w punktach glownych hikow poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podioza nie moze réznié sie od szerokosci projektowanej o
wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)
Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg
zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4]. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg
tatg. Nierownos$ci nie mogg przekraczaé 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancjg ¢ 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysoko$ciowe
Réznice pomigdzy rzgdnymi wysokodciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i
rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczaé¢ +1 ¢cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie
Of$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz ¢ 3 cm
dla autostrad i drég ekspresowych lub wigcej niz ¢ 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zaggszezenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5]
nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1. Jeli jako kryterium dobrego
zaggszezenia stosuje si¢ pordwnanie wartosci modutéw odksztalcenia, to warto$é stosunku
wtdrnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-
02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2. Wilgotno§¢ w czasie zageszcezania nalezy badad
wedtlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$é gruntu podtoza powinna by¢ réowna wilgotnosci
optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.
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6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego

podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okre$lonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zaggszczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robot
Ogoélne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”. Roboty uznaje si¢
za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania

ogblne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad
lub nasyp,

— profilowanie dna koryta lub podtoza,

— zageszczenie,

— utrzymanie koryta lub podioza,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w  specyfikacji
techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714- 17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931- Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obcigzenie plytq

4. BN-68/8931- 04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i latg
5. BN-77/8931- 12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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Uwaga!
Jesli w czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji

wymienione wyzej przepisy zostang zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i
rozporzqdzenia majqce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to nalezy je odpowiednio

stosowacd,
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.02.01

WARSTWY ODSACZAJACE I ODCINAJACE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robét zwiazanych przygotowaniem warstw odsgczajacych i odcinajacych.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegélowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét na drogach krajowych i wojewodzkich. Zaleca sig wykorzystanie OST przy
zlecaniu rob6t na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem warstw odsaczajgcych i odcinajacych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreglenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogblne wymagania dotyczace robét podano w D-00.00.00 ., Wymagania ogo6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatlow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsgczajgcych sg:

- piaski

2.2. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajgcych i odcinajacych powinny spetnia¢ nastgpujgce
warunki:

a) szczelnodcei, okreslony zalezno$cig:

D15/d85<5
gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy odcinajgcej lub odsaczajace]
D85 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziaren gruntu podloza.
Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsgczajacych warunek szczelnosci
musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana na warstwie odcinajacej.
b) zageszezalnoscei, okreslony zaleznoscia:

U=d60/d10=>5
gdzie:
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U - wskaznik réznoziarnistodci,
D60 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajgca,
D10 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsgczajgcych i odcinajgcych powinien spetniaé
wymagania normy PN-B11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

2.3. Sktadowanie materialéw

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsgczajgcej lub odcinajgcej nie jest
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego
skiadowania, to Wykonawca robét powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu
sktadowania powinno by¢é réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-00.00.00 »Wymagania ogdlne” .

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsgczajgcej powinien
wykazaé si¢ mozliwoécig korzystania z nastgpuj gcego sprzetu:

- rOwniarek,

- walcOw statycznych,

- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,» Wymagania ogolne”.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 »Wymagania ogdlne” .

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spetniaé wymagania okre§lone w SST D-02.00.00 ,»Roboty
ziemne” oraz D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszcezaniem podioza”,

Warstwy odcinajgca i odsgczajaca powinny byé wytyczone w sposob umozliwiajacy
wykonanie ich zgodnie z dokumentacja projektows, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych
specyfikacjach.,

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi,
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w odstepach nie
wigkszych niz co 10 m

Y6



5.3. Wybudowanie i zageszczenie kruszywa

Kruszywo powinno byé rozkladane w warstwie o jednakowe] grubodci, przy uzyciu
rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Grubos¢
roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszezeniu osiagnigto
grubo$¢ projektowang.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsgczajacej lub
odcinajacej o grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykona¢
dwuwarstwowo. Rozpoczgcie ukladania kazdej nastgpnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze
przez Inzyniera warstwy poprzedniej. W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja
kruszywa nalezy przed zaggszczeniem wymieni¢ kruszywo na material o odpowiednich
wiasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajgcej nalezy
przystgpi¢ do jej zaggszczania. Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy
rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwa¢ pasami podhuznymi czgsciowo
nakladajgcymi sig, w kierunku jej osi. Zaggszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwa¢ pasami podiuznymi czesciowo
naktadajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nierownodci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrownywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do
otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niedostgpnych dla walcow warstwa odcinajgca
i odsgczajaca powinna by¢ zaggszezana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiggnigeia wskaznika zageszezenia nie mniejszego od
1,0 wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wediug PN-B-04481. Wskaznik
zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwg odsaczajaca lub
odcinajgca, uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia wedlug normalnej proby
Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy
okredli¢ pierwotny i wtormny modut odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02 . [6].
Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2,2.
Wilgotnosé kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest
wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie 1
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci
optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszac.

5.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3
dni przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:

- stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozktadania i zageszczania jest wlasciwy,

- okredlenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymaganej
grubodci po zaggszezeniu,

- ustalenia liczby przejsé sprzetu zaggszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zaggszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzgtu, jakie beda
stosowane do wykonywania warstwy odcinajgcej i odsgczajacej na budowie. Odcinek probny
powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera
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5.5. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Warstwa odsgczajgca i odcinajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy
powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza sig ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacej lub odsgczajacej z
geowloknin. W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sig ruch pojazdow koniecznych dla
wykonania wyzej lezacej warstwy nawierzchni. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego
utrzymania warstwy obciaza Wykonawce robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogo6lne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 ,» Wymagania ogolne”,

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania rob6t ziemnych

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawié wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te
powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badafi i pomiardw warstwy odsqezajgeej i odcinajacej

Lp Wyszézegilnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw

1 Szerokosé warstwy 10 razy na 1 km

2 Réwnosé podiuzna Co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Roéwnosé poprzeczna 10.razy na | km

4 Spadki poprzeezne *) 10 razy na 1 km

5 Rzgdne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i ha jej krawedziach dla autostrad i
drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatyeh dip

6 Uksztaltowanie osi w planie *) co 25 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach dla autostrad 1
drdg ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drbg

7 Grubosé warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, leez nie rzadziej
niz raz na 400 m2
Przed odbiorem:
w 3 punkiach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?2

8 Zaggszezenie, wilgotnost kruszywa w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planic nalezy wykona¢ w punktach gléwnych lukéw
poziomych,

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardéw dotyczacych cech geometrycznych i
zaggszczenia warstwy odsgczajacej i odeinajacej podaje tablica 1.

6.3.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze sig r6znié od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -
Sem.

6.3.3. Rowno$é warstwy

Nieréwnosci podtuzne warstwy odcinajgcej i odsgczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowg lata,
zgodnie z normg BN-68/8931-04 [7].
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Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsgczajgeej nalezy mierzy¢ 4metrowa fatg.
Nier6wnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsgczajgcej na prostych i lukach powinny by¢
zgodne z dokumentacjg projektows z tolerancjg + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rz¢dnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm i -2 cm.

6.3.6. Uksztattowanie osi w planie

0$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz =+ 3 cm
dla autostrad i drég ekspresowych lub o wigeej niz+ 5 cm dla pozostalych drog.

6.3.7. Grubosé warstwy

Grubo$é warstwy powinna by¢é zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg
+1 cm, -2 em. Jezeli warstwa, ze wzglgdow technologicznych, zostata wykonana w dwoch
warstwach, nalezy mierzy¢ tgczng grubos¢ tych warstw. Na wszystkich powierzchniach
wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawg warstwy przez spulchnienie
warstwy na gteboko$é co najmniej 10 cm, uzupelnienie nowym materialem o odpowiednich
wlagciwosciach, wyréwnanie i ponowne zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastgpi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej i odsgczajgeej, okreslony wg BN-77/8931-12 nie
powinien byé mniejszy od 1. Jezeli jako kryterium dobrego zageszezenia warstwy stosuje sie
pordéwnanie wartoci modutow odksztatcenia, to wartos¢ stosunku wtornego do pierwotnego
modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02, nie powinna by¢
wicksza od 2,2. Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zaggszezenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-
06714-17.

Wilgotno$é kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosei optymalnej z tolerancjg od -20% do
+10%.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej
10 cm, wyréwnane i powtornie zaggszezone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Qoblne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
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7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i odsgczajace;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”. Roboty uznaje sie
za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PE.ATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 » Wymagania
ogdlne”. Rozliczenie robot moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu pelnego zakresu
robét i ich koficowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw
czesciowych robot,

Ostateczne rozliczenie umowy pomigdzy zamawiajacym a wykonawca nastgpuje po
dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstawg rozliczenia oraz patnosci za wykonany i odebrany zakres stanowi wartogé tych
robot obliczona na podstawie:

* okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilogci robét
zaakceptowanych przez Zamawiajacego lub:

* ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania Im2 warstwy odsgczajacej i/lub odcinajacej z kruszywa obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materialu o
grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacii projektowej i specyfikacji technicznej,

- wyrOwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zageszczenie wyprofilowane] warstwy,

- przeprowadzenie pomiaré6w i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,

- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych . Zwir i
mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obcigzenie phtg

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i latg

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

Uwaga!

Jesliw czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji
wymienione wyzej przepisy zostanqg zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i
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rozporzqdzenia majgce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, 10 nalezy je odpowiednio
stosowac.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.05.01a

PODBUDOWA Z GRUNTU STABILIZOWANEGO CEMENTEM

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych wykonaniem podbudowy z gruntu stabilizowanego cementenm.

1.2. Zakres stosowania SST

Og6lna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewodzkich. Zaleca sig wykorzystanie OST przy
zlecaniu robdt na drogach miejskich i gminnych.

1.3, Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem podbuddéw z gruntu stabilizowanego cementem wg PN-S-96012.
Grunty lub kruszywa stabilizowane cementem mogg by¢ stosowane do wykonania podbudéw
zasadniczych, pomocniczych i ulepszonego podioza wg Katalogu typowych konstrukeji
nawierzchni podatnych i potsztywnych.

1.4. Okreélenia podstawowe

Okreglenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w D-00.00.00 ., Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow

2.1.1. Zoodnosé materiatéw z dokumentacig projektows i aprobatg techniczna

Materialy do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej
lub ST wzglednie z wymaganiami europejskiej lub krajowej aprobaty techniczne;.

2.1.2. Materialy wehodzace w sktad mieszanki

Materiatami stosowanymi do wytwarzania mieszanek zwigzanych cementem sg:
— kruszywo,

— cement,

— woda zarobowa,

— ew. dodatki,

— ew. domieszki.

2.1.3. Kruszywa
Do mieszanek mozna stosowaé nastgpujace rodzaje kruszyw:
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a) kruszywo naturalne lub sztuczne,

b) kruszywo z recyklingu,

¢) potgczenie kruszyw wymienionych w punktach a) i b) z okresleniem proporcji kruszyw z a)
i b) z doktadnoscig + 5% m/m.

2.1.4. Cement

Nalezy stosowaé cement wg PN-EN 197-1 [3], np. CEM I, klasy 32,5N, 42,5 N, 52,5 N.
Przechowywanie cementu dostarczonego:

a) w workach, co najmniej trzywarstwowych, o masie np. 50 kg —do 10 dni w miejscach
zadaszonych na otwartym terenie o podtozu twardym i suchym oraz do terminu trwalosci
podanego przez producenta w pomieszczeniach o szczelnym dachu i §cianach oraz podtogach
suchych i czystych.

Cement na paletach magazynuje si¢ z dopuszczalna wysokoscig 3 palet, cement
niespaletowany uktada sie w stosy plaskie o liczbie 12 warstw (dla workéw
trzywarstwowych),

b) luzem — przechowuje si¢ w magazynach specjalnych (zbiornikach stalowych, betonowych)
przystosowanych do pneumatycznego zatadowania i wyladowania.

2.1.5. Woda zarobowa
Woda zarobowa powinna by¢ zgodna z PN-EN 1008.

2.1.6. Dodatki

W przypadkach uzasadnionych mieszanka moze zawieraé dodatki, ktore powinny by¢
uwzglednione w projekcie mieszanki. Dodatki powinny by¢ o sprawdzonym dziataniu jak np.
mielony granulowany zuzel wielkopiecowy lub popiot lotny pod warunkiem, Zze odpowiada
ona wymaganiom europejskiej lub krajowej aprobaty techniczne;.

2.1.7. Domieszki

Domieszki powinny by¢ zgodne z PN-EN 934-2 [8]. Jezeli w mieszance przewiduje sie
zastosowanie $rodkéw przyspieszajgcych lub opézniajacych wigzanie, nalezy to uwzglednié
przy projektowaniu sktadu mieszanki.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-00.00.00 ,» Wymagania ogdlne” .

3.2. Sprzet do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
—wytwornia stacjonarna lub mobilna do wytwarzania mieszanki,

— przewozne zbiorniki na wode,

— ukfadarki do rozktadania mieszanki lub réwniarki,

— walce wibracyjne, statyczne lub ogumione,

— zaggszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne do zageszczania w
miejscach trudno dostepnych.

Sprzgt powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcey i powinien by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogblne”.

4.2. Transport materialow

Materialty sypkie mozna przewozi¢ dowolnymi érodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajgeych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i
nadmiernym zawilgoceniem.

Cement w workach moze by¢ przewozony samochodami krytymi, wagonami towarowymi 1
innymi $rodkami transportu, w sposob nie powodujgcy uszkodzen opakowania.

Worki na paletach uktada si¢ po 5 warstw po 4 szt. w warstwie. Worki niespaletowane uktada
sie na plask w wysokosci do 10 warstw. Cement luzem przewozi si¢ w zbiornikach
(wagonach, samochodach), czystych i nie zanieczyszczanych podczas transportu.

Srodki transportu powinny by¢ wyposazone we wsypy i urzadzenia do wytadowania cementu.
Woda moze byé dostarczana wodociggiem lub przewoznymi zbiornikami wody.

Inne materialy nalezy przewozi¢ w sposob zalecony przez producentow i dostawcow, nie
powodujgc pogorszenia ich walorow uzytkowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogblne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposdb wykonania rob6t powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa i ST.

W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzystaé z ustalen podanych w
niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w zalgczniku.

Podstawowe czynnosci przy wykonaniu robét obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. projektowanie mieszanki,

3. odcinek probny,

4. wbudowanie mieszanki,

5. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robo6t nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub
wskazan Inzyniera:

— ustali¢ lokalizacjg robot,

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary niezbgdne do szczegolowego wytyczenia robot oraz
ustalenia danych wysokosciowych,

— usuna¢ przeszkody utrudniajgce wykonanie robot,

— wprowadzié¢ oznakowanie drogi na okres robot,

— zgromadzi¢ materialy 1 sprzet potrzebne do rozpoczgcia robot.

5.4. Projektowanie mieszanki zwigzanej cementem

Przed przystapieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki zwigzanej cementem oraz wyniki badan
laboratoryjnych poszczegélnych skladnikow i probki materiatéw pobrane w obecnosci
Inzyniera do wykonania badan kontrolnych przez Inzyniera.
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Projektowanie mieszanki polega na doborze kruszywa do mieszanki, ilosci cementu, ilosci
wody.

Procedura projektowa powinna by¢ oparta na prébach laboratoryjnych i/lub polowych
przeprowadzonych na tych samych skladnikach, z tych samych zrodet i o takich samych
wiasciwosciach, jak te ktére bedg stosowane do wykonania podbudowy Ilub podioza
ulepszonego.

Skiad mieszanek projektuje si¢ ze wzgledu na wytrzymatos$é na $ciskanie probek (system I),
zaggszczanych metoda Proctora wg PN-EN 13286-50 w formach walcowych H/D = 1. Klasy
wytrzymalodci przyjmuje si¢ wg tablicy 2.

Wytrzymatos¢ na $ciskanie Re okreslonej mieszanki oznaczona zgodnie z PN-EN 13286-41
powinna by¢ réwna lub wicksza od wytrzymatosci na $ciskanie wymaganej dla danej klasy
wytrzymatos$ci podanej w tablicy 2.

Tablica 2. Klasy wytrzymalo$ci wg normy PN-EN 14227-1 [21]

Wytrzymato$¢ charakterystyczna na Klasa
Lp. sciskanie Re, po 28 dniach, MPadla | wytrzymatoéei
probek walcowych o
H/D" =20 | HD'=10°
1 brak wymagan Co
2 1,5 _ 2,0 Crsmo
3 330 4§0 C—;g.-;
- 5,0 6,0 Cass
5 8,0 10,0 Csio
6 12 15 Ciuis
7 16 20 Ciezo
8 20 23 Canis
* H/D = stosunek wysokosci do rednicy probki
"H/D=0,8d01,21

Dopuszcza si¢ podawanie wytrzymatosci na $ciskanie Rc z dodatkowym indeksem
informujgcym o czasie pielegnacji, np. Re7, Rel4, Re28.

Okreslone w badaniu progowe ilogci wody powinny uwzglednia¢ wlasciwe zageszczenie i
oczekiwane parametry mechaniczne mieszanki. Nalezy okreslié procentowy udziat
skladnikéw w stosunku do catkowitej masy mieszanki w stanie suchym oraz uziarnienie i
gestos¢ objetosciowy.

Proporcje nalezy okreéli¢ laboratoryjnie lub/i na podstawie praktycznych doswiadczen z
mieszankami wykonywanymi z tych samych sktadnikéw i w tych samych warunkach,
spelniajgce wymagania niniejszej specyfikacji. Sprawdzenie uziarnienia mieszanki mineralne;j
nalezy wykona¢ zgodnie z metodg wg PN-EN 933-1.

Do analizy stosuje si¢ zestaw sit podstawowy + 1, sktadajgcy si¢ z nastepujgcych sit o
oczkach kwadratowych w mm: 0,063; 0,50; 1,0; 2,0; 4,0; 5,6; 8,0; 11,2; 16,0; 22,4; 31,5; 45,0.
Krzywa uziarnienia mieszanki powinna zawieraé si¢ w obszarze miedzy krzywymi
granicznymi uziarnienia przedstawionych na rys. 1+5, odpowiednio dla kazdego rodzaju
mieszanki,

55



100 7o 100{ 0
a0 - 88 / 10
£ 80 ; 80 : 135 20
£ 2 ALLI L 5 E
8 B1 / ™ 52
g o 1 " g
g gl L1 | | s f/”- 0 @
2 =
§ 40 s % | 6o 2
S aL
% 30 ™ N
o, 28 :
20 H ,/ / . 80
e A i
10 - . : 0
0Lf al ittt 100
g 8 &8 ¢ - " g Fage®
sito # mm

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej 0/31,5 mm
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej 0/22,4 mm
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Zawartodé spoiwa (cementu) w mieszance powinna by projektowej i/lub doswiadczenia z
mieszankami wyprodukowanymi przy u sktadnikow. Zawartos¢ spoiwa nie powinna mniejsza
od minimalnych wartoéci przedstawionych w tablicy 3.

Tablica 3. Minimalna zawarto$é spoiwa (cementu) w mieszance wg PN-EN 14227-1

Maksymalny nominalny wymiar Minimalna zawarto$é spoiwa, %
kruszywa, mm m/m
>8,0do 31,5 3
2,0 do 8,0 4
<20 5

Dopuszczalne jest zastosowanie mniejszej ilosci spoiwa niz podano w tablicy 3. Podczas
procesu produkcyjnego stwierdzone zostanie, ze zachowana jest zgodnos¢ z wymogami
niniejszej specyfikacji. Zawarto$¢ wody w mieszance okre$lona jest na podstawie procedury
projektowej wg metody Proctora i/lub dos$wiadczenia z mieszankami wyprodukowanymi przy

uzyciu proponowanych sktadnikow. Zawarto$¢ wody nalezy okresli¢ zgodnie z PN-EN
13286-2.

Probki walcowe zageszezane ubijakiem Proctora, powinny by¢ przygotowane zgodnie z PN-
EN 13286-50. Probki nalezy przechowywaé przez 14 dni w temperaturze pokojowej z
zabezpieczeniem przed wysychaniem (w komorze o wilgotno$ci powyzej 95-100% lub w
wilgotnym piasku) i nastepnie zanurzy¢ na 14 dni do wody o temperaturze pokojowej.

Nasycanie probek woda odbywa si¢ pod cisnieniem normalnym i przy catkowitym ich
zanurzeniu w wodzie.

Badanie wytrzymatosci na $ciskanie (system I) nalezy przeprowadzi¢ na prébkach
walcowanych przygotowanych metodg Proctora zgodnie z PN-EN 13286-50, przy
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wykorzystaniu metody badawczej zgodniej z PN-EN 13286-41. Wytrzymatos¢ na sciskanie
powinna by¢ oznaczana zgodnie z PN-EN 13286-41 po 28 dniach pielegnacji. Dopuszcza sie
w praktyce wykonawczej stosowanie dodatkowo wytrzymatoéci na $ciskanie okreslonej po
innym okresie pielegnacji, np. po 7 lub 14 dniach. Wymagane wtasciwoscei po 28 dniach
pielggnacji pozostajg bez zmian.

Wskaznik mrozoodpornosci mieszanki zwigzanej cementem okreslany jest stosunkiem
wytrzymato$ci na Sciskanie prébki po 28 dniach pielegnacji i po 14 cyklach zamrazania i
odmrazania do wytrzymatosci na $ciskanie Re probki po 28 dniach pielegnacii.

Probki do oznaczenia wskaznika mrozoodpornosci nalezy przechowywac przez 28 dni w
temperaturze pokojowej z zabezpieczeniem przed wysychaniem (w komorze o wilgotnosci
95% +100% lub w wilgotnym piasku). Nastepnie nalezy je catkowicie zanurzy¢ na 1 dobe w
wodgzie, a nastgpnie w ciagu kolejnych 14 dni poddaé cyklom zamrazania i odmrazania. Jeden
cykl zamrazania i odmrazania polega na zamrazaniu probki w temperaturze -23 +2 stopni
przez 8 godzin i odmrazania w wodzie o temperaturze +18 +2 stopni przez 16 godzin.
Oznaczenie wskaznika mrozoodpornosci nalezy przeprowadza¢ na 3 probkach i do obliczen
przyjmowac $rednig. Wynik badania rézniacy sie od sredniej o wigeej niz 20% nalezy
odrzucic, a jako miarodajng warto$¢ wytrzymatosci na $ciskanie i nalezy przyja¢ $rednig
obliczong z pozostatych dwéch wynikéw, z doktadnoscig 0,1.

Wymagania wobec mieszanek Mieszanki zwigzane cementem klasyfikuje si¢ pod wzgledem
wiasciwoscei wytrzymatodciowych mieszanki przez wytrzymaltos¢ charakterystyczng na
sciskanie Re probek zgodnie z przyjetym systemem I.

W tablicach 4 + 6 przedstawia sie zbiorcze zestawienia wymagan wobec mieszanek wraz z
wymaganymi wytrzymato$ciami na sciskanie.

5.5. Warunki przystgpienia do robdt i przygotowanie podloza

Podbudowa lub podtoze ulepszone z mieszanek zwigzanych cementem nie powinny byé
wykonywane, gdy temperatura powietrza jest nizsza od +5 stopni oraz gdy podtoze jest
zamarznigte. Podtoze pod mieszanke powinno byé przygotowane zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i ST.

Jesli warstwa mieszanki kruszywa ma byé uktadana w prowadnicach, to nalezy je ustawié na
podtozu tak aby wyznaczaly $cisle linie krawedzi uktadanej warstwy wedtug dokumentacji
projektowej. Wysokosé prowadnic powinna odpowiadaé grubosci warstwy mieszanki
kruszywa w stanie niezageszczonym. Prowadnice powinny by¢ ustawione stabilnie, w sposb
wykluczajgcy ich przesuwanie si¢ pod wplywem oddziatywania maszyn uzytych do
wykonania warstwy.

Od uzycia prowadnic mozna odstapié przy zastosowaniu technologii gwarantujgce;j
odpowiednig rownos¢ warstwy, po uzyskaniu zgody Inzyniera.

5.6. Wytwarzanie i wbudowanie mieszanki

Mieszanke kruszywa zwigzanego cementem o $cisle okreslonym sktadzie zawartym w
recepcie laboratoryjnej nalezy wytwarzaé w wytworniach (mieszarkach) stacjonarnych lub
mobilnych zapewniajgcych cigglosé produkeii i gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej
mieszanki.

Mieszarka powinna by¢ wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania kruszywa i
cementu oraz objgtosciowego dozowania wody. Przy produkcji mieszanek nalezy prowadzié¢
kontrolg produkcji zgodnie z WT-5czeéé 5.
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Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania, w sposob zabezpieczony przed segregacjg i nadmiernym wysychaniem.
Mieszanka dowieziona z wytwérni powinna by¢ ukladana przy pomocy ukladarek, rowniarek
lub w inny spos6b w miejscach trudno dostgpnych. Grubos¢ uktadania mieszanki powinna
zapewniaé uzyskanie wymaganej grubosci warstwy po zageszezeniu, Warstwe mozna
wykonaé o grubosci np. 20 cm po zaggszezeniu.

Gdy wymagana jest wigksza grubos¢, to do ukladania drugiej warstwy mozna przystgpi¢ po
odbiorze pierwszej warstwy przez Inzyniera. Przy uktadaniu mieszanki za pomoca rowniarek
konieczne jest stosowanie prowadnic. Przed zaggszczeniem warstwa powinna by¢
wyprofilowana do wymaganych rzednych, spadkow podiuznych i poprzecznych.

Natychmiast po wyprofilowaniu mieszanki nalezy rozpoczaé jej zageszczanie, ktdre nalezy
kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zageszezenia nie mniejszego od 0,98 maksymalnego
zageszczenia okreslonego wedlug normalnej proby Proctora. Zageszezenie powinno by¢
zakoticzone przed rozpoczgeiem czasu wigzania cementu.

Specjalng uwagg nalezy poswigcic zageszezeniu mieszanki w sgsiedztwie spoin roboczych
podtuznych i poprzecznych oraz wszelkich urzadzen obcych. Zaleca sig aby Wykonawca
organizowat roboty w sposob unikajacy podhuznych spoin roboczych. Jesli jednak w dolne;j
warstwie podbudowy wystgpuja spoiny robocze, to spoiny w gornej warstwie podbudowy
powinny by¢ wzgledem nich przesunigte o co najmniej 30 cm dla spoiny podtuznej i 1 m dla
spoiny poprzecznej. Jesli dokumentacja projektowa przewiduje wykonanie szczelin
pozornych w podbudowie, to zaleca si¢ je wykonaé przez wycigcie szezelin np. grubosci 3+5
mm na glgboko$¢ okoto 1/3 jej grubosei w poczatkowej fazie twardnienia betonu, tak aby
powierzchnia podbudowy byla podzielona na kwadratowe lub prostokatne plyty.

Dla warstwy podbudowy zasadniczej z mieszanki o wytrzymatoséei na $ciskanie Rc powyze]
10 MPa nalezy stosowaé dylatowanie poprzeczne i podiuzne wedtug ustalen dokumentacji
projektowej.

Dla warstwy podbudowy zasadniczej z mieszanki o wytrzymatodci Re przekraczajgcej 5 do
10 MPa nalezy stosowaé technologie przeciwspgkaniowe wedlug ustalen dokumentacji
projektowej, z zastosowaniem geosyntetykow lub membran, odpowiadajgcych wymaganiom
norm lub europejskich i krajowych aprobat technicznych.

5.8. Pielegnacia warstwy kruszywa zwigzanego cementem

Warstwa kruszywa zwigzanego cementem powinna by¢ natychmiast po zaggszczeniu poddana
pielegnacji wedtug jednego z nastgpujgcych SposoboOw:

a) skropieniem preparatem pielggnacyjnym, posiadajgcym aprobatg techniczng,

b) przykryciem na okres 7 do 10 dni nieprzepuszczalng folia z tworzywa sztucznego, utozong
na zaktad co najmniej 30 cm i zabezpieczong przed zerwaniem przez wiatr,

¢) przykryciem matami lub wiokninami i spryskanie wodg przez okres 7+10 dni,
d) przykryciem warstwa piasku i utrzymanie jej w stanie wilgotnym przez okres 7+10 dni,
¢) innymi §rodkami zaakceptowanymi przez Inzyniera.

Nie nalezy dopuszczaé ruchu pojazdow i maszyn po warstwie kruszywa zwigzanej cementem
w okresie od 7 do 10 dni pielegnacji, a po tym okresie ruch technologiczny moze odbywac¢ si¢
wylacznie za zgoda Inzyniera.
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5.9. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykoficzeniowe, zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wskazaniami Inzyniera
dotyczg prac zwigzanych z dostosowaniem wykonanych robét do istniejgcych warunkéw
terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,

— uzupetnienie zniszezonych w czasie robét istniejacych elementéw drogowych lub
terenowych,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robét,
— usunigcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakodci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 » Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robt Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub
znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobat¢ techniczna, ew.
badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wlasne badania wiasciwosci materialéw przeznaczonych do wykonania robot,
okre$lone przez Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktére nalezy wykonaé w czasie robot podaje
tablica 6.
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Tablica 6. Czestotliwosé oraz zakres badan 1 pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszezegolnienie robot

Czestotliwosé badan

Warto$ci dopuszcezalne

Lokalizacja 1 zgodnos¢ granic

Wg pkiu 5

I |terenu robét z dokumentacjg I raz ¢ dokumentacii projekiows;
projektowsa i i1 ProjeRiaws]
2 | Roboty przygotowawcze QOcena ciggla Wy pktu 5.3
Y PIZYE CIIg gp
Dla kazdej partii
3 | Whasciwosci kruszywa Tablica 1

kruszywa 1 przy kazdej
zmianie kruszywa

4 | Wlasciwosci wody

Dia kazdego watpliwego
zrodla

PN-EN 1008 [9]

5 | Wiasciwos$ci cementu

Dla kazdej partii

PN-EN 197-1 [3]

6 | Uziarnienie mieszanki

2 razy dziennie

Rys. 1+35

Wil"go_tnoéc": optymalna z

7 | Wilgotnos¢ mieszanki Jw. tolerancj +10%, -20%
Grubo$¢ warstwy podbudowy Jw. Tolerancjia = I cm
9 | Zageszczenie warstwy mieszanki Jw. 0,98 Proctora (p. 5.7)

Oznaczenie wytrzymalodci na
$ciskanie

3 probki dziennie

PN-EN 1328641 [19]

11 | Oznaczenie mrozoodpornosci

Na zlecenie InZyniera

p.54

Wykonanie robot
wykonczeniowych

Ocena ciggla

Wedlug punktu 5.9

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych i wytrzymatosciowych podbudowy lub
ulepszonego podioza

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podaje

tablica 7.
Tablica 7. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsgczajgeej i odeinajgee;

Wyszczegolnien Minimalna czgstotliwos¢ , ‘ .
Lo | e badai i hivdasi porhiardy Dopuszezaine odehylis
pomiarow
1 | Szerokoié 10 razy na | km +10 cm, -5 ¢m: réznice od szerokosci
projektowangj
2 |Roéwnosé podiuzna wg [24] we [24]
3 |Rowno$é poprzeczna _wg [24] wg [24]
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na I km + 0,5% dopuszczalna tolerancja od
dokumentacji projektowgj
5 |Rzgdne wg [24] wg [24]
wysoko§ciowe
6 | Uksztaltowanie osi w co 100 m Przesunigcie od osi projektowanej = 5
planie " cm
7 | Grubo$é podbudowy w 3 punktach, lecz nie | Réznice od grubosci projektowanej dla:
i ulepszonego rzadziej niz raz na 2000 |a) podbudowy zasadniczej £10%
podloza e b) podbudowy pomocniczej i

podloza ulepszonego +10%, -15%

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w

punktach gléwnych lukdéw poziomych.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania 0golne” .

7.2. Obmiar robdt ziemnych

Jednostka obmiarowg jest: — m 2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy i podioza
ulepszonego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”. Roboty uznaje sie
za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnodei

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 » Wymagania
0g6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robdt,

— dostarczenie materiatow i sprzetu,

— wyprodukowanie mieszanki i jej transport na miejsce wbudowania,

— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materiatow i
urzgdzen pomocniczych,

— roztoZenie i zageszczenie mieszanki,

— ew. nacigcie szczelin i wykonanie technologii przeciwspekaniowych,

— pielggnacja wykonanej warstwy,

— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan,

— uporzgdkowanie terenu robdt i jego otoczenia,

— roboty wykonczeniowe,

— odwiezienie sprzetu.

Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wedtlug wymagan dokumentacji projektowej, ST,
specyfikacji technicznej i postanowien Inzyniera.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-EN 197-1 Cement — Cz¢S$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce
cementow powszechnego uzytku

2. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie skladu

ziarnowego — Metoda przesiewania
3. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziarn za

pomocq wskaznika plaskosci
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4. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziarn —
Wskaznik ksztaltu

5. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie procentowej
zawartosci ziarn o powierzchniach powstalych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw
grubych

6. PN-EN 934-2 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu — Domieszki do betonu — Definicje i
wymagania

7" PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu — Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu
8 PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie
odpornosci na Scieranie (mikro-Deval)

9 PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporno$ci na rozdrabnianie

10. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Cze$¢ 6:
Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci

11. PN-EN 1367-1 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych — Czes¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

12. PN-EN 1367-3 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dzialanie
czynnikéw atmosferycznych — Czes$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metodg
gotowania

13. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Analiza chemiczna

14. PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Czg$¢ 3: Przygotowanie
wyciqgbw przez wymywanie kruszyw

15. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

16. PN-EN 13286- 2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Czg$¢ 2:
Metody okreslania gestosci i zawartoSci wody — Zageszczanie metodg Proctora

17 PN-EN 13286- 41 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Czg$¢ 41
Metoda oznaczania wytrzymalosci na sciskanie mieszanek zwigzanych spoiwem
hydraulicznym

18. PN-EN 13286- 50 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Czesc¢ 50:
Metoda sporzqdzania

Uwaga!

Jesli w czasie pomiedzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczgciem realizacji inwestycji
wymienione wyzej przepisy zostang zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i
rozporzgdzenia majqce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to nalezy je odpowiednio
stosowac.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

PLYTY BETONOWE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych z polozeniem plyt betonowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Og6lna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegolowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot na drogach krajowych i wojewodzkich. Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy
zlecaniu rob6t na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem chodnika:

— zplyt betonowych 35 x 35 x 8 cm, 30x30x8 cm, 25x25x8 cm, 20x20x8 cm

— z plyt betonowych 50 x 50 x 8 cm.

1.4. Okreélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERTALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Og6lne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w D
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

2.2. Plyty chodnikowe betonowe — klasyfikacja
2.2.1. Rodzaje
W zaleznosci od wymiaréw i ksztaltu, rozréznia sig nastgpujace rodzaje plyt
chodnikowych betonowych:
A - ptyta normalna kwadratowa,
B - plyta potowkowa,
C - plyta infula,
D - plyta naroznikowa Scigta,
E - plyta naroznikowa kwadratowa.
2.2.2. Odmiany

W zaleznosci od technologii produkeji ptyty rozréznia si¢ odmiarny:
- plyta jednowarstwowa - 1,
- plyta dwuwarstwowa - 2.
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2.2.3. Gatunki

W zaleznosci od dopuszezalnych wielkoscei i liczby uszkodzen oraz odchylek
wymiarowych rozréznia si¢ gatunki plyt:

- gatunek I - G1,

- gatunek II- G2.

Co najmniej co 50-ta ptyta na stronie nie narazonej na cieranie powinna mieé podany w
sposob trwaly: znak wytworni, symbole elementu, date produkcji i znak kontroli
odbiorczej.

2.3. Plyty chodnikowe betonowe - wymagania techniczne

2.3.1. Ksztalt i wymiary

Ksztalt plyt chodnikowych betonowych podano narys. 1, a wymiary plyt podano w
tablicy 1.

Rodzaj A Rodzaj B

Rodzaj C Rodzaj D
Rodzaj E
i
e € o | o
Tablica 1. Wymiary ptyt chodnikowych betonowych
Rodzaj Wymiary plyt, cm ~ Grubosé
plyty a b c d plytyh, cm
35
A oy - o "
50  min5
B 35 17,5 " 5
a0 25 max 7
C 35 - 49,7 25
D - - 49,7 25
E . . : 25

Dopuszczalne odchytki wymiaréw plyt chodnikowych betonowych podano w tablicy 2.
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Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow plyt chodnikowych betonowych

Rodzaje Dopuszezalne odchytki, mm
wymiaru Gatunek I Gatunek II
a,bcdh o] £3

2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Dopuszczalne wady i uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt chodnikowych betonowych
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszeza Ina.
wielko$¢é wad i
plyt chodnikowych betonowych Gatunek | Gatunek
' 1 2
Wklestosé lub wypuklosé powierzehni i krawedzi, 2 3
mm
Szczerby 1 ograniczajq cych powierzchnie pb
uszkodzenia gorne (Scieralne), mm S
krawedzi 1 narozy
ograniczajgcych pozostale
powierzchnie:
- liczba max 2 2
- dlugos¢, mm, max ' 20 40
- glebokos¢, mm, max 6 10

2.3.3. Skladowanie

Plyty chodnikowe betonowe powinny by¢ sktadowane rebem, plaszezyznami gémymi ku
sobie, na podtozu wyréwnanym i odwodnionym. Plyty powinny by¢ posegregowane wedtug
rodzajéw, odmian i gatunkéw. Plyty nalezy ustawia¢é na podktadkach drewnianych oraz
zabezpiecza¢ krawedzie przed uszkodzeniem przektadkami drewnianymi.

2.3.4. Beton i jego skfadniki

2.3.4.1. Beton do produkcii plyt chodnikowych

Do produkeji ptyt chodnikowych betonowych jednowarstwowych nalezy stosowa¢ beton
klasy B 251 B 30.

W przypadku plyt dwuwarstwowych, gorna (Scieralna) warstwa ptyt powinna by¢ wykonana
7z betonu klasy B 30.

2.3.4.2. Cement

Do produkeji plyt chodnikowych betonowych nalezy stosowa¢ cement portlandzki klasy nie
nizszej niz ,,32,5” wg PN-EN 206
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2.3.4.3. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620
2.3.4.4. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004

2.5. Materiaty na podsypke i do zapraw

Cement na podsypke i do zaprawy powinien by¢ cementem portlandzkim klasy ,,32,5”,
odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 206

Piasek na podsypke cementowo-piaskowg powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN
13043, a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-EN 13139.

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-00.00.00 » Wymagania ogdlne” .

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej

Roboty mozna wykonywac recznie przy pomocy drobnego sprzetu z zastosowaniem:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,

- wibratoréw plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00 » Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport ptyt chodnikowych

Plyty chodnikowe betonowe mogg byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu po
osiggnigciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymalosci projektowanej. Plyty
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna ich warstwa nie powinna wystawaé poza $ciany srodka transportu wigcej
niz 1/3 wysokosci tej plyty.

4.3. Transport pozostalych materialéw
Transport pozostalych materiatéw, stosowanych do wykonania chodnika z plyt
chodnikowych betonowych, podano w D-08.01.01 , Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robdt

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 » Wymagania ogolne” .

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podlozu z gruntu rodzimego Iub nasypowego powinno by¢
wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podtuznymi i poprzecznymi chodnika
oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w OST D-04.01.01 »Koryto wraz z profilowaniem i
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zageszczeniem podloza”. Wskaznik zaggszczenia koryta nie moze by¢ mniejszy od 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Podsypka
Grubo$¢ podsypki po zaggszczeniu powinna zawieraé sic w granicach od 3 do 5 cm.

Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zaggszczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odsaczajaca

Jezeli w dokumentacji projektowej przewidziana jest warstwa odsgczajgca pod chodnikiem,
to jej wykonanie powinno by¢ zgodne z warunkami okres§lonymi w OST D-04.02.01
., Warstwy odsgczajace i odcinajgee”

5.5. Uktadanie chodnika z ptyt chodnikowych betonowych

Plyty przy kraweznikach nalezy uktada¢ w taki sposob, aby ich gorna krawedZ znajdowala
si¢ powyzej gornej krawedzi krawgznika.

Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego piyty odpowiednio docigte nalezy
uktada¢ w jednym poziomie, regulujac wysokos¢ urzadzen naziemnych do poziomu
chodnika.

Plyty chodnikowe ukladane przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego nalezy
zala¢ zaprawg cementowo-piaskowa.

Plyty nalezy uklada¢ zgodnie ze wzorem wskazanym w dokumentacji projektowe;j.

Plyty na tukach o promieniu ponad 30 m nalezy tak ukladaé, aby spoiny rozszerzaly sig
wachlarzowo. Plyty mogg by¢ przycinane.

Plyty na tukach o promieniu do 30 m powinny byé¢ ukladane w odcinkach prostych,
laczacych sie przy uzyciu trojkatéw lub trapezow wykonanych z plyt odpowiednio
docinanych. Wielko$¢ trojkatow dostosowa¢ nalezy do szerokosci chodnika i promienia tuku.

5.6. Spoiny
Szeroko$¢ spoin na odeinkach prostych nie powinna przekraczac 0,8 cm. Szerokos¢ spoin na

tukach nie powinna by¢ wigksza niz 3 cm.
Spoiny pomigdzy plytami po oczyszczeniu powinny by¢ zamulone piaskiem na pelng
grubo$¢ ptyty lub wypetnione zaprawa cementowo-piaskowa.

5.7. Pielegnacja chodnika

Chodnik, ktérego spoiny wypelnione sg zaprawg cementows, nalezy pokry¢ warstwg piasku
grubosci od 1,0 do 1,5 cm. Piasek nalezy zwilzy¢ wodg i utrzymywa¢ w stanie wilgotnym w
ciggu 10 dni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéblne zasady kontroli jakodci robdt
Ogolne zasady kontroli jakoci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow
przeznaczonych do budowy chodnika i przedstawié wyniki tych badan Inzynierowi do
akceptacji.
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6.3.1. Badania ptyt chodnikowych

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzié na podstawie ogledzin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach
elementu, dopuszczalne wady i uszkodzenia podano w tablicy 3. Pomiary dtugosci i
giebokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiar6w elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm
przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, dopuszczalne odchyltki podano
w tablicy 2. Sprawdzenie kgtéw prostych w narozach elementow wykonuje sig przez
przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z doktadnoscig do 1 mm.
Pozostate badania ptyt chodnikowych nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w
BN-80/6775-03/01 i BN-80/6775-03/03.

6.3.2. Badania pozostatych materialéw

Badania pozostatych materiatow stosowanych do wykonania chodnika z plyt betonowych
powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatéw wg pkt 2.

6.4. Badania w czasie rob6t
6.4.1. Sprawdzenie podtoza
Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektows i
odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
— glebokosci koryta:
o szerokosci do 3 m: + 1 c¢m,
o szeroko$ci powyzej 3 m: + 2 cm,
— szerokosci koryta: + 5 cm.

6.4.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i
podiuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowa oraz pkt 5.3
ninigjszej OST. Dopuszczalne odchylenia w grubosci podsypki nie mogg przekracza¢ + 1 cm.

6.4.3. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania chodnika polega na stwierdzeniu zgodnodci
wykonania z dokumentacja projektows oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej OST.
Sprawdzenie konstrukcji chodnika przeprowadzaé nalezy w nastepujacy sposob: na kazde 200
m’ chodnika z plyt betonowych nalezy zdjg¢ 2 ptyty w dowolnym miejscu i zmierzy¢ grubosé
podsypki oraz sprawdzié uktad ptyt chodnika.

6.5. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnik
6.5.1. Sprawdzenie réwnosci chodnika

Sprawdzenie rownosci przeprowadzaé nalezy tatg co najmniej raz na kazde 150 do 300 m?
ufozonego chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m chodnika.
Dopuszczalny prze$wit pod fatg nie powinien przekraczaé 1,0 cm.
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6.5.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podiuznego przeprowadzaé¢ nalezy za pomocg niwelacji, biorac pod
uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie moga
przekraczac¢ + 3 cm.

6.5.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego dokonywacé nalezy szablonem z poziomicg, co najmnie]
raz na kazde 150 do 300 m? chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co
50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza + 0,3%.

6.5.4. Sprawdzenie rownoleglosci spoin

Sprawdzenie townoleglosci spoin nalezy przeprowadza¢ za pomocg dwoch sznurow
napietych wzdtuz spoin i przymiaru z podziatka milimetrowg. Dopuszczalne odchylenie
wynosi £ 1 cm.

6.5.5. Sprawdzenie szerokoéci i wypelnienia spoin

Sprawdzenie szerokosci spoin nalezy przeprowadza¢ przez usunigcie spoin na diugosci okoto
10 ¢cm w trzech dowolnych miejscach na kazde 200 m? chodnika i zmierzenie ich szerokosci
oraz wypelnienia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarows jest m* (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z plyt betonowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robot podano w D-00.00.00 ., Wymagania ogélne”. Roboty uznaje sig
za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? chodnika z ptyt betonowych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta,

— ew. wykonanie warstwy odsaczajacej,

— rozécielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej wraz z jej przygotowaniem,
— ulozenie plyt,
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— wypelnienie spoin piaskiem lub zaprawg cementowa,
— pielggnacj¢ przez posypywanie piaskiem i polewanie woda,
przeprowadzenie badari i pomiaréw wymaganych w specyfikacii techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

2. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

3. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnosci
3. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondéw i zapraw

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

8. BN-80/6775-03/03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Plyty chodnikowe.

Uwaga!

Jesli w czasie pomigdzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczegciem realizacji inwestycji
wymienione wyzej przepisy zostanq zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i
rozporzqdzenia majqce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to nalezy je odpowiednio
stosowac.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-08.03.01

BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace betonowych
obrzezy chodnikowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogblna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujacg podstawe opracowania szczegotowe]
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robdt na drogach krajowych i wojewodzkich. Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy
zlecaniu rob6t na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem betonowych obrzezy
chodnikowych.

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogblne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w D-00.00.00 ,» Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Kazdy material uzyty do wykonania oznakowania i konstrukeji wsporczych musi by¢
dopuszczony do stosowania Polskag Normg lub Aprobatg Techniczng wydang przez
IBDiM oraz potwierdzony Deklaracjg Zgodno$ci producenta (wg Dyrektywy nr 89/106
EWG).

2.1. Stosowane materialy

Materialami stosowanymi sg:

— obrzeza odpowiadajgce wymaganiom PN-EN 1340:2004
— zwir lub piasek do wykonania taw,

— cement wg PN-EN 197-1:2002

— piasek do zapraw wg PN-EN 197-1:2002.

2 2. Betonowe obrzeza chodnikowe — klasyfikacja

Nalezy zastosowac obrzeze wysokie OW.

7.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne

2.3.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych
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Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
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Rysunck 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, c¢m
obrzcza 1 b h r
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.3.2. Dopuszczalne odchytki wymiardéw obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszezalne odehylki wymiaréw obrzezy wg

Rodzai Dopuszcezalna odchylka, mm
wymiaru Gatunck 1
| -4 5 +10
b, h -3; +8

2.3.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknigé i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej.
Krawedzie elementow powinny byé réwne i proste.

2.3.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg byé przechowywane na skiadowiskach otwartych,
posegregowane wediug rodzajow i gatunkdow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ukladaé z zastosowaniem podktadek i przekiadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: grubosé 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dtugo$é minimum 5
cm wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.3.5. Beton i jego skfadniki
Do produkeji obrzezy nalezy stosowaé beton wedlug PN-B-06250, klasy B 25 i B 30. 2.5.
Materialy na tawe i do zaprawy Lawy betonowe z betonu C8/10

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .
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Sprzet do ustawiania obrzezy Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego
sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2 Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po
osiagnigciu przez beton wytrzymatosei minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.

Obrzeza powinny byé zabezpieczone przed przemieszezeniem sie 1 uszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostalych materiatow

Transport cementu i kruszyw do wykonania taw i na podsypke powinien odpowiada¢
wymaganiom wg D-08.01.01 ,, Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

5.2. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypke (tawe) nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w
szerokogci dna wykopu ew. konstrukeji szalunku.

5.3. Podtoze lub podsypka (tawa)

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowic rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka
(tawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zaggszezeniu.

Podsypke (tawg) wykonuje si¢ przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem lub betonem
C8/10 i zageszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiaé na wykonanym podiozu w miejscu 1 ze
$wiattem (odleglodcia gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z
ustaleniami dokumentacji projektowe;j.

Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszezalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokodci 1 cm. Nalezy wypehic je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowa w stosunku 1:2.

Spoiny przed zalaniem nalezy oczy$ci¢ i zmy¢ woda. Spoiny muszg by¢ wypelnione
catkowicie na petng glgbokosc.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 » Wymagania ogolne”.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania niezbedne do
opracowania projektu sktadu mieszanki optymalnej, w zakresie i czasie okreslonym w
niniejszej specy fikacji.

6.2. Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawié wyniki tych
badan Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach
elementu.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscig do 1 mm
przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy
1i2.

Sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie
katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z dokfadnoscig do 1 mm. Badania
pozostalych materiatéw powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okredlone w normach
podanych dla odpowiednich materialéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie wykonywania rob6t

W czasie rob6t nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod podsypke (fawg) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (lawy) ze zwiru lub piasku -
zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,

przy dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosié¢ + 2 ¢cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

— niwelety gornej plaszczyzny obrzeza , ktdre moze wynosi¢ £1 ¢cm na kazde 100 m dhugosci
obrzeza,

— wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktore powinno wykazywaé catkowite
wypetnienie badanej spoiny na peing glebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 » Wymagania og6lne” .

7.2. Obmiar
Jednostkg obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w D-00.00.00 »Wymagania ogdlne”,
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8 1. Odbiér robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie koryta pod fawe,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosei

Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialow, — wykonanie koryta,

— rozscielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrzeza,

— wypelnienie spoin,

— obsypanie zewnetrznej $ciany obrzeza,

— wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
7 PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci
8. BN-80/6775- 03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

9. BN-80/6775- 03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

Uwaga!

Jesli w czasie pomiedzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczgciem realizacji inwestycji
wymienione wyzej przepisy zostang zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i
rozporzqdzenia majgce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to nalezy je odpowiednio
stosowac.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-09.00.00

ZIELEN DROGOWA

D-09.01.01 Humusowanie z obsianiem traw

D-09.01.02 Gospodarka szatg roslinng






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-09.01.01

HUMUSOWANIE Z OBSIANIEM TRAW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania zieleni drogowej.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogoblna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegotowe]
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét na drogach krajowych i wojewddzkich. Zaleca sig wykorzystanie OST przy
zlecaniu rob6t na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
zaktadaniem i pielegnacja trawnikow na terenie ptaskim.

Szczegotowa lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogblne wymagania dotyczace robét podano w D-00.00.00 ., Wymagania ogo6lne”.

2. MATERIALY

Kazdy materiat uzyty do wykonania oznakowania i konstrukcji wsporczych musi by¢
dopuszczony do stosowania Polska Normg lub Aprobata Techniczng wydang przez
IBDiM oraz potwierdzony Deklaracjg Zgodnosci producenta (wg Dyrektywy nr 89/106
EWG).

2.1. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastepujace
charakterystyki:

— ziemia rodzima powinna by¢ zdjgta przed rozpoczgciem robot budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajgcych 2 m wysokosci,

— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy nie moze by¢
zagruzowana, przero$nigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.2. Ziemia kompostowa
Do nawozenia gleby moga byé stosowane komposty, powstajace W wyniku rozktadu réznych
odpadkow roslinnych i zwierzgcych.

2.3. Material roslinny sadzeniowy
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2.3.1. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkow.
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy
wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

2.3.2 Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawartosé azotu,
fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie
transportu i przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .

3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawea przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazaé sig
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— glebogryzarek, plugdw, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,

— watu kolczatki oraz watu gladkiego do zaktadania trawnikow,

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

5.2. Trawniki

Wymagania dotyczgce wykonania rob6t zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:

— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczefi,

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemie urodzajng teren powinien byé obnizony w
stosunku do gazonéw lub kraweznikoéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemig urodzajna (ok.
10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

— przy zaktadaniu trawnikéw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowa¢ sie 2 do 3
cm nad terenem, — teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna by¢ rozécielona réwna warstwg i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemig nalezy walowaé watem gtadkim, a potem watem -
kolczatka lub zagrabic,

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp6zniej do polowy wrzesnia,

— na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sg w ilogci od 1 do 4 kg na 100 m2 , chyba ze
SST przewiduje inaczej,
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— na skarpach nasiona traw wysiewane sa w ilosci 4 kg na 100 m2 , chyba ze SST przewiduje
inaczej,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub walem kolczatka,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkow dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion
nastapito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowac watu gladkiego,

— mieszanka nasion trawnikowych moze byé gotowa lub wykonana wg skiadu podanego w
SST.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,»Wymagania ogdlne”.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania niezbedne do
opracowania projektu sktadu mieszanki optymalnej, w zakresie i czasie okreslonym w
niniejszej specyfikacji.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

— oczyszcezenia terenu z gruzu i zanieczyszezen,

— okreélenia iloéci zanieczyszezen (w m3 ),

— pomiaru odlegtosci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

— wymiany gleby jalowej na ziemig urodzajng z kontrola grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
— ilosci rozrzuconego kompostu,

— prawidlowego uwalowania terenu,

— zgodnoéci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowej,

— gestos$ci zasiewu nasion,

— prawidtowej czgstotliwosci koszenia trawnikow iich odchwaszczania,

— okreséw podlewania, zwhaszcza podczas suszy,

— dosiewania ptaszczyzn trawnikéw o zbyt matej gestosei wykietkowanych zdziebel trawy.

Kontrola robot przy odbiorze trawnikow dotyczy:
— prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
— obecnodci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania 0golne” .

7.2. Obmiar
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonania trawnikow.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.00 ., Wymagania ogélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania
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ogdlne”,

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 trawnika obejmuje:

— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozécielenie ziemi
urodzajnej, rozrzucenie kompostu,

— zakltadanie trawnikéw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepujg.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-09.01.02

GOSPODARKA SZATA ROSLINNA

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania zieleni drogowej.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogoblna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegolowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewodzkich. Zaleca sig wykorzystanie OST przy
zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych SST

_usuniecie galezi i krzewow ograniczajgcych skrajni¢ drogowg oraz ztamanych lub
uszkodzonych,

-karczowanie,

-usunigcie odrostow,

-odmtadzanie zywoplotow lisciastych,

-usuwanie samosiewow,

-wymiana materiatu roélinnego oraz sadzenie nowych roslin,

-utrzymanie gleby wokot krzewow i drzewek,

-nawozenie i podlewanie,

—ochrona ro$lin przed chorobami, szkodnikami i oddziatywaniem ruchu drogowego.

1.4. Okreélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogblne wymagania dotyczace robt podano w D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

2.1. Preparaty impregnujace i powierzchniowe

Do zabezpieczenia uszkodzen istnicjacych drzew nalezy wuzyc¢ odpowiednich,
zatwierdzonych przez Inzyniera preparatow. Uzywac nalezy preparatow w oryginalnych
opakowaniach producenta, zaopatrzonych w instrukcje uzycia i z aktualng datg
przydatnosci do uzycia.

2.2. Sadzonki
sadzonki nie powinny posiada¢ nastepujacych wad:

-uszkodzen mechanicznych czgsci nadziemnej i korzeni,
-$ladow zerowania szkodnikow,

-oznak chorobowych,

-odrostéw ponizej miejsca szczepienia,
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-martwic i peknig¢ kory oraz zmarszczen kory,
-uszkodzen przewodnika i pgka szczytowego,
-przesuszen systemu korzeniowego,
-uszkodzen bryly korzeniowe;j.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w D-00.00.00 ,, Wymagania ogblne” .

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robdt

wykonawca przystepujacy do utrzymania zieleni przydroznej powinien wykaza¢ si¢ mozli-
woscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

a)do utrzymania i sadzenia ro$lin - r¢czne narzedzia do uprawy gleby i odchwaszczania,
b)do pielggnacji czgsci nadziemnej roslin - ancuchows lub tarczowa pile spalinows, plat-
formg z balustradg na podno$niku samochodowym i narzedzia reczne do ciecia drewna,
c)do ochrony roélin - cysterng do transportu cieczy, opryskiwacz w

zaleznosci od zakresu robot, agregowany z ciggnikiem lub przenosny do opryskéw na matg
skale,

d)do karczowania pni - frezarkg do pni, ew. spycharke, ciagnik wyposazony w wyciggarke.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00 ,» Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatéw do wykonania nasadzen

Transport materiatu rodlinnego do nasadzef mozna wykonywaé dowolnymi srodkami trans-
portu. Drzewa i krzewy muszg by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem pedéw, korzeni i bryty
korzeniowej. Rosliny z bryta korzeniowa powinny mieé opakowane bryly korzeniowe lub by¢
w pojemnikach oraz powinny by¢ zabezpieczone przed przemarznicciem.

Zaleca sig stosowanie samochodow ze szczelng skrzynig tadunkowa, zabezpieczajgca rosli-
ny przed wysychaniem. Ciggnik uzywany do opryskow winien byé wyposazony w przekaznik
mocy i urzgdzenie, umozliwiajgce zagregowanie z opryskiwaczem.

4.3. Transport odpadéw i innych materialow

Do wywozu gal¢zi, chwastow i pozostatych resztek nalezy stosowaé dowolny $rodek trans-
portu, zwykle ciagnik z przyczepg. Transport nawozéw sztucznych i pestycydow powinien
odpowiada¢ wymaganiom PN-C-87001 i PN-C-04657.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” .

5.2. Termin realizacji robo6t
Wykonawca realizuje prace pielegnacyjne z uwzglednieniem terminéw rozwoju
biologicznego roslin
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5.3. Przygotowanie materiatu roslinnego

Dostarczony materiat roslinny powinien by¢ wolny od uszkodzefi mechanicznych i
zabezpieczony przed wysychaniem, np. przez szczelne okrycie korzeni wilgotnymi
materiatami. Tak zabezpieczony materiat ro§linny mozna na $rodkach transportowych
przechowywaé nie dtuzej niz jedna dobg. Material nie sadzony bezposrednio po dowiezieniu
do miejsca przeznaczenia Wykonawca tymczasowo dotuje w miejscu ocienionym, w rowach
szeroko$ci wiekszej 0 10 do 20 cm od $rednicy systemu korzeniowego i glgbokosci
umozliwiajacej catkowite zakrycie korzeni ziemig, uzyskang podczas kopania rowka oraz
obficie zalewa wodg korzenie zadotowanych roslin. W dotowniku tymeczasowym materiat
roglinny moze by¢ magazynowany nie diuzej niz 7dni. Podczas transportu z dotownika do
miejsca wbudowania (posadzenia), rosliny nalezy zabezpieczy¢ ponownie w sposob

podany poprzednio. Material roslinny w pojemnikach lub z brylg korzeniowa w skrzyni
tadunkowej samochodu Wykonawca zabezpiecza przed przesuwaniem tak, by nie ulegly
uszkodzeniu zapakowane bryly korzeniowe lub pojemniki z roslinami. Roslin z brytg lub w
pojemnikach niedotuje sig.

5.4. Utrzymanie gleby wokoét krzewow i drzewek

Uprawe gleby przy drzewkach i krzewach ogranicza si¢ w zaleznosci od pory roku; jesienig
do uformowania kopczyka, wiosng do wykonania miski i do usuwania chwastow w ciagu
okresu wegetacyjnego. Kopezyk nalezy formowaé wokot drzewka lub krzewu z gleby
zebranej topata. Wysokosé kopezyka powinna wynosié¢ od 20 do 30 cm, a $rednica 50 cm dla
krzewow i od 70 do 80 cm dla drzew. Miske nalezy wykona¢ fopata po rozgarnigciu kopezyka
usuwajac wokoét rosliny glebe ponizej plaszezyzny gruntu na glgbokosc od 4 do 5 cm.
Srednica miski dla krzewow wynosi od 50 do 60 cm, a dla drzewek od 70 do 80 cm. Nadmiar
ziemi nalezy rozrzucié cienka warstwa wokél drzewka tak, by nie powstat szaniec dookota
miski, a jednoczesnie rozrzucona ziemia nie utrudniata rozwoju trawy poza nig. Miske
formuje sie wezesng wiosng - tuz po rozmarznigciu gleby - jednoczesnie przekopujgc motyka
lub topatg na gtebokoé¢ od 5 do 10 cm glebe w misce. Miska moze by¢ pokryta warstwa
$ciotki lub nawozow organicznych albo pozostawiona w ,,czarnym ugorze”. Podczas
przekopywania gleby nalezy usungé z miski wszystkie czgsci chwastow - gtownie korzenie.
Pielggnacja miski w okresie wegetacji ogranicza si¢ do usuwania chwastow. Spulchnianie
gleby w misce w okresie wegetacji moze okaza¢ si¢ konieczne na glebach zwigzlych. O
potrzebie spulchniania gleby w okresie wegetacji decyduje Inzynier.

5.5. Nawozenie

NawozZenie nawozami organicznymi ogranicza si¢ do $cidtkowania (warstwg od 5 do 10

cm) miski wokot roslin. Nawozy mineralne stosuje si¢ tylko w mtodych zadrzewieniach w
skrajnie niekorzystnych warunkach pokarmowych gleby. Mozna stosowac wielosktadnikowe
(NPK) nawozy mineralne wezesng wiosng, w ilosci od 15 do 20 g na jedna roéling,
rozsiewajgc je recznie w misce.

5.6. Podlewanie

W kazdych warunkach glebowych, niezaleznie od pogody, konieczne jest

podlewanie rosliny bezposrednio po posadzeniu dawka od 10 do 15 litrow wody. Takze w
okresie dlugotrwalej suszy podlewa sig rogliny, zaleznie od potrzeb, w odstgpach od 7

do 10 dni, duza (10 do 15 1) dawka wody. Wodg wlewa si¢ do miski wiadrami lub z
beczkowozu wyposazonego w dozownik.

5.7. Ochrona roélin przed chorobami i szkodnikami
Ochrona ro$lin przed szkodnikami i chorobami obejmuje zabiegi:
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-chemiczne - przez opryskiwanie ro$lin w zagrozonej strefie preparatem czynnym chemicznie
lub roztozenie preparatéw toksycznych,

-mechaniczne, polegajace na usuwaniu chorych lub zarazonych przez szkodniki czesei rodlin
lub catych roélin,

-biologiczne - przez wprowadzanie na rosliny badz zespot roslin owadow, szczepionek

badz preparatéw zwalczajgcych w sposdb biologiczny szkodniki lub choroby.

Wykonawca uzgodni z Inzynierem rodzaj i sposéb prowadzonych zabiegow, terminy, dawki,
rodzaj uzywanego sprzgtu (opryskiwacze) wykorzystujge do ustalen instrukcje stosowania
preparatdw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 » Wymagania og6lne”,

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania niezbedne do
opracowania projektu sktadu mieszanki optymalnej, w zakresie i czasie okreslonym w
niniejszej specyfikacji.

6.2. Badanie w czasie rob6t

W czasie robdt nalezy prowadzié¢ ciagly kontrole poprawnosci wykonania, zgodnie z
wymaganiami punktu 5, zwracajgc w szczeg6lnodci uwage na:

-zgodnos¢ uzytego materiatu rolinnego z przyjetymi zatozeniami,

-jako$¢ uzytego materiatu roslinnego,

-osadzenie palikéw w gruncie i wigzanie drzewek do palikow oraz przycigcie palikéw pod
korong drzewek,

-prawidtowos¢ cigcia gatezi i konaréw oraz zabezpieczenie miejsc po odcigtych galeziach,
-skutecznos$¢ dziatania stosowanych zabiegéw chemicznych,

-prawidlowos¢ formowania kopczykow lub misek wokot drzewek i krzewdw,
-prawidlowos¢ usunigcia odrostow i zniszczenia samosiewdw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 »Wymagania ogolne” .

7.2. Obmiar
Jednostkg obmiaru jest szt. (sztuka) drzew lub krzewow.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogdlne
Ogolne zasady odbioru robét podano w D-00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu:

Obiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlega:

-wykonanie dotkéw pod sadzone rosliny,

-zaprawianie dotkow ziemig urodzajna,

-prawidtowos¢ dotowania roélin przed posadzeniem, a takze stan bryly korzeniowej,
-usunigcie uszkodzonych korzeni.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéci podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

-roboty przygotowawcze,

-dostarczenie i sktadowanie materialow,

-zabiegi utrzymaniowe wchodzgce w zakres wykonywanych robot,
-pielegnacje¢ posadzonych roslin,

-usunigcie i odwiezienie resztek i odpadow,

-oczyszcezenie terenu robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-12079:1997 Gnojowica. Terminologia

2. PN-C-04657:1999 Pestycydy. Pakowanie, przechowywanie i transport

3. PN-C-87001:1998 Nawozy sztuczne. Pakowanie, przechowywanie i transport

4. PN-C-87002:1985 Nawozy sztuczne. Siarczan amonowy

5. PN-C-87007.02:1993 Nawozy sztuczne wapniowe. Podzial, oznaczenie i wymagania

6. PN-G-98002:1969 Sciélka torfowa

7. PN-G-98011:1970 Torfrolniczy

8. PN-R-67022:1987 Material szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

9. PN-R-67023:1987 Material szkétkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

10. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

11. BN-75/6019-07 Nawozy sztuczne. Mgczka fosforytowa 29%

12. BN-71/6019-08 Nawozy sztuczne. Wapno magnezowe

13. BN-75/6053-25 Zoocydy. Owadofos pylisty

14. BN-75/6054-02 Herbicydy. Antyperz plynny

15. BN-79/6054-08 Herbicydy. Chwastox M

16. BN-86/6055-02 Fungicydy. Miedzian 50

17. BN-86/6056-01 Redentycydy. Ziarno zatrute fosforkiem cynkowym

18. BN-89/9103-09 Unieszkodliwianie odpadkow miejskich. Kompost z odpaddw miejskich.
Uwaga!

Jesli w czasie pomiedzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji
wymienione wyzej przepisy zostang zmienione, lub zostang wprowadzone nowe przepisy i
rozporzgdzenia majgce zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to nalezy je odpowiednio
stosowac.
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