SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.02.03

WYBURZENIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt zwigzanych z remontem ulicy Rajskowskiej w Kaliszu wraz z remontem
mostu na rzece Swedrni w ciggu ulicy Rajskowskiej. ETAP II — Remont mostu na rzece
Swedrni.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja rozbiorke obiektow budowlanych
1 inzynierskich w zwigzku z remontem mostu 1 obejmuja:

- rozbidrke istniejacych balustrad stalowych,

- demontaz tozysk stalowych,

- demontaz istniejacych dzwigarow gltownych ustroju nosnego kiadki z
dwuteownikoéw I 550 o dtugosci 15 m ze st¢zeniami,

- burzenie (rozbiorka mechaniczna 1 re¢czna) elementow betonowych i
zelbetowych.

Uwaga: Materialy rozbiorkowe nalezy przejrze¢ i posortowac. Ostateczng decyzje
o przydatnoS$ci do ponownego wykorzystania materialéw podejmie Inzynier
W porozumieniu z Zamawiajacym.

Materialy nie nadajace si¢ do ponownego wbudowania Wykonawca winien
odtransportowa¢ na skladowiska przy zachowaniu przepisow odnosnie
ochrony srodowiska i zagospodarowania odpadéw (Ustawa z dnia
27 kwietnia 2001 r. o odpadach - Dz. U. Nr 62 poz. 628 ze zmianami).

Materialy nadajace si¢ do ponownego wbudowania odwiez¢ na skladowisko
Zamawiajacego. Decyzje o przydatnosci materialdow podejmie Inzynier
W porozumieniu z Zamawiajacym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
1 ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M 00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

2. Materialy

Nie wystepuja.
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3. Sprzet

Do wykonania robot zwigzanych z wyburzeniem obiektéw inzynierskich nalezy stosowac:

- maszyny samobiezne z réznorodnym oprzyrzadowaniem do burzenia elementow
betonowych.

- nozyce hydrauliczne miazdzaco-tngce na wysiggniku na  podwoziu
samojezdnym,

- mioty hydrauliczne na wysiggniku na podwoziu samojezdnym,

- pity diamentowe tarczowe do betonu,

- pity diamentowe linowe do betonu,

- wiertnice do betonu,

- zestaw do ciecia gazowego,

- ekrany, ostony i siatki zabezpieczajace przed odtamkami betonu,

- kruszarka umozliwiajaca odzysk zbrojenia,

- urzadzania do wytwarzania mglty wodnej, spryskiwania kruszonych elementow
betonowych dla ograniczania pylenia,

- dzwigi (zurawie samochodowe lub samobiezne) o udzwigu do 10 Mg,

- dzwigi (zurawie samochodowe lub samobiezne) o udzwigu do 100 Mg,

- sprezarki,

- koparki,

- spycharki,

- ladowarki,

- miloty pneumatyczne z wymiennymi ostrzami,

- narzgdzia elektryczne lub pneumatyczne.

W razie potrzeby specjalistyczny sprzet do wyburzen.
4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki nalezy przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu. Wybdr $rodka
transportu zalezy od odleglosci i warunkow lokalnych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki dotyczace wykonania robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

Przed przystgpieniem do prac rozbiorkowych nalezy wykona¢ wszystkie niezbedne
zabezpieczenia terenu rozbidrki 1 terenu przylegltego tj.

- ogrodzi¢ teren oraz odpowiednio oznakowac¢ tablicami ostrzegawczymi,
- zlokalizowane w poblizu obiektu drzewa, latarnie lub stupy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem.
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5.2. Projekt rozbiorki

Wykonawca winien opracowac szczegoétowy projekt rozbidrki wraz z harmonogramem
robot uwzgledniajacy swoje mozliwosci techniczne oraz przyjeta technologie rozbiorki.

Projekt technologiczny rozbidrki powinien okresla¢ kolejno$¢ i sposdb demontazu
poszczegolnych elementow, drogi technologiczne dla sprzetu i rusztowania pomocnicze.

Projekt rozbidrki elementow nalezy uzgodni¢ z odpowiednia jednostka drogowa
(Zamawiajacym) oraz przedstawi¢ Inzynierowi do zaakceptowania.

5.3. Rozbidérka mostu
5.3.1. Sposob prowadzenia robot

Do robd6t rozbidrkowych nalezy przystapi¢ po zamknigciu ruchu, ogrodzeniu terenu robot.

Spos6b rozbiorki Wykonawca rozbidrki powinien wykona¢ metoda, zapewniajaca
minimalizacj¢ negatywnego oddzialywania na otoczenie zewngtrzne oraz bezpieczne
wykonanie rob6t. Zastosowana metoda rozbiorki musi by¢ zaakceptowana przez Inspektora
Nadzoru.

5.3.2. Demontaz elementow betonowych.

Rozbiorke podpoér wykonac nalezy etapami. W pierwszym etapie korpusy podpor wraz ze
skrzydlami nalezy $cigé, a nastepnie skué/rozebra¢ lekkim sprzetem recznie tak aby nie
uszkodzi¢ pozostawianych podpor.

Kucie istniejacych fragmentéw podpor wykonaé w taki sposob i takim sprzgtem aby nie
uszkodzi¢ podpor i zachowac istniejace zbrojenie podpdr do powigzania z zaprojektowanym
zbrojeniem.

Betonowe i zelbetowe elementy rozebra¢ specjalistycznymi maszynami samobieznymi

wyposazonymi w roznorodne oprzyrzadowanie do burzenia lub mtotami pneumatycznymi
o wymiennych ostrzach.

Po skuciu istniejacych podpor do wyznaczonego poziomu, powierzchnie styku przed
wykonaniem projektowych elementow zelbetowych, oczysci¢ i wykonaé warstwe
szczepna.

5.3.4. Demontaz konstrukcji stalowe;.
Demontaz konstrukcji stalowej przeprowadzi¢ za pomoca dzwigu.
5.3.5. Demontaz balustrad

Demontaz balustrad przeprowadzi¢ r¢cznie z uzyciem palnikow acetylenowych lub pit do
cigcia metalu.

5.4. Transport materialow z rozbiorki

Materiaty rozbiorkowe po posortowaniu nalezy przewiez¢ samochodami o odpowiedniej
powierzchni  tadunkowej Ilub samowyladowczymi na skladowisko Wykonawcy,
zaakceptowane przez Inzyniera z zachowaniem przepisow dotyczacych ochrony srodowiska i
gospodarki odpadami. Materiaty przeznaczone do ponownego wykorzystania nalezy
przewiez¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogodlne zasady odnos$nie kontroli jakosci robot podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania
0go6lne”,

6.2. Kontroli jakos$ci robdt podlega zgodno$¢ wykonanych robdt z dokumentacja projektowa
oraz ustaleniami Specyfikacji Techniczne;.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest m* (metr sze$cienny) dla burzenia elementéw betonowych oraz dla
zatadunku 1 wywozu gruzu z terenu rozbiorki.

Jednostka obmiaru jest szt (sztuka) dla rozebranie dzwigarow gtownych ustroju no$nego
oraz tozysk.

Jednostkg obmiaru jest m (metr) dla rozebranie balustrad.

Jednostkg obmiaru jest t (tona) dla wywozu elementow stalowych.

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9. Podstawa platnosci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Cena wykonania robo6t obejmuje:

dla obiektow inzynierskich:

—  prace przygotowawcze

— montaz i demontaz rusztowan podpierajacych i pomocniczych,

— rozbidrke poszczegbdlnych asortymentow,

— wykonanie pozostalych robdt przygotowawczych,

— zatadunek 1 odtransportowanie materiatbw odpadowych pochodzacych
z rozbiorki na sktadowisko Wykonawcy zaakceptowane przez Inzyniera,

— skladowanie trelinki przeznaczonej do ponownego wbudowania,

— zaladunek 1 odtransportowanie materialtow do ponownego wykorzystania
pochodzacych z rozbiorki na miejsce wskazane przez Inzyniera.

10. Przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62 z 2001 roku poz. 628 ze
zmianami).

Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym. Zatacznik nr 1 do
zarzadzenia Ministréw Transportu 1 Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych nr 184
z dnia 06.06.1990 r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materiatbw Budowlanych z dnia
28 marca 1972 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano - montazowych i rozbiérkowych (Dz.U. z 1972 r Nr 13 poz. 93, ze zmianami. )
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Przepisy i instrukcje BHP przy robotach rozbiorkowych.

ST D-01.02.03
54



