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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace montazu
elementow urzadzeh obcych w zwiazku z remontem ulicy Rajskowskiej w Kaliszu wraz z
remontem mostu na rzece Swedrni w ciggu ulicy Rajskowskiej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6ot montazowych
elementéw urzadzen obcych na obiekcie inzynierskim i obejmuja:

— montaz blach ostonowych ze stali nierdzewnej klasy 1.4571 na kotwy wklejane na
zZywice,

— montaz rury ostonowej z PP o srednicy 150 mm w przyczétkach wraz z
uszczelnieniem materiatem trwale plastycznym przestrzeni pomigdzy rurg ostonowa
a rurg stalowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normamii ST
D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacja Projektowa ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdélne".

2. Materialy

2.1. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu wedlug zasad niniejszych ST sa:
2.1.1. Blachy ostonowe ze stali nierdzewnej klasy 1.4571.

2.1.2. Rura ostonowa z PP o $rednicy 150 mm.

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét powinien mie¢ do dyspozycji nastepujacy
sprzet:

- lekki zuraw samochodowy,
- sprzet do transportu pomocniczego.
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4. Transport

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi s$rodkami transportu. Nalezy je utozy¢
rOwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig
przesuwania si¢ oraz uszkodzeniem podczas transportu.

5. Wykonanie roboét

5.1. Ogoélne warunki wykonania robot
Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
5.2. Zakres wykonywanych robét.
5.2.1. Montaz blach ostonowych ze stali nierdzewnej klasy 1.4571 na kotwy wklejane na zywice.

Blachy montowa¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.

6. Kontrola jakosci robdét.

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdélne”.

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
Jednostka obmiaru robét jest 1 szt przykrycia szczeliny dylatacyjne;.
Jednostkg obmiaru robét jest 1 m montazu rury z PP.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

9. Podstawa ptatnosci

Ogo6lne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne".

Cena wykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- transport niezbednych materialéw do wykonania robot,

- montaz przykrycia szczeliny dylatacyjne;j,

- montaz rury ostonowej PP w Sciankach zaplecznych,

- usuni¢cie zbednych materialéw poza pas drogowy,

- przeprowadzenie niezb¢dnych badan laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych
w specyfikacji.

10. Przepisy zwigzane

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU I GOSPODARKI MORSKIEJ z dnia 30 maja
2000 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty
inzynierskie 1 ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. 735 - z dnia 3.08 2000 r.)
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