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»Rozbudowa ulicy Ogrodowej w Kaliszu”
— kanalizacja deszczowa
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45111000-8

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN
I PRZEPUSTOW
CPV: Roboty w zakresie rozbiorek, przygotowania oraz
oczyszczenia terenu pod budowe
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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt rozbidrkowych elementow drog w ramach projektu: ,,Rozbudowa ulicy
Ogrodowej na odcinku od Alei Wojska Polskiego do ul. Szewskiej w Kalisz” — kanalizacja
deszczowa.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania rob6t rozbiérkowych
oraz ponownego uzycia odzyskanych materialow wraz z wywozem rozebranych materiatlow 1
obejmuja:

» Rozebranie podbudowy z kruszywa (z wywozem)

— Rozebranie rury kanalizacyjnej DN 200 mm
Rozebranie rury kanalizacyjnej DN 300 mm
Rozebranie rury kanalizacyjnej DN 400 mm
Rozebranie betonowej studni rewizyjnej DN 1000
Rozebranie betonowych wpustow ulicznych DN 500

Wyroby, materialy, gruz i zlom uzyskane z rozbiorki stanowig wiasnos¢ wykonawcy i winny
by¢ zutylizowane.

Materialy rozbiorkowe Wykonawca winien odtransportowa¢ na skladowiska przy
zachowaniu przepisow odnos$nie ochrony s$rodowiska i1 ustawy z dnia 27.04.2001 r. o
odpadach (tekst jednolity DZ.U.nr39 poz.251 z 2007 r.).

1.4. Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
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Ogdlne wymagania dotyczace materialdéw, ich pozyskiwania i sklfadowania, podano
w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdIne”.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Roboty zwigzane z rozbiorka elementow drog 1 ulic beda wykonywane
mechanicznie i rgcznie. Wykonawca powinien posiada¢ sprzet podany ponizej lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera:

- spycharki,

- zrywarka do nawierzchni,

- miloty pneumatyczne,

- pily mechaniczne do cigcia nawierzchni,
- frezarki nawierzchni,

- ladowarki,

- zurawie samochodowe,

- koparki

Do zrywania nawierzchni z brukowca i z mieszanek mineralno-bitumicznych nalezy
uzy¢ zrywakow bedacych na wyposazeniu spycharek 1 rowniarek.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
0goblne”.

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materialy uzyskane z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi S$rodkami
transportu  zaakceptowanymi przez Inzyniera dla danego asortymentu materiatu
rozbidrkowego.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5.2. Zakres wykonywanych robdt przy rozbiorkach elementow drog

Roboty rozbidrkowe elementéw drog i przepustow obejmuja usunigcie z terenu
budowy wszystkich elementow wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa
lub wskazanych przez Inzyniera.
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5.2.1. Wyznaczenie elementow drog i ulic przeznaczonych do rozbiorki nalezy wykona¢ na
podstawie Dokumentacji Projektowej.

Przed przystgpieniem do rozbiorek nalezy wykona¢ inwentaryzacje geodezyjng
stanu istniejacego. W przypadku jezdni inwentaryzacj¢ nalezy wykona¢ rowniez po
rozbiorkach.

5.2.2. Rozbiorka nawierzchni z brukowca, betonu i z mieszanek mineralno-bitumicznych.

Powyzsze roboty nalezy wykona¢ odpowiednig zrywarka, mtotem pneumatycznym i
frezarka. Material uzyskany z rozbiorki nawierzchni z kostki kamiennej nie powinien by¢
mieszany w trakcie wykonywanych robdt, transportu i skladowania z innymi materiatami
rozbidorkowymi.

5.2.3. Rozbiorka kraweznikdw, obrzezy, chodnikdéw i1 znakow drogowych
Powyzsze roboty nalezy wykona¢ recznie. Lawy betonowe pod kraweznikami
nalezy rozebra¢ przy pomocy mtotéw pneumatycznych.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne”.

6.2. Kontrola jakoSci robot rozbiorkowych

Kontrola jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia eclementow przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypeiajacego ewentualne doly po usunietych elementach
nawierzchni, ogrodzen i1 przepustow powinno spetia¢ odpowiednie wymagania okreslone
w ST D.02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Kontroli podlega réwniez prawidlowos¢ transportu i skladowania materiatdow
uzyskanych podczas rozbiorki.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiaru s3:

- dla nawierzchni - m?

- dla elementow liniowych - m,

- dla nawierzchni betonowych - md

- dla studni — stud.,
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8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
0gblne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za jednostke poszczegolnych asortymentow robdt rozbidrkowych
obmierzanych w jednostkach wyszczegdlnionych w punkcie 7 niniejszej ST zgodnie
z Dokumentacja Projektowa, obmiarem robot 1 oceng jakos$ci wykonania robot.

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowg nalezy wykona¢ zgodnie z punktem 1.3.

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki,

- zaladunek 1 wywiezienie materiatow z rozbiodrki

- zaladunek i wywiezienie materialdw z rozbiorki na sktadowisko Wykonawcy wraz
z kosztami utylizacji — dotyczy pozostatych materiatow,

- wyrdéwnanie podfoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

- biezaca oceng gruntu zalegajacego w korycie pod rozebrang konstrukcja wraz
z okresleniem grupy nos$nosci podioza,

- pomiar geodezyjny przed i po rozbidrce kazdej warstwy,

10. Przepisy zwigzane

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica liSciasta ogdlnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogolnego
stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno
ogolnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rownoramienne
7. PN-H-93402 Katowniki nierownoramienne stalowe walcowane na
goraco
8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim,
okragtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
10. PN-S-02205:1998 Roboty ziemne
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