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1. Wstep
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t budowlanych wyznaczenia
trasy i punktéw wysokosciowych w ramach projektu ,,Budowa ul. Gtogowskiej na odc. od ul.
Grunwaldzkiej do ul. Smolnej w Kaliszu” — kanalizacja deszczowa

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana
jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajgcymi 1 majacymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy
projektowanej kanalizacji zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

e Zakres robét obejmuje:
— wyznaczenie trasy i punktéw wysokosciowych kanalizacji.

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych

wchodza:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysoko$ciowe punktow gléwnych osi trasy i punktéw
wysokos$ciowych

b) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

c) sprawdzenie lokalizacji sieci uzbrojenia terenu, obiektow (w tym ich posadowien), skrajni na
kazdym etapie robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi Polskimi Normami i
definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Roboét
Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”.
Robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony srodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;
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— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
— warunkow organizacji ruchu;
podano w STWiORB DM. 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

1.6. Wspolny stownik zaméwien (CPV)
Kody grup, klas 1 kategorii rob6t Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV) 45233000-9

2. Wyroby budowlane i materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane
umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania trasy powinny
miec¢ $rednice 0,15 - 0,20 m i dtugosci 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05 - 0,08 m
i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o
srednicy 5 mm i dlugosci 0,04 - 0,05 m.

2.3. Wymagania wzgledem materialow

Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pasa drogowego powinny by¢ zaakceptowane
przez Inzyniera.

Musza by¢:

- wolne od spekan,

wolne od wykruszen, ubytkow,

powierzchnie powinny by¢ gtadkie, bez sladow po pecherzach powietrznych.

w

. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
laty,
- tasmy stalowe, szpilki,
- ruletki,
- samochdd dostawczy,
- inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.
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Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. Wykonanie Robét

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ,,Wymagania ogélne”
przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmujg wykonanie:
a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:
— punktow osi trasy,

b) stabilizacji punktéw w spos6b chroniacy je przed zniszczeniem,

¢) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktéw,

d) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspétrzednych, tacznie z ich zgtoszeniem do Panstwowego
Zasobu Geodezyjnego i1 Kartograficznego, ewentualne wykonanie dodatkowych
punktéw osnowy geodezyjnej (wykonanie Projektu i uzgodnienie go z odpowiednimi
wladzami),

e) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Gtownego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK). Podstawg do prowadzenia prac geodezyjnych jest
odtworzona i1 zaktualizowana osnowa pomiarowa (panstwowa i robocza).

W oparciu o dane zawarte w Dokumentacji Projektowej i pozyskane z Panstwowych Zasobéw
Geodezyjnych 1 Kartograficznych powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbedne do szczegdétowego wytyczenia robét. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane
przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okres§lone w Dokumentacji Projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno byc¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy uszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajagce w
sposOb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. jest odpowiedzialny za ochrong
wszystkich punktow pomiarowych i1 ich oznaczeh w czasie trwania robot. Jezeli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robo6t naleza do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.8 Operat do stabilizacji trasy kanatu
Operat musi by¢ wykonany przez geodete uprawnionego.

5.8.1 Opis

Opis powinien zawierac:
- tytul,
- nazwg i nr. drogi,
- dat¢ wykonania,
- kto wykonat,
- opis obiektu,
- problemy,

5.8.2. Zataczniki (czes¢ mapowa)
- wykaz wspétrzgdnych punktéw granicznych zastabilizowanych wraz ze
wspotrzednymi studni
- punktéw wysokosciowe

6. Kontrola jako$ci Robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Rob6t podano w STWiORB 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

6.2. Wytyczenie osi trasy drogowej
* Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy kanalizackji i
punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.
Sprawdzenie rob6t pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedlug nastgpujacych zasad:
— 0§ nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach prostych,
— robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugosci
budowanego obiektu.

7. Obmiar Robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru Robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest kilometr trasy odtworzonej w terenie.
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8. Odbioru Robét

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbidr rob6ét zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére przedkiada
InZzynierowi.

Czynnosci odbioru mogg by¢ rozpoczete po przedstawieniu protokotu aktualizacji panstwowe;j
0SNOWY pomiarowe;j.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robét z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacja Projektowa i zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00
,»Wymagania og6lne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za kilometr (km) odtworzonej trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych po
dokonaniu odbioru rob6t wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
— wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci okreslonych w niniejsze;j
STWiORB na podstawie szkicéw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych oraz
protok6téw kontroli zgodnie z zasadami okreslonymi w STWiORB DM
00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”,
— pozyskanie niezbednych materialéw geodezyjnych,
— zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego
wykonania robét lub wynikajacych z przyjetej technologii robét;
— wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,
— wykonanie niezbednych zgloszen 1 innych czynnosci przewidzianych
odpowiednimi przepisami,
— wyznaczenie lub odtworzenie (w razie koniecznos$ci) osnowy geodezyjnej,
— wszystkie inne pomiary wynikle z prowadzania robét,
— zalozenie osnowy geodezyjnej,
— zakup i transport materialéw 1 sprzetu,
— wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, préb i sprawdzen,
— oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie.
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10. Przepisy zwigzane

1. Instrukcja techniczna O-1.
GUGIK 1993.
2. Instrukcja techniczna G-3.

3. Instrukcja techniczna G-1

4. Instrukcja techniczna G-2.
5. Instrukcja techniczna G-4.
6. Wytyczne techniczne G-3.2.
7. Wytyczne techniczne G-3.1.
8. Ustawa z 17.05.1989

Ogéblne zasady wykonywania prac geodezyjnych,

Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji
1 Kartografii, Warszawa, 1980

Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1983
Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979
Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

Prawo geodezyjne 1 kartograficzne (Dz.U. 2005, nr 240,
poz. 2077 z pézniejszymi zmianami).
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