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1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych wyznaczenia
trasy i punktoéw wysokosciowych oraz odtworzenia granic pasa drogowego w ramach projektu
,, Przebudowa ulicy Kazimierzowskiej na odcinku od ul. Kadeckiej do ul. Sukienniczej w
Kaliszu".

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi 1 majacymi na celu wyznaczenie przebiegu
trasy projektowanej drogi oraz pozostatych drog zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
e Zakres robot obejmuje:
— Wykonanie robot pomiarowych przy liniowych robotach ziemnych - trasa drog
w terenie rOwninnym

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow

wysokosciowych wchodza:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych (reperow roboczych zalozonych w terenie, dowigzanych do reperow
panstwowych);

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

c) wyznaczenie dodatkowych reperow roboczych;

d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

e) wyznaczenie przekrojow poprzecznych;

f) wyznaczenie przekrojow poprzecznych do prowadzenia pomiaré6w Kkontrolnych
(geodezyjnych) kazdej warstwy ;

g) oznaczenie pikietazu w sposob trwaly oraz odtwarzanie uszkodzonych punktow na biezaco
do konca okresu gwarancyjnego,

h) sprawdzenie lokalizacji sieci uzbrojenia terenu, obiektow (w tym ich posadowien), skrajni
na kazdym etapie robot.

Po wykonaniu rob6t budowlanych nalezy wykona¢:

a) wznowienie punktow granicznych pasa drogowego,

b) wyznaczenie i utrwalenie na gruncie nowych punktéw granicznych znakami
granicznymi, wedlug zasad okreslonych w przepisach dotyczacych geodezji i
kartografii.

c) okazaé granic¢ wiascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,

d) protokoty.
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1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi Polskimi Normami

i definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot
Ogodlne wymagania dotyczace roboét podano w STWIiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania
Ogdblne”.
Robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robdt budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony §rodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikow 1 jezdni,

podano w STWIORB DM. 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

1.6. Wspolny stlownik zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) 45233000-9

2. Wyroby budowlane i materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i1 sktadowania podano w
STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, shupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 m. Pale
drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy
powinny mie¢ $rednice 0,15 - 0,20 m i dlugosci 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05 - 0,08 m
1 dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o
Srednicy 5 mm i dtugosci 0,04 - 0,05 m.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowac materiaty zgodne z

Instrukcjami technicznymi G-1 i G-2.
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2.3. Wymagania wzgledem materialow

Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pasa drogowego powinny by¢ zaakceptowane
przez Inzyniera.

Musza by¢:

- wolne od spekan,

- wolne od wykruszen, ubytkow,

- powierzchnie powinny by¢ gtadkie, bez §ladéw po pecherzach powietrznych.

powinien wykona¢ badania probek betonu podanych z w/w elementéw i przedstawi¢ wyniki
tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu.
Sprawdzenie ksztaltu 1 wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 cm
(w odniesieniu do wymiarow podanych w p. 1.4.2) przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tasmy. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez
przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscia do 1 cm.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

3.2. Sprzet pomiarowy

¢ Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych oraz granic nalezy
stosowac nastepujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,
tyczki,
laty,

tasmy stalowe, szpilki,

ruletki,
- samochdd dostawczy,
- inny sprze¢t zaakceptowany przez Inzyniera.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktow wysokos$ciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania
0g6lne”.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.
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5. Wykonanie Robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania roboét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ,,Wymagania ogdlne”
przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robo6t oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmuja wykonanie:

a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:
— punktow osi trasy,
— punktow wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne,
— reperdw roboczych,

b) uzupehienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkéw krzywych
przejsciowych 1 tukow kotowych,

C) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojow wg.
potrzeb,

d) stabilizacji punktow w sposob chroniacy je przed zniszczeniem,

e) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

f) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspotrzednych, lacznie z ich zgloszeniem do Panstwowego
Zasobu Geodezyjnego i Kartograficznego, ewentualne wykonanie dodatkowych
punktow osnowy geodezyjnej (wykonanie Projektu i uzgodnienie go z odpowiednimi
wladzami),

g) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezb¢dnym zakresie.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Gléwnego
Urzedu Geodezji 1 Kartografii (GUGIK). Podstawg do prowadzenia prac geodezyjnych jest
odtworzona i zaktualizowana osnowa pomiarowa (panstwowa i robocza).

W oparciu 0 dane zawarte w Dokumentacji Projektowej i pozyskane z Panstwowych
Zasobow Geodezyjnych i1 Kartograficznych powinien przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢
wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rz¢dne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej
sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie r6znig si¢ od rzednych okre§lonych w Dokumentacji Projektowej to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno byc¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktoére bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikoOw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke i
polozenie tych punktow. Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
InZyniera. jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
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WSszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob

trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do

punktow pomocniczych, polozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna odleglos¢

pomiedzy punktami gldwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowe;]

a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odleglto$¢ miedzy reperami

roboczymi wzdhuz trasy drogowej powinna by¢ nie wigksza niz 300 m.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy

drogowej 1 obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale

na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze nalezy zalozy¢é w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztalttownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowanych przez

Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni biad niwelacji po

wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do

reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe tablice zawierajagce wyrazne

I jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

Doktadno$¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ dokfadnosci osnowy pomiarowe;]

panstwowej I1-giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana co najmniej do dwoch punktéw osnowy

panstwowej (poziomej i pionowej) klasy nie nizszej niz I1-giej. Przed dowigzaniem osnowy

realizacyjnej do osnowy panstwowej dokona aktualizacji wspotrzednych punktow osnowy
panstwowej, do ktorej osnowa realizacyjna ma by¢ dowigzana.

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie

realizacji Robot, w okresie gwarancji i rgkojmi. Osnowe realizacyjng nalezy aktualizowac nie

rzadziej niz:

a) w trakcie trwania Robot — co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia
ktoregokolwiek punktu osnowy poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uznaje
si¢ rowniez uzasadniong obawe Wykonawcy lub Inzyniera, ze takie naruszenie
nastapito,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 3 miesigce,

C) w okresie rekojmi — wedlug wskazan Inzyniera.

Jakiekolwiek uzupehlienie punktéw osnowy pomiarowej (poziomej i1 pionowej) lub

konieczno$¢ czestszej aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej

STWiORB nie moze powodowac roszczen Wykonawcy o dodatkowa zaplate.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych 1 w punktach posrednich
(kierunkowych) w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz
nie rzadziej, niz co 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad lub 5 cm dla pozostatych drog.
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Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnos$cig do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt.2.2.

Usunigcie punktéw z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Robot zastapi je
odpowiednimi punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg Robot.
Punkty wyznaczajace o$ trasy na krzywych powinny by¢é wyznaczone na tyle gesto, aby
odleglos¢ pozioma pomiedzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie
przekraczata zalozonej tolerancji pomiarowej, to jest 3cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow
1 wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z Dokumentacja
Projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot 1 w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypdéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr
oraz wykopow glebszych niz 1metr. Odleglos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta, co
najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 5 mm w stosunku do
rzgdnych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Na odcinkach, na ktorych wystepuja tuki pionowe odleglosci pomigdzy krzywymi powinny
by¢ wyznaczone na tyle gesto, aby odleglo$¢ pozioma pomiedzy styczng z poprzedniego
punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zalozonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.
Podczas wykonywania prac remontowych istniejacej nawierzchni, wyznaczenie przekrojow
poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki
sposob aby przeprowadzone frezowanie nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki
mineralno — asfaltowej umozliwialo wykonanie kolejnych warstw konstrukcyjnych
z zachowaniem wymaganych grubosci oraz spadkéw zgodnych z Dokumentacja Projektowa.
Dla sprawdzenia prawidtowos$ci pochylenia skarp, ustawi skarpowniki wskazujace pochylenie
skarp. Skarpowniki nalezy ustawia¢ w odlegtosciach uzgodnionych z Inzynierem.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow, wykopow
1 konstrukcji nawierzchni o ksztatcie zgodnym z Dokumentacjg Projektowa.

5.7. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych (do pomiaréw kontrolnych)
Na etapie odtworzenia trasy, nalezy wyznaczy¢ i zastabilizowa¢ w terenie (na czas
prowadzenia robdt) punkty przekrojow poprzecznych co 25 m w celu dokonywania pomiaréw
rzgdnych (w przekroju poprzecznym jezdni) na etapie n/w robot tj.:

- pomiar rzednych koryta pod nowa konstrukcje nawierzchni,

- pomiar rzednych po wykonaniu kazdej nowej warstwy nawierzchni,

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza
Rzg¢dne sprawdza si¢ w osi i przy krawedziach warstwy.

5.8 Wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego
Wznowienie granic jak i stabilizacja granic musi by¢ wykonana przez geodete uprawnionego.
W ramach zamdéwienia nalezy wykonac:
— wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego,
— Wwyznaczenie 1 utrwalenie na gruncie wznowionych punktéw granicznych znakami
granicznymi, wedlug zasad okres§lonych w przepisach dotyczacych geodezji
i kartografii,
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— okaza¢ granic¢ wlascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,
— protokoty zawierajace:
- oznaczenie nieruchomosci wedlug danych z katastru nieruchomosci oraz
ksiggi wieczystej, a w razie jej braku — wedlig innych dokumentéw
okreslajacych stan prawny nieruchomosci,
- oznaczenie i dat¢ wydania decyzji zatwierdzajacej podziat nieruchomosci,
- informacje o sposobie utrwalenia punktow granicznych,
- oznaczenie wyznaczanych i utrwalanych punktow granicznych,
- liste i podpisy 0s6b obecnych przy czynnosciach wyznaczenia i utrwalenia
punktéw granicznych,
- date sporzadzenia protokolu oraz imi¢ 1 nazwisko, numer uprawnien
zawodowych 1 podpis osoby, ktora wykonata protokoét.
Podstawg prawng do wykonania powyzszych czynnosci jest Ustawa z dn. 17.05.1989r. Prawo
geodezyjne i kartograficzne ( Dz.U. Nr 240) oraz Dz.U 2004 nr 268, poz. 2663.
Stabilizacje punktow granicznych nalezy wykona¢ stupkami geodezyjnymi betonowymi (z
krzyzem) wkopanymi w podtoze na takg glebokosé¢ , by ok. 10cm wystawaty ponad
powierzchnie gruntu.
W przypadkach gdy jest niemozliwa trwata stabilizacja punktu stupkiem granicznym,
nalezy zastgpi¢ go innym elementem zamocowanym w podiozu (np. pret stalowy, rurka).
Taki punkt nalezy opisa¢ oraz sporzadzi¢ szkic topograficzny okreslajacy jego polozenie.

Przed rozpoczegciem robdt na drodze, musi odtworzy¢ pas drogowy i1 zastabilizowac go
kotkami drewnianymi, do czasu zakonczenia robot.

Po zrealizowaniu rob6t drogowych, na etapie wykonywania inwentaryzacji geodezyjnej musi
dokona¢ trwalej stabilizacji punktéw granicznych pasa. Do tego celu nalezy uzy¢ znakow
wyzej opisanych.

Znaki nalezy wkopa¢ w miejscach geodezyjnie ustalonych. Geodezyjne graniczniki betonowe
po wkopaniu winny wystawa¢ ponad powierzchni¢ podtoza do 10 cm.

5.9 Operat do stabilizacji granicy pasa drogowego
Operat musi by¢ wykonany przez geodete uprawnionego.

5.9.1 Opis

Opis powinien zawierac:
- tytul,
- nazwe inr. drogi,
- date wykonania,
- kto wykonat,
- opis obiektu,
- problemy,

5.9.2. Zalaczniki (cze$¢ mapowa)

- wykaz wspohrzednych punktéw granicznych zastabilizowanych wraz ze
wspotrzednymi punktu granicznego

- mapy wstggowe z : wrysowang granica , zaznaczonymi punktami granicznymi
i punktu granicznego

- rodzaje punktow

- protokdly z okazania punktoéw granicznych wiascicielom nieruchomosci
przylegtych do pasa drogowego z zalacznikami graficznymi (szkice).
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6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Robdt podano w STWiORB 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

6.2. Wytyczenie osi trasy drogowej
e Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogi i
punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.
Sprawdzenie robdt pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedtug nastgpujacych zasad:
— 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych 1 na prostych,
— robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugosci
budowanego obiektu.

7. Obmiar Roboét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest kilometr trasy odtworzonej w terenie.

8. Odbiodr Robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robadt
Ogo6lne zasady odbioru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

8.2. Sposdb odbioru robot

Odbioér robodt zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicoOw i
dziennikéw pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore przedktada
Inzynierowi.

Czynnosci odbioru moga by¢ rozpoczete po przedstawieniu protokotu aktualizacji
panstwowej osnowy pomiarowe;.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami, roboty uznaje si¢
za niezgodne z Dokumentacja Projektowa i zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny
koszt.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM 00.00.00
»Wymagania ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za kilometr (km) odtworzonej trasy i wyznaczenia punktoéw wysokosciowych po
dokonaniu odbioru robdt wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania 1 obejmuje:
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— wykonanie wszystkich niezb¢dnych czynnos$ci okreslonych w niniejszej
STWiORB na podstawie szkicoOw i dziennikow pomiaréw geodezyjnych oraz
protokétow kontroli zgodnie z zasadami okreslonymi w STWiORB DM
00.00.00 ,,Wymagania Ogodlne”,

— pozyskanie niezbednych materiatdéw geodezyjnych,

— zastosowanie materialdbw pomocniczych koniecznych do prawidlowego
wykonania robot lub wynikajacych z przyjetej technologii robot;

— wyznaczenie punktow gldwnych osi trasy i punktow wysokos$ciowych,

— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych (do pomiaréw kontrolnych),

— wyznaczenie punktow roboczego pikietazu trasy,

— Wwyznaczenie osi, konturow i rzgdnych przepustow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem 1
oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— odszukanie i oznakowanie punktoéw granicznych pasa drogowego (przed

rozpoczeciem  robot)

wspotrzednymi,

— na podstawie przekazanych szkicow wraz ze

— trwale zastabilizowanie punktoéw granicznych pasa drogowego (po zakonczeniu

budowy),

— operat techniczny dla pasa drogowego,

— okazanie granic

drogowego,

wiascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa

— wykonanie niezbednych zgloszen 1 innych czynnos$ci przewidzianych
odpowiednimi przepisami,

— wyznaczenie lub odtworzenie (w razie konieczno$ci) osnowy geodezyjne;j,

— wszystkie inne pomiary wynikle z prowadzania robot,

— zalozenie osnowy geodezyjnej,

— zakup i transport materiatldw 1 sprzetu,

— wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, préb i sprawdzen,

— oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie

10. Przepisy zwiazane

1.

Instrukcja techniczna O-1.

GUGIK 1993.

2.

0ONO Ol W

Instrukcja techniczna G-3.

. Instrukcja techniczna G-1

. Instrukcja techniczna G-2.

. Instrukcja techniczna G-4.

. Wytyczne techniczne G-3.2.
. Wytyczne techniczne G-3.1.
. Ustawa z 17.05.1989

. OST GG-00.01.02

Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych,

Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodez;ji
i Kartografii, Warszawa, 1980

Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1983
Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979
Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. 2005, nr 240,
poz. 2077 z pdzniejszymi zmianami).

Zalozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i
modernizacji drog i obiektdéw mostowych.
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