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1

1.1

Koncepcja

Dynamiczna Informacja Pasazerska (DIP lub DPI czy PIS- Passenger Information System) ta ztozony system
prognozowania czasow odjazdéw z przystankow pojazdow nalezacych m.in. do komunikacji miejskie].
Prezentacja tych danych mozliwa jest dzieki danych o aktualnym potozeniu pojazdow. Informacja ta jest
przekazywana poprzez WysSwietlacze przystankowe oraz aplikacje mobilna.

System powstat w wyniku wzrastajacych wymagan uzytkownikow komunikacji zbiorowej wzgledem informacji.
W zaawansowane], proekologicznej i dostosowane) do Pasazera rozwiazan komunikacyjnych w postaci DIP
dostrzega sie mozliwasci zmniejszenia problemow zwigzanych z silng urbanizacja | zageszczeniem ludnosci w
miastach jak np. wiekszy i bardziej ustabilizowany przeptyw pasazerow, zmniejszenie zattoczenia drogowego.

Wdrazenie Dynamicznej informacji Pasazera ma korzysci zarowna w obszarze Pasazera:

1 Przedstawienie prognozowanego lub rozktadowego czasu odjazdu pojazdow za pomoca
Wyswietlaczy przystankowych lub aplikacji mabilnej

2 Poinformowanie Pasazera o utrudnieniach w ruchu

3 Informuje Pasazera o aktualnym patozeniu pojazdu

Wyswietla wazne komunikaty o usterkach, zmianach rozktadowych, nieprawidtowosciach
wynikajacych z czynnikow niezaleznych lub zaleznych od operatora

5 Umozliwia poprawe abstugi Pasazeraw niepetnosprawnych wzrokowo, jesli Zamawiajacy zamowi
urzadzenia z funkcjg odczytywania gtosowo komunikatow na Wyswietlaczu

Jaki dla Operatora rozwigzania:

1 Zapewnia sledzenie pojazdow | przekazuje informacje aktualne i archiwalng o trasie i potozeniu wraz z
czasami

2 Umozliwia przedstawienie aktualnego potozenia pojazdow na mapie wraz z punktami kantrolnymi,

przystankami lub innymi zdefiniowanymi, na ktore pozwala dana wersja oprogramowania

Umozliwia wykazac kursy niezrealizowane lub realizowane nieprawidtowo

Zbiera dane statystyczne, mogace byc wykorzystane do zwiekszenia ergonomii poszczegolnych reladji

Zwieksza jakosc obstugi Pasazera poprzez przekaz odpowiedniej informacji

a Ul B W

Unaowoczesnia rozwiazania Operatora i zwieksza wydajnosc taboru

System Dynamicznej Informacji Pasazerskiej to wykorzystanie wielu danych i ich analiza czego efektem
koncowym jest wySwietlenie prognozowanego czasu odjazdu pojazdu. Dane uzyskiwane z urzadzen
zamontowanych na pojezdzie- wysytajace koordynaty GPS wykarzystane zostajg do obrobki przez aplikacje
IPO. Z punktu widzenia Operatora dziatanie DIP opiera sie na wspotzaleznosci ponizszych sktadowych systemu:
Lokalizatory na pojazdach

Infrastruktura serwerowa

Infrastruktura wymiany danych miedzy

Wyswietlacz przystankowy

Aplikaga IPO

6 AplikagalGO

Z powyzszej listy mozna tatwo wywnioskowac, ze DIP to nie tylko WysSwietlacz przystankowy, ale przede

u W N -

wszystkich odpowiednie oprogramowania analityczne, przetwarzajgce dane z otrzymanych Lokalizatorach na
pojazdach.

Przeptyw — Komunikacja
Panizszy schemat przedstawia uproszczaony schemat przeptywu danych i komunikacji poszczegolnych stref w
Wyswietlaczu LED Przystanek
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Rysunek 1

12

1.2.1

Modut sterowania | Modut diagnostyki Modut di tyki | Modut
diodami LED diod LED diod LED diodami LED

Modut genreowania Modut genreowania
obrazu A _ obrazu B

Pamiec nieulotna Baza danych Baza danych Pamigc nieulotna
Modut komunikacji
GPRS

GSMIGPRS

Zadania | Funkcje gtownych elementow systemu

Elektroniczne tablice Wyswietlacze Przystankowe

Uproszczony diagram przeptywu danych _ Autor-KC

Urzadzenia stuzace do wyswietlania informadji o rzeczywistych i planowych czasach odjazdow pojazdow oraz
komunikatéw na podstawie danych uzyskiwanych z systemu. Zamontowane w odpowiednich lokalizacjach w
ramach budowy Wezta przesiadkowego: W kazdej tablicy zamontowanej w danej lokalizadji znajduja sie
urzadzenia sterujace, umozliwigjace wyswietlanie prognoz czasow odjazdow skorygowane juz | odpowiednio
obrabione a zaistniate odchylenia w stosunku do zadanego rozktadu jazdy. Informacje te przekazywane sie za
pomoca infrastruktury wymiany danych co w tym przypadku stanowi modem GPRS. W sytuacjach pracy
Wyswietlacza bez potaczenia oprogramowanie Wyswietlacza przekazuje informacje zgodna z planowanym
rozktadem jazdy, ktory znaduje sie w tablicy. Oprogramowanie obstugujacy dziatanie WySwietlacza
przystankowego zawiera w pamieci sterownika zadany rozktad jazdy | nie wymaga zadnej interwencji
uzytkownika. Przekaz tego rozktadu moze odbywac sie droga radiowa lub pofaczeniem bezposrednim z
Wyswietlaczem. Dane z prognozowanego rozkfadu jazdy przesytane sa natomiast droga radiowa z
oprogramowania IPO.

Wyswietlacze sg montowane na nowych stupach dostarczanych wraz z fundamentem prefabrykowanym.
Wyswietlacze Przystankowe sg zamontowane w 3 lokalizacjach podtaczonych do linii sieci elektryczne
zabezpieczonej wytacznikiem roznicowopradowym z cztonem nadpragdowym 16A. Uproszczona koncepcja
podstawowych pofaczen przedstawiona jest na rys.2. Dodatkowo w otworze rewizyjnym stupa znajduje sie
zabezpieczenie pradowe

1 Majkowska Medix 02

2 Harcerska Rogatka 02

3 Gornoslaska Dworzec PKS 08
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Koncepgja Zadania i Funkcje gtownych elementow systemu

Otwor rewizyjny -zabezpieczenie
n.adpradowe topikowe D02

Nazwa Przystanek Ulica : -

Linia Kierunek

Biletomat

Wyswietlacz LED

Skrzynka elektryczna

z wytacznikiem réznicowopradowym
z cztonem nadpradowych -16A
WysSwietlacz LED. 10A biletomat

Rysunek 2 Uproszczona koncepcja podstawowych potgczen _ Autor GD

1.2.2 Wymagania ogolne Dynamicznej Informacji Pasazerskiej zawarte w postepowaniu o udzielenie zamowienia
oznaczone numerem sprawy ZP.271.1.4.2017.

W ramach realizowanego zadania zostat dostarczony system dynamicznej informacji pasazerskiej oraz
zainstalowane zostaty trzy dwustranne szesciowierszowe tablice LED wraz z urzadzeniami do komunikagji z
serwerem, ktore spetniajg wszystkie wymagania Zamawiajacego zapisane w zatacznikach w ww. zamowienia
publicznego.

W sktad wymagan Zamawiajagcego wchadzi:

1 65 urzadzen mobilnych dla 65 autobusow Kaliskich Linii Autobusowych Sp. z 0. o.

2 6 sztuk Tablic Informagji Przystankowej w technologii LED dziatajacych w obrebie trzech
Wyswietlaczy LED Dynamicznej Informacji Pasazera

3 Serwer wraz z systemem operacyjnym niezbednym do SIP

4 Oprogramowanie do zarzadzania | konfiguragji urzadzen mobilnych oraz tablic

5 Oprogramowanie do tworzenia raportaw i monitorowania stanu urzadzen mobilnych oraz tablic

6 Dokumentaga Wykonawcza i Powykonawcza

7 Dostawe, montaz i konfiguracje dodatkowego stanowiska pracy wymaganego do obstugi
zamawianych urzadzen,

8 Dostawe, montaz i konfiguracja wszystkich innych niezbedne urzadzenia wchodzace w sktad
systemu,

9 Dostawa I instalagja oprogramowania do uzytkowania systemu

10 Przygotowanie kompletnej dokumentacji zainstalowanych urzadzen i systemaow,

11 Dostawa karty SIM na padstawie wybranej przez siebie oferty operatora GSM, ktore sg zapewnic
komunikagje do tablicy za pasrednictwem pakietowej transmisji danych przez GSM/GPRS.

12 Dostawa i kanfiguracja oprogramowania, ktéra musi obejmowac abstuge tablic oraz mazliwose
dodawania stanowisk zarzadzania tablic, bez patrzeby zakupu dodatkowych licengj,

13 Gwaranga statej ceny na zastosowane elementy | dostepnosc wszystkich podzespotow przez

minimum 10 lat od ich dostarczenia, jednoczesnie z uwagi na tempo rozwoju elektroniki |
podzespotow wykorzystywanych do budowy urzadzen tego typu Zamawiajacy w trakcie ww.
okresu dopuszcza zastosowanie innych urzadzen i podzespaotow o nie gorszych parametrach
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123

14
15
16

(Zamawiajacy w przypadku potrzeby zakupu proponowanych elementow zamiennych nie moze
ponosit dodatkowych kasztéw w celu ich obstugi i zastosowania),

Przygotowanie petnej dokumentacji na potrzeby ubezpieczenia dostarczonych elementow.
Dostarczenie narzedzi informatycznych dla pracownikéw stanowisk zarzadzajacych

Wymaga sie, aby praca tych urzadzen byta bezobstugowa w rozumieniu codziennego
funkcjonowania. Urzadzenie za posrednictwem protokotu GSM/GPRS bedzie komunikowac sie z
Systemem Dynamicznej Informacji Pasazerskiej w celu wySwietlenia rzeczywistego czasu odjazdu z
przypisanego przystanku. Jednoczesnie wraz z wdrazeniem zostanie zainstalowane stanowisko do
zarzadzania tymi urzadzeniami. Stanowisko bedzie umozliwiato tworzenie raportow sprawnosci |
diagnoze statusu sprawnasci tablic, mozliwos¢ manualnego personalizowania kamunikatow dla
wybranych tablic, podglady wyswietlanej tresci.

Wymagania techniczne dla wyswietlaczy:

1
2

11
12
13

14
15

16

17

18
19

Tablice LED sa fabrycznie nowe.
Dostarczone tablice przystankowe sg wykaonane w technologii LED SMD z diod wysokiej jasnosci (jasnosé
pojedynczej diody to min. 600 mcd), koloru bursztynowega (amber - dtugosc emitowanej fali w zakresie
5350-610 nm).
Jasnoseé matrycy LED tablicy minimum 5000 cd/m?2 ( do skfadanej oferty nalezy dostarczy¢ wyniki
badan wymaganego parametru jasnosci wykonanego przez akredytowane laboratorium badawcze).
Zywotnosc diod - czas pracy diod LED przy ubytku jasnasci nie wiekszym niz 50% i przy pradzie
nominalnym pawinien wynosic minimum 85 000 godzin.
Diody tablicy charakteryzuja sie szerokim katem widzenia min. 110° w poziomie i 110° w pionie.
Raster diod to 4 mm.
Tablica posiada funkgje weryfikacji niedziatajacych diod i wysytac o takim fakcie komunikat do
centrum sterowania systemem.
Zegar na 0sobnej matrycy w gornym prawym rogu tablicy w formacie HH:MM, cyfry w zegarze o
parametrach identycznych ze stawianymi dla znakow na tablicach.
Matryca LED tablicy jest ztozona bezszwowo.
Szyby w abudowach tablic sa minimalnie przyciemnione | pokryte zewnetrzng powtoka
antyrefleksyjna (w celu wyeliminowania efektu odbijania promieni stonecznych od szyby obudowy).
Tablica spetnia wymagania dotyczace odpornasci mechanicznej o sile 6,5).
Pawierzchnia czotowa tablic jest zabezpieczona przed parowaniem i szranieniem.
Tablice sa prawidtowo pracowac w przedziale temperatur od -300C do + 550(, w warunkach
petnego nastonecznienia.
Tablice posiadajg oznakowanie CE
Tablice sg adporne na wszystkie zaktocenia wywotywane przez biegnace w poblizu linie elektryczne
I elektroenergetyczne oraz przechodzace w sieci elektryczne.
Tablice sa wypasazone w dwa czujniki natezenia Swiatta zewnetrznego dla kazdej ze stron, ktare
automatycznie dobieraja jasnos¢ Swiecenia w zaleznosci od wystepujacych warunkow pogodowych
I pory dnia.
Zadaniem czujnika natezenia sSwiatta zewnetrznego zainstalowanego w tablicy systemu SIP jest
pomiar natezenia Swiatfa panujacego w otaczeniu i przesytanie informacji do uktadow regulujacych
Jjasnoscia swiecenia same) tablicy. Bez wzgledu na wystepujace warunki pogodowe i pore dnia
tablica bedzie prezentowac informacje w sposab przejrzysty i czytelny. Czujnik natezenia Swiatta
zewnetrznego zainstalowanegao w tablicy systemu SIP nie powinien dziatac przy krotkotrwatych i
przypadkowych zmianach natezenia Swiatta, takich jak np. Swiatto przejezdzajgcych samochodow.
Matryce LED sa sterowane cyfrowym sygnatem wideo HDMI, co pozwoli na:
wyswietlanie tekstu o dowalnej wysokosci | szerokosci, wyswietlanie dowolnych czcionek w wielu
jezykach, wyswietlanie dowolnych symboli graficznych, praca w trybie graficznym,
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21

22

23

24
25

26

27

28

29

30
31

32

33

34

35

36

37

38

elastycznosc konfiguragji tablicy np. : w chwili, kiedy na tablicy wyswietlane sa 2 lub 3 wiersze
mozna zwiekszy€ wielkos¢ czcionki, a po dodaniu kolejnych wierszy zmniejszy¢ czcionke,
wyswietlanie plikow AVIi BMP.

Tablice sa umieszczane w nierdzewnych obudowach, komponenty elektroniczne sg zabezpieczone
przed skutkami opadow atmasferycznych, wilgoci, zbieraniem sie pary wodnej wewnatrz i zapylenia
o0 stopniu ochrany IP54.

Tablice sa montowane na nowych stupach dostarczonych wraz z fundamentem prefabrykowanym.
Dolna krawedz tablicy informacyjnej, bedzie znajdowac sie na wysokosci minimum 2,7m a
maximum 3 m nad chodnikiem. W kazdym przypadku bedzie zachowany odstep bezpieczenstwa
wzgledem krawedzi zatoki autobusaowej, jak rowniez wzgledem pasow ruchu itd. Uwzglednione
Zastaty konieczne adstepy bezpieczenstwa.

Stupy do montazu tablic sa nierdzewne, acynkowane ogniowo lub aluminiowe. Stupy sg
pomalowane proszkowa na kolor z palety RAL 9016.

Mocowanie tablic do stupa bedzie posiadac zabezpieczenia utrudniajace kradziez tablicy.
Wszystkie przewody doprowadzone do tablicy sg zabezpieczone przed uszkodzeniem,
wyciggnieciem, przecieciem itp.

Wszystkie kable sa schowane wewnatrz struktur wsparczych tak, aby byty niewidoczne | nie miaty
do nich dostepu osoby niepowotane.

Kazda tablica bedzie zawierac nastepujace informacje:

informacje o min. 4 lub 5 najblizszych odjazdach,

godzine w prawym garnym rogu na asobnej matej matrycy LED zamaontowanej w tej same;
obudowie nad gtownga matryca LED (czas synchronizowany z serwerem),

logo Zamawigjgcego w lewym gornym ragu ekranu namalowane na obudowie tablicy,

nazwe przystanku, pomiedzy logiem a godzing namalowang na obudowie tablicy, kolor tta czarny
RAL9011

napisane na obudowie tablicy - biaty RAL 9003,bezposrednio nad matrycg LED nagtowki kolumn:
> Linia (wysradkowane),

> Kierunek (wysrodkowane),

> Odjazd (wysrodkawane),

Odlegtosc od gornej czest matrycy do gornej czesci krawedzi tablicy nie maze przekroczyc 300 mm,
lecz nie mniej niz 200 mm (miejsce na nagtowki kalumn, logo zamawiajacego oraz matryca z
zegarem).

Informacje prezentowane na tablicach dotyczyé s maksymalnie najblizszych 20 minut. W sytuagji,
gdy liczba danych o potwierdzanych, a takze teoretycznych odjazdach bedzie mniejsza od liczby
wierszy na tablicy, pozastate wiersze pozostajg puste. Natomiast w przypadku, gdy liczba linii
autobusowych zatrzymujacych sie na przystanku jest wieksza niz liczba wierszy na tablicy,
wowczas informagja o prognozowanym przyjezdzie najblizszego pojazdu na danej linii,
prezentowana na tablicy bedzie by¢ skrolowana (przewijana) w pionie z mozliwaoscig okreslenia
czasu wyswietlania kazdej podstrony. W dalszej kolejnosci wyswietlana bedzie informacja
dotyczaca teoretycznych adjazdow linii, ktarych nie byta na weczesniejszych podstronach i stronie
gtowne).

Informacje wyswietlane na tablicach sg w czcionce proporcjonalnej lub innej gwarantujacej dobra
czytelnosc napisow.

Ukfad informacji wyswietlanych na tablicach (we wszystkich liniach prezentujacych informacje o
odjazdach) bedzie miat nastepujgcy ukfad:

Oznaczenie numeru linii - co najmniej 3 znaki alfanumeryczne plus 2 diody odstepu z wyréwnaniem
do prawego marginesu,

Kierunek kursu - ca najmnigj 20 znaki alfanumeryczne plus 2 diody odstepu z wyrownaniem do
lewego marginesu,

DP-pr3.KAL17

strona8z7/9



Koncepga

Harmonogram Wdrozenia Projektu — Zakres Zadan

1.3
1.3.1

39

40

41

4L2
43

Ll

45
46

47

43

49

50

51

52

53

54

55

(Czas do adjazdu - 5 znakow alfanumerycznych z wyréwnaniem do prawego marginesu: w
przypadku czasu rozktadowego w uktadzie ,HH:MM" (np. 15:59), w przypadku wyswietlania czasu
rzeczywistego ,MMmin" {np. 08 min).

W przypadku, gdy komunikat o odjazdach . kierunek kursu pojazdu bedzie dtuzszy niz ilos¢ znakow
w dedykowanej linii to tablice sg przewijaty (skrolowaty) poziomo komunikat celem ukazania cate]
Jego tresci.

Informacje o adjazdach na tablicach musza by¢ posortowane narastajaco wg czasu pozostatego do
odjazdu.

Kazdy wiersz wyswietlanej infarmacji musi by¢ oddzielony od kolejnego wiersza minimum o 2 diody.
Wysokos¢ pojedynczego znaku minimum 50 mm ( duza litera), lecz nie mniej niz 9 pikseli { np. litera
A).

Wysaokose pojedynczego wiersza nie mniej niz 12 pikseli wraz z odstepem pomiedzy wierszami
uwzgledniajac litery "duze A oraz mate y".

Zastosowana czcionka bedzie proporcjonalna do parametrow znaku.

Matryca LED wyswietlajgca komunikaty posiada rozdzielczosc 256 pikseli w poziomie x 96 pikseli w
pionie.

Zegar umieszczony na 0sobnej matrycy LED w prawym garnym rogu posiada rozdzielczosc 32
pikseli w poziomie x 16 pikseli w pionie.

W przypadku braku danych o rzeczywistym czasie odjazdu danego pojazdu tablice sg wyswietlic
informacje rozktadowa. Rozktad jazdy bedzie dostepny dla tablic niezaleznie od potaczenia z
serwerem. Za wyswietlanie | przetwarzanie rozktadow w pamieci odpowiedzialny bedzie komputer
przemystowy. W przypadku braku tgcznosci tablica bedzie wysSwietlac rozktad teoretyczny.

Na jedna minute przed rzeczywistym, czyli potwierdzonym przez system odjazdem pojazdu z
przystanku, wiersz z informacja o odjezdzie zacznie pulsowac.

Pa odjezdzie pojazdu z przystanku godzina jego odjazdu zostanie usunieta z tablicy, a
prezentowany na tablicy rozktad ulegnie przesunieciu o jeden wiersz do gory. W pustym wierszu
zostanie wyswietlona godzina odjazdu nastepnego pojazdu.

Zapewniona zostanie mozliwosc wyswietlania na tablicach tekstow sktadajacych sie z dowaolnej
sekwengji liter, w tym duzych lub matych oraz polskich znakow diakrytycznych. Dodatkowo system
umozliwi wyswietlanie symbali zdefiniowanych przez zamawiajacego w trakcie wdrazania systemu.
Tablice zapewnia wyswietlanie petnoekranowych komunikatow graficznych jednobitowych
(monochromatycznych) i tekstowych.

Tablice zapewnig wyswietlanie komunikatow tekstowych przewijanych pozioma w kierunku od
prawej krawedzi matrycy do poczatku pierwszej pozydi pola przeznaczonego na nazwe kierunku.,
Komunikaty specjalne maja pojawiac sie w dolnym wierszu tablicy.

Tablice przy odpowiedniej kanfiguradji (np. 5 odjazdow na tablicy LED lub 4 odjazdy, a 6 wiersz
pozostaje jako pasek informacyjny), zapewnia wyswietlanie komunikatéw tekstowych w ostatnie]
linii (na samym dole matrycy). Przy braku takich kamunikatéw linia ta bedzie pokazywata informacje
0 adjezdzie kolejnega pojazdu. W przypadku, gdy komunikat bedzie dtuzszy niz ilos¢ znakow w
dedykowanej linii to tablice sg przewijaty (skrolowaty) poziomo komunikat celem ukazania catej jego
tresc.

Wykonawca zainstaluje wszystkie urzadzenia przeznaczane do pracy w systemie, oprogramuje oraz
uruchomi tablice. Wykonawca pokryje wszystkie koszty z tym zwiazane.

Harmonogram Wdrozenia Projektu — Zakres Zadan
Sekcja Sprzedaz Rynek Migjski

1

2
3
A

Przygotowanie oferty

Konsultagja oferty z innymi sekcjami
Konfiguracja techniczna
Konfiguracja cenowa

DP-pr3.KAL17
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Koncepga

Harmonogram Wdrozenia Projektu — Zakres Zadan

13.2

13.3

134

135

13.6

1.3.7

138

1.3.9

1.3.10

5 Sporzadzenie warunkow handlowych
6 Sporzadzenie umowy
7 Przygotowanie cennika z gwarancja statej ceny

Sekcja zarzadzanie projektami

1 Harmonogram Prac

2 Koordynacja Prac

3 Raportowanie Prac

4 Konsultacje z klientem

5 Koordynacja prac poddostawcow

Sekcja aplikacje Urzadzen

1 Stwaorzenie koncepcji Aplikadji

2 Stworzenie dokumentagji aplikagji

3 Dostarczenie Aplikacji do wstepnych testow

4 Raportowanie Postepow do Sekdji zarzadzania projektami
Sekcja aplikagi Serwerowych

1 Stworzenie koncepcji Aplikadji

2 Stworzenie dokumentagji aplikagji

3 Dostarczenie Aplikacji od wstepnych testow

4 Raportowanie Pastepow do Sekcji zarzadzania projektami
Sekdja Elektronika i Mechanika urzadzen

1 Stworzenie koncepcji Urzadzenia

2 Stworzenie dokumentacji Urzadzenia

3 Dostarczenie Gotowego projektu Urzadzenia

4 Raportowanie Pastepow do Sekcji zarzadzania projektami
Dziat Produkga

Produkcja urzadzenia
Sekcja Laboratorium i testy

1 Testy Urzadzenia
2 Testy aplikagji

3 Certyfikacja
Sekda IT

Stworzenie niezbednej infrastruktury sieciowe;
Sekcja Wdrozenia

1 Dokumentaga Wykonawcza
2 Wdrozenie urzadzen

3 Wdrazenie aplikacji

4 Szkolenie Klienta/ Operatora
Sekcja Serwis

1 Przyjmowanie zgtaszen awarli
2 Diagnostyka awarii

3 Serwis sprzetowy

DP-pr3.KAL17
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Wykaz Produktow Harmonogram Prac

1.4

1.4.1
1.4.2
1.4.3
1.4.4
1.4.5
1.4.6
1.4.7
1.4.7.1
1472
1.4.7.3
1474
1475
1.4.8
1.4.9
1.4.91
1.4.9.2
1.4.10

2

2.

Harmonogram Prac

Montaz lokalizatorow GPS

Montaz serwera

Montaz Wyswietlaczy LED.PR

Tunel do serwera

Testy wewnetrzne

Dokumentacja Wykonawcza

Testy — przy udziale zamawiajacego
Prezentacja Aplikagi SDIP

Testy poszczegalnych systemaow DIP
Okres funkcjonowania catosci systemu przez okres jednego miesiaca
Dziatania naprawcze — jezeli sg konieczne
Opracowanie dokumentacji powykonawczej
Dokumentaga Powykonawcza

Zgtaszenie odbioru koncowega

Testy koncowe wg planu testow
Dokumentaga Powykonawcza

Odbior koncowy

Wykaz Produktow
Platforma Systemow HUGER

Platforma Systemow HUGER, sktada sie z kilkunastu konfigurowalnych Systemow. Systemy mazna
konfigurowac z kilkudziesieciu typow Urzadzen, a urzadzenia z Modutow. Jest to koncepcgja produktowa
pozwalajaca osiagnac wymagany przez Operatora spersonalizowany System.

Systemami steruja Moduty Zarzadzajace, ktore konfiguruje sie w urzadzeniu o konstrukcji modutowej PMZ
(Platforma Modutow Zarzadzajgcych). PMZ jest strategicznym, centralnym urzgdzeniem wszystkich Systemow
dostarczanych na pojazdu. Z poziomu prowadzacego pojazd, Systemami zarzadza Terminal Pojazdu.
Transmisja danych z pojazdu i do pojazdu, realizowana jest centralnie dla wszystkich Systemow Platformy,
dzieki wyspedjalizowanemu w tym obszarze Systemowi Transmisji Danych LTE/WLAN, ktory rowniez nalezy
do Platformy Systemow Huger. Do centralnej transmisji danych moze by¢ wykorzystywana tylko jedna karta
sim LTE, wybranego Operatora Telefonii Mobilnej i/lub sie¢ WLAN zlokalizowana na Zajezdniach Operatora
Transportu Publicznego. Z centralnej transmisji, wytaczana systemy Hot Spot oraz System tacznosc Gtosowa
UMTS, ktare ze wzgledu na zachowanie najwyzszych standardow bezpieczenstwa oraz wzgledow
praktycznych, realizujg autonomicznie transmisje danych i gtosu z pojazdu i do pojazdu.

Urzadzenia Systemaw Platformy, moga komunikawac sie za pasrednictwem magistrali Ethernet z szybkascig
1Gb/s. Rozwigzanie to zalecane jest przez R&D NOVAMEDIA. Urzadzenia moga byc takze przystosowane da
pracy z innymi mediami np.: Swiattowad, czy protokotami, np.: IBIS, RS-485. Rozwigzania te jednak ze wzgledow
roznych ograniczen technologicznych, wymagaja indywidualnego podejscia i ustalen. Wszystkie procesy
przesytania, przetwarzania i odtwarzania danych odbywaja sie w technologiach cyfrowych. Kancepgja Platformy
HUGER to szereg zalet w budowie pojazdu i pozniejszej jego eksploatagji przez Operatora, w szczegolnosci
mozliwego rozwaju funkcjonalnosci urzadzen Systemow w dowolnym momencie eksploatacji pojazdu

Zatacznik01-pr3.KAL17 Certyfikat CE Platforma Systemaw HUGER i Platforma Aplikacji Urzadzenia IGO
LED.PR Wyswietlacz LED Przystanek

Zatacznik08_pr3.KAL17 _Razstrzelenie - segment boczny tablicy

Zatacznik11 _pr3.KAL17 _Rysunek gabarytowy

Zatgcznik20_pr3.KAL17_Rozmieszczenie wigzek

DP-pr3.KAL17
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Wykaz Produktow

Platforma Systemow HUGER

2117

2112

2113
2114
2115

2116

2117
2118
2118
2.1.2

214
215

Modut Wyswietlacz Komunikaty

Funkcja rozdzielczos¢ > pion > 96pkt
Funkcja rozdzielczosc > poziom > 256pkt
Funkcja dioda > fala > 592nm

Funkcja dioda > jasnosc > 710mcd
Funkcja dioda > kat Swiecenia > 120°

A Ul W N -

Funkgja > raster > 4mm

Modut Wyswietlacz Zegar

Funkcja rozdzielczosc > pion > 16pkt
Funkcja rozdzielczose > poziom > 32pkt
Funkgja dioda > fala > 592nm

Funkgja dioda > jasnosc > 710mcd
Funkcja dioda > kat swiecenia > 120°

Funkgja raster > 4mm

~N O Ul W N =

Funkcja lokalizaga > gorny-prawy

Modut LTE/UMTS/EDGE/GPRS

Modut Antena LTE/UMTS/EDGE/GPRS/WLAN/GPS

Modut Ostona Obudowy Powierzchni Emisyjnej

1 Funkcja Szkto Hartowane

2 Funkcja Powtoka > antyrefleks

3 Funkcja Powtaka > przyciemnienie

Modut Ochrona

1 Funkga IP54

2 Funkcja Antykondensacja Pary Wodne;

3 Funkcja Antywilgoc

4 Funkgja IKO9

Modut Czujnik Zmierzchu

Modut Ethernet

Modut Stup Konstrukecyjny

Antena GNBR1208

Zataczniks_pr3.KAL17 _KartaT-Antena GNBR 1208
Zatacznik16_pr3.KAL17 _Deklaraga Zgodnosci PL - Antena GNBR 1208
Lokalizator

Zatgcznik05_pr3.KAL17_Karta Techniczna-Laokalizator GPS TK-103-28
Serwer

Przetwornica/Zasilacz

Zatacznik13_pr3.KAL17 _KartaTechniczna - Przetwarnica SD-15B-24
Zatacznik17 _pr3.KAL17 _Deklaragja Zgodnosci PL - Zasilacz
Biletomat BS-201

Zatacznik3_pr3.KAL17_Biletomat BS-201

Gtowne czesci Systemu

LP Rodzaj Nazwa PN

Fotografia

1 Urzadzenie | LED.PR US-011-002-01-01-01-01

Wyswietlacz LED
Przystanek

DP-pr3.KAL17
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Wykaz Produktow

Platforma Systemow HUGER

2 Urzadzenie | Antena INNE _ANT-GNBR1208-
zewnetrzna SMA-FME
3 Urzadzenie | Antena INNE _ANT _GPSDM700/58

LTE(GSM)/GPS/
WLAN

00555

4 Komponent

Lokalizator/GPS
Tracker do
wysytania
koordynatow
GPS z pojazdu

KOMP_TRACKER_103_B

5 Urzadzenie

POWEREDGE
R430 E5-
26204/4X1TB/1
6GB

KOMP_SERWER _R430_E5
-26204_5YRNBD

6 Komponent

Przetwornica/
Zasilacz (Pojazd)

PRZ_PSD-15B-24

DP-pr3.KAL17
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Wykaz Produktow

Platforma Systemow HUGER

7 Urzadzenie

Biletomat

BS-201

8 Komponent

Klaster LED
32x32 R4amm -
bursztynowy

KE-KL3232R4-VO1R0O1B0O2

9 Komponent

Obwad
drukowany
IEC50-V02R00 7z
elementami
elektronicznymi

KE-IEC50-V02R00BO1

10 Komponent

LEDSTER  dla
klastrow  LED
zintegrowanych

KE-LSTERP-VO1R01B01

11 Komponent

PROGRAMATOR
APALIS

DEV_IXORA_V1.1A

DP-pr3.KAL17
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Wykaz Produktow

Platforma Systemow HUGER

12 Komponent

HDMI to CSI-2
BRIDGE

CSI-2B102

13 Komponent

PAMIEC MSD HC
8GB
INDUSTRIAL

KOMP _PAMIEC_TRANSCEN
D_C10

14 | Komponent

APALIS T30 1GB
TIV1AA

DEV_APALIS_T30_IT

S TAIWAN 121883
¥T FBA337 000
T30-P-A3

15 Komponent

WIRELESS
COMMUNICATIO
N MODULE
LEST10EUG703T
001

DEV_LESTOEUG_PCI

| DE910-DUAL

16 | Komponent

Zasilacz:
impulsowy;  do
ekranow  LED;
modutowy;
252W; 4,2VDC

ZAS_HSP-300-4.2

17 | Komponent

Zasilacz:
impulsowy;
modutowy;
50,4W; 12VDC;
4,2A;

ZAS _RS-50-12

18 | Komponent

HDUTY HNG
80X110MM  BK
Zawias do tablic
przystankowych

MECH_1399122E

19 | Komponent

Zamek

MECH _M22SE-KW8-
32.5/4/45-SN-P

DP-pr3.KAL17
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Wykaz Produktow

Platforma Aplikacji Urzadzen 1GO

20 | Komponent | Zamek MECH_M22W32-455E-
32/3/45-01
2.2 Platforma Aplikacji Urzadzen 1GO

2.2.1
2211

2212

2213

2214

Platforma Aplikacji Urzadzen, skfada sie z kilkudziesieciu konfigurawalnych Aplikagji Urzadzen, ktore konfiguruje

sie z kilkunastu typaw niezaleznych i wspotdziatajacych z saba wyspedjalizowanych modutow, posiadajacych

okreslane Funkcje Wykanawcze, co pozwala osiggnac kompletne, w petni sprawne Urzadzenie, spetniajace

wymagania Operatora. Koncepcja Platformy Aplikadji urzadzen IGO pozwala na konfigurowanie Aplikadji

Urzadzenia z modutow i umozliwia rozwaj Urzadzenia w przysztosci.
Aplikacja Informacja Dynamiczna IGO LED.PR
Modut Numer Linii Informacja Dynamiczna IGO LED.PR

1 Funkcja Szerokosc Modutu > 3 znaki
2 Funkcja Wytaczenie Modutu
3 Funkcja wyréwnanie > prawo

Modut Kierunek Linii Informacja Dynamiczna IGO LED.PR
Funkcja Wiersz > Wysaokosc > min 12pkt
Funkcja Znak > Wysokasc > min 9pkt

Funkcja Szerokosc Modutu > 20 znakow
Funkgja Przewijanie w Poziomie

Funkcja Chronologia

Funkcja Wytaczenie Modutu

~N O Ul B W N -

Funkcja wyrawnanie > lewo

Modut Czas Odjazdu Informacja Dynamiczna IGO LED.PR
Funkgja Szerokosc Modutu > 5 znakaw
Funkgja Format > HH:MM

Funkgja Format > MMmin

Funkcja Teoretyczny - Informacja Rozktadowa
Funkcja Wytaczenie Modutu

A Ul W N =

Funkcja wyréwnanie > prawo

Modut Przetwarzanie Rozktadow Informacja Dynamiczna IGO LED.PR
Funkgja Bufor Informacji > 20min

Funkgja Przewijanie Kierunkaw > Pion

Funkcja Przewijanie kierunku > Czas Przewijania

Funkcja pulsowanie przed odjazdem > 1min

Funkgja Palskie Znaki

Funkcja Rozktady wbudowane w urzadzenie

~N O Ul W N =

Funkcja Rozktady Dynamiczne online

DP-pr3.KAL17
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Karty Techniczne Urzadzen

Platforma Aplikacji Serwerowych IPO

2215

222

223
2231

2232

224
2247

2242

2243

2.3

4.1

Modut Komunikaty Spedjalne Informacja Dynamiczna IGO LED.PR

funkgja wyréwnanie > dot

Aplikacja Zegar IGO LED.PR
funkcja Format > HH:MM

Aplikacja Diagnostyka IGO LED.PR

Modut Uszkodzenie Diagnostyka IGO LED.PR
funkcja Dioda

Modut Czujnik Zmierzchu Diagnostyka I1GO LED.PR
funkcja Weryfikacja Odczytu

Aplikacja Informagja Multimedialna IGO LED.PR

modut Komunikat Informacja Multimedialna IGO LED.PR
funkcja Petny Ekran

Modut Grafika Informacja Multimedialna IGO LED.PR
funkcja Petny Ekran

Modut Wideo Informacja Multimedialna IGO LED.PR
funkgja Petny Ekran

Platforma Aplikacji Serwerawych IPO

Platforma Aplikagi PO, sktada sie z kilkudziesieciu konfigurowalnych Aplikacji kontrolujgcych. Aplikagje

konfiguruje sie z kilkunastu dostepnych typow niezaleznych i wspotdziatajacych z sobag wyspecjalizowanych

modutow, zbudowanych z zaktadek | podzaktadek, posiadajacych okreslone funkgje. Podstawowa aplikacja, jaka
jest Aplikacja Administratora, kanfigurowana jest na serwerze Operatara wraz z wybranymi modutami. Po

zakonczeniu konfiguragji, Operator samodzielnie zarzadza modutami, budujac wiasng aplikacje, wg

indywidualnych potrzeb i wizji.

Po zakonczeniu kanfiguracji Aplikacji Administratora, Platforma IPO, dostepna jest dla uprawnionych

uzytkownikow Operatora w przegladarce internetowej, pod jednym adresem www, dostepnym wg polityki
Y p przegig J, pod jedny epny g polity

bezpieczenstwa Operatora.

Koncepcja Platfarmy Aplikadji IPO, to szereg zalet, pierwsze wystepuja juz w czasie jej uruchamia, kolejne

podczas jej eksploatadji.

Karty Techniczne Urzadzen

ZatgcznikO4 _pr3.KAL17 _KartaTechniczna-Antena GNBR 1208
Zatgcznik05_pr3.KAL17_Karta Techniczna-Laokalizator GPS TK-103-28
Zatacznik13_pr3.KAL17 _KartaTechniczna - Przetwarnica SD-15B-24
Zatacznik14 _pr3.KAL17 _KartaTechniczna - Serwer PowerEdge R430

Zatacznik15_pr3.KAL17 _KartaTechniczna - LED.PR WysSwietlacz LED Przystanek

Rysunki Techniczne i Modele 3D

Zatacznik8_pr3.KAL17_Rozstrzelenie - segment boczny tablicy

Zatacznik11_pr3.KAL17 _Rysunek gabarytowy

Stup przystankowy
Zatacznik09 _pr3.KAL17 _Stup montazowy

DP-pr3.KAL17
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Rysunki Techniczne i Modele 3D

Projekt ptyty czotowej Wyswietlacza LED Przystanek

4.2

@ Majkowska Medix 02

Kalisz

Linia Kierunek

il
[ﬁj Harcerska Rogatka 02

Kalisz

Linia ([

Eﬁﬂ Gornoslaska Dworzec PKS 08

Kalisz

Linia Kierunek

.czww RALOOTT l:‘ Transparentne I:‘ BIALY RALS

W praojekcie ptyty czotowej zastosowano szybe bezpieczng, ktora agranicza zagrozenia dla zdrowia 0sob sacych

wyniku spalania.

Projekt ptyty czotowe) Wyswietlacza LED Przystanek

w poblizu urzadzenia. Zagrozeniem sa ewentualnie powstate odtamki rozbitego szkta, a takze agien,
temperatura czy gazy tj. objawy towarzyszace pozarom i reakcjach chemicznych i fizycznych powstatych w

DP-pr3KAL17
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Schematy

Instalacja Urzadzenia LED.PR Wyswietlacz LED Przystanek

Szyby w obudowach tablic pokryte sg zewnetrzng powtoka antyrefleksyjng w celu wyeliminowania efektu
odbijania promieni stanecznych od szyby obudowy.

Wyswietlacze zostajg umieszczone w obudowach zabezpieczajace kamponenty elektroniczne przed skutkami
opadaw atmosferycznych, wilgaci, zbieraniem sie pary wodnej wewnatrz i zapylenia o stopniu ochrony IP54.
Gdzie zgadnie z normg PN-EN 60529:2003 pierwszy znak (IPx0) oznacza zabezpieczenie przed ciatami statymi:
0 — Brak ochrony

1 — ochrona przed ciatami o wielkosci ponad 50 mm (przypadkowy dotyk dtonig)

2 — ochrona przed ciatami o wielkosci ponad 12,5 mm (przypadkowy dotyk palcem)

3 — ochrona przed ciatami o wielkosci ponad 2,5 mm (przypadkowy dotyk drutem lub wkretakiem)

4 — ochrona przed ciatami o wielkosci ponad 1 mm (cienkie narzedzie, cienki przewod)

5 — achrona przed wnikaniem pytu w ilosciach zaktocajacych prace urzadzenia

6 — catkowita ochrona przed wnikaniem pytu

Natomiast drugi znak (IPx) z norma PN-EN 60529:2003 oznacza zabezpieczenie przed wnikaniem wody:

0 — Brak ochrony

1 — ochrona przed kroplami wody spadajacymi pionowo (z kandensadji)

2 —ochrana przed kraplami wody padajacymi na obudowe pod katem 15° wzgledem potozenia normalnego

3 — ochrana przed kraplami padajacymi pod katem 60° od pionu

4 — ochrona przed kroplami padajacymi pod dowolnym katem, ze wszystkich stron (deszcz)

5 — ochrana przed strumieniem wody z dowolnego kierunku

6 — ochrana przed silnymi strumieniami wody lub zalewaniem falg z dowolnego kierunku

7 — ochrona przed zalaniem przy zanurzeniu na taka gtebokosc, aby dolna powierzchnia obudowy znajdowata
sie 1 m pod powierzchnig

8 — ochrona przed zalaniem przy ciggtym zanurzeniu i zwiekszonym cisnieniu wody (1 m gtebokosci)

9 — ochrona przed zalaniem struga wody pod cisnieniem (80-100 bardw, o temperaturze do +80 °C) zgodnie z
norma DIN 40050

Schematy

Zatacznik07 _pr3.KAL17 _Schemat Zasadniczy instalagi elektrycznej Lokalizatora i Tablicy Elektronicznej
Zatacznik24 _pr3.KAL17 _Projekt Techniczny — Budowa wezta przesiadkowego

Zatacznik25_pr3.KAL17 _Lokalizaga Przytacza kablowego WLZ — Gornoslaska Dworzec PKS08

Zatacznik26 _pr3.KAL17 _ Lokalizaga Przytacza kablowego WLZ — Harcerska Rogatka 02
Zatacznik33_pr3.KAL17 _Schemat blokowy LED.PR WySwietlacz LED Przystanek

Zatacznik34 _pr3.KAL1T7 _Schemat platformy elektroniki B

Zafacznik35_pr3.KAL17 _Schemat platformy elektroniki A

Zatacznik36_pr3.KAL17 _Schemat matrycy LED AT B

Zatacznik39-pr3.KAL17-Schemat Zasadniczy + Zasada Komunikadji

Instrukcgja Uruchomieniowa

Instalacja Urzadzenia LED.PR WysSwietlacz LED Przystanek

Zatacznik09 _pr3.KAL17 _Stup montazowy
Zatacznik12 _pr3.KAL17 _Ztazenie - montaz wyswietlacza na stupie

Instalacja urzadzenia odbywa sie dzieki profilom umozliwiajacym montaz od gory i od dotu

DP-pr3.KAL17
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Instrukgja Uruchomieniowa Instalacja Urzadzenia Dell PowerEdge R430

Profile umc:'z:iwiq'qce rmontaZ
od gory i od boku

Iegar o
rozdzeiczobcl
14232 R4
frycao
rozdrielczosci
P4u254 R4
Rysunek 3 Koncepgia wyglgdu Wyswietlacza LED | jego gtowne cechy _ Autor SG
6.2 Instalacja Urzadzenia Dell PowerEdge R430
Maksymalna temperatura otoczenia przy pracy ciagtej: 35°C.
6.2.1 Zainstaluj system w szafie rack

L
i *‘Fﬂﬂﬂﬂﬂﬂ"#,ﬂ‘l‘ﬂﬂa

FPFIFFIITT

6.2.2
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6.2.3 Padtacz system do zrodta zasilania

’@7| ]
e, .50 0 EE—

6.2.4 Zwin kabel zasilania i zabezpiecz go zaciskiem

6.2.5 Wigcz system

CIPPIIFRRII P

PITERII P I

6.3 Instalacja serwisowa na wypadek awarii

6.3.1 Flashowanie modutow lcdled _master i lcdled _slave

Flash'owanie odbywa sie z pomoca ptytek deweloperskich i kamputera z
system linux.

Materiaty wyjsciowe:
Modut flashowania - Apalis-T30,
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6.3.1.1

Ptyta deweloperska - Ixora (Tryb recavery - przycisniete dwa przyciski (SW1 + SW3)
przy starcie)

Ptyta bedzie dodatkowo wymagac zasilania, kabla ethernet, R5232
oraz MicroUSB.

Przygotowanie karty SD

Przygotuj karte SD o nastepujacych parametrach:

Minimum 4GB pojemnosci;

Na komputerze, do ktarego jest podtaczona ptyta deweloperska, upewniamy sie, ze zamontowano karte SD.
Jesli chcemy sprawdzic, czy system poprawnie wykryt nasza karte, uzywamy w tym celu polecenia Isblk, badz
blkid.

Plik identyfikujacy nasze urzadzenie powinien nazywac sie: mmcblkO.

Nastepnie kopiujemy dostarczany obraz systemu minimalnego o nazwie

‘apalis-n3.img' na karte SD.

Nastepnie wykonujemy kopie abrazu na karte SD:
# dd if=apalis-n3.img of=/dev/mmcblk0

Flash'owanie kartg SD

Na komputerze, do ktorego podtaczona ptytka dewloperska uruchamiany na nim program minicom, badz inny
program, ktary jest w stanie odbierac | wysytac dane na porcie szeregawym. Prawdopodobnie beda do tego
potrzebne

uprawnienia root.

$ minicom -D /dev/ttyUSBO

I minicom Z domyslng konfiguracja nie potrafi wysytac¢ danych. Mozemy to zmieni¢ wciskajac kombinacje
klawiszy:

Ctrl-az 0 ARROW-DOWNX2<ENTER> f ESCx2

Wktadamy teraz karte SD do odpowiedniego slotu, ktory znajdziemy pod spodem ptyty dewloperskigj i
uruchamiamy go w trybie recovery.

Z dostarczonego archiwum, w folderze apalis wykonujemy komende.

/update -d

Powyzsza instrukgja przesle binarne obrazy U-Boot'a do pamieci RAM modutu, a nastepnie przystapi do ich
wykonywania (pamietaj, ze petng pomoc do skryptu update.sh mozna uzyskac przetacznikiem -h). Efektem

bedzie ukazanie sie menu bootload'era w minicom.

U-Boot 2015.04 (Jun 06 2017 - 14:44:31)

TEGRA30

DRAM: 1GIB
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MMC: Tegra SD/MMC: O, Tegra SD/MMC: 1, Tegra SD/MMC: 2

tegra-pcie: PCl regions:

tegra-pcie: 1/0: 0x2000000-0x2010000

tegra-pcie: non-prefetchable memory: 0x20000000-0x30000000

tegra-pcie: prefetchable memory: 0x30000000-0x40000000

tegra-pcie: 4x1, 1x2 configuration

tegra-pcie: probing part 2, using 1 lanes

In:  serial
Out: Icd
Err: lcd

Model: Toradex Apalis T30 1GB V1.1A, Serialit 02711464
USB recavery mode, disabled autoboot

Net: e1000: no NVM

e1000#0

Apalis T30 #

Wszystkie dostepne polecenia mozna wylistowac przy pomocy polecenia
help. Przy pierwszym flashowaniu, pokaze sie napis:

Missing Toradex config block

Powinnismy wiec wygenerowac konfiguracje dla danego modutu. Mozna to uczynic komenda cfgblock create.
Zastaniemy zapytani o numer seryjny procesora i wersje hardware'u. Nastepnie wpisujemy run setupdate; run
update;. Te komendy sa odpowiedzialne za wpisanie binarnych obrazaw U-Boot'a, kernel'a i rootfs znajdujacych
sie na karcie SD do pamieci trwate] modutu.

Pa okato 7 minutach, system minimalny bedzie widoczny na adresie IPv4 10.1.1.253.

Logujemy sie na root@10.1.1.253 uzywajac komendy ssh i hasta

jowe2-a"

$ sshroot@10.1.1.253

Nastepnie wykonujemy komende, bedac potaczonym z urzadzeniem:

$ fw-update -P firmware/pr3_kal17/lcdled_master -s
firmware.riw.novamedia.pl clear-firmware -p NMIFirmware997 -u firmware -YES

DP-pr3.KAL17
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I restartujemy urzadzenie przy uzyciu komendy 'reboot’.
Cafa instrukcje powtarzamy, dla modutu Icdled _slave, a przy tym zmieniamy przedostatnia komende:

$ fw-update -P firmware/pr3_kal17/Icdled_slave -s
firmware.riw.novamedia.pl clear-firmware -p NMIFirmware997 -u firmware -YES

Flashowanie driverM i driverS

Patrzebna bedzie karta SD, o identycznych wymaganiach co karta uzyta przy flashowania lcdled _master.
Na karte SD kapiujemy dostarczony obraz o nazwie 'raspberry.img'. Aby odszukac potrzebne urzadzenie,
uzywamy intrukgji w sekcji dot. flashowania modutow Icdled _master i Icdled _slave.

# dd if=raspberry.img of=/dev/mmcblk0

Pa wykonaniu kopii, wktadamy karte SD do urzadzenia Raspberry Pi 3 Model B podtaczamy je do sieci.
Modut pojawi sie na adresie IPv4 10.1.1.253. Logujemy sie na nie, przy uzyciu komendy ssh i hasta jowe2-a'"

# ssh root(@10.1.1.253
Nastepnie wykonujemy komende:

# fw-update -P firmware/pr3_kal17/driverM -s firmware.riw.novamedia.pl
clear-firmware -p NMIFirmware997 -u firmware -YES

I restartujemy urzadzenie, przy uzyciu komendy 'reboot’
Cafg instrukgje powtarzamy, dla modutu driverS, a przy tym zmieniamy przedostatnig kamende:

$ fw-update -P firmware/pr3_kal17/driverS -s firmware.riw.novamedia.pl
clear-firmware -p NMIFirmware997 -u firmware -YES

7 Instrukcja Obstugl Urzadzenia I Aplikagji Urzadzenia
7. LED.PR WySwietlacz LED Przystanek

03:42

Romariska Petla 09:54
Poznaiiska Kan 09:58

Sktodouskiei-C 10:04
Lubelska Hiniaru Pella 10:08
Szate Petla  10:T1
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7.1.2
7.1.21

7122

7123

TTEST TEST TEST
TTEST TEST TEST

TTEST TEST TEST
T2 EST TEST TEST
ST - TEST « TEST - TEST - TEST

Studium mozliwosci

System Dynamicznej Informacji Pasazerskiej utatwia informowanie pasazerow o biezacym statusie pojazdu
wzgledem rozktadu jazdy. System dostarcza automatycznej i bezobstugowej informacji o odjazdach w czasie
rzeczywistym. Tworzy prognozy odjazdow. Dodatkowo mozna tablice zainstalowane na przystankach
autobusowych wykorzystaé do przekazywania pasazerom innych infarmagji tekstowych, np. o nagtych
zmianach w funkcjonowaniu kamunikacji miejskiej, zanieczyszczeniach powietrza w miescie etc.

Systemem objete s3g nastepujace elementy: autobusy Kaliskich Linii Autobusowych, aplikacja serwerowa oraz
tablice Dynamicznej Informacji Pasazerskiej umieszczone przy wybranych przystankach w miescie.

Autobusy raportuja swojg pozycje (pobierang z GPS) do dedykowanej aplikacji serwerowej, tam na podstawie
zebranych danych przewidywany jest czas przybycia autobusu na przystanek.

Informacja o odchyleniu od rozktadowego przybycia autobusu na przystanek jest nastepnie przesytana do tablic
DIP.

Wyrozniamy nastepujace grupy uzytkownikow majacych kontakt z systemem:

1 pasazerowie KLA
dla nich najbardziej istotna jest informacja o prognozowanej punktualnosci przybycia autobusu na
przystanek

2 przechodnie i osaby postronne
moga skorzystac z dodatkowych informacji tekstowych, niekoniecznie dotyczacych KLA, ale rowniez
waznych wydarzen w miescie

3 dyspozytor lub obstuga KLA
ustawia w systemie informacje tekstowe wyswietlane na tablicach DIP — indywidualnie dla
przystanku lub dla wszystkich zbiorczo.

Specyfikacja czcionek

czcionka zegara

Wymiary czcionki(diody): 6x12

Grubosc znaku: 2 diody

Odstep miedzy znakami: 1 dioda

Dostepne znaki: cyfry, znaki specjalne

Przewijany rozktad:

Wymiary czcionki (diody): 8x13

1 Duze znaki: 6x13

2 Mate znaki: (5-7)x8

Grubosc znaku: 2 diody

Przestrzen na 'ogonki': wysakosc 'ogonka’ zajmuje przestrzen

marginesu dolnego

Odstep miedzy znakami: 2 diody

WysaokoS€ marginesu dolnego : 3 diody

Wysaokos¢ marginesu gornego : O diod

Dostepne znaki: litery, cyfry, znaki specjalne

Tekst na dale tablicy:

Wymiary (diody):
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7.1.3.1

Rysunek 4

1
2

Duze znaki: 8x13
Mate znaki: (5-7)x8

Grubosc znaku: 2 diody

Przestrzen na 'ogonki': wysakosc 'ogonka’ zajmuje przestrzen

marginesu dolnego
Odstep miedzy znakami: 2 diody

WysaokoS€ marginesu dolnego: 3 diody
Wysokos€ marginesu gornego: O diod
Dostepne znaki: litery, cyfry, znaki specjalne

Analiza (spis wymagan wabec systemu, diagram ERD, FHD, DFD, wdrozenia odzwierciedlajacy fizyczna

strukture catego systemu, z uwzglednieniem oprogramowania i sprzetuy);

Wymagania funkcjonalne:

Poczgtkowe wymagania funkcjonalne _ Autor RM

(Wyswietlanie informacji o przyjazdac

h
na przystanek J

Wyswietlanie odjazdéw zadanych
(rozktadowych)

vSynchronizowanie rozkladéwx
z Logico

Diagnostyka stanu po!qczenié
z Logico

—{ Wyswietlanie prognoz dynamicznych J

Odbieranie prognozo |
odjazdach z Logico

[ Potwierdzanie otrzymania '
prognoz o odjazdach

L Wyswietlanie dodatkowych informacji J

Wyéwieﬂanie paska infonnacji:
w 5. wierszu

Wyswietlanie petnoekranowej
informaciji tekstowej

‘ Wyswietlanie monobitowej :
informaciji graficznej

Urzadzenie za posrednictwem protokotu GSM/GPRS bedzie komunikowac sie z Systemem Dynamiczne
Informacji Pasazerskiej w celu wyswietlenia rzeczywistego czasu odjazdu z przypisanega przystanku.
Urzadzenie przesyta do serwera diagnoze statusu sprawnosci tablic, umozliwia wyswietlanie komunikatow

tekstowych dla wybranych tablic.
Informacje prezentowane na tablicach dotyczyé s maksymalnie najblizszych 20 minut. W sytuagji,
gdy liczba danych o potwierdzonych, a takze teoretycznych odjazdach bedzie mniejsza od liczby
wierszy na tablicy, pozastate wiersze pozostaja puste. Natomiast w przypadku, gdy liczba linii
autobusowych zatrzymujacych sie na przystanku jest wieksza niz liczba wierszy na tablicy, wowczas
informacja o prognozowanym przyjezdzie najblizszego pojazdu na danej linii, prezentowana na
tablicy jest stronicowana z mozliwoscig okreslenia czasu wyswietlania kazdej strony.
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Rysunek 5

7132

Cay jest grafika? Cryjes i NE—>] odj il od}azdgwpo 4
Zy jest g NIE az o na
pelnoekranowy? i Sioi
TAK TAK TAK
Wyswietl pasek

Wyswiel tekst scrolli po 4

R B peinoekranowy odjazdy na
strong

VQRTJ-

Schematyczny proces logiki wyswietlania tresci _ Autor RM

Wymagania niefunkcjonalne
Dla poprawnego dziatania DIP kanieczne jest state potaczenie z serwerem Logico.
Realizowane bedzie za pomoca technologii GPRS/3G.
Rozdzielczos¢ okreslamy formatem "A x B" gdzie A odpowiada szerokosci a B wysokosci w liczbie diod LED
Pozycje okreslamy formatem "A, B" gdzie A odpowiada pozycji poziomej a B pozycji pionowej w liczbie diod LED
od lewego, gornego rogu obrazu
Wyswietlany obraz podzielony jest na nastepujace obszary:
1 Matryce LED zegara
>W prawym, gornym rogu,
>na pozydji 0, 0
>0 rozdzielczosci 32x16
2 Matryce LED gtowna sktadajaca
>na pozycji 0, 32
>0 rozdzielczosci 256x96, dziatajaca w kilku trybach

Na obszarach wyswietlany jest odpowiednio obraz:
1 Matryca LED zegara - wyswietlany jest zegar w formacie "H:M" gdzie H odpowiada godzinie zegara
24g0dzinnego M odpowiada minucie danej godziny
2 Matryca LED gtowna - wySwietlany obraz jednego z kilku trybow:
>4 odjazdy + wiadomosc. Jezeli dla danego przystanku zdefiniowana jest wiadomos¢
tekstowa, to przesuwa sie w najnizszym wierszu od prawej do lewej. Cztery wiersze powyzej sg
"polem odjazdow".
>5 odjazdaw. Na cate] powierzchni, w 5 wierszach jest "pole odjazdow"
>duza grafika monobitowa
>duza informacja tekstowa

Specyfikacja "pola odjazdow':

Sktada sie ze zdefiniowanej liczby wierszy (tutaj 4 lub 5)

Padzielana jest na 3 kalumny, od prawej: numer linii, kierunek, godzina odjazdu

Kolumny maja szerokosc: numer linii (34 diody), kierunek (166 diod), godzina odjazdu (50 diod)
Szerokosc odstepow pomiedzy kolumnami | wierszami wynosi 3 diody

Odstep od garnej i dolnej krawedzi ekranu wynasi 2 piksele

Wysakose czcionki wynosi 16 pikseli

a Ul W N =
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7 Jezeli nazwa kierunku jest dtuzsza niz dostepne w polu migjsce, tekst jest przewijany ad prawej do
lewe)

8 Odjazdy sortowane sg wedtug czasu odjazdu

9 WysSwietlane sg odjazdy z najblizszych 20 minut. Jeslijest ich wiecej niz liczba wierszy N w "polu

odjazdow", s stronicawane, czyli wyswietlane pa N na kazdej stronie

Komunikagja pomiedzy serwerem Logico a komputerem sterujgcym wykorzystuje 2 protokoty:

MQTT oraz rsync. Za pomoca rsync przesytane sg zadane (rozkfadowe) dane odjazdéw z przystanku (baza
SQLite),

informacja tekstowa (pasek scrall), petnoekranowa informacja tekstowa oraz monobitowa grafika.

Paowyzsze dane sa synchronizowane co 5 minut.

Za pomocg protokotu RSYNC przesytana jest baza danych (SQLite) zawierajaca zadane rozkfady
Jjazdy dla 3 typow dniro, so, ni.

Protokot MQTT jest wykorzystywany do komunikacji z tablica w celu biezgcego informowania o
estymowanym czasie dojazdu pojazdu na przystanek.

Zadany rozktad jazdy to plik SQLite o nastepujacej strukturze:

CREATE TABLE NI (id INTEGER PRIMARY KEY AUTOINCREMENT, line VARCHAR(5), direction VARCHAR(100),
departure_time VARCHAR(5), id_nmi VARCHAR(100));

CREATE TABLE RO (id INTEGER PRIMARY KEY AUTOINCREMENT, line VARCHAR(5), direction VARCHAR(100),
departure_time VARCHAR(5), id_nmi VARCHAR(100));

CREATE TABLE SO (id INTEGER PRIMARY KEY AUTOINCREMENT, line VARCHAR(5), direction VARCHAR(100),
departure_time VARCHAR(5), id_nmi VARCHAR(100));

CREATE TABLE info (name VARCHAR(50), value VARCHAR(150));

gdzie:

- line - numer (nazwa linii)

- direction - kierunek

- departure_time - rozktadowy czas odjazdu

- id_nmi - unikalny id odjazdu.

Paszczegolne tabele odpowiadajg typom dni w rozktadzie jazdy: RO — dzien roboczy, SO — sobota, NI —
niedziela.

Tabela info zawiera dodatkowe informacje — aktualnie tylko jeden rekord:

stop_name | <nazwa przystanku>

Informacja tekstowa (zarowno petnoekranowa, jak i pasek scroll) sg plikami tekstowymi w kodowaniu UTF-8.
Plik zawierajacy informacje tekstowa na pasek scroll powinien zawierac tylka jedna linie tekstu.

Natomiast z pliku z informacja tekstowa petnoekranowa wysSwietlanych jest tylka 5 pierwszych wierszy.

Jesli dany wiersz jest dtuzszy niz miejsce na tablicy LED, to jest dzielony na spacjach na kilka wierszy.

Wtedy kolejne wiersze od konca nie sa wysSwietlone.

Przykfad:
Zatdzmy, ze pierwsza linjka tekstu jest dtuga. W pierwszym wierszu wyswietlamy tyle petnych staw,
ile sie miesci, a pozostate przenasimy do drugiego wiersza, znow sprawdzamy itd.
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W ekstremalnym przypadku, jesli pierwszy wiersz bedzie bardzo dtugi, moze sie zdarzyc, ze nie zmiesci
sie w 5 wierszach tablicy. Wtedy wyswietlone zostanie tyle tekstu, ile sie miesci, a pozostate stowa
pierwszego wiersza (i kolejne wiersze pliku tekstowego) nie Zostaty wyswietlone.

Tablica moze wyswietla¢ znaki alfanumeryczne (w tym duze i mate polskie znaki diakrytyczne) oraz dodatkowe
HP%BS () + -

symboale. Lista dostepnych do wyswietlania znakow:

kimnapgrstuvwxyz

MQTT natomiast stuzy do komunikagi "na zywo", czyli informowania o prognozowanych odjazdach

(potwierdzenie rozktadu lub informacja o op6znieniu). Dziata w modelu publikacja/subskrypcja.

Na serwerze Logico dziata broker, do ktorego subskrybuje sie kazda z tablic przystankowych.

Jak tylko modut przewidywania czasoéw przyjazdu (dziatajacy na Logico) opublikuje tam informacje jednego z

dwoch typow, jest ona odbierana | przetwarzana przez komputer sterujacy tablicy przystankowe).

Typy wiadomosci to:

1 modyfikacja - zawierajaca <ID odjazdu> oraz <nowa godzine odjazdu> mowiaca, ze odjazd o podanym ID
nie adjedzie o czasie rozktadowym, ale podanym w wiadomosci;

2 potwierdzenie - zawierajaca <ID odjazdu> mowiaca, ze odjazd o podanym ID odjedzie zgodnie z
rozktadem.

Na serwerze 192.168.121.44 zainstalowano broker MQTT - Mosquitto w wersji 1.4.14, ktary
nastuchuje na adresie: 192.168.121.44:1883

Opis uzycia protokotu

Struktura tematu wiadomosci publikowanej na brokerze celem poinformowania tablicy o
estymagji czasu adjazdu:

/to/pr3_kal17/453-02/schedule/modification/447 _13_RO_46_3781_09.54_453_02_09:47
Po rozdzieleniu wiadomosci znakiem /, pierwsze dwa elementy stanowig prefix, 3 element to
identyfikatar przystanku i stupka, na ktérym zainstalowana jest tablica. Ostatni element z kalei to
unikalny (w skali dnia) identyfikator zatrzymania dostepny w bazie danych rozktadéw zadanych w
jednej z trzech tabel ro, so lub ni.

Struktura tresci (payload) wiadomosci publikowanej na brokerze celem poinformowania tablicy o
estymagji czasu adjazdu:

{"info": {"ts": 1518079520000}, "data": {"id_nmi":

‘447 _13_RO_46_3781_09.54_453_02_09:47" "departure™: "10:03", "vehicle": "400"}}

TresC wiadomosci przesytana jest w formacie JSON, zawiera on dwa gtowne obiekty: info oraz
data. Obiekt info zawiera pole ts, ktorego wartoscig jest timestamp opublikowania wiadomosci na
brokerze z doktadnoscig do milisekund. Obiekt data zawiera pola id_nmi, departure, ktorego
wartoscig jest wygenerowany czas odjazdu z przystanku w formacie H:m, oraz vehicle, ktorego
wartoscig jest numer taborowy pojazdu.

Struktura bazy danych:
ro &0 fi Info
PE | 1d PE |14 =] PH | name
e lines line wiallia
adirection dlirechcn direciion
deparhars_tme cepariuns_{ms cheparturs_time
W_nimi i e id_remil

Mechanizm, ktory przygotowuje bazy danych dla tablic jest wyczulony na wersje rozktadu jazdy,
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Rysunek 6

ktory danego dnia powinien abowigzywac. Funkcja eksportu rozktadow jazdy dla tablic dba o to,
by w odpowiedniej tabeli znalazty sie odjazdy wg. aktualnego rozktadu jazdy Zamawiajgcego, np.
w sytuagji gdy w poniedziatek Zamawiajacy ustawi rozktad Swigteczny, nie bedzie to stanowito
roznicy z punktu widzenia tablicy - odpowiednie odjazdy znajda sie tabeli 'ro', co w konsekwendji
spowoduje poprawne wyswietlanie odjazdow na ekranie tablicy LED.PR.

Serwer rsync zainstalowany jest na serwerze 192.168.121.44, a jego konfiguracja znajduje sie w
pliku /etc/rsyncd/rsyncd.conf. Kazda tablica wchodzaca w sktad Systemu Dynamicznej Informadji
Pasazerskiej jest klientem | pobiera z serwera zadane rozktady jazdy z utworzanego w
konfiguracji udziatu sim. W udziale tym padkatalogami sa udziaty dla kazdej tablicy, gdzie nazwa
podkatalogu jest w formacie: {id_przystanku}-{id_stupka}.

Projektowanie elementow systemu (projekt relacyjnej bazy danych, interfejsu uzytkownika);
Komputer sterujacy w tablicy przystankowej przechawuje w pamieci nieulotnej baze danych

z zadanymi (rozktadowymi) odjazdami dla danego stupka przystankowego.

Przeptyw danych pomiedzy flotg autobusow, serwerem Logico, a tablicami Dynamicznej Informacji Pasazerskie]
znajdujacymi sie na przystankach:

krotka informacja tekstowa /

diuga informacja tekstowa /
komunikat graficzny

wspotrzedne GPS

potwierdzenie lub modyfikacja
odjazdu rozktadowego

rozktad zadany

informacja diagnostyczna

Tablica Dynamicznej Informacji
Pasazerskiej
(przystanek)

Inijalny przeptyw danych pomiedzy dostarczonymi Urzgdzeniami _ Autor RM

Spis sprzetu — relacja uproszczona

1 Modem TELIT LE910 jako karta miniPCl (tylko w urzadzeniu MASTER)

2 Jednostka przetwarzania danych MASTER/SLAVE - Modut TORADEX Apalis T30

3 Komputer MASTER/SLAVE - TORADEX Ixora (V1.1 rev1.2)z modutem procesorowym TORADEX
Apalis T30

4 Dekoder sygnatu wideo (HDMI) — Komputer jednoptytkowy z procesorem Broadcom BCM2837

4x1,2 GHz ARM Cortex-A53 (64-bit) oraz przetwornikiem HDMI
Kontroler LED — NOVAMEDIA

Driver LED — NOVAMEDIA

Klastry LED - NOVAMEDIA

Zasilacz

O N O Ul
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7.1.6

Przeptyw — komunikaga

Kazdy z Komputeréw (MASTER/SLAVE) dziata jak opisano w sekgji 7.1.2.1, czyli przechowuje rozktady zadane

w pamieci nieulotnej oraz komunikuje sie z serwerem Logica w celu odbierania dynamicznie aktualizowanych

informacji o odjazdach.

Na padstawie tych danych modut generowania obrazu tworzy obraz w rozdzielczosci HD 1024x768, ktory za

pomoca interfejsu HDMI przesytany jest do modutu sterowania diodami LED.

Dekoder wideo, przy pomocy przetwornika HDMI odbiera sygnat wideo | dostosawuje go da parametrow tablicy

LED (redukujac kolory i usuwajac obszary z ramki HDMI, ktére nie Zostaty wySwietlone na polach Swietlnych

tablicy i zegara).

Modut kontrolera LED steruje klastrami LED w matrycy przesytajac pakiety danych przeznaczone do

wyswietlania na danym klastrze.

Diagnostyka diod LED

Diagnostyka stanu diod LED wykonywana jest 2 razy na dobe - noca. Wykonanie procedury diagnostycznej trwa

okoto 0.1 sekundy I powoduje "migniecie” catej matrycy. Diagnostyka wyzwalana jest poprzez wystanie

odpowiedniego pakietu UDP do matrycy, kolejne zapytanie zwraca liste niesprawnych diod. Rezultat

sprawdzania przesytany jest za pomoca protokotu MQTT do serwera Logica. Wyzwalaniem i przetwarzaniem

wynikow zajmuja sie - kazdy "swojg matryca" - komputery MASTER oraz SLAVE.

Schemat przeptywu sygnatow

Matryca LED jest modutem Wyswietlacza odpowiedzialnym za wizualizacje wejsciowego sygnatu widea w

formacie HDMI na diodach LED pal informacjii zegara.

Jedynym sygnatem sterujgcym matrycg jest sygnat wideo HDMI. Sygnat ten nie moze zostac podany

bezposrednio na diody LED, dlatego nastepuje jego zdekodowanie. Proces ten polega na wyznaczeniu wartosci

pradu dla kazdej diody LED na podstawie koloru i jasnosci odpowiadajacego jej piksela w ramce wideo. Dopiero

na podstawie tych danych klucze potprzewodnikowe odtwarzaja prady poszczegolnych diod. Dane binarne z

zadanymi wartosciami pradow stanowia takze wzorzec w procesie diagnostyki matrycy, ktory porownuje je ze

zmierzonymi wartosciami. Dane te nie sg danymi sterujgcymi matrycg, poniewaz po pierwsze sg generowane

wewnatrz matrycy i tylko na potrzeby matrycy, a po drugie nie ma do nich dostepu z zewnatrz matrycy

(wiaczajac jednostki sterujace). Dodatkowa dane te nie sg kanwersjg sygnatu wideo, poniewaz:

1 niosg zupetnie inng informacje — nie ma tu kluczowych parametrow dla kazdego sygnatu wideo, czyli
rozdzielczosci oraz czestotliwosci odSwiezania obrazu.,

2 przesytane sg dodatkowe dane zapewniajace redundancje przesytanych informagji araz synchronizacje
poszczegalnych klastrow LED.

3 nie mozna z tych danych odtwaorzyc pierwatnega sygnatu HDMI, poniewaz niektore kluczowe parametry
sg zakodowane na state w LED kontrolerze. Wynika to z okreslonej i niezmiennej budowy klastrow
pozwalajac jednoczesnie na ograniczenie wielkosci strumienia bitow.
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Klaster LED Klaster LED

LED driver LED driver

LED Kontroler LED Kontroler

Eth: dane cyfrowe
dla Kastrow LED |

Eth: diagnostyka

dla Kastrow LED
>

Eth: dane cyfrowe
Eth: diagnostyka

Matryca LED
Matryca LED

diod LED
diod LED

dekoder
sygnatu
wideo

odbiornik
HOMI

Eth: diagnostyka
dekodera wideo
Eth: diagnostyka
dekodera wideo

wyjécie HDMI wyj&cie HOMI

modut generowania modut diagnostyki modut
obrazu obrazu

jednostka = jednostka
Todat przetwarzania przetwarzania

danych danych
Lol MASTER SLAVE

Jednostka sterujgca MASTER Jednostka sterujgca SLAVE

Rysunek 7 Schemat przeptywu sygnatow w Wyswietlaczu LED Przystanek _ Autor Pt
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7.1.8

Schemat fizyczne)j realizagji infrastruktury sieci Ethernet

@ N
Klaster LED Klaster LED
LED driver LED driver
LED Kontroler LED Kontroler
- ()] o
L L
—] -
© ®
O o
g g
© ©
= v =
dekoder dekoder
sygnatu sygnatu
wideo wideo
Ethernet switch Ethemnet switch
Mikrokomputer Mikrokomputer
Jednostka sterujgca MASTER Jednostka sterujgca SLAVE
Wyswietlacz LED przystanek y

Schemat fizycznej realizagi infrastruktury sieci Ethernet _ Autor Pt

Synchronizacja obrazu

Synchronizacja obrazu pamiedzy tablicami LED ma miejsce krotka po wiaczeniu urzadzenia, trwa do 3 minut. W
momencie wykrycia braku synchranizacji, btedu sprzetowego pracy urzadzenia, badz programowego restartu
przez administratora systemu, synchronizacja moze trwac do 90 sekund. Proces synchronizacji tablic jest
sygnalizowany paprzez wyswietlenie stosownega komunikatu na jednym z ekranow tablicy LED.

SYNCHRONIZACJA
TABLIC

Obraz prezentujacy aktualny rozktad na ekranie tablicy LED, moze ulec kilkusekundowemu zamrozeniu w
momencie wchodzenia w tryb synchronizacji tablic LED.
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7.1.10

7.1.11

71117

71112

71113

71114

Restart
Gdy zajdzie koniecznosc restartu systemu na Wyswietlaczu zostanie wyswietlony podany komunikat:

RESTART
SYSTEMU

Aktualizacja przystanku

Zdalnej aktualizagji dokanuje sie przez protokat SSH, logujac sie na modut

gtowny przystanku, do ktorego jest podtaczona karta SIM.

Aktualizagi dokonuje sie parami Icdled + led _driver poczynajac od pary podrzedne)j "slave”
Panizszy opis dotyczy pary podrzednej "slave”, proces aktualizagji jest

analogiczny dla pary nadrzednej "master”, zamieniajac:

10.1.1.2217na 10.1.1.211

10.1.1.216na 10.1.1.215

Icdled _slave na lcdled _master

lcd _driver _slave na lcd _driver_master

taczymy sie z przystankiem za pomoca ssh za pomocg uzyskanego z Logico adresu IP i uzyskanego hasta.
ssh <ip-przystanku>

Przygotowanie do aktualizagji (wytaczanie serwisow)

> Nalezy zalogowac sie na "lcdled"
ssh 10.1.1.221

> Na "lcdled" nalezy uruchomic komendy:

touch /nmi/programs/xarg/.srv/down
reboot

> Po uruchomieniu komend zostaniemy roztaczeni z urzadzeniem na skutek restartu urzadzenia.

Opgjonalnie, jezeli zostato zerwane potaczenie z przystankiem

ssh <ip-przystanku>

Jezeli nie mozna zalogowac sie na przystanek, nalezy poczekac do kilku minut, az urzadzenie sie uruchomi.

Nalezy zalogowac sie na "led _driver"
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ssh 10.1.1.216

7.1.115 Na "led _driver" nalezy uruchomic komendy:

touch /nmi/programs/video_feed/.srv/down

sv down video_feed; sleep 5; sv kill video _feed

reboot

Pa uruchomieniu komend zostaniemy roztaczeni z urzadzeniem na skutek restartu urzadzenia.
7.1.11.6 Aktualizacja

> Nalezy zalogowac sie na urzadzenie "lcdled"

ssh 10.1.1.221

> Na "lcdled" nalezy uruchomic komendy:

fw-update -P firmware/pr3_kal17/Icdled_slave -YES
rm -rf /nmi/services/*

pkgmgr -c

srvmegr -a

exit

> Nalezy zalogowac sie na "led_driver"
ssh 10.1.1.216

> Na "led _driver" nalezy uruchomic komendy:

fw-update -P firmware/pr3_kal17/led_driver_slave -YES
rm -rf /nmi/services/*

pkgmegr -c
pkgmgr -r all
srvmgr -a
exit
7.1.11.7 Czynnosci poaktualizacyjne
> Nalezy zalogowac sie na "led _driver"
ssh 10.1.1.216

> Na "led _driver" nalezy uruchomic komendy:

rm /nmi/programs/video_feed/.srv/down
reboot

Pa uruchomieniu komend zostaniemy roztaczeni z urzadzeniem na skutek restartu urzadzenia.
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7.2

/.3

7.3.1

7.3.2

733

734

> Nalezy zalogowac sie na "lcdled"
ssh 10.1.1.221
> Na "lcdled" nalezy uruchomic komendy:

rm /nmi/pragrams/xorg/.srv/down
reboot

Pao uruchamieniu komend zostaniemy roztaczeni z urzadzeniem na skutek restartu urzadzenia.

Padczas pracedury aktualizacyjnej mozliwe jest przerwanie realizadji
funkcjonalnosci systemu.

Pa wykonaniu petnej procedury aktualizacyjnej urzadzenie po kilku minutach
powinno wrociC do standardowego trybu dziatania.

Biletomat BS201
Zatacznik03_pr3.KAL17_Biletomat BS-201

L okalizator

Dziatanie urzadzenia oparte jest na istniejgcych sieciach GSM/GPRS oraz satelitach GPS. To urzadzenie moze
lokalizowac, monitorowac i diagnozowac kazdy wybrany cel przez SMS lub Internet.

Instalacja urzadzenia

Urzadzenie powinno zostac zainstalowane przez osobe wykwalifikowang majaca adpowiednie uprawnienie
Nie nalezy montowac urzadzenia w miejscu narazonym na wode i kurz

Montaz wigzki przewodow dotaczonych do produktu nalezy przeprowadzi€ zgodnie ze schematem podtaczen
Instalujgc anteny GSM i GPS nalezy sprawdzic czy nic nie zaktoca ich pracy i zasiegu okaoto 1 minuty na
uruchomienie i znalezienie sieci GSM oraz ustalenie pozygji GPS.

Podtacz przewad czerwony (+12V/+24V) i czarny (-12V/-24V) do zasilania. Wiacz zasilanie awaryjne w
urzadzeniu i paczekaj akoto 1 minuty na uruchomienie i znalezienie sieci GSM oraz ustalenie pozycji GPS. Po tej
operacji nalezy wytaczyC i ponownie wigczyC zasilanie.

Instalacja SIM

Uzyj cienkiega przedmiotu aby wcisnac przycisk blokady slotu karty SIM. Po wysunieciu tacki umiesc karte SIM
a nastepnie wsun tacke panawnie do slotu w urzadzeniu

Upewnij sie, ze na karcie nie ma ustawionych przekierowan potaczen, ze identyfikacja numeru dzwaonigcego jest
aktywna oraz ze kod PIN na karcie jest WYtACZONY. Format SMS musi by ustawiony na tekst.

Jesli Twoja karta ma aktywny kod PIN nalezy wtazyc ja do telefonu komaorkowego a nastepnie w ustawieniach
WYEACZYC zadanie podawania kodu PIN

Sygnalizagja LED sieci GSM/GPS

Dioda czerwona swieci: Brak sygnatu GSM

Dioda czerwona miga (1 raz na sekunde): Sygnat sieci GSM jest staty i urzadzenie pracuje normalnie

Dioda czerwona miga (1 raz na 3 sekundy): Urzadzenie pracuje w trybie GPRS

Dioda zielona Swieci: Pozycja GPS ustalona

Dioda zielana nie Swieci: Brak pozycji GPS

Inicjalizacja

Znak ,+" w ponizszej instrukgi abstugi stanowi tylko tacznik znakaw. Jesli w komunikacie znajduje sie znak +
oznacza to, ze pomiedzy danymi kamendami nie ma przerwy!

Przerwa oznaczona jest jako ,spacja’.

Cudzystow nie jest czescig komendy, jest uzyty tylko I wytaczenie do uwidocznienia poczatku i kanca komendy
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735

7.3.6

7.3.7

738

7.3.9

Wszystkie nizej podane komendy nalezy wystac z telefonu kamorkowego SMSem na numer telefonu karty SIM
znajdujacej sie w Lokalizatorze.

Wyslij do urzadzenia komende: ,begin+hasto”. Urzadzenie odesle SMS c i ,begin ok" i zainicjalizuje wszystkie
ustawienia (hasto fabryczne: 123456). Przyktad: SMS o tresci: beginl23456

Zmiana hasta

Wyslij SMS o tresci: ,password+stare hasto+spacja+nowe hasto", aby zmieni€ hasto. Przyktad: SMS o tresci:
passwordl23456 000000 - spowoduje zmiane hasta na 000000

Upewnij sie, ze zapamietasz hasto poniewaz nie ma mozliwosci jego zresetowania z poziomu uzytkownika. W
przypadku zapomnienia hasta urzadzenie nalezy odestac celem przeprogramowania.

Upewnij sie, ze hasto ma 6 cyfr, w przeciwnym razie urzadzenie nie bedzie dziatac poprawnie.

Autoryzacja

5 numerow telefonow komorkowych moze byc autoryzowane przez urzadzenie. Aby dodaé numery
autoryzowane nalezy w pierwszej kalejnosci zainicjalizowac urzadzenie a nastepnie z numeru zarzadzajacego
dodac kalejnych zarzadzajgcych urzadzeniem. Pierwszym numerem administratora powinien byC numer
zarzadzajacego, nastepnie z numeru zarzadzajacego (pierwszego administratora) mozna dodac kolejnych.
Wyslij SMS o tresci: ,admin+hasto+spacja+numer telefonu komorkowego" Przyktad: adminl23456
600000000 (dla hasta: 123456 i numeru telefonu 600000000). Jesli numer bedzie poprawnie autoryzowany
urzadzenie odesle SMS o tresci ,admin OK"

Aby usunac autaryzowany numer wyslij do urzadzenia SMS o tresci:

,noadmin+hasto+spacja+autoryzowany numer". Przyktad: noadminl23456 600000000 (dla hasta 123456 |
numeru telefonu 600000000). Prosze PODAC w komendzie kod kraju przed numerem telefonu, np. +48.
Sledzenie

Jesli urzadzenie nie ma przypisanych autoryzowanych numerow i jakikolwiek numer zadzwoni do urzadzenia,
otrzyma SMSem zwrotng informacje o aktualnym potozeniu. Jesli numer autoryzowany jest przypisany,
urzadzenie nie pada potozenia na nieautaryzowany numer.

Gdy autoryzowany numer zadzwoni na urzadzenie, pofaczenie zastanie zawieszone a numer otrzyma SMSem
informacje o potozeniu

JeSliurzadzenie straci sygnat GPS w wiadomosci wystanej podana zastanie ostatnia wspotrzedna przed stratg
sygnatu -prosze doktadnie sprawdzic date i godzine wystanej wiadomosci gdyz wspatrzedne moga sie roznic.
Automatyczne Sledzenie

Raportowanie potazenia co 30 sekund do autoryzowanych numerow 5 razy. Ustawienie: Wyslij SMS o tresci:
,£030s005n+hasta". Jesli hasto to; 123456 nalezy wystac komende SMS o tresci; t030s005n123456

t030s - wysytanie raportow co 30 sekund {s: sekunda, m: minuta, h: godzina) 0005n - ilos¢ wystanych raportaw
-5

Urzadzenie bedzie raportowato potozenie co 30 sekund 5 razy. Ustawienie kazdego parametru musi miec 3
cyfry, maksymalna wartosé dla ilosci raportow to 255.

Aby ustawic wystania raportow co okreslony czas bez ograniczen ilosciowych raportow, nalezy
zastosowac ponizsze: Wyslij SMS: ,t030s***n+hasto”. Jesli hasto to: 123456 nalezy wystac komende SMS o
tresci: t030s***nI23456 TO30s - wysytanie raportow co 30 sekund

***n - brak ograniczenia ilosci wysytanych raportéw (do odwotania funkgji) Urzadzenie bedzie wysytato
patozenie co 30 sekund do momentu wytaczenia funkgi,

Wytaczenie funkcji automatycznego sledzenia: Wyslij SMS o tresci: ,notn+hasto”. Jesli hasto to: 123456

Nalezy wystac komende o tresci: notnl23456. Urzadzenie przestanie automatycznie raportowac swoje
potozenie.

Nota: zalecany odstep raportow to minimum 20 sekund.

Kontrola stanu urzadzenia

W celu sprawdzenia stanu urzadzenia wyslij SMS o tresci: ,check+hasto" w odpowiedzi urzadzenie wysle status
zasilania, akumulatora, GPS, czujnika wiaczonego zaptonu, czujnika otwartych drzwi, sygnatu GSM.
Przyktadowa tresc SMS: ,POWER: ON, Battery: HIGH, GPS: OK, ACC: Off, Door: Off, GSM Signal:1-32"
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7.3.10

7.3.11

7.3.12

7.3.13

7314

7.3.14.7

73142

73143

Reset urzadzenia

Reset za pamaca telefonu SMS: Wyslij SMS o tresci: ,reset+hasta” do urzadzenia, urzadzenie odpowie

Jeset ok,

Reset za pomocg przycisku: Wcisnij przycisk reset przez 1 sek. urzadzenia automatycznie zostanie
zresetowane.

Sprawdzenie numeru seryjnego IMEL:

Wyslij SMS o tresc: ,imei+hasto” do urzadzenia. W odpowiedzi otrzymasz SMS z numerem seryjnym
urzadzenia.

Ustawienia GPRS

Aby uzywac funkcji GPRS uzytkownik musi ustawic IP, Port na ktéry wysytane sa dane oraz APN (Acess Point
Name) sieci GSM,

Ustawienie IP i Portu:

Ustawienie: SMS o tresci: ,adminip+hasto+spacja+adres IP+spacja+port"

Jesli hasto urzadzenia to: 123456, IP to: 202.104.150.75 a port to: 9000 wyslij SMS o tresci: ,adminip123456
202.104.150.75 9000". Jesli ustawienie bedzie poprawne, urzadzenie odpowie SMS o tresci ,adminip ok”
Anulowanie: SMS o tresci: ,noadminip+hasto”

Urzadzenie wysle potwierdzenie SMSem o tresci ,noadminip oki". Urzadzenie przejdzie w tryb transmisji SMS.
Nota: Po zastosowaniu tej funkgji wszystkie raporty jak i komunikaty (w tym alert stabej baterii, alert
przemieszczenia oraz SOS) sg wysytane przez GPRS na zadany IP i Port.

Ustawienie APN

Ustawienie: SMS o tresci: ,apn+hasto+spacja+nazwa APN sieci". Jesli hasto urzadzenia to: 123456 a

APN Twojego aperatora to internet, wyslij SMS o tresci: ,apnl23456 internet”. Jesli ustawienie bedzie poprawne,
urzadzenie odpowie SMSem ,APN ok".

Uwaga: Stare APN nie bedzie wazne kiedy uzytkownik ustawi nowe APN. Kazdy operator telefonii komarkowe;
ma inne -wtasne APN. Aby poznac APN operatora skantaktuj sie z biurem obstugi klienta operatora karty lub
odwiedz strone www operatora.

Ustawienie APN uzytkownik i hasto

W przypadku gdy Twoj operator wymaga podania nazwy uzytkawnika APN nalezy go ustawic

Ustawienie: SMS o tresc "up+hasto+spacja+uzytkownik APN+spacja+hasto uzytkownika APN" . Jesli
ustawienie bedzie poprawne, urzadzenie odpowie SMS o tresci ,user password ok"

Anulowanie: Aby anulowalC nazwe uzytkownika nalezy wprowadziC nowa nazwe - stara zostanie
automatycznie zastgpiona

Wybor trybu pracy urzadzenia SMS / GPRS

Domysinym trybem pracy jest SMS

Wiaczenie tryb GPRS: Wyslij SMS o tresci: ,gprs+hasta” do urzadzenia, urzadzenie odpowie ,GPRS ok!"
Wiaczenie tryb SMS: Wyslij SMS o tresci: ,sms+hasto" do urzadzenia, urzadzenie odpowie ,SMS ok!"

Instrukcja konfiguracji lokalizatorow w projekcie pr3_KAL17

Konfiguracja odbywa sie za pomoca komunikagji SMS z lokalizatorem.

SMS wysytamy na nr karty w lokalizatorze

Inicjalizacja

SMS o tresci: begin123456

Odpowiedz od lokalizatora: begin ok!

Ustawienie odpowiedniego APN

SMS o tresci: apn123456 nmi.pl

Odpowiedz od lokalizatora: APN ok

Ustawienie adpowiednie adresu IP oraz portu serwera

SMS o tresci: adminip123456 192.168.121.44 8300

Odpowiedz od lokalizatora: adminip ok!

DP-pr3.KAL17
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Plan adresacji IP

73144

73145

73146

73147

7.4
7.4.1

7411

7412

7413

7.4.2
7421

7422

8.1
8.1.1

Ustawienie transmisji GPRS z protokotem UDP
SMS o tresci: gprs123456,1,1

Odpowiedz od lokalizatora: GPRS OK!
Ustawienie wysytania wiadomasci o lokalizagji z interwatem 10s
SMS o tresci: fix010s***n 123456

Odpowiedz od lokalizatora: Brak odpowiedzi od lokalizatora
Sprawdzenie IMEI lokalizatora

SMS o tresci: imei 123456

Odpowiedz od lokalizatora: 864180030313147
Sprawdzenie statusu lokalizatora

SMS o tresci: check 123456

Odpowiedz od lokalizatora:

Power: ON

Bat: 100%

GPRS: ON

GPS: ON

ACC: OFF

Door: OFF

GSM: 31

Oil: 0.00%

APN: nmi.pl,,;

IP: 192.168.121.44.8800

Arm: OFF

Plan adresacji IP

Adresagja IP Punktow przystankowych
Adresacja IP jest przydzielana w sieci APN.
Lokalizacja — Garnoslaska Dwarzec PKS
172.16.1.158

Lokalizagja — Harcerska Rogatka
172.16.1.159

Lokalizacja — Majkowska Medix

172.16.1.160

Adresagja IP wewnatrz kazdego wyswietlacza
Master

komputer gtowny (ixora) 10.1.1.211
konwerter hdmi (raspberry pi) 10.1.1.215
sterownik led 10.1.1.130
Slave

komputer gtéwny (ixora) 10.1.1.221
konwerter hdmi (raspberry pi) 10.1.1.216
sterawnik led 10.1.1.131

Instrukcja Obstugl Aplikacji Serwerowe) IPO/Logico

Cel systemu
Opis

System Dynamicznej Informacji Pasazerskiej to zintegrowany system, ktory zapewnia pasazerom rzetelng

informacje o faktycznych czasach odjazdu z przystanku. Informacja ta prezentowana jest na przystankach z
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8.2

8.2.1
8.2.1.1

82.1.2

82.1.3

zainstalowana elektroniczng tablica przystankowa, oraz na dowolnie wybranym przystanku poprzez mabilnag
aplikacje pasazerska.

Dzieki tej informacji kazdy pasazer ma dostep wiarygadnej informacji o odjazdach pojazdow podczas swoje
podrozy, co wptywa na bardziej harmonijne dziatanie przewozow, oraz zwieksza renome oraz wiarygodnosc

przedsiebiorstwa komunikacyjnego w oczach pasazerow.

System zostat przygotowany w taki sposob aby obstuzyC wszystkie aktualne przystanki Zamawiajacego w
zakresie Dynamicznej Informacji Pasazerskiej, czego dowadem jest wyswietlanie dynamicznych odjazdow dla
kazdego przystanku poprzez mobilng aplikagje pasazerska.

Elementami systemu sa;
lokalizatory GPS na pojazdach
tablice przystankowe
biletormaty

platforma aplikagji IPO
platforma aplikacji Logico

A Ul W N -

mobilna aplikagja Pasazerska

Spis wymagan

Wymagania niefunkcjonalne

Wymagania sprzetowe

Padstawowe, minimalne wymagania serwera, dla Srodowiska uruchomieniowego Systemu Dynamiczne
Informacji Pasazerskiej:

1 procesor: czestotliwosc taktowania 2.1GHz 8 rdzeni / 16 watkow lub lepszy
2 pamieC: 8GB RDIMM, 2400MT/s lub wiecej

3 dysk: 3TB, 7.2 tys. obr./min. lub wiekszy

4 LAN: 1 GBE

Wymagania technologiczne

0S serwera: Ubuntu 16.04.3 LTS, lub kolejny LTS
serwer www (nginx) z interpreterem php w wers;ji 5.6
serwer bazy danych MySQL w wersji 5.6

serwera bazy danych Redis 4.0.3

broker MQTT mosquitto

Wymagania dodatkowe

u W N -

1 Serwery zostaty zainstalowane w pomieszczeniu serwerowym MZDIK na ulicy Dworcowej 1.
Zastaty zamocowane na potkach typu rack.

2 Zasilacze sieciowe 2x2 kable 230w oraz 2 kable RJ45 cat 5

3 Adres wewnetrznej sieci klienta serwer NOVAMEDIA 192.168.121.44

4 Serwer MERA 192.168.121.43 adres zewnetrzny klienta 88.199.50.78

5 Adres wewnetrzny NOVAMEDIA 192.168.13.X

6 Adres zewnetrzny NOVAMEDIA 5.226.70.79 tunnel VPN site to site

7 Serwery z statym tgczem internetowym min download 5mb/s | 5mb/s upload lub wyzsze

8 Operator do zamawiajgcego musi miec staty tunnel vpn site to site min download 5mb/s i 5mb/s
upload po obu stronach lub wyzszy

9 Kazdy serwer pobiera max 550W

10 Kazdy z serweraw jest wyposazany w 2 zasilacze typu hot swap jezeli jeden przestaje pracowac

11 Prace bez wytaczenia przejmuje drugi az do momentu wymiany uszkodzonego brak podtrzymania
awaryjnego UPS zamawiajacy musi w wiasnym zakresie

12 Pamieszczenie serwerowe musi byc klimatyzowane

13 Wilgotnos¢ na poziomie 45%-50%, temperatura 18-20 C

DP-pr3.KAL17
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8.2.1.4

T4

15

16

17

18

19

20

Serwery MERA oraz NOVAMEDIA sg wyposazone w nadmiarowa macierz niezaleznych dyskow w
tym wypadku raid 5 co w przypadku uszkodzenia jednego z dyskow nie przerwa ciggte) pracy
Serwery araz dyski pracujg w technologii hot swap co umozliwia wymiane uszkodzonego dysku
wymiane bez koniecznosci wytgczania serwera

Co 7 dni wykonywana jest petna kopia aplikacji NOVAMEDIA natomiast ilos¢ kopi to ostatnie 3 baza
danych SQl jest wykonywana co 24H | jest przechowywane ostatnich 7 kopi kopia przetrzymywane
sa na serwerach NOVAMEDAI oraz MERA w katalogach /mnt/backup

Zaleca sie aby zamawiajacy udostepnit dodatkowa lokalizacje na tworzenie kopia aby byty robione
lub chaciaz kapiowane na inne zrodto niz serwery projektowe MERA I NOVAMEDIA

Zasilacz mozna podtaczac wytacznie do gniazda z bolcem uziemiajacym! Catkowite | bezpieczne
odfaczenie zasilacza od sieci energetycznej nastepuje z chwilg wyjecia wtyku z gniazda. Dlatego
powinno ono byC umieszczone w fatwo dostepnym miejscu. 2. Zasilacz powinien by podtaczony do
gniazda, ktérego przewod fazowy jest zabezpieczony bezpiecznikiem (topikowym lub
automatycznym) o wartosci znamionowej nie wiekszej niz 16 A.

Lokalizaga. Zasilacz powinien zostaC umieszczony w miejscu suchym, nie ograniczajg- cym
swobodnego przeptywu powietrza wokot niego, gdzie powietrze nie zawiera pytow i substandi
zwiekszajgcych korazje. Temperatura ataczenia nie bedzie byC mniejsza niz O C, a nie moze
przekraczac 40 C,

Padtaczenie zestawu kamputerowega. Przed podtaczeniem urzadzen komputerowych nalezy
sprawdziC, czy zasilacz nie bedzie przeciazany. Nalezy w tym celu dobrac sumaryczna moc
odbiornikéw w [VA], tak aby nie przekraczata 80% mocy znamionowej zasilacza dla instalacji
typowych lub 70% dla instalacji szczegaolnie waznych.

Schemat ogolnej architektury systemu przedstawiajgcy protokoty kamunikacji, zaleznosci i konkretna droge

przeptywu informadji
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Elementy systemu

Instrukgja Obstugi Aplikagji Serwerowej IPO/Logico

Rysunek 9

8.3
83.1
83.1.1

Pasazer

&_y «----HTTPS

SQL + NoSQL

Dyspozytor

AA

HTTPS

IPO / Logico

DB . raporty stuzb
diagnostyka

5\5_____,//
J (.
Eksport zadanych
rozkladow jazdy
IPO / Logico
"""""""""""""""" Algorytm predykcjii
- - czasu przyjazdu
MQTT

<3 va

Koncepcja ogolnej architektury Systemu _ Autor KC

Flementy systemu
Platforma aplikagi Logico
Modut rozktadow jazdy
Opis

HTTPS

e przydzial pojazdow do siuzb

Uzytkownik
(KLA,
MZDiK)

Modut rozktadow jazdy odpowiedzialny jest za przygotowanie zadanych rozktadow jazdy dla tablic

przystankowych oraz mobilnej aplikacji pasazerskie). Modut ten zawiera mechanizmy, ktore wykonujg

konwersje ze struktury obowigzujacej u Zamawiajacego, do struktur danych uzywanych w systemach

Wykonawcy.

Interface'y uzytkownika dostepne w module to import paczki z rozktadami jazdy, oraz podglad

przekonwertowanych rozktadow jazdy. Elementy, ktore nie posiadaja warstwy prezentagi to migrator

rozktadow jazdy oraz eksport rozktadaw dla tablic przystankowych.

Modut umozliwia dodanie paczki z rozktadami jazdy dla przewoznikow innych niz KLA (dla ktorych import
realizowany jest poprzez potgczenie z baza danych Busman). Struktura rozkfadéw jazdy dodatkowych

przewoznikaw bedzie byC zgodna z aktualnym na dzien przekazania systemu standardem GTFS dostepnym

pad publicznym adresem: https://developers.google.com/transit/gtfs/reference/
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Umozliwia import paczim
z rozktadami jazdy wg.
struktur panujacych u
_________________ Zamawiajacego.

Import rozkiadéw jazdy

Umozliwia podglad
zaimportowanych
struktury rozktadoéw jazdy

Uzytkownik

Podglad rozkiadéw jazdy

Rysunek 10 Diagram przypadkow uzycia modutu Rozktad Jazdy _ Autor KC

Instrukga warstwy prezentadji

Modut rozktadow jazdy jest dostepny w gtawnym menu Platformy Logica:

Po jego uruchomieniu zostajemy przekierowani do funkgji podgladu rozktadow jazdy, ktora umozliwia podglad
aktualnych rozktadow jazdy, na podstawie zadanych kryteriow: linia, typ dnia, brygada.
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v | Typdnia RO v Brygada 20

Odjaza
Odjazd
Odjazd
Odjaza
Grunwaldzka Torowa Odjazd
Gruny @rpacka Odjaza
Tatrzaiiska Karpacka Odjaza
Odjazd
Szlak Bursztynowy Polna Odjazd

y Polikiinika Odjazd

k Bursztynowy Nowy Swiat

Odjazd
Sziak Bursztynowy Most Odjezd
tédzka Mita Odjazd
téazka Tyniec Odjazd
@ Winlary Fabryka Odjazd
Odjazd
tdzka Winiary Odjazd
Kolobrzeska Okraglicka Odjazd
Potaniecka Odjazd
Bedzifiska Odjazd
Lubelska Winiary Odjazd

Leéna Odjazd

VYYVVYVVYVYVVYVYYVVYYVYVYVYVYVYYYVYY

Leéna Winiary Petia Przyjazd kraniec

Po wybraniu stosownych kryteriow, otrzymujemy liste kursow realizowanych przez dana brygade wraz z
informacja o godzinie odjazdow dla poszczegoinych przystankow.
Kolejne zaktadki to:
Import rozktadow jazdy z funkcja importu z bazy danych busman, import z pliku backupu oraz import
rozktadow jazdy innych przewoznikow.

83.1.2 Modut uzytkownicy
Opis
Madut uzytkownikow dostarcza standardowych funkgji z zakresu zarzadzania uprawnieniami uzytkownikow
Platformy Logico. Administrator systemu jest zatem w stanie dodac/usunac/edytowac uzytkownika,
dodac/usunac/edytowac grupe, dodac/usunaé/edytowac dostepne funkcje dla grupy, czy wreszcie przypisac
uzytkownika do wybranej grupy.
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Dodawanie
uzytkownikow

Edycja uzytkownikow

Lista uzytkownikoéw

Usuwanie uzytkownikéw

Administrator

Dodawanie grup

Lista grup

~ Edycja grup

Usuwanie grup

Rysunek 11 Diagram przypadkow uzycia modutu Uzytkownicy _ Autor KC

Instrukga warstwy prezentadji

Po uruchomieniu modutu na ekranie pokazana jest lista uzytkownikdw dodanych do systemu, menu na gorze
ekranu, dzieki ktaremu poprzez wywotanie przycisku dodaj jestesmy przenoszeni do formularza dodawania
nowego uzytkownika, oraz dolne menu, ktare stanowi filtr dla listy uzytkownikéw, na podstawie grup, do
ktorych sg oni przypisani.
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2017-09.08 13:18

2017-11-23 14:29:34

i

r  SuperAdmin

Dodawanie nowego uzytkownika to prosty do wypetnienia formularz, w ktérym musimy padac kilka
podstawowych danych:

imie,

nazwisko,

login,

hasta

grupe, do ktorej uzytkownik ma byc przypisany,

status,

telefon

~N O U B W N

Po zatwierdzeniu formularza, w przypadku btedow walidacji na gorze ekranu otrzymamy komunikat informujacy
0 powodach adrzucenia, jesli wszystkie pola zostaty uzupetnione prawidtowo zostaniemy przekierowani naliste
uzytkownikow z komunikatem o prawidtowym dodaniu nowego uzytkownika do systemu.

Imie: Nazwisko: Login:
Hasto: Powtdrz hasio: Nr karty mifare;
Grupa Wybierz grupy. ¢+ Sttus: akywny v Notatki

Adres e-mall Telefon:

M ke

Monitor  Superadmin (RS
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Edycga danych odbywa sie w identycznie wygladajagcym formularzu jak dodawanie. Dzieki temu mozemy w

kazdej chwili zmienic wprowadzane wczesniej parametry dotyczace wybranego uzytkownika.

Pa kliknieciu apcji Usun przy danym uzytkowniku system zazada potwierdzenia tej operacji i w przypadku jej
akceptacji usunie uzytkownika z systemu.

Pao przejsciu na liste grup na ekranie pojawiajg sie wszystkie grupy dodane do systemu z mozliwoscig ich edydji
I przejrzenia listy uzytkownikow do nich przypisanych.

Dodaj grupe

Dodajac nowa grupe opracz podanie jej nazwy, zarzadzamy rowniez uprawnieniami jakimi sg dysponowali
uzytkownicy do niej przypisani.
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83.1.3 Modut diagnostyki
Opis
Modut diagnostyki podzielony zostat na dwie osobne czesci;
1 diagnostyka pojazdow
2 diagnostyka tablic

Diagnostyka pojazdow zawiera dane dotyczace pajazdow, na ktorych zamontowano lokalizatory, oraz ktore
posiadaja przypisang stuzbe. Sa to:

data ostatniego zgtoszenia pojazdu

numer linii

ostatnio osiagniety przystanek

koordynaty gps pojazdu

predkosc

status potaczenia sieciowego do lokalizatora (ping)

~N O Ul W N =

wizualizaga potazenia pojazdu na mapie

Diagnostyka zawiera nastepujace informacje:

1 Wizualizagja sprawnosci diod LED

2 Date ostatniego poprawnego pingu do tablicy (wykonywany automatycznie z serwera do tablicy co
5 minut)
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Elementy systemu

Rysunek 12

Diagnostyka pojazdéw J<}----==-==----- Lista pojazdéw

Uzytkownik

Wizualizacja
ewentualnych
szkodzonych diéd LED

Diagnostyka tablic

Zaawansowane dane
dot. aktywnego pojazdu

Diagram przypadkow uzycia modutu Diagnostyka _ Autor KC

Instrukgja obstugi warstwy prezentadji

Pa wejsciu w madut diagnostyki pojazdow prezentowana jest rozszerzona lista zawierajgca wszystkie dodane
do systemu pojazdy. Pojazdy w kolorze szarym nie przesytaja do systemu swaojej lokalizagji gps. Pojazd, ktory
wysyta do systemu swoje koordynaty oraz ma przypisana stuzbe bedzie zaznaczony zielonym kolorem, sa
rowniez udostepnione dane dotyczace daty astatniego zgtaszenia, numer linii oraz ostatni przystanek.

Uista pojazdéw

9%%Automatyczne oddwietenie listy 22%% 1

%%Status/nr taborowy%% Ostatnie zgloszenle

D 3D 2D 5D D BB #

D

RR QR RE AR

stkie

Ostatnl przystanek

Pa wyborze pojazdu zostajemy przeniesieni na strone prezentujaca dane wytacznie dla wskazanego pojazdu.

Prezentowane dane to:
model pojazdu

ostatni przystanek

2 numer taborowy

3 data ostatniego zgtoszenia
4 koordynaty gps

5 linia

6 kierunek

7/

8

wizualizagja potozenia pojazdu na mapie
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8314

9%hPojazd nie wysyla informacji o swoje] lokalizacjl.%%

Diagnostyka Tablic

Zawiera liste z wszystkimi tablicami, na ktorych zainstalowane sg elektroniczne tablice Systemu Dynamicznej
Informacji Pasazerskiej, wraz z numerem seryjnym, adresem IP. Dodatkowo przybornik dla kazdej tablicy
umozliwia :

1 wyswietlenie jest ostatniego testu sprawnosci diod LED wraz z doktfadna data kiedy byt on
przeprowadzony oraz informacjg, ktore diady (wiersz, kolumna) sg uszkodzone

2 przeprowadzenie testu PING tablicy

3 zdalnego resetu tablicy

Modut punktualnosci

Opis

Modut punktualnosci to modut, w ktarym dastepne sa raporty z odbytych stuzb. Uprawniony uzytkownik
wskazuje date dla ktorej ma byc prezentowany raport oraz numer stuzby i na tej podstawie prezentowany jest
raport zawierajacy dane o:

1 liscie wszystkich zatrzyman dla danej stuzby wraz z nazwa przystanku
2 rozktadowa godzina odjazdu z przystanku

3 rzeczywista godzina odjazdu z przystanku

4 podsumaowanie opoznienia/przyspieszenia

5 brak zatrzymania lub brak danych dla ktaregokolwiek z przystankow

Modut punktualnosci umozliwia tworzenie nastepujacych raportow:

1 weryfikacja przebiegu wybranej stuzby we wskazanym dniu
2 na podstawie wskazanego zakresu dat raport braku wykonania kursow i stuzb
3 na podstawie wskazanegao zakresu dat raport opisujacy liczbe nieaznaczonych przystankow w

stosunku do wszystkich wraz z informacja o numerze stuzby
na podstawie wskazanego zakresu dat raport kursow opoznionych

5 na podstawie wskazanego zakresu dat raport przebiegu pojazdu (historia obejmuje ostatnich 30 dni)
wraz z mozliwosciag animagji ruchu pojazdu oraz mozliwoscia regulowania predkosci animadji

Dzieki danym zawartym w module, przedsiebiorstwo komunikacyjne moze weryfikowac punktualnosé
realizowania kazdej stuzby, a dzieki funkcji eksportu danych do pliku csv gwarantuje elastycznosc dalszego
wykorzystania zgromadzonych danych.
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Rysunek 13

83.15

Q

Raport punktualnosci
dla stuzb

A4

Eksport do pliku csv

Uzytkownik
Diagram przypadkow uzycia modutu Punktualnosc _ Autor KC

Instrukcja obstugi warstwy prezentadji

Pa uruchomieniu modutu uzytkownik jest zobligowany do wyboru daty, dla ktarej chce wygenerowac raport
oraz numer stuzby (ktéra pobierana jest dynamicznie, na podstawie wybranej wczesniej daty). Wykres zawiera
dane zaréwno w farmie tabelarycznej, jak i pionowego wykresu stupkowego.

R | R ,

Modut predykcji czasu

Opis

Modut predykgi czasu odpowiedzialny jest za przetwarzanie sygnatow lokalizacyjnych wysytanych przez
pojazdy, oraz obliczanie na podstawie ich, jak rowniez danych uzyskanych z modutu rozktadow jazdy
(dotyczacych przypisanej do pojazdu stuzby), estymowanego czasu przyjazdu pojazdu na kalejny przystanek na
trasie.

Warstwa prezentagji modutu obejmuje wytacznie czesc konfiguracyjng, dziatanie algorytmu predykcji czasu
odbywa sie "w tle". Wynik dziatania algorytmu mozna obserwowac poprzez prezentowana informacje na
tablicach umiejscowionych na przystankach, lub poprzez mobilng strone dla pasazerow.

Obliczenia dotyczace predykgji czasu dokonywane s3 (zgodnie z ponizszym schematem blokowym) na dwa

sposoby:
1 Paprzez wyliczenia algorytmu Google
2 Paprzez wyliczenia opierajace sie na danych historycznych

pierwszy z nich zostanie permanentnie wytaczony za zgoda Zamawiajgcego, poprzedzong odpowiednimi
testami.

Padsumowanie funkgji dostarczanych przez modut:

1 zapewnienie interface'u konfiguracyjnego dla algorytmu predykdji (wtaczanie/wytaczanie
konkretnych przystankaw z SDIP)

2 wyzwalanie algorytmu predykdgji po otrzymaniu wiadomasci lokalizacyjnej od pojazdu

3 biezace informowanie tablicy przystankowej o wyniku obliczen

biezace informowanie aplikacji pasazerskiej o wyniku obliczen
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Globalne wiaczanie /
wytaczanie predykcji

Uzytkownik

Rysunek 14

Definiowanie
przystankow
aczonych z predykcii

Diagram przypadkow uzycia modutu Predykga (zasu _ Autor KC

Daje mozliwos$¢ globalnego
wylaczenia funkcjonowania
algorytmu predykcji czasu
przyjazdu.

AN

W przypadku przystankéw
tymczasowo wytaczonych z

funkcjonowania definiowane jest tu

ich wylaczenie z obliczen
algorytmu.

AN
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Rysunek 15

8316

Pobierz Czy pojazd ma

koordyntaty przydzielong
ze stosu stuzbe?

f

Zapisz do archiwum
pozycje pojazdu
bez danych liniowych

Czy pojazd
znajduje
NIE sie w obrebie

przystanku lub punktu
kontrolnego?

A

czas przyjazdu

’IZ}'S’_BH:(; na trasile

Dla wszystkich Dla wszystkich

uzytych rekordow Czy otrzymane uzytych rekordow
z bazy historycznej NIE: czasy s3 TAK z bazy historycznej
zmniejsz ranking zbiezne ? zwigeksz ranking
o1l o1
/ Zapisz do archiwum /
» pozycje pojazdu “
/ z danymi liniowymi /
]\ Czy przystanek
TAK jest wylaczony
z SDIP ?
Wyslij do tablicy
informacje o ew 2alnym
opoznieniu / NIE
przyspies lub potwierdi
godzine rozkladowa

Schemat blokowy algorytmu modutu Predykga (zasu _ Autor KC
Modut konfiguragji
Dzieki modutowi uzytkownik ma mozliwosc:
1 definiowania przystankow chwilowo wytaczanych z dziatania algorytmu predykdi
2 definiowania linii na danym przystanku dla ktarej nie bedzie by¢ prezentowana dynamiczna

informacja pasazerska
3 globalne wtaczanie / wytaczanie dziatania algorytmu predykdi
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83.1.7 Modut Pojazdy
Dzieki modutowi uzytkownik ma mozliwosc:

1 wyswietlic liste aktualnie dodanych do systemu pojazdow wraz z nrimei, nr seryjnym oraz
modelem lokalizatara gps, ktory zostat na nim zainstalowany

2 dodac nowe pajazdy lub edytowac juz istniejgce

3 konfiguracji i diagnostyki trackerow GPS zainstalowanych na pojazdach poprzez wbudowang w
aplikacje Logico bramke SMS

83.18 Madut Tablic LED.PR

Modut tablic LED.PR podzielony jest na trzy osobne czesci:

1 lista tablic

2 dodawanie/usuwanie tablicy

3 edyga listy tablic

4 komunikaty led

> zarzadzanie komunikaty LED
> zarzadzanie grupami komunikatow
Pa wejsciu w liste tablic mamy podglad na wszystkie tablice dodane do tej pory do systemu. Na
tablicy mozemy podejrzec:
historie pingdw wybranej tablicy dla ostatnich 30 dni
diagnostyke sprawnosci diod
podglad tresci wyswietlanych na tablicy poprzez uruchomienie aplikacji podgladu przez
protokot VNC
kto i kiedy restartowat tablice

u W N -

Pa wejsciu w dodawanie tablicy mamy mozliwasc dodania nowej tablicy do systemu. Ukazuje
sie formularz z ponizszymi polami do wypetnienia:

1 przystanek wraz ze stupkiem
2 adres IP

3 nr IMEI karty

4 numer seryjny tablicy

Pa wejsciu w edycje mozemy edytowac dodane wczesniej informacje o tablicy.
8319 Komunikatory LED
Modut tablic LED.PR podzielony jest na dwie osobne czesci, kazda z nich pasiada osobne
podkategarie widoczne po lewej stronie:
1 Komunikaty
> Przegladaj komunikaty
> Dodaj komunikat - dodawanie standardowych komunikatow
> Dodaj komunikat petnoekranowy
2 Grupy
> Przegladanie grup
> Dodawanie grupy
Po wejsciu w komunikaty pojawia nam sie lista komunikatow dodanych do tej pory do systemu. W
tabeli mozemy podejrzec:
Typ komunikatu
Waznosc
Grupa
Data od
Data do
Status
Edycjaiusuwanie

~N O U B W N

Klikamy w “Dodaj komunikat”, “Dodaj komunikat petnoekranowy” lub “Dodaj komunikat
graficzny” w celu dodania komunikatu. "Dodaj komunikat”, "Dodaj kamunikat
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8.3.1.10

83.1.11

petnoekranowy” maja takie same pola do wypetnienia.

Pa kliknieciu pojawia sie formularz do wpisania informacji o kamunikacie. Nalezy wypetnic
nastepujace pola:

1 Data OD (mozna wybrac rowniez godzine)

2 Data OD (mozna wybrac rowniez godzine)

3 Grupa do ktore) ma by dodany komunikat
4

Priorytet wg. ktorego ma byc wyswietlany komunikat. Wyrézniamy kilka komunikatow:

> Przy okazji
> Zwykty
> Wazny
>Pilny
>Alarmowy
5 Tresc komunikatu
Po kliknieciu "Dodaj komunikat graficzny” pojawia sie formularz do wpisania informacji o
komunikacie. Nalezy wypetnic nastepujace pola:
1 Data OD (mozna wybrac rowniez godzine)
2 Data OD (mozna wybrac rowniez godzine)
3 Grupa do ktore) ma by¢ dodany komunikat
4

Priorytet wg. ktorego ma byc wyswietlany komunikat. Wyrézniamy kilka komunikatow:

> Przy okazji

> Zwykty

> Wazny

>Pilny

> Alarmowy
5 Grafika w formie PNG
Pa wejsciu w edycje mozemy edytowac wprowadzone wczesnigj informacje o kamunikatach.
W celu wyswietlenia komunikatow na tablicach nalezy je wyexportowac przez klikniecie w
przycisk “Exportuj komunikaty” znajdujacy sie w gornej czesci tabelki z komunikatami.

System eksportuje tylko komunikaty, ktore spetniajg ponizsze warunki sg aktywne i zakres ich dat

zawiera date generowania komunikatow

Zarzadzanie grupami komunikatow
Pa wejsciu w grupy pojawia nam sie lista grup dodanych do tej pory do systemu. W tabeli
mozemy podejrzeC:

1 nazwa grupy
2 dodawanie stupkow
3 usuwanie stupkow

Po wejsciu w dodawanie grup mamy mozliwosc dodania nowej grupy do systemu. Ukazuje sie

pole do wpisania nazwy grupy.
W celu dodania stupkow do grup nalezy klikngc w ,dodaj stupek”.
Pa wejsciu w podstrane pokaze nam sie lista wszystkich stupkow zapisanych w bazie.

W celu przydzielenia stupka do grupy nalezy kliknac dodaj lub w celu jego usuniecia usun.
Status stupka jest widaczny w linii wybranego stupku, wySwietla sie jeden z dwaoch statusow:
1 przydzielony

2 brak przydzielenia

W celu dodania stupka do grupy nalezy klikngC "DODAJ" w linii stupka, a w celu jego usuniecia
nalezy klikna¢ "USUN" w linii stupka.

Modut zarzadzania pojazdami

Modut zarzadzania pojazdami podzielony jest na trzy osobne czesci:
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8.4
8.4.1

Rysunek 16

8.4.1.1

1 lista pojazdow
2 dodawanie/usuwanie pojazdu
3 edycja pojazdow

Po wejsciu w liste pojazdow mamy podglad na wszystkie pojazdy dodane do tej pory do
systemu. W tabeli znajduja sie nastepujace pola:

1 nr tabarowy

2 nr IMEI

3 adres IP

4 nr seryjny tracker-a
5 nazwa przewoznika

Po wejsciu w dodawanie pojazdu mamy mozliwost dodania nowego pojazdu do systemu.
Ukazuje sie formularz z ponizszymi polami do wypetnienia:

1 nr tabarowy

2 nr IMEI

3 adres IP

4 nr seryjny tracker-a
5 nazwa przewoznika

Po wejsciu w edyge mozemy edytowac dodane wczesniej informacje o pojezdzie.

Mobilna aplikacja pasazerska

Opis

Mobilna aplikaga pasazerska to responsywna aplikacja internetowa, ktora na mapie prezentuje siatke
wszystkich przystankow oraz daje dostep do zarowno dynamicznych, jak | zadanych rozktadow jazdy dla
wybranega przystanku.

Dzieki aplikagji, pasazerowie moga w kazdej chwil, przy pomocy komputera, badz urzadzenia przenosnego,
sprawdzic liste aktualnych odjazdow dla wybranega przystanku, co pozwali na precyzyjne planowanie podrozy.

Podglad na siatke
przystankow
aniesionych na mape

Lista najblizszych
odjazdow

Pasazer .~

Wybér przystanku

adane rozkiady jazdy
dla wszystkich linii
danego przystanku

Diagram przypadkow uzycia mobilnej Aplikacji Pasazera _ Autor KC

Opis dziatania algorytmu google

Danymi wejsciowymi dziatania algorytmu google sa koordynaty GPS: punktu poczatkowego (czyli
aktualnej pozydji GPS pojazdu), punktu koncowego (czyli koordynaty GPS najblizszego przystanku
w kierunku, ktérego zmierza pojazd). Pozycja GPS jest przez pojazdy wysytana co 10 sekund i za
kazdym razem na podstawie pozycji tej estymowany jest czas dojazdu na najblizszy przystanek,
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biorac pod uwage aktualne natezenie ruchu na wyznaczanej trasie.

Na potrzeby wyliczania prognozowanych czasow adjazdow z przystankow algorytm
Systemu Dynamicznej Informacji pasazerskiej korzysta z ustugi Google Maps Directions API.
Parametry jakie przyjmuje ustuga to:

origin: 75 9th Ave, New York, NY

destination: MetLife Stadium Dr East Rutherford, NJ 07073

mode: driving

key: API_KEY

Gdzie origin jest punktem startowym, destination punktem koncowym.

Na podstawie takich danych wejsciowych przygotowywany jest link url do AP
https://maps.googleapis.cam/maps/api/directions/jsan?origin=51.744908,1
8.069048&destination=51.757508,18.075100&mode=driving

Dla zapytania z przyktadu odpowiedz serwera wyglada nastepujaco:

{

"geocoded _waypoints": [

{

"geocoder_status": "OK",

"place_id" "EiFHwW7Nybm _Fm2zERXNrYSA4MiwgS2FsaXNeLCBQb2xza2E",
"types": [

"street_address"

]

2

{

"geocoder_status": "OK",

"place_id":
"EiIBbGVqYSBXb2pza2EgUG9sc2tp/WdvIDc5LCBLYWxpc3osIFBvbHNIYQ",
"types": [

"street_address"
]
}
Iy
"routes": [

{

"bounds": {

"northeast": {

"lat": 51.7575209,

"Ing": 18.0750689

}

"southwest": {

"lat": 51.744906,

"Ing": 18.06 70445

}

}

"copyrights": "Dane do Mapy ©2018 Google",
"legs": [

{

"distance": {

"text": "1,8 km",

"value": 1840

DP-pr3.KAL17

strona57z79



Instrukgja Obstugi Aplikagji Serwerowej IPO/Logico

Mobilna aplikacja pasazerska

}

"duration": {
"text": "5 min",
"value": 303

}

"end_address": "Aleja Wajska Polskiego 79, Kalisz, Polska",

"end _location™: {
"lat": 51.7575209,
"Ing": 18.0750689
}

non

"start_address": "Gornoslaska 82, Kalisz, Polska”,

"start_location": {
"lat™: 51.744906,
"Ing": 18.06905

b

"steps”: [

{

"distance": {
"text™: "0,1 km",
"value™ 109

J3

"duration™: {
"text": "1 min",
"value": 18

}

"end _location": {
"lat™: 51.74554269999999,
"Ing" 18.0702413
J3

non

"html_instructions": "Kieruj sie <b>Gornoslgska</b> na

<b>potnocny wschod</b>",
"polyline": {

"points": "ulyzHgbhmBAG}@}BAE{@aB"
b

“start_location™: {

"lat": 51.744906,

"Ing": 18.06905

J3

"travel_mode": "DRIVING"
J3

{

"distance": {

"text™: "0,2 km",

"value" 249

J3

"duration": {

"text": "1 min",

"value": 64

}

"end _location™: {
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"lat": 51.7473724,

"Ing": 18.0723036

3

"html _instructions": "Dalej prosto, pozostajac na
<b>Garnoslaska</b>",

"maneuver": "straight",

"polyline": {

"paints”: "spyzH_jhmBe@u@OUOUIMa@i@YKeAoA{CeD"
3

“start_location™: {

"lat": 51.745542699939999,

"Ing" 18.0702413

3

"travel_mode": "DRIVING"

3

{

"distance": {

"text": "0,5 km",

"value": 492

3

"duration": {

"text": "2 min",

"value" 124

3

"end _location™: {

"lat": 51.7503598,

"Ing": 18.0670445

3

"html_instructions": "Skrec <b>w lewo</b>w
<b>Serbinowska</b>",

non

"maneuver"; "turn-left",
"polyline": {
"points™:

"alyzH{vhmBg@zAw@fBOZUh@mCdG_@x@I T{@IBmMBIDS\\o@IAMRIRG)"

3

"start_location": {
"lat": 51.7473724,
"Ing": 18.0723036
b

"travel_mode": "DRIVING"
b

{

"distance": {
"text":"1,0 km",
"value": 990

3

"duration™: {
"text": "2 min",
"value": 97

%
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"end_location™: {

"lat": 51.75752089,

"Ing": 18.0750689

2

"html_instructions": "Skre¢ <b>w prawo</b> w <b>Aleja

Woajska Polskiego</b><div style=\"font-size:0.9em\">Miejsce docelowe

bedzie po prawej stronie</div>",

"maneuver": "turn-right",

"polyline": {

"points™:

"wnzzH_vgmBlu@o@wAO _@sACWI@]o@MSIMYc@W]QSQQSOc@[eB_Au@_@WOWMgAq@mMBCAY@
A@Y@c@q@c@g@]SOLYQSIKOSMQle@e@y@Sa@Wc@MUEIOWKUu@aBq@aA _(@o@SYIK"

%

"start_location": {

"lat": 51.7503598,

"Ing": 18.0670445

2

"travel _mode": "DRIVING"

}

l

“traffic_speed_entry": [

l

"via_waypoint": [

]
}
1
“overview _polyline": {

"points™:

"ulyzHgbhmB _AeC}@gBoAoBa@i@YKaFuFoChGsFbM _EIHQAKAMCcBIDU@YAIACBc@e@w@k@
kE}BwH{DyAaAo@i@y@eAaA_Bk@eAo@mAgBsDs@IAIK"

2

"summary": "Serbinowska i Aleja Wojska Polskiego",

"warnings'": [

l

"waypoint_order"; [

]

}

1

“status™: "OK"

}

Najwazniejszym elementem jest obiekt routes.legs.duration.value, ktory wprost okresla czas
potrzebny na pakonanie zadanego dystansu pomiedzy punktami.

Zwracany czas pokonania dystansu wskazuje, ze zwracana wartasc duration powinna by¢
najlepszym oszacowaniem czasu podrozy, biorac pod uwage informacje dotyczace zarowno
historycznych warunkow ruchu, jak i ruchu na zywo. Ruch na zywao staje sie wazniejszy, im blizej
czasu adjazdu jest wykanywane zapytanie.
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84.1.2 Opis dziatania algorytmu predykcji na podstawie danych historycznych
Koordynaty GPS pojazdu oraz koordynaty przystanku w kierunku, ktérego zmierza pojazd sa
zapisywane w padrecznym bufarze bazy danych NoSQL. W momencie kiedy pojazd dojedzie do
przystanku dane te zapisywane sa do bazy SQL wraz z informacja: kiedy wystana zostata pozycja
GPS, jakie byty kaordynaty przystanku docelowego oraz kiedy faktycznie udato sie ten przystanek
osiagnal. Na podstawie tych danych jestesmy w stanie przygotowac odpowiednia kwerende, dla
ktorej kierunek w ktorym jedzie pojazd jest ten sam, araz pozycja gps jest w promieniu ~50m.
Dostajemy wtedy dane dla 30 dni wstecz na podstawie ktarych abliczamy mediane uzyskanych
czasow dojazdow, co nastepnie konfrontowane jest z wynikami uzyskanymi z algorytmu Google.
Do bazy danych adpowiedzialnej za przechowywanie danych historycznych zapisywane sg
zawsze dane:
- origin (przestana pozycja GPS paojazdu)
- destination (cel podrozy - pozycja GPS kolejnego przystanku)
- origin_event_timestamp (UNIX timestamp z momentu przestania pozycji GPS przez
pojazd)
- destination_event_timestamp (UNIX timestamp z momentu osiggniecia przystanku)
- duration (r6znica pomiedzy destination_event_timestamp, a origin_event_timestamp)
- ranking (w momencie tworzenia rekordu posiada wartosé null)
W momencie przestania pozycji GPS przez pojazd (oraz znajac nastepny przystanek najego trasie)
SDIP jest w stanie przygotowac zapytanie, ktore zwroci rekordy o tym samym destination, oraz
origin bedacym w odlegtosci +- 100m wzgledem przestanej pozycji GPS pojazdu. Sposrad
zwraconych rekordow obliczana jest mediana wartosci duration (rekordy, ktore zostaty poprzez
obliczanie mediany odrzucone majg pomniejszana o 1 wartos¢ dla kolumny ranking). Dla
wszystkich rekordow uzytych celem abliczenia mediany ranking powiekszany jest o 1, natomiast
te, ktore sg najblizszej wyliczone) mediany oraz danych zwroconych z algorytmu Google jeszcze o 1.
8.4.2 Instrukcja obstugi warstwy prezentadji
Pao uruchomieniu aplikacji na catym ekranie urzadzenia widoczna jest mapa z naniesionymi przystankami.
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Po kliknieciu wybranego przystanku w lewej stronie okna wyswietlany jest box, ktary zawiera informacje o:
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8.4.3

84.4

8.4.5

1 nazwie przystanku

2 liscie najblizszych odjazdow z przystanku

3 zadany rozktad jazdy dla kazdej linii, ktora zatrzymuje sie na wybranym przystanku, dla wszystkich
typow dni
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Po wybraniu przystanku nie ma potrzeby okresowego odSwiezania strony, poniewaz lista nablizszych
odjazdow jest automatycznie aktualizowana co 30 sekund.

Ponadto aplikaga umozliwia: wyszukiwanie potaczen oraz przystankow, wySwietlanie petnoekranowych
rozktadow jazdy dla linii wraz z informacja o przewozniku realizujgcym dane pofaczenie, a takze liste
przewoznikow.

Wymagania dotyczace instalacji warstwy prezentadji (fronted)

1 php 5.6
2 serwer www (apache/nginx)
3 maszyna, na ktorej zostanie zainstalowany frontend winna posiadac potaczenie sieciowe z

produkcyjnym serwerem, . 192.168.121.44 na parcie 8082 poprzez protokot http/https
Wymagania dotyczace systemaw operacyjnych urzgdzen mabilnych
Mobilna aplikacja pasazerska zostata przygotowana jako responsywna aplikacja internetowa, dlatego do jej
funkcjonowania wymagana jest wytacznie przegladarka internetowa zainstalowana na urzadzeniu mobilnym
Chrome/Safari.
Opis funkgjonowania potaczenia warstwy prezentacgji oraz aplikacji
Warstwa prezentagi mobilnej aplikacji pasazerskiej nie zawiera w sabie logiki biznesowe), jest ona wprost
zalezna od przygotowanego na jej potrzeby REST APl dostepnego na serwerze produkcyjnym 192.168.121.44
na porcie 8082. Przy czym uzytkownik koncowy uruchamiajacy aplikacje, nie ma wprost dostepu do
udostepnionego API, pofaczenie to jest realizowane warstwe nizej, na poziomie warstwy prezentacji oraz
samego API.

Instrukcja Serwisu, Konserwadji | Przeglgdow

Zatacznik10_pr3.KAL17 _Ztazenie - serwisowanie elektroniki
Zatacznik22 _pr3.KAL17 _Zgtoszenie usterki
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S.1

9.1.1

9.2

9.2.1

Informacje ogalne

Padrecznik przeprowadzania konserwacji i napraw dla systemaw i podsystemow Novamedia okresla praocedury
postepowania uzytkownika, majace na celu zapewnienie bezpiecznega i niezawodnego funkcjonowania
urzadzen Novamedia w ich srodowisku pracy, poprzez:

1 Wtasciwg obstuge

2 Odpowiednio zaplanawang | przeprowadzang konserwacje

Ninigjsza dokumentacja bedzie byc przechowywana u uzytkownika. W przypadku niestosawania warunkow
podanych w dokumentacji wygasa prawo gwarandji.

Firma Novamedia Innovision Sp. z 0. 0. nie ponosi adpowiedzialnosci za skutki, niezgodnego z przeznaczeniem,
wykarzystania | zastosowania urzadzen.,

Nalezy bezwzglednie przed rozpaczeciem prac instalatorskich, serwisowych, czy tez zwiazanych z konserwagja
zapoznac sie z niniejszym opracowaniem oraz dotgczonymi do niego zatgcznikami.

Przeprowadzanie opisanych dalej czynnosci konserwacyjnych jest nieodzowne dla prawidtowego dziatania |
zachowania wtasciwych parametrow eksploatacyjnych przez caty okres uzytkowania sprzetu.

Adresaci opracowania

Dokumentagja przeznaczona jest dla:

1 Serwisantow

2 Programistow

Wsparcie techniczne

Pastepujac zgodnie z procedurami opisanymi w Podreczniku, w trakcie uzytkowania i obstugiwania urzadzen
nie wolno dokonywac w nich zmian | napraw. Wszelkie zaobserwowane nieprawidtowaosci uzytkownik
zobawiazany jest zgtosiC do uprawnionego, lokalnego serwisu Novamedia.

Bezpieczenstwo

Dla swojego bezpieczenstwa uzytkownik zawsze powinien postepowan wedtug zasad opisanych w

Podreczniku.

1 Wszystkie prace zwigzane z podtgczeniem, rozruchem, testowaniem, eksploatacja, przegladami
oraz ewentualnyminaprawami urzadzen musza by¢ przeprowadzone zgodnie z obowigzujacymi
przepisami w zakresie montazu i eksploatacji urzadzen elektrycznych oraz przepisami BHP

2 Przed rozpaczeciem pracy nalezy wyposazyc¢ stanowisko w odpowiedni sprzet ochronny
zapewniajacy bezpieczenstwo podczas przegladu i obstugi urzadzenia

3 Urzadzenia przeznaczone sg do pracy w warunkach niskonapieciowych.

Urzadzenie nalezy podtaczyc zgodnie ze schematem dostarczonym przez producenta. Podtaczenie
urzadzen w sposob niezgodny ze schematem dastarczonym przez producenta grozi powstaniem
niebezpieczenstwa dla uzytkownikaw oraz trwatym uszkodzeniem urzadzen.

5 Przed rozpaczeciem prac instalatorskich, serwisaowych, czy tez zwiazanych z kanserwacja nalezy
bezwzglednie adtaczyc zrodta zasilania samych urzadzen jak i urzadzen z nimi potaczonych.
Urzadzenia przeznaczone sg do pracy w warunkach opisanych w dokumentacji techniczne).

Pad zadnym pozorem nie nalezy zdejmowac oston i otwierac obudow z urzadzen. Obudowy moze
otwierac jedynie wykwalifikowany personel serwisowy.

8 Pad zadnym pozorem nie nalezy wktadac obcych przedmiotow w otwory wentylacyjne, wiyki etc.
9 Zabrania sie uzywania urzadzen do celow niezgodnych z ich przeznaczeniem.
10 Prace obstugowe, przegladowe, konserwacyjne i naprawcze moga by¢ wykonywane przez osoby z

odpowiednimi kwalifikacjami oraz uprawnieniami wynikajacymi z rozporzadzen, przepisow i ustaw.
Kwalifikacje personelu
Wszystkie czynnosci instalacyjne i serwisowe muszg by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje, uprawnienia elektryczne oraz znajace zasady eksploatacji elementow sieci WLAN, zgadnie z
normami okreslajacymi zabezpieczenia przed porazeniem pradem elektrycznym oraz sposobem wykonania
instalag)i elektryczne).
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9.2.2 Istotne komunikaty

Pa symbalu tym pojawi sie jedno z trzech oznaczen objasniajacych potencjalny rodzaj obrazen lub uszkodzen,
jakie moga wystapic w przypadku postepowania niezgaodnego z dokumentacja, a takze zalecane Sraodki

ostroznaosc.
Rodzaj komunikatu Znaczenie
OSTRZEZENIE ryzvka lub niebezpieczne praktyki
prowadzace do powaznych obrazen lub
Smierci personelu
UWAGA ryzyka lub niebezpieczne praktyki
prowadzace do nieznacznych obrazen
personelu, uszkodzen urzadzen, strat
majatkowych
INFORMACIA Istotne procedury lub wymagania, ktorych
zaniechanie moze prowadzic do uszkodzen
urzadzenia lub strat majgtkowych
9.3 Konserwacja techniczna urzadzen Novamedia
Konserwacje techniczne maja na celu utrzymanie w dobrym stanie powierzchni zewnetrznych urzadzen, takich
jak:
1 Obudowy
2 Pawierzchnie
3 Ztacza
4 Okablowanie

Regularne oraz gruntawne czyszczenie urzadzen zapobiega gromadzeniu sie zanieczyszczen ograniczajacych
w znacznym stopniu prawidtowe chtodzenie elementow urzadzenia.
9.3.1 Konserwacja codzienna

1 Dla urzadzen w postaci tablic LED, nosnikaw LCD oraz terminala motorniczego Trex N zaleca sie
wizualna kontrole czystosci wyswietlaczy LCD | przezroczystych obudow czesci tablic LED. W razie
potrzeby nalezy aczyscic powierzchnie miekka, czysta szmatka. W celu usuniecia mocniejszych
zabrudzen mozna uzyc tagodnego sradka czyszczacego. W trakcie czynnosci konserwacyjnych nie
nalezy dopuszczac do kontaktu srodkéw czyszczacych z panelami LED (diody LED) oraz panelami
LCD.

2 Dla urzadzen rejestrujgcych obraz (kamery, czujniki zliczania pasazeréw) zaleca sie wizualng
kontrole czystasci przezraczystych oston obiektywow. W razie potrzeby nalezy oczyscic
powierzchnie miekka, czysta szmatka. W celu usuniecia mocniejszych zabrudzen mozna uzyc
tagodnego Srodka czyszczacego.
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9311

8312

9313

9.3.2

S.4

Czyszczenie powierzchni szklanych urzadzen Novamedia (monitory, kamery, TREX, tablice itd.)

1 Nalezy wytaczyc urzadzenie z sieci przed przystapieniem do wykanywania czynnosci

2 Przygotowac preparat do czyszczenia powierzchni szklanych

3 Pianke/ptyn natozyc na sucha szmatke (ew. Sciereczki nasaczone specjalnymi preparatami)

4 Srodki nie moga zawierac: zmywaczy, rozpuszczalnikéw, benzyny, amoniakéw, spirytusu.

5 Kontakt wilgotnej szmatki z urzadzeniem podtgczonym do zasilania grozi zwarciem | powaznym

uszkodzeniem sprzetu

(@)

Nie rozpylac srodkaw bezposrednio na ekran- ciecz moze dostac sie do wnetrza.
7 Srodek rozpyla¢ na miekkiej scierce z mikrofibry, flaneli lub bawetny
Delikatnymi, okreznymi ruchami przetrzec powierzchnie urzadzenia.

Do czyszczenia pawierzchni urzadzen Novamedia NIE nalezy uzywac srodkow czyszczacych posiadajacych
nastepujace oznaczenia:

SUBSTANCJA

BARDZO su%snmﬁrim SUBSTANCJA
TOKSYCZNA A UTLENIAJACA

Usuwanie kurzu z miejsc trudno dostepnych urzadzen

Do wymiatania kurzu z miejsc trudno dostepnych mozna uzyc sprezonego powietrza lub miekkiego pedzelka,
ewentualnie miekkiej, czystej szmatki.

Czyszczenie obudowy

Do czyszczenia obudowy mozna uzyC mocniejszych preparatow, nalezy jednak zachowac szczegolng
ostroznosc, gdy czyscimy obudowe na granicy z ekranem - zaleca sie uzycie patyczka do uszu lub sprezonego
powietrza w tych miejscach.

Nie przestrzeganie powyzszych zalecen maze skutkowac utrata gwarangji producenta.

W celu zapewnienia wysakiej, jakosci Swiadczonych ustug nalezy uzywac tylko profesjonalnych, atestowanych
srodkow czyszczacych profesjonalnych firm.

Jeslido wnetrza produktu firmy Novamedia przedostanie sie ciecz, nalezy niezwtocznie skierowac sie po pomoc
do najblizszego, lokalnego serwisu firmy Novamedia. Uszkodzenia spowodowane dziataniem substangji
ptynnych nie sg objete gwarancjg na produkty firmy Novamedia.

Konserwacja okresowa

Czynnosci konserwacji okresawej nalezy realizowac zgodnie z zapisem umowy. W zakres czynnosci konserwadji
okresowej wchodza:

1 Kontrola wystepowania luzow mechanicznych na mocowaniu poszczegolnych urzadzen oraz ich
ewentualna likwidacja.

2 Kontrola stanu technicznego oraz czystosci obudow wszystkich kamponentow systemu.

3 Kontrola droznasci otwaraw wentylacyjnych. W przypadku zanieczyszczenia udroznic.

4 Kontrola jakosci pataczen kablowych komponentaw systemu.

Urzadzenia systemu sg wyposazane w plomby zabezpieczajace, w pastaci naklejki tamliwej. Zerwanie plomby
grozi utrata gwarandji.

Procedury dziatania na okolicznosc awaril

Procedura zgtaszania awarii tablicy LED

1 O przypadku wystapienia wady Urzadzenia zarowno od strony platformy IT jak i sprzetowej w okresie
gwarancji Odbiorca powiadomi Dostawce o tym fakcie telefonicznie, faksem lub poczta elektroniczna.
Zgtoszenia przekazywane telefonicznie beda potwierdzane faksem na numer: [62]75 73 100 lub poczta
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elektroniczng na adres: support@novamedia.pl poprzez wystanie wypetnionego formularza zgtoszenia

reklamacyjnego (Zatacznik22 _pr3.KAL17_Zgtoszenie usterki). Jest to warunek podjecia akcji serwisowej.

2 Dodatkowo (punkt 1 jest obligatoryjny), w przypadku usterki zwigzanej z platforma IT (w tym serwera)

odpowiedzialnej za administracje i przesytanie danych dotyczacych informacji pasazerskiej, Odbiorca

moze zgtosic ten fakt w godzinach od 8:00 do 16:00 od poniedziatku do pigtku do pana Marcina Owczarka

pod numerem telefonu 604 540 300.

Problemy z dziataniem, mozliwe przyczyny i wskazowki reakdji

brak strony www > btad 404

Problem Mozliwa przyczyna Wskazowka
1. Brak mozliwosci zalogowania | 1.1 Brak komunikacji z serwerem | Sprawdz potaczenie komputera dyspozytora z
sie do systemu (panelu WEB) — serwerem, wykonaj komende .ping

192.168.0.45" uzywajac linii polecen w systemie

operacyjnym.
1. Kliknij przycisk ,start” w systemie
Windows

Wezystkie programy

wierszu polecen terminala wpisz: ,ping
192.168.0.45"
i nacisnij Enter

Prawidtowy wynik to:

Pakiety: 0% straty, oraz Sredni czas: ponizej 1sek.

Jesli kazdy z powyzszych punktow zostat wykonany a problem wystepuje nadal,

nalezy skontaktowac sie z Zespatem Reklamacji.

2. Brak mozliwosci zalogowania
sie do systemu
(panel WEB) -
uzytkownika

btedne dane

2.1 Btedne dane logowania

Sprawdz poprawnosc danych logowania, login |
hasto.

Jesli kazdy z powyzszych punktéw zostat wykonany a problem wystepuje nadal,

nalezy skontaktowac sie z Zespatem Reklamagji.

3. Brak dynamicznej informacji na
tablicy — dla kankretnego pojazdu

3.1

serwerem.

Pojazd nie taczy sie z

Weryfikacja daty ostatniego zgtoszenia pojazdu
w module diagnostyki.(Wartos¢
niedopuszczalna-powyzej15min)

Sprawdz potaczenie pojazdu z serwerem:
Wykonaj kamende ,ping IP_PQOJAZDU" z
poziomu linii polecen serwera (jak w pkt. 1)
(IP_PQOJAZDU to adres IP konkretnego pojazdu,
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dla ktorego nie ma aktualnych informadji.
Pojazdy z projektu B10_KAL17).

Prawidtowy wynik to:

Pakiety: 0% straty, oraz Sredni czas: ponizej 1sek.
Lub wysytajac sms na numer trackera o tresc:
,Check123456"

SMS z prawidtowg odpowiedzia:

Power.ON

Bat:100%

GPRS:ON

GPS:ON

ACC.OFF

Door:OFF

GSM:29

0il:0.00%

APN:nmi.pl

IP:192.168.121.44:8800

Arm: OFF

3.2 Pojazdy nie majg przypisanej
stuzby

Sprawdz w ustawieniach czy pojazdy maja
przypisanga stuzbe.
Pojazd powinien miec przypisana stuzbe.

3.3 Limit zostat

przekroczony

danych

Sprawdz status limitu danych na karcie SIM u
operatora. Karta SIM nie moze miec
przekroczonego limitu.

Jesli kazdy z powyzszych punktow
nalezy skontaktowac sie z Zespote

zostat wykonany a problem wystepuje nadal,
m Reklamagji.

4. Brak dynamicznej informacji na

tablicy - dla  wszystkich

pojazdow

4.1 Brak kamunikacji z serwerem

Sprawdz potaczenie komputera dyspozytora z

.ping
192.168.0.45" uzywajac linii polecen w systemie

serwerem, wykonaj komende

operacyjnym.
1. Kliknij przycisk ,start” w systemie
Windows

‘Wazystkie programy

2. Wpisz komende cmd i nacisnij Enter

3. W wierszu polecen terminala wpisz:
,ping 192.168.0.45"
i nacisnij Enter

Prawidtowy wynik to:
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Pakiety: 0% straty, oraz Sredni czas: ponizej 1sek.

4.2 Tablica nie taczy sie 7 siecig

(*) Sprawdz czy modem/router w tablicy loguje sie
do sieci, weryfikujgc czy modem/router otrzymat
adres IP sieci z paziomu linii polecen routera.
Modem powinien otrzymac adres IP siecl.

4.3 Tablica nie
serwerem

taczy sie z

Weryfikacja daty ostatniega papranego pingu
tablicy z poziomu modutu diagnostyki

(*) SprawdzZ potaczenie tablicy z serwerem:
wykongj kamende: ,ping IP_TABLICY" z poziomu
linil palecen serwera.

(jak w pkt.1, IP_TABLICY to adres IP konkretngj
tablicy dla ktore wystepuje problem)
Prawidtowy wynik to:

Pakiety: 0% straty, oraz Sredni czas: ponizej 1sek.

Jesli kazdy z powyzszych punktaw
nalezy skontaktowac sie z Zespote

zostat wykonany a problem wystepuje nadal,
m Reklamacji.

5. Nieaktualne dane ostatnie]
pozydji pojazdu

5. Brak komunikacji pojazdu z
serwerem

(*) Sprawd?Z potaczenie pojazdu z serwerem:

Na pojazdach z projektu B10_KAL17_ (Solaris
2017) wykonaj komende ,ping IP_PQOJAZDU" z
poziomu linii polecen serwera (jak w pkt1).
Prawidtowy wynik to:

Pakiety: 0% straty, oraz Sredni czas: ponizej 1sek.

Na pozastatych pojazdach nalezy wystac sms na
numer trackera o tresci: check 123456
SMS 7 prawidtowa odpowiedzia:
Power:ON

Bat:100%

GPRS:ON

GPS:ON

ACC.OFF

Door:OFF

GSM:29

0il:0.00%

APN:nmi.pl,,;

IP:192.168.121.44:8800

Arm: OFF

6. Tablica nie wySwietla napisow

6.1 Przepalony bezpiecznik
Brak zasilania

Sprawdz
telefoniczne pod nr tel. ...............nr telefonu

bezpiecznik  stupowy.  Zgtoszenie
wskaze Zamawiajacy) w celu ustalenia przyczyny

I ewentualne wymiany.

Ztacze stupowe IZK 4-01 wraz z bezpiecznikiem
znajduje sie w otworze rewizyjnym stupa. Do
odkrecenia otwor

sruby  zabezpieczajace)

rewizyjny nalezy uzyc klucza imbusowego 5.
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WY

zigcze shup
ZK 4-01

Ztacze stupowe nalezy rozkrecic na dwie czesci za
pomoca Sruby taczace) tak jak jest to pokazane na
rysunku:

Wewnatrz znajduje sie bezpiecznik topikowy 6A.

7. Uszkodzona mechanicznie | 7.1 Wypadek, warunki | Powiadom stuzby ratunkowe.
tablica lub element konstrukdji atmosferyczne, ztamane drzewo, | Zgtoszenie telefoniczne pod nr tel ............{nr
telefonu wskaze Zamawiajacy) w celu odciecia

zasilania
8. Pozar 8.1 Wypadek, warunki | Powiadom stuzby ratunkowe.
atmosferyczne, ztamane drzewo, | Zgtoszenie telefoniczne pod nr tel. ..............{nr
podpalenie telefonu wskaze Zamawiajacy) w celu odciecia
zasilania

9.4.1 Uwagii na wypadek awarii serwera
W przypadku braku napiecia w sieci, jego spadku ponizej 170V lub wzrostu powyzej 258V(264V) zasilacz
automatycznie przechodzi na prace akumulatorowa,
Przyczyng przetaczenia na prace awaryjna moze by rowniez nieprawidtowy ksztatt przebiegu sinusoidalnego,
przebiegi niesinusaidalne, nieprawidtowa czestotliwosC lub wystepowanie przepieC i zaktocen w sieci
energetycznej
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9.5 Prognoza kosztow utrzymania sprawnosci systemu

Utrzymanie sprawnaosci wszystkich urzadzen wchodzacych w sktad Systemu Dynamicznej Informadji
Pasazerskiej DIP polega na utrzymaniu niezawodnosci dostaw do nich energii elektrycznej oraz odpowiednich
ustug teleinformatycznych, ktorych kaszt zostaje znany tylko Uzytkownikowi urzadzen:

1. Przewidywane zuzycie pradu w skali roku 3500kw/h

2. Przewidywane zuzycie pakietowe]j transmisji danych w skali 30dni:

2.1. Pobrane: 375.6 MB (Do 400 MB)

2.2. Wystane: 180.2 MB (Do 200 MB)

Awarie lub inne sytuacje, w ktorych zaistniaty zdarzenia wymagajace naprawy sg sytuacjami
nieprzewidzianymi, wiec nalezy je zalicza¢ do prac doraznych, ktore powinny zostac wykonywane w ramach
prac konserwacyjno- eksploatacyjnych lub serwisowych.

Koszty ponoszone na usuwanie awarii, nalezy przyporzadkowac do kosztaw ustug zewnetrznych lub w
ramach wynagrodzen pracownikow wchodzacych w sktad przedsiebiorstwa Zamawiajacego.

Wszystkie sktadowe wyniktych kosztow t)., zakup komponentaw lub kolejnych urzadzen oraz ustug zostaty
wymienione w ramach dostarczenia cennika zawierajacy ww. elementy oraz cennik roboczogodzin
Novamedia.

10 Certyfikaty systemow

Zatacznik01-pr3.KAL17 Certyfikat CE Platforma Systemaw HUGER i Platforma Aplikacji Urzadzenia IGO

11 Certyfikaty Urzadzen

Zatacznik02 _pr3.KAL17 _Certyfikat CE Platforma Aplikacji Serwerowych IPO
Zatacznik06 _pr3.KAL17 _Deklaraga zgodnosci Biletomat BS-201
Zafacznik31_pr3.KAL17 _Certyfikat Jakosci szyb
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12 Dokumentacja fotograficzna — posadowienie Urzadzen

12.1 Gornoslaska Dworzec PKS 08

Rysunek 17 Punkt przystankowy - Gornoslgska Dworzec PKS 08, Widok z potnocnego wschodu

Rysunek 18 Punkt przystankowy - Gornoslgska Dworzec PKS 08. Widok z potnocnego wschodu
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Rysunek 19 Punkt przystankowy - Gornoslgska Dworzec PKS 08. Widok z potudniowego zachodu

Rysunek 20 Biletomat. - Gornoslgska Dworzec PKS 08 Widok z potnocnego zachodu
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12.2 Harcerska Rogatka 02

¢
.

Rysunek 21

N

Rysunek 22 Punkt przystankowy - Harcerska Rogatka 02, Widok z potnocnego zachodu
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Dokumentacja fotograficzna — posadowienie Urzadzen Harcerska Rogatka 02

Rysunek 23 Biletomat - Harcerska Rogatka 02. Widok z potnocnego wschodu

Rysunek 24 Biletomat - Harcerska Rogatka 02. Widok ze wschodu
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Dokumentacja fotograficzna — posadowienie Urzadzen Majkowska Medix 02

123 Majkowska Medix 02

Rysunek 25

Rysunek 26 Punkt przystankowy - Majkowska Medix O2. Widok z potnocy
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Potwierdzenie Funkgji Produktow Cel testow

Rysunek 27 Punkt przystankowy - Majkowska Medix 02, Widok z potudniowego wschodu

Rysunek 28 Punkt przystankowy - Majkowska Medix 02. Widok z potnocnego-zachodu
13 Potwierdzenie Funkgji Produktow
13.1 Cel testow

Celem testow jest sprawdzenie i potwierdzenie funkgji zgodnie z wymaganiami Klienta
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Potwierdzenie Funkgji Produktow Funkcjonalnosc do przetestowania

13.2

13.2.1
13.2.2
13.2.3

13.3

13.4

135

13.6

13.6.1
13.6.1.1

13.6.1.2

13.6.1.3

13.6.1.4

13.6.1.5

13.6.2

13.6.2.1

13.6.2.2

13.6.2.3

Funkgjonalnosc do przetestowania

Platforma Aplikacji Serwerowych

Platforma Aplikacdji Urzadzenia IGO dla urzadzenia LED.PR WysSwietlacz LED Przystanek
Biletomat

Funkgonalnosc nietestowana

Testom nie podlegajg urzadzenia zamontowane w pojazdach i traktowane sg jako nieistotne. Dziatanie
poszczegolnych funkgi wymaganych przez Klienta potwierdza takze dziatanie wszystkich urzadzen
zamontowanych na pojazdach bez ktorych dziatanie nie bytaby mozliwe. Testom podlega jedynie lokalizator
gdzie mozliwe jest sprawdzenie dziatania niektorych funkgji bez uzycia aplikagji serwerowej IPO/Logico

Wymagania systemowe
Do poprawnego dziatania Platformy Aplikagi IPO/Logico wystarcza zainstalowana, dowolna przegladarka
internetowa

Dostawy testowe

Do Projektu dostarczone zastanie stanowisko dyspozytorskie do obstugi Platformy Aplikacji Serwerowych
IPO/Logico

Testom podlegac bedzie Platforma Aplikacji Urzadzenia 1GO na urzadzeniu LED.PR Wyswietlacz LED
Przystanek.

Wyswietlacze Zostaty dostarczone i zainstalowane w lokalizagji punktow przystankowych.

Plan testow

Test1 obejmuje przetestowanie funkgji Platformy Aplikagji Serwerawych
Zespot testawy strona NOVAMEDIA Innovision sp. z 0.0.

1 Project Manager
2 Gtowny Wdrozeniowiec
3 Gtowny pragramista Aplikagji Serwerawych IPO/Logico

Zespot testawy strona Eko-Naj Artur Rozewicz
> Wiasciciel
Zespot testowy strona Migjski Zarzad Drog i Komunikadi

1 Petniacy obowiazki Dyrektar
2 Kierownik ds. IT
3 Inspektor IT

Miejsce przeprowadzania testow

Test potwierdzajacy wszystkie funkcje przeprowadzony bedzie korzystajac z dostarczonego stanowiska
testowego

Dokument potwierdzajacy przeprawadzony test dla funkcji z danego obszaru

Zatacznik32 _pr3.KAL17 _Test funkdji aplikacja serwerowa IPOLogico

Test2 obejmuje przetestowanie funkcji Platformy Aplikagi Urzadzenia I1GO na LED.PR Wyswietlacz LED
Przystanek

Zespot testawy strona NOVAMEDIA

1 Project Manager

2 Gtowny Wdrozeniowiec

3 Gtowny pragramista Aplikagji Serwerawych IPO/Logicao

Zespot testawy strona Eko-Naj Artur Rozewicz

> Wtasciciel

Zespot testowy strona Miejski Zarzad Drog i Komunikadi

1 Petniacy obowiazki Dyrektar

2 Kierownik ds. IT
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Spis rysunkow System Sledzenia defektow

3 Inspektor IT
13.6.2.4 Miejsce przeprowadzania testaow
Test potwierdzajacy wszystkie funkcje przeprowadzony bedzie na wszystkich punktach przystankowych
wylistowanych w pkt 13
13.6.25 Dokument potwierdzajacy przeprowadzony test dla funkcji z danego obszaru
Zatacznik37 _pr3.KAL17 _Test funkdji aplikacji IGO dla LED.PR Wyswietlacz LED Przystanek
13.6.3 Test 3 obejmuje potwierdzenie funkgji Biletomatu
13.6.3.1 Zespot testawy strona NOVAMEDIA
1 Project Manager
2 Gtowny Wdrozeniowiec
3 Gtowny pragramista Aplikagji Serwerawych IPO/Logicao
13632 Zespot testawy strona Eko-Naj Artur Rozewicz
> Wtasciciel
13633 Zespot testawy strona Miejski Zarzad Drog i Komunikadji
1 Petniacy obowiazki Dyrektar
2 Kierownik ds. IT
3 Inspektor IT
13.63.4 Zespot testowy strona MERA
> Dyrektor Wdrozen
13635 Miejsce przeprowadzania testow
Test potwierdzajacy wszystkie funkcje przeprowadzony bedzie na wszystkich punktach przystankowych
wylistowanych w pkt 13
13636 Dokument potwierdzajacy przeprawadzony test dla funkcji z danego obszaru
Zatacznik38_pr3.KAL17 _Test funkgji Biletomatu

13.7 System Sledzenia defektow
Baza defektow znaleziona podczas cyklu testowego stuzaca do wymiany informacji tester-programista to
dokument potwierdzajacy przeprowadzony test zgodnie z zatgcznikami:
Zatacznik32 _pr3.KAL17 _Test funkdji aplikacja serwerowa IPOLogico
Zatacznik37 _pr3.KAL17 _Test funkdji aplikagi IGO dla LED.PR Wyswietlacz LED Przystanek
Zatgcznik38_pr3.KAL17 _Test funkcji Biletomatu
Zatacznika5_pr3.KALT7 _Test funkcji Lokalizatora

14 Spis rysunkow

Rysunek 1 Uproszczony diagram przeptywu danych _ Autor-KC

Rysunek 2 Uproszczona koncepcja padstawowych potaczen _ Autor GD

Rysunek 3 Koncepcja wygladu Wyswietlacza LED | jego gtowne cechy _ Autor SG 20
Rysunek 4 Poczatkowe wymagania funkcjonalne _ Autor RM 26
Rysunek 5 Schematyczny proces logiki wyswietlania tresci _ Autor RM 27
Rysunek 6 Inigjalny przeptyw danych pomiedzy dostarczonymi Urzadzeniami _ Autor RM 30
Rysunek 7 Schemat przeptywu sygnatow w Wyswietlaczu LED Przystanek _ Autor Pt 32
Rysunek 8 Schemat fizycznej realizagji infrastruktury sieci Ethernet _ Autor Pt 33
Rysunek 9 Koncepcja ogolnej architektury Systemu _ Autor KC 42
Rysunek 10 Diagram przypadkow uzycia modutu Rozktad Jazdy _ Autor KC 43
Rysunek 11 Diagram przypadkow uzycia madutu Uzytkawnicy _ Autor KC 45
Rysunek 12 Diagram przypadkow uzycia modutu Diagnostyka _ Autor KC 49
Rysunek 13 Diagram przypadkow uzycia modutu Punktualnose _ Autor KC 57
Rysunek 14 Diagram przypadkow uzycia modutu Predykga Czasu _ Autor KC 52
Rysunek 15 Schemat blokowy algorytmu modutu Predykcja Czasu _ Autor KC 53
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Rysunek 16 Diagram przypadkow uzycia mobilnej Aplikagi Pasazera _ Autor KC 56
Rysunek 17 Punkt przystankowy - Gornaslaska Dworzec PKS 08. Widak z potnocnego wschodu 71
Rysunek 18 Punkt przystankowy - Gornaslaska Dworzec PKS 08. Widak z potnocnego wschodu 71
Rysunek 19 Punkt przystankowy - Gornaslaska Dworzec PKS 08. Widok z potudniowego zachodu 72
Rysunek 20 Biletomat. - Garnoslaska Dworzec PKS 08 Widok z patnocnego zachodu 72
Rysunek 21 Punkt przystankowy - Harcerska Rogatka 02. Widok z potudniowego wschodu 73
Rysunek 22 Punkt przystankowy - Harcerska Rogatka 02. Widok z patnocnego zachodu 73
Rysunek 23 Biletomat - Harcerska Rogatka 02. Widok z p6tnacnego wschodu 74
Rysunek 24 Biletomat - Harcerska Rogatka 02. Widok ze wschodu 74
Rysunek 25 Biletomat - Majkowska Medix 02. Widok z potnocnego wschodu 75
Rysunek 26 Punkt przystankowy - Majkowska Medix 02. Widok z potnocy 75
Rysunek 27 Punkt przystankowy - Majkowska Medix 02. Widok z potudniowego wschodu 76
Rysunek 28 Punkt przystankowy - Majkowska Medix 02. Widok z potnocnego-zachodu 76
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