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PRACOWNIA PROJEKTOWA
SIECI | INSTALACJI SANITARNYCH

B2-800 Kalisz ul. Serhinowska 1a tel fax. (062 764-31-59

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

TEMAT: Odwodnienie ul. Cegielnianej
BRANZA: Sanitarna
OBIEKT: Kanat deszczowy DN250 mm PP wraz z przykanalikami
Kategoria budowlana XXVI
LOKALIZACJA: Dz. nr 60, 137 obreb 068 Czaszki
Jednostka ewidencyjna 306101_1; m.Kalisz
ADRES: Kalisz ul. Cegielniana
INWESTOR: Miejski Zarzad Drég i Komunikacji
62-800 Kalisz
ul. Ztota 43
Funkcja Imie i Nazwisko / nr uprawnien Podpis i pieczeé
PROJEKTANT: mgr inz. Krzysztof Biernacki

BN-10.9/69/82
w specjalnosci instalacyjno-inzynieryjnej
w zakresie sieci sanitarnych
NB/U-7342/37/98
w specjalnosci instalacyjnej w zakresie instalacji i urzadzen:
wodociagowych i kanalizacyjnych, cieplnych, wentylacyjnych

Kalisz, pazdziernik 2016



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

NAZWA INWESTYCJI: Odwodnienie ul. Cegielnianej

ADRES: Kalisz ul. Cegielniana
ZAMAWIAJ ACY: Miejski Zarzd Drog i Komunikaciji

KODY CPV:

Grupy robot:

451 - Przygotowanie terenu pod budow

452 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kotmpdd obiektow budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresie gnierii ladowej i wodnej

Klasy robot:

4511 - Roboty w zakresie burzenia; roboty przyg@eaze i roboty ziemne

4523 -Roboty budowlane w zakresie budowy rwgéw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnisblei;

Kategorie robot:

45111 - Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45231 - Roboty budowlane w zakresie budowy rwg@iv, chgdbw komunikacyjnych i linii
energetycznych

45232 - Roboty pomocnicze w zakresie ruggow i kabli; przepompownigciekdéw

45233 - Roboty w zakresie naprawy drég



Zestawienie kodéw CPV:

Nr STI Rodzaj robot Kod CPV
STI-01.00 Wymagania ogolne

STI-01.01 Wytyczenie trasy i punktow wysdkmwych|45111200-0
STI-01.02 Rozbiérka elementow drég 45231340-2
STI-01.03 Roboty ziemne 45112500-0
STI-01.04 Kanalizacja deszczowa 45232410-9
STI-01.05 Odtworzenie nawierzchni 45233142-6

Zawartosé opracowania:

1. STI-01.00
2.STI-01.01
3.STI-01.02
4.STI-01.03
5.5TI-01.04

6.STI-01.05

Wymagania ogolne

Wytyczenie trasy i punktéw wységiowych
Rozbiorka elementow drog

Roboty zemne

Kanalizacja sanitarna

Odtworzenie nawierzchni




SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

STI-01.00
" WYMAGANIA OGOLNE”

Kalisz, padziernik 2016 r.
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1. Wsgp.
Projektuje s3 budowe kanatu deszczowego @250 mm wraz z przykanalikabh®(dmm
w ul. Cegielnianej w Kaliszu.

1.1. Nazwa zamowienia.
Odwaodnienie ul. Cegielnianej

1.2. Przedmiot i zakres zastosowanej specyfikaghhicznej.

Przedmiotem Specyfikacji Technicznychvgymagania techniczne dotyge wykonania i odbioru
robot zwhzanych z wykonaniem kanalizacji deszczowej w zagrnesdanym w pkt. 1.3.
1.3. Zakres robaét olgtych specyfikacjami technicznymi.

Opracowanie obejmuje swoim zakresem wykonanie projeudowlanego kanatu deszczowego
@250 mm wraz z przykanalikami @160 mm w ul. Cegdaeirj w Kaliszu.

1.4. Okrdlenia podstawowe.

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione gepokrelenia naleéy rozumie w kazdym
przypadku nagpujaco:

1.4.1. Kanalizacja deszczowa si€ kanalizacyjna przeznaczona do odprowadzaniakOw
opadowych

1.4.2. Osadnik wgpny — kompletny zbiornik zelbetowy stiacy do zatrzymywania
zanieczyszczestatych zawartych w wodach deszczowych

1.4.3. Separator wod deszczowyekompletny zbiornikzelbetowy shigcy do oczyszczania
pierwszej fali wéd deszczowych z substancji ropdyoainych oraz zawiesin

1.4.4. Kanalizacja grawitacyjna system kanalizacyjny, w ktorym przeptyaiekdw nasipuje
dzigki sile ciezkosci

1.4.5. Kanalizacja ttoczna- sie€ kanalizacyjna przeznaczona do srieniowego
odprowadzanidciekow bytowo-gospodarczych

1.4.6. Przepompowniasciekéw — kompletne w petni zautomatyzowane adzenie
stuzace do pompowaniéciekdéw sanitarnych dla grupy budynkéw

|.4.7. Kineta- koryto przeptywowe w dnie studzienki kanalizamjj
1.4.8. Studnia kanalizacyjnaobiekt na kanale, przeznaczony do kontroli i éa&tacji kanatow.

1.4.9. Podsypka - materiat gruntowy medzy dnem wykopu a przewodem . kanalizacyjnym i
obsypk.

1.4.10. Obsypka materiat gruntowy mgidzy podtaem lub podsypka zasypk wykopu.
1.4.11. Specyfikacje Techniczne Wykonania i OdbioRobot Budowlanych- zwane dalej

Specyfikacjami Technicznymi o skrdcie (STI), stampopracowania zawierge w szczegolniei
zbiory wymaga, ktore g niezkzdne do okréenia standardu i jakei wykonania robot, w zakresie



sposobu wykonania robot budowlanych, $etavosci wyrobow budowlanych oraz oceny
prawidtowasci wykonania poszczegolnych robot.

[.4.12. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z oba&ujacymi przepisami stanowty
urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zaar okolicznaici zachodzcych w
toku wykonywania robot.

1.4.13. Laboratorium laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zajyego, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badarob zwizanych z ocenjakosci materiatdw oraz robot.

1.4.14. Przedsivziecie budowlane - kompleksowa realizacja inwestycji polegag na
wybudowaniu kanalizacji deszczowej wodykt. 1.3\Wymaga ogolnych”

1.4.15. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngddza autorem Dokumentacji
Projektowe,.

1.4.16. Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonaywepowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.17 Irgynier — osoba wyznaczona przez Zamawgapo, upowzniona do spawowania nadzoru
nad obiektami i do wyspowania w jego imieniu w sprawach realizacji.

1.4.18. Inne definicjepozostate definicje zgodne z ngyiAN-EN 752-1 oraz FIDIC.

1.5.0. OgOlne wymagania dotygz robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaobot oraz ich zgoddé z Dokumentag Projektowvy i
pozwoleniem na budoy Ponadto Wykonawca zobaygany jest do przestrzegania wymogow
przedstawionych w poszczegolnych STI:

1. STI-01.00 Wymagania ogoéine

2.STI-01.01  Whytyczenie trasy i punktow wységiowych
3.STI-01.02 Rozbiérka elementow drég

4.STI-01.03  Roboty zemne

5.STI-01.04 Kanalizacja sanitarna

6.STI-01.05 Odtworzenie nawierzchni

1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajcy w terenie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy plan
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymizgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagjgtownych wspotrzdne punktow gtéwnych trasy kanalizacji
deszczowej oraz reperow, dziennik budowy iedgsiobmiaréw oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety STI.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedziadoza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru kmowego robd6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.



1.5.2. Dokumentacja Projektowa.

Dokumentacja Projektowa skladg ginas¢pujacych elementow:

- projekt budowlano-wykonawczy kanalizacji deszcepw

- przedmiary rob6t dla w/w dokumentacji projektowej

- informacja dotyczca bezpieczestwa i ochrony zdrowia dla w/w rob6t budowlanych,

- dokumentacja przedprojektowa (dokumentacja gboiezna)

W/w komplety dokumentacji znajdujsi w posiadaniu Zamawigego | zostan
przekazane Wykonawcy po przyznaniu kontraktu.

Dokumentacja Projektowatizie zawier&rysunki, obliczenia i dokumenty zgodnie z wykaze
podanym w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowéeeni

1.5.3. Zgodn&¢ robot z Dokumentagj Projektowy i Specyfikacjami Technicznymi.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznez adodatkowe dokumenty przekazane
przez Irkyniera Wykonawcy stanowiczes¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione wdho
jednym z nich s obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dalentacji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowe nasfpujaca
kolejnci¢ ich waznosci:

a) Specyfikacje Techniczne
b) Dokumentacja Projektowa
Wykonawca nie mze wykorzystywa bledow lub opuszcze w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychast powiadond Inzyniera, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

Inwestor reprezentowany jest w trakcie trwania bugprzez wyznaczonego przez siebie
Inzyniera. Wszystkie wykonane roboty i dostarczonatematy kda zgodne z Dokumentag]
Projektowg i STI.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STédy uwazane za wartei docelowe, od
ktorych dopuszczalneg ®dchylenia w ramach okilenego Polskimi Normami. W przypadku gdy
materiaty lub roboty nie dola w petni zgodne z Dokumentadprojektov lub STI, ale
osiggnicta zostanie mdiwa do zaakceptowania jak®elementu budowli, to kynier maze
zaakceptowatakie roboty i zgodZisi¢ na ich. pozostawienie, jednak zastosuje odpowsedni
potracenia od ceny kontraktowej, zgodnie z ustaleniatzsgotowymi kontraktu i/lub STI. W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nigdh w. peini zgodne z Dokumentadprojektowy lub
STI, i wplynie to na niezadowalgy jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi a roboty rozebrane i wykonane pon@wra koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzymanichu
publicznego na placu budowy, w sposob ékney w STI-01.00 ,Wymagania ogolne”, w okresie
trwania realizacji kontraktuzedo zakaczenia i odbioru kacowego robot.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwat, tymczasowe
urzadzenie zabezpieczaje takie jak: ogrodzenia,$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
zapory itp., zatrudni dozorcow i podejmie wszelkiae srodki niezledne dla ochrony robot,



bezpieczastwa pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgoiow dzier i w nocy tych zapdér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wezdbw bezpieczestwa.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca undee, w miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera, tablice informacyjne, ktérych ksztak, viiad¢ i tres¢ bedzie zgodna z

Rozporadzeniem Komisji (WE) Nr 621/2004 z dnia 01.04.20@¢az prawem polskim.

Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje size jest
wigczony w cer kontraktowa.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowrek zng i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego. W okresie trwania realizkojitraktu, a do
zakaiczenia i odbioru kacowego robot, Wykonawcabzie .podejmowawszelkie uzasadnione
kroki majce na celu stosowaniezsdo przepiséw i norm dotygeych ochronyrodowiska na
placu i wokot placu budowy orazdizie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla 0oséb lub wiasrigi
spotecznej i innych, a wynikggych ze skaenia i hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania. Optaty i kary za&kraczenie w trakcie realizacji rob6t norm,
okreslonych w odpowiednich przepisach dotycych ochronyrodowiska, obcizaja Wykonawe.

1.5.6. Ochrona przeciwgarowa.

Wykonawca bdzie przestrzeda przepisow ochrony przeciwparowej. Wykonawca dulzie
utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nantere
baz produkcyjnych, pomieszczeniach biurowych, nkakwgch i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach. Materiaty tatwopalnedy sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisa

i zabezpieczone przed dgsém osdéb trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane parem wywotanym jako rezultat realizacji robét alpzez personel
Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczalne dazycia. Nie
dopuszcza siuzycia materialdow wywotyjcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym
od dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadovsgeudo robot powinny mie swiadectwa
dopuszczenia, wydane przez uprawgi¢ednostk, jednoznacznie okéjace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéow geodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a pakaczeniu ich
szkodliwg¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego odpowiednie przepisy
Zamawiajcy powinien otrzymé zgodt na uycie tych materialbw od wiaiwych organdw
administracji pastwowe.

Jezeli Wykonawca uayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.



1.5.8. Ochrona wlasnéti publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenidasndgci
publicznej i prywatnej. Jeli w zwigzku 2z zaniedbaniem, niewtavym prowadzeniem
robot lub brakiem koniecznych dziataze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub
zniszczenie wihasrioi publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swdaskt naprawi lub
odtworzy uszkodzanwiasna¢. Stan naprawionej wiasém powinien by nie gorszy mi przed
powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w peini odpowiedzialny za ochramzdzen uzbrojenia terenu takich jak:
przewody, rurocigi, kable teletechniczne itp., oraz uzyska u odpowich wtadz bdacych
wiascicielem tych urgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przeanZwiapcego
odnanie doktadnego pofenia tych urzdzen w obrbie placu budowy. O zamiarze,
przysgpienia do robot w pobilu tych uradzen, badz ich przetaenia, Wykonawca powinien
zawiadomé wiascicieli urzzdzen i Inzyniera.

Wykonawca jest zobowzany w okresie trwania realizacji kontraktu do &tavego oznaczenia

i zabezpieczenia przed uszkodzeniem tychadmeh. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
instalaciji i uradzen podziemnych Wykonawca bezzwlocznie powiadomizyimera i
zainteresowane jednostkedace wiacicielami lub eksploatygpy te instalacje i ugtlzenia oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
naprawy. Wykonawcaglzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego faizia
uszkodzenia ugdzer uzbrojenia terenu wskazanych w dokumentacjachado=inych mu przez
Zamawiajcego.

1.5.9. Ograniczenie obgien osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sie do obowizujacych ograniczé obcizen osi pojazdéw podczas
transportu materiatéw i spg1 na drogach publicznych poza granicami placu wyddJzyska on
wszelkie niezbdne zezwolenia od odpowiednich wladz nazyaie pojazdéw o
ponadnormatywnych olxzieniach osi i w sposob agty bedzie powiadamiat layniera o fakcie
uzycia takich pojazdoéw. Uzyskanie zezwolenia nie nieaWykonawcy od odpowiedzialbd za
uszkodzenia drég, ktore mpgy¢ spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca  bdzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia vgpdowane ruchem
budowlanym i ldzie zobowizany do naprawy uszkodzonych elementow na wiasrsztko
zgodnie z poleceniami hyniera.

1.5.10. Bezpieczstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzedgaprzepiséw dotyczrych bezpieczastwa

i higieny pracy. W szczegdélsa Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych didrowia oraz niespetnigych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz
sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymageokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.



1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerrobét i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robot od daty rozpecza do zakéaczenia i odbioru kicowego robot. Wykonawca
bedzie utrzymywa roboty do czasu kaewowego odbioru. Utrzymanie powinnodgrowadzone w
taki sposob, aby budowana kanalizacja sanitarnaeszatowa lub jej elementy byly w
zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioficéaego.

J&li wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien
rozpocaé roboty utrzymaniowe nie gaiej w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowaniegito prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowgzany jest zna wszystkie obowgzujace przepisy zawarte w ustawach i
rozporadzeniach, a tale inne przepisy zwrane z wykonaniem przedmiotowych robét, oraz
przestrzegaich w czasie wykonywania prac.

1.5.13. Prawo przejazdu i organizacja ruchu droga@eew czasie wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za organizagznakowanie i utrzymanie objazdow w trakcie
prowadzenia robot zgodnie z wykonanym przez wykagaw zatwierdzonym projektem
organizacji ruchu dla poszczegoélnych etapéw rolwdgz do ich rozbiorki i likwidacji po
zakaczeniu robot. Uwza st ze zagcie pasow drogowych i wykonanie  objazdéw z
odpowiednim oznakowaniem nie podlegapdrcbnej zaptacie i & uwzgkdnione w cenie
kontraktowe,;.

1.5.14. Odbiér techniczny i rozruch.

Wykonawca zobowzany jest do powiadomienia naipie oraz wpisem do dziennika budowy o
dacie rozpoogxia i planowanej dacie zakozenia robo6t, oraz planowanych rozruchachydeen
technologicznych

Zapisy Wykonawcy w dzienniku budowy podipes Inzynier z zaznaczeniem, przgie
lub zagciem stanowiska.

2. Materialy.

2.1.0. Zrédta uzyskania materiatow.

Zrodita uzyskania wszystkich materialtow powinnyébwybrane przez Wykonawge przed
rozpoczciem robot. Nie piniej niz 3 tygodnie przed zaplanowanynrygsiem materiatow
Wykonawca dostarczy hynierowi szczegétowe informacje dotycze proponowanegdrddia
zaopatrzenia lub wydobywania, wymagane w przepisarelwa Budowlanego (Ustawa z dnia 7
lipca 1994 r. Prawo budowlane Dz.U.Nr 207 z 20086z. 2016 art. 10, ust. 1-3 zgndejszymi
zmianami)swiadectwa dopuszczenia do obrotu i stosowania wowadctwie. W przypadku nie
zaakceptowania przez Ayniera materialu ze wskazanegoddta, Wykonawca przedstawi do



akceptacji Iayniera materiat z innegarodta. Zatwierdzenie partii materiatow z danegadta nie
oznaczaze wszystkie materiaty z tegoodta kedg przez Irzyniera dopuszczone do wbudowania.
Wykonawca zobowizany jest prowadzina bieaco badania oraz kompletowaertyfikaty, atesty

i swiadectwa dopuszczenia w celu udokumentowaigamateriaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposéb goty beda spetniaty wymagania STI.

2.2.0. Pozyskiwanie materiatow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiobel wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatdow z jakichkolwiekzrodet miejscowych wjczapc w to zrodia wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowrany dostarcza Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacji zrédta. Wymagania te dotygz materialtdbw stosowanych do
wykonywania poditgy pod rurocigi, studnie i separator, oraz do osypki ruggow i wymiany
gruntu w wykopie, stosowane do za projektowych zawartych w  poszczegdlnych
Dokumentacjach Projektowych, a te&kmateriatdw stosowanych do odtworzenia nawierzchni
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza  spetnienie wymaga ilosciowych i jakgciowych
poszczegollnych materiatdow z jakiegokolwigkdta dostaw. Wykonawca  poniesie  wszystkie
koszty zwizane =z pozyskaniem materialdw

i dostarczeniem ich do rob6t. Wszystkie materiafpawiadagce wymogom pozyskane z
wykopow na placu budowy lub z innych miejsc wskazdénw dokumentacjach kontraktowych
beda wykorzystane do

robot lub odwiezione na odktad odpowiednim wymagé kontraktu lub wskaza

Inzyniera. Za wyjtkiem uzyskania na to pisemnej zgodyymiera. Wykonawca nie
bedzie prowadzi zadnych wykopéw w okbie placu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach kontraktowych.

2.3.0. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane métedo czasu gdydala one potrzebne
do robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszcagriachowaly swajjakas¢ i whasciwos¢ do
robot i byly dostipne do kontroli przez kyniera. Miejsca czasowego skitadowania materiatow
beda zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych zyimerem lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przekoNgwe.

2.4.0. Wariantowe stosowanie materiatow.

J&li Dokumentacja Projektowa lub STI przewidumozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawgowiadomi layniera o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przeg/ciem materiatu, albo w okresie dkrym, jgli bedzie to
wymagane dla badaprowadzonych przez mgniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie maze by¢ pazniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. Sprat.

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spymi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robo6t. Spgzuzywany do robot powinien Iy



zgodny z ofer Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w STI lub projekcie organizacji robot. Wzypadku braku ustate w takich
dokumentach sper powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezzyniera. Liczba i
wydajna¢ sprztu  kedzie gwarantowd przeprowadzenie robot,  zgodnie z zasadami
okreslonymi  w Dokumentacji Projektowej, STl i wskawach Ildyniera w terminie
przewidzianym kontraktem. Spitzbedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania
robot ma by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym togasci do pracy. Bdzie on
odpowiadat wymaganiom ochronyrodowiska i przepisom dotyseym jego uytkowania.
Wykonawca zobowizany jest do dostarczeniazymierowi kopii dokumentéw potwierdzgjych
dopuszczenie spgiu do wytkowania, w przypadkach, gdy wymagajego przepisy. Jeli
Dokumentacja Projektowa lub STI przewiglunozliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizylmera o swoim zamiarze, wyboru co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji liayniera nie mae by
pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgce zachowania warunkow
kontraktu, zostanprzez Irzyniera niedopuszczone do robot.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkéw transportu, ktére nie wptyn

niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i whlasé@ przewaonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu dnizie zapewni@ prowadzenie robot zgodnie z zasadami dire/mi
Dokumentacji  Projektowej, STI i wskazaniachzyiniera, w terminie przewidzianym

kontraktem. Przy ruchu na drogach publicbnygojazdy bda spelni@ wymagania
dotyczce przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dojranych obegizen na osie i innych
parametréw technicznycBrodki transportu nie odpowiadage warunkom kontraktu, na polecenie
Inzyniera kgda usungte z placu budowy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieigco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdacterenu budowy.

5. Wykonanie robot.
5.1.0. Ogdlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgddnie z kontraktem oraz za jdko
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych tpbagodnie z wymogami przepisow Prawa
Budowlanego (Dz. U. Nr 207 z 2003 r. poz. 2016) artst. | pkt. 13 i art. 41-47. Wykonawca
ponosi odpowiedzialrigé za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wgsa wszystkich
elementow robdét zgodnie z wymiarami gdnymi okr&glonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na finie przez layniera. Nasfpstwa jakiegokolwiek flu spowodowanego przez
Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgarnesli wymaga bedzie tego laynier,
poprawione przez wykonawma wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robotuylznaczenia
wysokaici przez Irzyniera nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzidglciaza ich dokladng.

5.2.0. Polecenia ldyniera.

Inzynier kedzie podejmowadecyzje we wszystkich sprawach zwanych z jakécia robét, ocen



jakosci materiatdow i posfpem robot, a ponadto we wszystkich sprawach,azaviych z
interpretacy Dokumentacji Projektowej i STI oraz dotycych akceptacji wypetnienia warunkow
kontraktu przez Wykonawc Inzynier kedzie podejmowa decyzje w sposob sprawiedliwy i
bezstronny. Decyzje hyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdéhbot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrak@ekumentacji Projektowej i w STI, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyajynier uwzgédni wyniki bada
materiatdbw i robdt, rozrzuty normalnie wygptiace przy produkcji i przy badaniach
materialowcow, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzang kweste. Inzynier jest upowzniony do kontroli wszystkich robot i
kontroli wszystkich materiatdw dostarczonych nbudow Iub na niej produkowanych,
wiaczapc przygotowanie i produkgmateriatow.

Inzynier powiadomi Wykonawgo wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te mategriatoboty,
ktore nie spetnigjwymaga jakosciowych okrglonych w Dokumentacji Projektowej i STI.

Z odrzuconymi materiatami natg postpowa: jak w pkt. 2.4.0. Poleceniadyniera powinny by
wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymariez
Wykonawe, pod graba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytpdunosi Wykonawca.

6. Kontrola jakaici robaot.

6.1.0. Program zapewnienia jakoi.

Do obowhzkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiviera
programu zapewnienia jakd, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykeayia robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarat@j wykonanie robét zgodnie z
Dokumentacj Projektows, STI oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymzep Irzyniera.
Program zapewnienia jas@ bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeoibot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bezpieczéstwo i higiena pracy,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje zpgotowanie praktyczne,

- wykaz osob odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementéw
robot,

- system (sposob i procedurproponowanej kontroli i sterowania jaky wykonywanych
robot,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriuntagnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zgmowadzenie badd,

- sposoOb oraz forengromadzenia wynikow badaaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i ferpnzekazywania tych informacji zgnierowi,

b) czs¢ szczegotow opisupcy dla kazdego asortymentu robaot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow,
kruszyw itp.,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony fadunkéw puted ich wiasciwosci w czasie transportu,



- sposob i procedepomiaréw i badéa (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw kamywania
poszczegolnych elementow robot,

- SposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2.0. Zasady kontroli jaksci robot.

Celem kontroli robo6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zalazong jakas¢ robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pein kontrok  robot i jakéci  materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni. system kontroli, acmbpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania prébek i badanaterialdw oraz
robot. Przed zatwierdzeniem systemu Kkontralizynier mae zaadad od Wykonawcy
przeprowadzenia badav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.
Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialdw oraz robot z
czestotliwoscia  zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentaciji Projektowej i STI. Mininm& wymagania co do zakresu badach
czestotliwosé s3 okreslone w STI, normach i wytycznych. W przypadku, guky zostaty one tam
okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznpyazapewni wykonanie roboét
zgodnie z kontraktem. Wykonawca dostarczyyimerowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzagdzenia

i sprzt badawczy posiadajvazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okg&jacych procedury bada Inzynier bedzie mie
nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.Aynier kedzie
przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolkwi@edocignigciach

dotyczicych uradzen laboratoryjnych, spe¢au, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zdi niedocagniecia te lgda tak powane,ze mog wptynaé¢ ujemnie na
wyniki bada, Inzynier natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatow i dgpu
je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zogtan
usunete i stwierdzona

zostanie odpowiednia jakd tych materiatow. Wszystkie koszty zmane z organizowaniem i
prowadzeniem badamateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3.0. Pobieranie prébek.

Probki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji moBy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do badla Inzynier bedzie mi€ zapewniogp maozliwosé
udziatlu w pobieraniu probek. Na  zlecenie zylmera Wykonawca dulzie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktére ualgtpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostan przez Wykonawg usungte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty
tych dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w. przypadku stwierdzensterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawdgj Pojemniki do pobierania prébek
materiatdbw wymagarych tego typu opakowa beda dostarczone przez Wykonagvci
zatwierdzone przez hyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych
przez Imyniera Ileda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposobcag&wany przez
Inzyniera.



6.4.0. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarytls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Wpadiwu,
gdy normy nie- obejmugjjakiegokolwiek badania wymaganego w STI, stosomazna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przegnlera. Przed  przygbieniem  do
pomiarow lub bada Wykonawca powiadomi igniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bagjawwykonawca przedstawi naspiie ich
wyniki do akceptaciji layniera.

6.5.0. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakd Wyniki bada
(kopie) kda przekazywane #ynierowi na formularzach wedtug dostarczonpgrez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6.0. Badania prowadzone przezimiera.

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatovradta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobbit prowadzonego przez Wykonawc
bedzie oceniad zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami STI na podstawinikéw bada
dostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier maze pobierd probki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtornych
lub dodatkowych badi albo oprze siwytacznie na wikasnych badaniach przy ocenie zgédno
materiatow i robot z DokumentacProjektova i STI. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych baglapobierania probek poniesione zost@nzez Wykonawg

6.7.0. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier mae dopdcic do uycia tylko te materialy, ktore posiagdajzgodnie z
wymogami Prawa Budowlanego (Ustawa z dnia"7 lipe@4lr. - Prawo budowlane Dz. U. Nr 207
z 2003r., p6z. 2016 art. 10, ust. 1-3 Zzm@éjszymi zmianamijwiadectwa dopuszczenia do obrotu
i stosowania w budownictwie. W przypadku materigtodla ktorych ww. dokumenty as
wymagane przez STI, kda partia dostarczona do robotdbe posiadate dokumenty,
okreslajagce  w sposob jednoznaczny jej cechy. Produktyemystowe musg posiada ww.
dokumenty wydane przez producenta, a w raziz@oy poparte wynikami baflavykonanych
przez niego. Kopie wynikow tych batlabeds dostarczone przez Wykonagvdnzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetigych wymagé beda odrzucone.



6.8.0. Dokumentacja budowy.

6.8.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowigzujagcym Zamawiajicego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kbaca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialftoza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dziemmkdowy lgda dokonywane na bigco i
beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieazva ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy. Kdy zapis w dzienniku budowyelizie opatrzony datjego
dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisppdaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stibowego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwat technily, w porzdku
chronologicznym, bezgecednio jeden pod drugim, bez przerw. aaione do dziennika budowy
protokoty i inne dokumenty dola oznaczone kolejnym numerem anika i opatrzone dati
podpisem Wykonawcy i ltyniera. Do dziennika budowy-nalewpisywa w szczegolngi:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jékoi harmonogramow robét,

- terminy rozpocgcia i zak@czenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robot, trudkoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przywgyprzerw w
robotach,

- uwagi i polecenia liyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i

ostatecznych odbiorow robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh

ograniczeniom- lub wymaganiom szczegélnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

-zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich episv Dokumentacji Projektowej,
-dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedw itrakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczre sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli daeiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgalprzediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje Irtyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich pkxya lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do
dziennika budowy obliguje #gniera do ustosunkowania ¢.sProjektant nie jest jednak
strorg kontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

6.8.2. Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnei materiatdw, orzeczenia o



jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniladan Wykonawcy lgda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia fako Dokumenty te stanowizahczniki do
odbioru robét. Winny by udostpnione na kade zyczenie lyniera.

6.8.3. Pozostata dokumentacja budawy

Do dokumentacji budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (8.1) - (8.3) npsjace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) Swiadectwa Przefia dla Rob6t (Etapu) i protokoty odbioru robét,

e) protokoty konieczriei i protokoty z negocjacji oraz protokoty z nanadstale,

f) korespondengjna budowie,

g) kshzki obmiarow,

h) operaty geodezyjne.

6.8.4. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy d¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowged
zabezpieczonym. Zagitie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziameyyem. Wszelkie dokumenty budowyda
zawsze dogpne dla liiyniera i przedstawiane do waglu nazyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar rob6t.

7.1.0. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot ¢&dzie okréla¢ faktyczny  zakres wykonywanych robét, dge z
Dokumentacj Projektows i STI, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze RoBbdmiaru robdt
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomienigyiiera o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmi@em. Wyniki obmiaru &da wpisane do
rejestru obmiarow. Jakikolwiek dd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w
Przedmiarze Robét, w STI lub gdzie indziej niealvia Wykonawcy od obowzku ukmczenia
wszystkich robot. Bidne dane zostgnpoprawione wg instrukcji bryniera na pimie. Obmiar
gotowych robét bdzie przeprowadzony z eztascia wymagam do celu ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oltenym w kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera.

7.2.0. Zasady oks#ania ilosci robot i materiatow.

Dlugaosci i odlegtgci pomedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdidinii osiowej. Jéli STI wiasciwe dla danych robot nie wymagdggo
inaczej, obgtosci beda wyliczone w [m] jako diug& pomnaona przezredni przekroj. lldci,
ktére maj by¢ obmierzone wagowo, ¢dg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami STI



7.3.0. Urgdzenia i spret pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i  sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgidab
zaakceptowane przez Zyniera. Uradzenia i sprg pomiarowy zostan dostarczone przez
Wykonawe. Jeeli urzadzenia

te lub sprzt wymagag bada atestujcych to Wykonawcaduazie posiada wazneswiadectwa
Legalizacji. Wszystkie ugglzenia pomiarowe dolg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4.0. Wagi i zasady wania.

Wykonawca w miay potrzeby dostarczy i zainstaluje gizenia wagowe odpowiadag
odnagnym wymaganiom STI. &lzie utrzymywa to wyposaenie zapewnigg w Sposob agty
zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzyniera.

7.5.0. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary lgda przeprowadzone przed ¢gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdebot, a
takze w przypadku wygpowania diaszej przerwy w robotachObmiar robot zanikagych
przeprowadza siw czasie ich wykonywani@bmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza
si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtizzbedg wykonane w sposob

zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanymwierzchni lub olgjtosci beda
uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaecie rejestru obmiaréw. W razie braku
miejsca szkice magby¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do rejestru obmiardw,
ktérego wzor zostanie uzgodniony zynierem.

8. Odbidr robot.

8.1.0. Rodzaje odbiorow robot.

W zalezndéci od ustalé odpowiednich STI, roboty podlegapastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemul.

8.2.0. Odbior robo6t zanikgrych i ulegagcych zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdp i jakosci
wykonywanych robot, ktdre w dalszym procesie realiz ulegry zakryciu. Odbior robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu &dzie dokonany w czasie uglisviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogmeos¢pu robét. Odbioru robot dokonuje
Inzynier. Gotowd¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza. Wykonawca wpisem dinennika
budowy i jednoczesnym  powiadomieniem zyniera. Odbiér bdzie  przeprowadzony
niezwtocznie nie piniej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika



budowy i powiadomienia o tym fakciedyniera. Jakec i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia
Inzynier na podstawie dokumentow zawigcgich komplet wynikow badalaboratoryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontadicgkumentagj Projektove, STI i uprzednimi
ustaleniami.

8.3.0. Odbior cgsciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbroboét
dokonuje Ikynier.

8.4.0. Odbior ostateczny robot.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego rabot

Odbior  ostateczny polega na finalngcenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ki, jakasci i wartdsci. Catkowite zakaczenie robdt oraz gotowé do
odbioru ostatecznegogtizie stwierdzona przez Wykonawyavpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem nasmie o tym fakcie layniera. Odbior ostateczny robot
nastpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktezdc od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakaczenia roboti przgcia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.@bioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznagzomprzez Zamawigego W oObecriwi
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie
przedt@zonych dokumentéw, wynikow baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania robot z DokumentacProjektows i STI. W toku odbioru ostatecznego robét komisja
zapozna si z realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajych i ulegajcych
zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot efipjgcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych ropoprawkowych lub robot uzupetriajych
komisja przerwie swoje czymdm i ustali nowy termin odbioru ostateego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jaka¢ wykonywanych robét w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] umektaci Projektows i STI z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wiszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo uytkowania, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszop wartagé
wykonywanych rob6t w stosunku do wymagezyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osfiaégo robot jest wystawione przez
InzynieraSwiadectwo Przejcia Rob6t (Etapéw) po zakozeniu Prob Kacowych z. pozytywnym
wynikiem oraz protokét odbigr ostatecznego robot spedzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jegibowjzany —przygotowa
nastpujace dokumenty: DokumentacjPowykonawcz podstawow z naniesionymi zmianami
oraz dodatkow jesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,

1.Specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdwowy i ew. uzupetnigpe lub
zamienne),

2.Recepty i ustalenia technologiczne,

3.Dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),



4. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z STI.
5.Deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie ze STI.
6.0pink technologicza sporadzorg na podstawie wszystkich wynikow badgpomiaréw
zalgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodei&Zl, Rysunki (dokumentacje) na
wykonanie robot towarzysgeych (np. na przetenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
wodochgowej i Gwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom

urzadzen,

7.Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

8.Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nidgo
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie glmane przez komisj roboty poprawkowe
lub uzupetnigjce Igda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawggyo. Termin
wykonania robot poprawkowych i robét uzupeta@jch wyznaczy komisja.

8.5.0. Odbior pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychétrozwigzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyciat w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 4.0. ,,0dbiér ostateczny robot".

9. Podstawa ptatnsei.
9.1.0. Ustalenia ogdlne.

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykamnaza jednost&
obmiarow ustalon dla danej pozycji przedmiaru.

Dla pozycji przedmiarowych wycenionych ryczattopmdstavg ptatncci jest wartécé

(kwota) podana przez Wykonagww danej pozycji przedmiaru.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycjiegmiarowej bdzie uwzgédniat wszystkie
czynngci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w STI i
w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétllp obejmowd:

- robocizg bezpdrednig wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartg¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosyeewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

- warta¢ pracy spregtu wraz z towarzyscymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z ob@®iljacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT. Szczegotowe zasady i terminy ptatno
zawiera kontrakt na wykonanie robot.



9.2.0. Warunki kontraktu i Wymagania Ogoélne STI-@D

Koszt dostosowaniagstlo wymaga warunkow kontraktu i wymageogolnych zawartych w STI-
01.00 ,Wymagania Ogolne" obejmuje wszystkie waruokieslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w przedmiarze.

9.3.0. Koszty objazddw, przejazdow i organizacjihu.

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddéw i organizagjhu obejmuje: uzgodnienie zZymierem

i odpowiednimi instytucjami projektu organizacjichu na czas trwania budowy, wraz z
dostarczeniem kopii projektu Zynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie
wynikagcych z pospu robaot,

(a) ustawienie tymczasowego oznakowania $wiailenia zgodnie z  wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

(b) optaty/dzietawy terenu,

(c) przygotowanie terenu,

(d) konstruko tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéwaweznikow, barier,
oznakowa i drenau,

(e) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie udsungcie tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynngei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacichu obejmuje:
(a)usungcie wbudowanych materiatdw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwiane.

1l.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlébe.U.Nr 207 z 2003r., p6z. 2016) z
pézniejszymi zmianami.

2.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie dziennika budowy
montau i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenizawierajcego dane dotygee
bezpieczastwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U.Nr 108 z 20026z. 953).

3. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjirma 2 marca 1999 r. w sprawie
okreslenia warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadaogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz.U.Nr 43/99, p6z. 430).

4. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 30 maja 2000 r. w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiddarogowe obiekty iaynierskie i ich
usytuowanie (Dz.U.Nr 63/00, p6z. 735).
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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznych.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejl(8T.01) g wymagania dotycce wykonania
i odbioru rob6t zwgzanych z wytyczeniem trasy kanatu deszczowego @250

wraz z przykanalikami @160 mm w ul. Cegielnianggaliszu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych.

Specyfikacja Techniczna (STI-01.01) stanowi dokunprretargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t zwizanych z budow kanalizacji deszczowej w zakresie podanym w pi@. 1
~Wymagai ogolnych”

1.3. Zakres robot olgfych Specyfikagj Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét a@anych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiaj gcymi i magcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu
trasy kanalizacji deszczowej oraz padaia obiektow towarzygzych na kanalizacji.

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktow wységimwych.

W zakres robot pomiarowych, zyganych z wytyczeniem trasy i punktow wysétiowych
wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysnkwego punktow gtéwnych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktamyZmaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysgiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaty, odarah przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w SposOb utatwiary odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow kanalizacji deszczowej

Wyznaczenie obiektéw na kanalizacji deszczowejmobg sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu
i punktdw wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ackr ich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposoOb utapyeyajodszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpouykby).

1.4. Okrdlenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtdwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazo
pocatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okgtenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STI-01.00 ,Wygania ogolne" pkt | .4.0.



1.5. Ogolne wymagania dotygze robot.
Ogoblne wymagania dotygee robdt podano w STI-01.00 ,Wymagania ogolne't.1pk.0.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow

Ogolne -wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania puade STI-01.00
~Wymagania ogolne" pkt 2,

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktow gtdbwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granabot ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mié srednie od 0,15 do 0,20 m i diugb od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktow natg stosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istade]j nawierzchni bolce stalowestednicy 5 mm

i dtugaosci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki" powinny ndiedlugas¢ okoto 0,50 m i przekrgj
prostoktny.

3. SPRZT.
3.1. Ogodlne wymagania dotygze sprztu.
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w STI-01.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzt pomiarowy.

Do wytyczenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naley stosowdé nastpujacy
sprzt: teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmieragczki, taty, tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do wytyczenia trasy sieci kanalizagyijieg punktoéw

wysokasciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu.

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania ogolpkt. 4.

4.2. Transport sprgtu i materiatow.
Sprzt i materialty do odtworzenia trasy tm@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STI-01.Wymagania ogolne” pkt 5.



5.5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujagcymi Instrukcjami GUGIK

(od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiaicego dane zawiergje
lokalizacje i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow. W oparoiumateriaty
dostarczone przez Zamawjeggo, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia | pomiary
geodezyjne niezfgne do szczegdélowego wytyczenia robot. Prace pomarpowinny by
wykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawc
powinien natychmiast poinformowalnzyniera o wszelkich lgtlach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperow roboczychedy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego. Wykonawca powinien sprawélzizy rzdne terenu ok&one w Dokumentacii
Projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. lJeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ia sic od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadokb tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty,
wynikajagce z ranic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejz¢dnych
rzeczywistych, wymagqj powiadomienia i akceptacji przez zymiera. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdyé rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiarOw przezyniera. Punkty osiowe, punkty gidbwne trasy i
punkty parednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia otagace w Sposob wyray i
jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatpewinny by
zaakceptowane przezzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ocRrarszystkich punktow
pomiarowych i ich oznacaew czasie trwania robot. Zeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzebiat, to

zostan one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pad@prace pomiarowe konieczne
dla prawidtowej realizacji robot nalg do obowgzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych i@yt i punktow wysoksziowych.

Punkty osiowe trasy i inne punkty gtbwne powinny laastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@aklowgzane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gtownymi
na odcinkach prostych nie m®przekracza50 m. Wykonawca powinien zadgé robocze punkty
wysokasciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy kanalizacji deszczowej, a Zakprzy kadym
obiekcie irzynierskim. Repery robocze nale zalazy¢ poza granicami rob6t zwianych z
wykonaniem trasy kanalizacji deszczowej i obiektowarzysacych. Jako repery robocze mma
wykorzyst&g punkty stale na stabilnych, istrgeych budowlach wzdiu trasy kanalizacji
deszczowej. O ile brak takich punktow, repery ragomaley zatazy¢é w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, admonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezzylmera. Repery robocze powinny dy
wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeej wyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy
repem i jego radnej.



5.4. Wytyczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o DokumentagjProjektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowe;j
albo innej osnowy geodezyjnej.s@rasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w
punktach pérednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydscz
nie rzadziej ni co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjigyezonej osi trasy w
stosunku do Dokumentacji Projektowej niez@doy¢ wicksze nk 3 cm. Rzdne niwelety punktéw
osi trasy nalgy wyznaczy z doktadnécia do | cm w stosunku do ¢gdnych niwelety okrdonych
w Dokumentacji Projektowej. Do utrwalenia osi tragy terenie nalgy uzy¢ materiatow
wymienionych w pkt 2.2. Usuetie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy
Wykonawca robét zagpi je odpowiednimi palami, po obu stronach osi, esaczonych poza
granig robot.

5.5. Wyznaczenie kragdzi wykopow.

Wyznaczenie kragdzi wykopow na powierzchni terenu (oklenie granicy robot), wykora
zgodnie z Dokumentagtj Projektows oraz w miejscach wymaggaych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscachagathwanych przez hyniera.

Do wyznaczania kragdzi wykopow naley stosowd dobrze widoczne paliki. Odlegid miedzy
palikami naley dostosowé& do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasyakaacji deszczowej.

5.6. Wyznaczenie patenia obiektow na kanalizacji deszczowe.

Dla kazdego z obiektow na kanalizacji deszczowej maleyznaczy jego potaenie w terenie
poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okgiajacych usytuowanie (kontur) obiektu. Pzémie obiektu w planie
nalery okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKGICI ROBOT.
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi robot.

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w STI-01.00 ,Wymagania ogolne” (kt.

6.2. Kontrola jak@ci prac pomiarowych.

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z wytyczeniem trasy i punktéw wységiowych
nalezy prowadzé¢ wedtug ogoélnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymkes4.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STI-01.00 ,\Wyamia ogélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostl obmiarowa jest km (kilometr) wytyczonej trasy weteie. Obmiar rob6t zwzanych z
wyznaczeniem obiektow jestgzia obmiaru robot zwizanych z budowkanalizacji deszczowe.



8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w STI-01.00 ,\&gemia ogolne” pkt 8.

8.2. Sposbb odbioru robét.

Odbior robot zwazanych z wytyczeniem trasy w terenie gpsje na podstawie szkicOw i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Iaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNGCI.
9.1. Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatnii.

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w STI-01.00 ,Wymagania ogolne" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena | km wykonania robo6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osiytrgminktéw wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

- wyznaczenie kragdzi wykopow,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochroda przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatna¢ robot zwizanych z wyznaczeniem obiektow na sieci jestiauyv koszcie robot

zwiagzanych z budowkanalizacji deszczowej.

10. PRZEPISY ZWHZANE.

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasadyomykvania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestycji, Gtowny Urad Geodezji
I Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjsaawa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysétiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sgyjize i wysokdciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2: Pomiary madyjne. GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realjjne, GUGIK 1983

Nookow
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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejI(8T.02) § wymagania dotycge wykonania

i odbioru robot zwjzanych z rozbiork elementow drég w zakresie koniecznym do wykonania
kanatu deszczowego @250 mm wraz z przykanalikan®0dtm w ul. Cegielnianej w Kaliszu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza specyfikacja techniczna (STI-01.02) stamtokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t zwjzanych z budowkanalizacji sanitarnej w zakresie podanym w pig. 1Wymaga
Ogolnych”

1.3. Zakres robot okjtych Specyfikag Techniczry.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikadptycz zasad prowadzenia robdétzzeinych
z rozbidrlg nawierzchni mineralno-asfaltowej

Szczegbtowy opis robét dla budowy kanalizacji sanéj:
* wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
* rozebranie nawierzchni mineralno-asfaltowej

1.4. Okr&lenia podstawowe.

Stosowane okékenia podstawowegszgodne z obowzugcymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz z
definiciami podanymi w STI-01.00 ,Wymagania Ogolpkt: 1.4.0.

1.5. Ogo6lne wymagania dotygze robo6t.
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne", JktO.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow.

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav STI-01.00
~Wymagania ogolne" pkt. 2.

2.2. Materiaty z rozbiorki.
Materiaty z rozbiorki nawierzchni Wykonawca zobgwany jest do zieenia w bezpiecznym
miejscu w celu powtdrnego wykorzystania.

3.SPRZT.

3.1. Ogoblne wymagania dotygze sprztu.
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdlne" pkt. 3.



3.2. Spret do rozbiorki.

Do wykonania robét zwizanych z rozbiork elementow drég, me by wykorzystany sprg
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- samochdod ekarowy,

- zuraw samochodowy do 4,0 t

- mioty pneumatyczne,

4. TRANSPORT.

4.1. Og6lne wymagania dotygze transportu.
OgodIne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania Oggke4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki.

Materiat z rozbiorki mena-przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robaét.
Ogolne zasady wykonania robot podano w STI-01.09mAQgania Ogoélne” pkt. 5.

5.2. Wykonanie rob ot rozbiorkowych.

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmujsunécie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dokumenialeyojektows, STI lub wskazanych przezzyniera.
Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamyventaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej,
Inzynier maze poleat Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie &y
przewidziany odzysk materiatbw. Roboty rozbidérkowezna wykonywé mechanicznie lubecznie
w sposob okrdony w Dokumentacji Projektowej lub przezzymiera. Wszystkie elementy riove
do powtornego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniagdbych uszkodze O ile
uzyskane elementy nie stagic wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w STI lub wskazane przezzymiera. Nie przewiduje simaterialdw z rozbiorki, ktore stgj
sie wkasnadciag Wykonawcy i wszystkie powinny byusungte z terenu budowy. Nie dotyczy to
materiatow, ktore wska Inzynier jako maliwe do wykorzystania przy odtworzeniach nawieragim
zakaczeniu robot podstawowych. Doty (wykopy) powstaterpzbiorce elementow drég znajgiug
sie w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumengd@jojektovy beda wykonane wykopy pod kanalizagj
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczeg@inoalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich
wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przeyeadse wykonania wykopéw pod kanalizacj
nalezy wypelni, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otacegjo terenu i zag§cCi¢
zgodnie z wymaganiami oldlenymi w STI-02.03 ,Roboty ziemne".

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi robot.
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w STI-01.00 , Wymagania Ogolne™ pkt.



6.2. Kontrola jak@ci robot rozbiérkowych.

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych Robot rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia materiatoewpdzianych do powtérnego wykorzystania.
Zagsszczenie gruntu wypelniggego ewentualne doty po useych elementach nawierzchni
powinno spetni@odpowiednie wymagania oktene w STI-01.03 ,,Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STI-01.00 ,\Wgamia Ogolne™ pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostik obmiarowa robo6t zwzanych z rozbiorkelementéw drég jest:
- dla nawierzchni ulic - i(metr kwadratowy)

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STI-01.00 ,\&gamia Ogdélne” pkt. 8. Odbidr robot polega
na wizualnej ocenie kompletfm wykonanych robot rozbiorkowych zgodnie z Dokutaen
Projektova, STI i poleceniami layniera.

9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatndei.
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatdoi podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdine" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrk

- rozebranie nawierzchni mineralno-asfaltowej,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérkbezpieczne miejsce,
- wyrdwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiérki;

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWHZANE.

10.1. Normy.

1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. RobotyreeM/ymagania i badania
2. BN-77/8931-12 Oznaczenia wshi&a zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejTi(81.03) & wymagania dotycce
wykonania i odbioru liniowych robét ziemnych, azanych z budowkanatu deszczowego
@250 mm wraz z przykanalikami @160 mm w ul. Cegalej w Kaliszu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna (STI-01.03) stanowi dokonhpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t zwizanych z budow kanalizacji deszczowej w zakresie podanym w pi@. 1
~Wymagar Ogélnych”

1.3. Zakres robot olgfych Specyfikagj Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy kanalizacji deszczowej i obejrauj

a) wykonanie wykopow w gruntach (kat. I-1V),

b) umocnienigcian wykopow,

c) zasypanie wykopu i zagzczenie poszczegOlnych warstw zasypki,

d) uporadkowanie terenu po zakozeniu robét ziemnych,

1.4. Okrdlenia podstawowe.

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu spegfcia warunki
statecznéci i odwodnienia.

1.4.2. Gkbokas¢ wykopu - réznica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi
wykopu.

1.4.3. Wykop ptytki wykop, ktorego gibokasé jest mniejsza il m.

1.4.4. Wykopredni - wykop, ktérego gibokas¢ jest zawarta w granicach od | do 3 m.

1.4.5. Wykop gtboki - wykop, ktérego ghbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Odktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezigrmgeuntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanychbddowy oraz innych prac zgaanych z
trag kanalizacji deszczowe).

1.4.7. Rczne roboty ziemne roboty ziemne wykonane przyyciu sprztu recznego (topaty,
oskardy itp.)

1.4.8. Mechaniczne roboty ziemn&oboty ziemne wykonywane przyyciu sprztu
zmechanizowanego (koparki, spycharki, zrywarkiotadrki itp.)

1.4.9. Wykopy umocnionevykopy otwarte, zécianami umocnionymi szalunkami petnymi lub
azurowymi.

1.4.10. Wskénik zageszczenia gruntu wielkos¢ charakteryzujca stan  zagzczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

Is =Pd/Pds




gdzie:

Pd-gestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (Mg,

Pds- maksymalna gstai¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgoton optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie zPN-B8M44godnie z norgBN-77/8931-12,
(Mg/m3)

1.4.11. Pozostate okflenia podstawowegszgodne z obowrujgcymi,
o dpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami paraymi w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne
pkt. 4.0.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot.
Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w STI-04.00 ,Wymagania Ogdlne". pkt

2. MATERIALY (GRUNTY).

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.
Ogodlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, puder STI-01.00
~Wymagania ogoélne" pkt. 2.

2.2. Podziat gruntéw.

Podstaw podziatu gruntow i innych materiatow na kategqael wzgédem trudnéci ich
odspajania podaje tablica 1. W wymienionej tabbkyeslono przeagttne wartdci gestaici
objetosciowe] gruntow i materiatdw w stanie naturalnyomaz wspotczynnikéw spulchnienia.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powiniby¢ przez Wykonawg wykorzystane
w maksymalnym stopniu do zasypki wykopow. Gruntyypiatne do zasypki wykopow mpayc
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdyaetaa nadmiar olgtosci robot ziemnych i
za zezwoleniem lryniera. Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwpnie kedac
nadmiarem olgfosci robo6t ziemnych, zostaty za zgpthzyniera wywiezione przez Wykonawc
poza teren budowy z przeznaczeniem innyt budowa zasypki lub wykonanie prac ¢gh
kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia réwnoiveej obgtosci gruntow
przydatnych zezrodet witasnych, zaakceptowanych przezyhiera. Materialy stosowane do
zasypki wykopow w miejscu gruntow niespekpigch wymogow nénosci lub  wymogow
wiasciwego zagszczenia mugz odpowiada warunkom podanym w dokumentacji geologicznej,
Dokumentaciji Projektowej i kalorazowo musguzysk& akceptagj Inzyniera. Grunty i materiaty
nieprzydatne do wykonania zasypki wykopow, pawinby¢ wywiezione przez Wykonawma
odktad. Zapewnienie terenéw na odkiad mgplelo obowizkdéw Zamawigcego, o ile nie
okreslono tego inaczej w kontrakcie. Zynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy
gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatbavynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej
wilgotnasci.



Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materiatéw naakegorie

Gestcs¢  |Przecetne
objetosci |spulchnier
Kate- Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu sianie  |odspojeniu
w % od
goria naturalny|pierwotnej
m obietoscil
kN/m3
Piasek suchy bez spoi 15,7 od5do 1
1 Gleba uprawna zaorana lub ogrod 11,¢ od5do 1
Torf bez korzeni 9,8 od 20 dc
Popioty lotne niezlgate 11,8 od 5do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 dc
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplazine i plastycznel?7,7 od 15 dc
25
Gleba uprawna z darrgriub korzeniami grubici do 30 mm 12,7 od 15 dc
2 Torf z korzeniami grubiei do 30 mm 10,8 od 20 dc
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzamszttiem lul
odpadkami drewna 16,7 od 1 5 dc
Zwir bez spoiwa lub malo spoisty 16,7 od 15 dc
2B
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, potztear 18,6 od 20 dc
Gleba uprawna z korzeniami grélooponad 30 mm 13,7 |od 20 dc
Torf z korzeniami grubiei ponad 30 mm 13,7 |od 20 dc
3 Nasyp zleaty z piasku gliniastego, pytu i lessu z gruzemgzhien
lub odpadkami drewna 18,6 od 20 dc
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o wyra@r do 40
mm 17,7 od 20 dc
Glina, glina c¢zka i ity wilgotne, twardoplastyczne i plastycznezb
gtazow 19,6 od 20 dc
Mady i namuty gliniaste rzeczne 17,7 od 20 dc
19,6
Popioty lolne zleate 17,7 od 20 dc
19,€
Less suchy zwarty 18,6 od 25 dc
Nasyp zlealty z gliny lub itu z gruzem, tluczniem i odpadke
lub gtazami o masie do 25 kg, stangeyimi do 10% olgjtosci
Glina, glina c¢zka i ity matowilgotne, potzwarte i zwarte 19,6 od 25 dc
4 Glina zwalowa z gtazami do 50 kg stangeyimi do 10% olgtosci 20,6 od 25 dc
gruntu
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami dd&kg0 20,6 od 25 dc
totupek migkki 16,7 od 25 dc
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mmzgpazami o 19,6 od 25 dc
masie do 10 kg
19,6 od 25 dc




Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 dg

AE

19,6
Glina zwalowa z gtazami do 50 kg staneeyimi 10-=30%
gruntu 20,6 od 30 dc
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 96 m 17,7 od 30 dc
45
5 Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie scemeatoaviub w
blokach ponad 50 | 17,7 od 30 dc
Margle mikkie lubsrednio twarde stabo gkane 16,7

22,6 od 30 dc
Opoka kredowa mkka lub zbita 16,7

22,6 od 30 dc
45

1) Mniejsze wartéci stosowd przy obliczaniu iléci materiatdbw na warstwy zasypki przed
wartasci przy obliczaniu olgtosci i ilosci srodkéw przewozowych.

3. SPRZT.

3.1. Ogdlne wymagania dotygze sprztu.

Ogl6lne wymagania dotygze sprztu podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogoélne" pkt. R 3.
Sprzt do rob6t ziemnych.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykézsic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (ngfzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczaniat@wspycharki, zgarniarki, rowniarki itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki,@arody skrzyniowe, tanociagi

itp.),

- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

- maszyn i urgdzer do wykonywania przewiertow poziomych

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu.
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogopie.' 4.
4.2. Transport gruntow.

Wybér srodkow transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego odtpsci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gldki

transportu. Wydajnigé $rodkdéw transportowych powinna &y ponadto dostosowana do
wydajnagci  sprztu  stosowanego do  urabiania i wbudowaniantgr (materiatu).



Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wafth zatwierdzone nie me by podstawy
roszczé Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegszone odlegkei
nie zostaly wczmie] zaakceptowane na $ipie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w STI-01.09mAQgania Ogoélne” pkt. 5.

5.2. Doktadnd@é wykonania wykopow.

Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej nigvpmo by wicksze nk +-10 m.
Rd&znica w stosunku do projektowanyclednych dna wykopu nie me przekracza+ - 2 cm.

5.3. Zasady prowadzenia robét

5.3.1 Wykonywanie robot ziemnych - wykopy otwarte
Przed przysipieniem do prac ziemnych nalepowiadomé wszystkich wiacicieli odpowiedniego
uzbrojenia podziemnego. Naghie uprawniony geodeta powinien wyty¢ay terenie
projektowany kanat deszczowy. W miejscu przewidyyadnskrzyowan z istniepcym
uzbrojeniem podziemnym nalewykona przekopy probne celem weryfikacji miejsca i
gkebokdici jego ut@enia w ziemi. Szczegolnie dotyczy to istgeggo wodocigu Dz110mm,
ktorego gébokas¢ utozenia mae rzutowa na rozwgzania techniczne kanatu deszczowego.
W miejscach skrzyowan oraz zblken z istniegcym uzbrojeniem podziemnym naleprace
ziemne 2,0 m przed i za tym uzbrojeniem prowadgiznie. Roboty ziemne pod projektowany
kanat deszczowy natg wykonywa mechanicznie orazcznie. Zaktada sj ze 20% robot
ziemnych wykonanagdlzie gcznie, a 80% mechanicznie. Nadmiar ziemi z wykoglexay
wywozi¢ na miejskie wysypiskémieci lub inne miejsca wskazane przez Inwestora.
Projektuje s§ wykonywanie wykopow dla kanatu deszczowego naj pad® projektowane;j
dtugdsci jako wgskoprzestrzenne.
Przewiduje si szerokéc¢ wykopu tak, aby odlegté¢ pomidzy zewrtrznymisciankami rury
asciamg umacnianego wykopu wyniosta min. 40 cm. Sze¢ékoinimalna wykopu powinna
WYNOSE:

= dla rur DN250 mm s=105,0cm

= dla rur DN160 mm s=96,0 cm
Przewiduje sj, ze kanat deszczowy na catym swoim odcinkdzie uktadany na podsypce
z piaskusredniego o grubiei 15,0cm. Podize pod kanat deszczowy najestarannie przygotowa
I zagscic.
Powierzchnia posadowienia rur mustliopasowana do ksztattu powierzchni zetnanej kanatu.
Studnie rewizyjne oraz osadnikowe ukiadelezy na podsypce z piaskuedniego o grulkxei
20,0 cm.
Przewiduje si petrg wymiare gruntu na trasie projektowanego kanatu deszczow¥ggkonan
kanalizacf nalezy zasypywa piaskiemsrednim warstwami ubijaf ja mechanicznie do
otrzymania nagpujacych wspoétczynnikow zagzczenia gruntu:

= 0-02m Is =1,00



= 0-12m Is =0,97

= poniej1,2m Is=0,95
Przed rozpocgiem zasypki naley zabezpieczykanat deszczowy i studnie rewizyjne przed
wypieraniem i przemieszczeniem gruntu przyezagzeniu.
Zasypka gruntem rodzimym (piasgkedni) mae by wykonana w przypadku usggia z niego
kamieni, gruzu i korzeni. Podstawowa warstwa zasgpdo wysokéci 30,0 cm ponad gérne
sklepienie rury powinna ldyzag:szczona w 10,0 cm do 15,0 cm warstwach do uzyskana
wiasciwego stopnia zagzczenia. Zasypkwykopu naley wykonywa: zgodnie z norm PN-S-
002205. Po wykonaniu robot ziemnych rgléeren uporgdkowat i przywrécic do stanu
pierwotnego zgodnie z zaleceniem Miejskiego ZduzDrog i Komunikacji w Kaliszu.

5.3.2. Wymagania odnmie doktadndgci wykonania rob6t ziemnych.

Wymagania odnmie doktadnéci wykonania robét ziemnych podano w pkt. 5.2 rjgrgch
specyfikacji.

Wskaznik zagszczenia zasypki wykopu powinien ¢bygodny z wymaganiami niniejszej
specyfikacji oraz odrimych norm.

5.3.3. Umocnienie wykopow.

Przewiduje sj, ze wykopy do gibokasci 1,0 m nie bda umacniane. Wykopy o gbokasci 1,01 m
do 1,50 m projektuje siumacnig azurowo przy pomocy wyprasek stalowych. Diglgikasci
powyzej 1,50 m przewiduje do umocniewykopow zastosowa ptytowy system obudow
szalunkowych. Umdiwiaja one umocnienia wykopow o gfokasci od 1,5 m do 6,9 m i
szerokdci roboczej od 0,8 m do 4,5 m.

5.3.4. Odwodnienie wykopu.

Nie przewiduje si odwodnienia wykopow w trakcie realizacji budowypjktowanego kanatu
deszczowego.

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi robot.

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogoélne"” . ikt
6.2. Kontrola wykonania rob6t ziemnych.

Sprawdzenie wykonania robo6t ziemnych polega narktowaniu zgodnéci

z wymaganiami ok&onymi w niniejszej specyfikacji oraz MDokumentacji
Projektowe,;.

W czasie kontroli szczeg@uwag: nalezy zwrdci na:

a) odspajanie gruntébw w sposob nie pogagsyajch wiaciwosci,

b) zapewnienie wikiwego i bezpiecznego umocowasa@an wykopu,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania rob@biich zakéczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopdow (usytuowanie i wykczenie),

e) zagszczenie zasypki wg wymagaokreslonych w niniejszej specyfikacji i odé&oych
normach.



7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STI-01.00 ,\Wgamia Ogolne™ pkt. 7.

7.2. Obmiar robot ziemnych.

Jednostik obmiarow jest n® (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robot podano w STI-01.00 pWgania Ogodlne” pkt. 8. Roboty ziemne
uznaje s} za wykonane zgodnie z Dokumentgeyojektov,

Specyfikacg Techniczg i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytye.

9. PODSTAWA PLATNGCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatnii.

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w STI-01.00 pkt. 9.

9.2. Cena jednostki pomiarowej.

Cena wykonania 1 #wykopow w gruntach I-IV kategorii obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypdktad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytelun

- profilowanie dna wykopu,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclnigj,

- uporzzdkowanie terenu;

10. PRZEPISY ZWHZANE.

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dlazeprodoéw wodogigowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

PN-81/B-03020  Grunty budowlane. Posadowiee&pdrednie budowli. Obliczenia

statyczne i projektowanie

PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymaganzakresie wykonywania i badania

przy odbiorze

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Ollenie. Symbole. Podziat i opis gruntéw

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngnsdgania i badania
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejl(8T.04) g wymagania dotycce wykonania
i odbioru kanatu deszczowego @250 mm wraz z przalkami @160 mm w ul. Cegielnianegj

w Kaliszu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (STI-01.04jtie stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy zlecaniu i realizacji robot zyganych budow kanalizacji deszczowej w zakresie
podanym w pkt. 1.3. ,Wymageogoélnych”

1.3. Zakres robot olgfych Specyfikagj Techniczm.

Postanowienia wchodee w skiad niniejszej Specyfikacji Technicznej datige robot
montaowych przy budowie kanalizacji deszczowej zgodnie Dbkumentag Projektovy
zawierajca opis techniczny i rysunki.

1.4. Okrdlenia podstawowe.

Podstawowe okétenia wyte w Specyfikacji Technicznepzgodne z obowrzujacymi normami
i specyfikacy STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt 1.4.0.

1.5. Wymagania ogolne.

Wymagania ogo6lne dotygze robo6t podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" [Ak5.0.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako robdét i ich zgodndé z Dokumentagj
Projektows, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamiyniera.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow.

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSTI-01.00
~Wymagania Ogolne" pkt 2.

Przy wykonywaniu robot zwranych z budowkanalizacji deszczowej nalg zgodnie z ustaav
.Prawo Budowlane" stosowawyroby budowlane, ktore zostaty dopuszczone dootobri
powszechnego lub jednostkowego stosowania w buddwiel. Wyrobami dopuszczonymi do
obrotu i powszechnego stosowania w budownictwieltasciwie oznaczone:

a) wyroby budowlane, dla ktérych wydano certyfika znak bezpiecastwa, wykazujcy, ze
zapewniono zgodr$é z kryteriami technicznymi okésonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz tawych przepiséw i dokumentow technicznych - w @dineniu do
wyrobow podlegajcych tej certyfikaciji,

b) wyroby budowlane, dla ktérych dokonano ocengdrmsci i wydano certyfikat zgodrici lub



deklarac zgodndci z Polsk Normg lub aprobat techniczia, mapce istotny wptyw na spetnienie
co najmniej jednego z wymag@apodstawowych - w odedieniu do wyrobow nieobfych
certyfikacp na znak bezpiecastwa,

c) wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobdie majcych istotnego wpltywu na
spetnienie wymaga podstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i stomoych wg
tradycyjnie -uznanych  zasad sztuki budowlanegatej zahcznikiem do rozporglzenia
Ministra SWIA z dn. 31.07.1998r.

d) wyroby budowlane oznaczone znakiem CE, dla ktdggodnie z ogbnymi przepisami
dokonano, oceny zgodfm z zharmonizowannormy europejsk do Polskich Norm, z europejsk
aprobag techniczn lub krajowg specyfikacy techniczig parstwa cztonkowskiego Unii
Europejskiej uznapprzez Komisj Europejsk za zgodn z wymaganiami podstawowymi.
Dopuszczone do jednostkowego stosowaniaoliekcie budowlanym gs wyroby
budowlane wykonane wg indywidualnej dokumentaahtecznej spormzonej przez projektanta
obiektu lub z nim uzgodnionej, dla ktdrych dostayagodnie z rozpogglzeniem Ministra SWIiA

z dn. 05.08.1998r. wydakwiadczenie wskazuage,ze zapewniono zgodeédwyrobu z §
dokumentagj oraz z przepisami i obowujagcymi normami. Zgodnie z art. 46 ustawy ,Prawo
Budowlane" kierownik budowy obowzany jest przez okres wykonywania robot budowlanych
przechowywa certyfikaty, deklaracje zgodsa, aprobaty techniczne swiadczenie oraz
udostpnia je przedstawicielom uprawnionych organow.

2.2. Materiaty do budowy kanalizacji deszczowej

= Kanat deszczowy z rur PP litych, SN10 z uszcgelk
0 DN250x9,6 mm | =92,0m,
o DN160x6,2 mm | = 18,5m
= Studnie rewizyjne betonowe (D1 i D2) érednicy ®1000 mm zgodnie z nomm
PN-EN1917:2004/AC:2009 szt.2
Wiaz zeliwno-betonowy klasy D400 szt.2
Trojniki 45° Dw250/160 mm szt. 3
tacznik adaptacyjny G160 szt. 5
Odwaodnienie liniowe z korytkiemeliwnym klasy D400 |1=7,0m
Studnia odptywowa odwodnienia liniowego klasy D420 1

3. SPRZET

Warunki ogolne dotycgee stosowania spgs podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt. 3.
Stosowany spkt bedzie zgodny z Dokumentacj Projektowa lub inny, jeeli zostanie
zatwierdzony przez lkyniera. Roboty zwizane z budow kanalizacji deszczowej ¢ha
wykonywane ¢cznie oraz przy pomocy ngpujacych nargdzi i uradzea:

-koparka o pdj. tgki 0,60 M3,

-koparka o poj. tgki 0,25 - 0,40 8,

-koparka chwytakowa o poj. chwytaka 0,25m

-spycharka 55 kW,

-spycharka 74 kW,

-zrywarka przyczepna

-walec statyczny samojezdny

-walec wibracyjny samojezdny



-zagszczarka wibracyjna

-zespot pgdotwdrezy przeweny 10,0 kVA
-zuraw samochodowy do 4 t,

-wiertnica dla przewiertéw poziomych HWP

4.0. TRANSPORT.

Ogolne warunki dotyegce srodkow transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania i@gbpkt. 4.
Zaladunek i roztadunek materiatbw Wykonawea#e wykonywat z zachowaniegnodkow
ostraznosci zapobiegajcych uszkodzeniom materiatdw. Stosowaradki transportu &da zgodne
z Dokumentag Projektows lub inne, jeeli zostap zatwierdzone przez igniera. Do robot
zwigzanych z budowkanalizacji deszczowegta stosowane nagtujace srodki transportu:

- samochdd dostawczy 0,9 t,

- samochod samowytadowczy 5-10 t,

- samochod samowytadowczy do 5 t,

- samochod skrzyniowy 5-10 t,

- samochdd skrzyniowy z wygjarky o tadowndci do 5 t,

- ciaggnik kotowy do 50 KM

- przyczepa samowytadowcza dagnika 5 t

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. -Wymagania ogolne.

Ogolne wymagania dotygeze wykonania rob6t podano w STI-01.00. ,Wymagangdlde" pkt.

5. Wykonawca zobowrany jest przedstawilnzynierowi do zatwierdzenia zarys metodologii
robot oraz graficzny harmonogram robo6t dkagcy wszystkie warunki, w ktorych ¢da
wykonywane roboty zwjzane z budowkanalizacji deszczowe;.

5.1.1. Roboty przygotowawcze.

Os projektowanych kanatdéw i obiektéw na sieci (st@jmnusi wytyczy uprawniony geodeta. O
powinna zost& oznaczona w sposob trwaly i widoczny, przez zalostanie tacucha reperéw
roboczych. Poszczegodlne punkty osi trasy powinrst&ga@aznaczone przy pomocy drewnianych
kotkow tzn. kotkdw osiowych z gwalziami. Kotki osiowe powinny by wbite przy kadej
zmianie kierunku trasy, a na prostych odcinkach36e50 m. Na kadym prostym odcinku
powinny zosté umieszczone co najmniej trzy punkty. Koskiadki powinny by wbijane na obu
stronach wykop, tak aby byto move odtworzenie osi wykopu podczas wykonywaniaatob
ziemnych. W terenie zabudowanym repery robocze makge hakow lubsrub powinny by
montowane ndcianach budynkow. ki'cuch znakdw powinien kkypowigzany z pastwowg siech
reperow.

5.1.2. Wykopy.

Przed przysipieniem do prac ziemnych nalepowiadomé wszystkich wiacicieli odpowiedniego
uzbrojenia podziemnego. Naghie uprawniony geodeta powinien wyty¢ay terenie
projektowany kanat deszczowy. W miejscu przewidyyadnskrzyowan z istniepcym
uzbrojeniem podziemnym nalewykona przekopy probne celem weryfikacji miejsca i



gkebokaici jego utaenia w ziemi. Szczegolnie dotyczy to istgeggo wodocigu Dz110mm,
ktorego gébokas¢ utozenia mae rzutowa na rozwgzania techniczne kanatu deszczowego.
W miejscach skrzyowan oraz zblken z istniegcym uzbrojeniem podziemnym naleprace
ziemne 2,0 m przed i za tym uzbrojeniem prowadgiznie. Roboty ziemne pod projektowany
kanat deszczowy natg wykonywa mechanicznie orazcznie. Zaktada sj ze 20% robot
ziemnych wykonanadulzie kcznie, a 80% mechanicznie. Nadmiar ziemi z wykoglexay
wywozi¢ na miejskie wysypiskémieci lub inne miejsca wskazane przez Inwestora.
Projektuje s§ wykonywanie wykopéw dla kanatu deszczowego naj gad® projektowanej
diugasci jako wgskoprzestrzenne.
Przewiduje si szeroké¢ wykopu tak, aby odlegté¢ pomiedzy zewrtrznymisciankami rury
asciam umacnianego wykopu wyniosta min. 40 cm. Sze¢ékninimalna wykopu powinna
WYNOSE:

= dla rur DN250 mm s=105,0cm

= dlarur DN160 mm s=96,0 cm

Przewiduje sj, ze kanat deszczowy na catym swoim odcinkdzie uktadany na podsypce

z piaskusredniego o grubiei 15,0cm. Podize pod kanat deszczowy najestarannie przygotowa
i zZagscic.

Powierzchnia posadowienia rur mustldopasowana do ksztattu powierzchni zetnanej kanatu.
Studnie rewizyjne oraz osadnikowe ukladelezy na podsypce z piaskvedniego o grubiei

20,0 cm.

5.1.3. Odwodnienie wykopdw.

Nie przewiduje si odwodnienia wykopow w trakcie realizacji budowypjktowanego kanatu
deszczowego.

5.1.4. Uktadanie przewodow.

Przewiduje sj, ze kanat deszczowy oraz przgta deszczowe na catym swoim odcinkdso
uktadane na podsypce z piaskedniego o grubiai 15,0 cm a studnie rewizyjne oraz studnie
wpustowe o grubiei 20,0 cm. Podize pod kanat deszczowy z przgkami deszczowymi oraz
studnie rewizyjne i studnie wpustowe rngletarannie przygotowa

Powierzchnia posadowienia rur mustldopasowana do ksztattu powierzchni zetnanej kanatu.

5.1.5. Zasypywanie i zggzczanie gruntu.

Przewiduje si wykonanie petnej wymiany gruntu na trasie budow&asalizacji deszczowe.
Wykonan kanalizac} deszczow nalery zasypywa piaskiemsrednim warstwami ubijaf ja
mechanicznie do otrzymania ngsijacych wspotczynnikdéw zagzczenia gruntu:

« 0-0,2miIs=1,00
« 0-12mlIs=0,97
+ ponizej 1,2 mls =0,95



Przed rozpocgxiem zasypki naley zabezpieczyrure kanalizacyjm i studzienki rewizyjne przed
wypieraniem i przemieszczeniem gruntu przyezagzeniu.

Zasypka gruntem rodzimym (piasgkedni) mae by wykonana w przypadku usggia z niego
kamieni, gruzu i korzeni.

Podstawowa warstwa zasypowa do wysek80,0 cm ponad gérne sklepienie rury powinné by
zag:szczona w 10,0 cm do 15,0 cm warstwach do uzysk#agaiwego stopnia zagzczenia.
Zasypk wykopu naley wykonywa zgodnie z norm PN-S-002205. Po wykonaniu robét
ziemnych nalgy teren uporadkowa i przywréci do stanu pierwotnego.

5.1.6. Roboty montmwe

Uzyte materiaty oraz sposob wykonania kanatu deszegowe rur PP mugodpowiada
przepisom i normom zawartym w ,Warunkach technicdnyykonania i odbioru sieci
kanalizacyjnych” zeszyt 9.COBRTI Instal.

Kanat deszczowy natg uklada& na odpowiednio przygotowanym poéio

Dno wykopu kanatu naky wykon& ze spadkiem przewidzianym w projekcie budowlanym n
rys. 2. Utazone rury kanalizacyjne mugzcisle przylega do podiaa na catej diugei. Studnie
rewizyjne betonow®1000 mm wykoné&nalezy zgodnie z norm PN-EN 1917:2004/AC:2009

i zaopatrzy w ptyte pokrywowg betonows o gr. 20cm. Studnie rewizyymalezry zaopatrzy we
wiaz zeliwno-betonowy klasy D400. Przed i za studkanalizacyja betonowy nalezy
zamontowa kréciec bosy lub kielichowy DN250mm PP (przegulmhagasci =600 mm.

Wiazy dla studni rewizyjnych w drodze nieutwardzom@alezy umieszczarowno z terenem.
W dokumentaciji projektowej zgdzono technologiwykonania studni rewizyjnych betonowych
wraz z zestawieniem ich elementéw.

Po wykonywaniu nawierzchni utwardzonej studnie eyvie keda regulowane do wysokoi
projektowanej nawierzchni.

5.1.8. Badanie szczelsia kanalizaciji.

Rurochgi kanalizacyjne powinny podlegdadaniu w zakresie eksfiltracji do gruntu i itrAkji
waod gruntowych do ruroggu.

Badanie eksfiltracji polega na napetnieniu ruggai kanalizacyjnego wagd tacznie ze studniami.
Po osagnieciu przez wod w gérnej studni wysokai rownej 0,5 m ponad gagrkrawedz wlotu,
nalezy napetniony ruroag pozostawd na | godzig. Po uptywie | godziny nie powinien napi¢
zaden wyciek oraz na pmizeniach nie magpojawi si¢ krople wody. Zabrania" sidolewania
wody podczas badania. W czasie badania poziom gadyowej powinien zoséaco najmniej 0,5
m ponizej dna wykopu.

5.2. Warunki szczego6towe.

Projektuje s kanat deszczowy z rur polipropylenowychseeank lita o sztywndci SN8
wykonanych zgodnie z nognPN-EN1852-14czonych na uszczelkig@ednicy DN250 mm
(250x9,6 mm) ul. Cegielnianej. Diugoprojektowanego kanatu deszczowego wyniesie

L =92,0m.

Projektowany kanat deszczowy odprowatbedzie scieki deszczowe oraz roztopowe

do istniegcej studni rewizyjnej Di zabudowanej na istaesm kanale deszczowym Dz400 mm
PVC-U w ul. Cegielnianej. W miejscu ydzenia projektuje gikaskad zewretrzng



Dz250/160mm PE.
Na trasie kanalu deszczowego projektuge?sstudnie rewizyjne betonowl000 mm (D1, D2)
zgodnie z norm PN-EN 1917:2004/AC:2009. Studnie betonaE00 mm wyposay¢ nalery
we wiazyzeliwno-betonowe klasy D400.
Na trasie projektowanego kanatu deszczowego istpieg zeliwnych wpustéw ulicznych.
Do wpustéw tych projektuje spig¢ przykanalikow deszczowych. Istniepzeliwne wpusty
uliczne naley oczyscic i nastpnie podiczy¢ do projektowanych przykanalikow deszczowych
przy pomocydcznikéw adaptacyjnych GZ160.
Przykanaliki deszczowe projektuje siykona z rur polipropylenowych z&ciankg lita o srednicy
DN150 mm (160x7,3 mm) i sztywda SN10 wykonanych zgodnie z nogrRN-EN 1852-1
i taczonych na uszczelki. Projektuje siastpujace dtugdci przykanalikow deszczowych od
wpustéw ulicznych ze studzienkami osadnikowymi:

e odwpustu Wpl 41=3,0m

e odwpustu Wp2 =2,0m
e od wpustu Wp3 3=4,0m
e odwpustu Wp4 4=4,5m
e odwpustu Wp5 &=1,0m

Przykanaliki deszczowe od wpustow deszczowych W2 zostan podhczone do
projektowanej studni rewizyjnej D1 na projektowankamale deszczowym. Przykanaliki
deszczowe od wpustéw deszczowych Wp3, Wp4 oraz X@ptan podihczone do
projektowanego kanatu deszczowego DN250 mm pogragrki DN250/160 mm. W miejscu
wjazdu na parking samochodowy Domu Kombatanta groje st betonowe odwodnienie liniowe
z rusztenreliwnym o dtugdci | = 7,0m i wysoké&i H = 250mm dla klasy obgienia D400.
Do odwodnienia liniowego poprzez betonpstudzienk odptywows klasy D400 dla
projektowanego odwodnienia liniowego o wymiaractvzgrznych 55x25x45 cm dla
przykanalika deszczowego DN150 mm. Odwodnieni@Vug poprzez projektowany przykanalik
deszczowy @drednicy DN150 mm z rur propylenowych i dhégol = 4,0m zostanie pogttzony do
projektowanej studni rewizyjnej D2. Catkowita diggrojektowanych przykanalikbw
deszczowych DN160 mm PP wynosi 18,5m.

6. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY

Przy budowie sieci kanalizacji deszczowe] nglerzestrzega przepiséw bezpiecastwa |
higieny pracy zawartych w odfimych rozporzdzeniach i przepisach. Kierownik budowy
zobowgzany jest do opracowania planu ,bioz" i przedstande go do zaakceptowania
Inzynierowi.

7. KONTROLA JAKGSCI.

7.1. Zasady ogodlne.

Ogllne zasady dotygee kontroli jakéci podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogélne" pkt. 6.
Kontrola jakéci wykonywanych robot ¢rlzie dokonywana przez porownanie wykonanych robot z
Dokumentagj Projektows, Specyfikacjami Technicznymi oraz ich zgoéfioz warunkami



technicznymi.
7.2. Kontrola wykonania.

Kontrola wykonania sieci kanalizacyjnej deszczqowejlega na sprawdzeniu zgodcicbudowy
z projektem. Nalgy sprawdzt:

a) wytyczenie osi przewodu,

b) szeroké&: wykopu,

c) gkbokas¢ wykopu,

d) szalowanie wykopu,

e) zabezpieczenie od ofpan ruchu kotowego,

f) odlegia¢ od budowy ssiadupcej,

g) zabezpieczenie innych przewodow w wykopie,
h) rodzaj podiza,

i) rodzaj rur i ksztaltek,

]) skiadowanie rur i ksztaltek,

k) utazenie przewodu,

[) zag:szczenie obsypki przewodu,

}) studzienki kanalizacyjne,

m) osadnik wsgpny

n) separator wéd deszczowych

Os przewodu, powinna léyzgodna z wytyczeniem wykonanym przez geedset dowigzaniu do
punktéw statych, potwierdzonych na szkicueodpzyjnym, przy spetnieniu wymaga
wiasciwego rozporzdzenia.

Gtebokas¢ wykopu powinna b§ zgodna z 5.1.2. Natomiast maksymalna sz&tokgkopu nie
powinna przekraczaszerokdci okreslonej w projekcie. Wykop powinien Byzabezpieczony
przed naptywem wod opadowych. Przed naptywem wpddowych powinien zabezpiecza
odpowiednio wyprofilowany teren. Sposob atmriia poziomu wdd gruntowych powinien dy
wykonany zgodnie z Dokumentadprojektows. Szalowanigcian wykopu powinno zabezpiegzy
jego statecznig i jesli projekt nie przewiduje inaczej, szalowanie towano by usuwane w
miare postpu zasypki wykopu.

W obrebie klina odtamu niezabezpieczonydian wykopu niedopuszczalna jest komunikacja.
Jesli komunikacja odbywa gi w obrbie odlamuscian wykopu, konieczne jest zastosowanie
odpowiedniej obudowy wykopu. Odlegto budynkow od przewodow sieci kanalizacyjnej
okreslajg odrbne przepisy, zmniejszenie tych odléglo wymaga kzdorazowo
opracowania odpowiedniego zabezpieczenia.

Zabezpieczenie skrzgwan innych przewodow podziemnych z wykopem powinné twykonane
zgodnie z Dokumentacj Projektows, Specyfikacjami  Technicznymi i odpowiednimi
przepisami.

Zabezpieczenie tych przewodéw polega oA podwieszeniu, ochronie przed
uszkodzeniami mechanicznymi w postaci obudowy avahronie przed ichscigciem przez
pozostawienie szpar w oszalowaniu wykopu. Rurytatdd, studzienki kanalizacyjne, armatura,
powinny by zabezpieczone i skiadowane na ptaskim, rownyniogadWybrany rodzaj podia
pod uktadane ruroggi okresla Dokumentacja Projektowa. Na pogio naturalnym przewod
powinien by zagtbiony na catej diugxi, co najmniej na % swojego obwodu. Na padio
naturalnym z podsypkoraz podtau wzmocnionym, przewod powinien dyitozony zgodnie z



Dokumentacj Projektows. Obsypka przewodu powinna dyprzeprowadzona szczegolnie
starannie, zagzczona ¢cznie Ilub mechanicznie, w zat®ici od wymaga ustalonych w
Dokumentaciji

Projektowej i Specyfikacjach Technicznych. Wykomeastudzienek kanalizacyjnych zgodnie z
Dokumentacj Projektova. Wysoka¢ zasypki wsgpnej, tj. warstwy gruntu, nad wierzchem rury,
nie powinna by mniejsza ni 30cm. Zagszczanie zasypki wgtnej powinno w zasadzie odbygva
Si¢ recznie. Zagszczenie zasypki gtownej przewodu zmoodbywé sie mechanicznie.
Ustalony stopi& zag:szczenia gruntu powinien byotwierdzony przez geologa.

8. OBMIARY ROBOT.

Ogolne zasady dotygze obmiaréw robot podano w STI-01.00 ,Wymagania l@gbpkt. 7.
Jednostki obmiarowegsastpujace:

- om: rurocigi grawitacyjne razem z wykopem, umocreemi podigem i warstvg
zasypki i probami, na podstawie pomiaru w terenie,

- szt studnie rewizyjne, wdzenia , rury ochronne, na podstawie pomiarow ertier,

- om3 opaski betonowe, wzmocnienia, itp., na podstaemiaru w terenie.

9. ODBIOR ROBOT.

Ogllne zasady dotygze odbioru robét podano w STI-01.00 ,Wymagania @gblpkt.8. 9.1.
Rodzaje badaprzy odbiorze.

9.1.1. Odbiodr techniczny egciowy

Badania przy odbiorze technicznym polegag:

a) zbadaniu zgodka usytuowania i diugi przewodu z dokumentagc] inwentaryzacj
geodezyjn. Dopuszczalne odchylenie w planie osi przewodosidvytyczonej nie powinno"
przekraczé +2cm. Dopuszczalne odchyleniednych utzonego przewodu od przewidzianych w
projekcie nie powinno przekracza lcm,

b) zbadaniu podf@m naturalnego przez sprawdzenie nienaruszaniawgrunt

W przypadku naruszenia podénaturalnego, sposob jego gszrzenia powinien

by¢ uzgodniony z laynierem lub projektantem,

C) zbadaniu podia wzmochionego przez sprawdzenie jego gwibo rodzaju, zgodnie z
dokumentagj,

c) zbadaniu materiatu ziemnegaytego do podsypki i osypki przewodu, ktéry powinkeyg
drobny isrednioziarnisty, bez grud i kamieni. Materiat teowinien by zag:szczony,

d) zbadaniu szczeldo przewodu. Badanie szczekod naleey przeprowad@ zgodnie z
PN-EN 1610 dla kanalizacji grawitacyjnej.

Szczelné¢ przewodow i studzienek kanalizacji grawitacyjneyyinna gwarantowautrzymanie
przez okres 30 minut&iienia probnego, wywotanego wypetnieniem badanelginka przewodu
wodg do poziomu terenu. €hienie to nie mge by mniejsze ni |10 kPa i weksze nik 50 kPa,
liczac od poziomu wierzchu rury. Wymagania dotyaz szczelnéci przewoddw grawitacyjnych
sg spetnione, jéi uzupetnienie wody do pogtkowego jej poziomu nie przekracza dla
powierzchni zwikonej:

- 0,15 l/n? dla przewodéw;

- 0,2 I/n? dla przewodéw wraz ze studzienkami kanalizacyjnyitaizowymi,
- 0,4 I/n? dla studzienek kanalizacyjnych



Przy bez wykopowej budowie przewodow kanalizacyinycgruncie naley zbad& usytuowanie i
dlugas¢ przewodu zgodnie z dokumentacinwentaryzacyja geodezyjn oraz zbada jego
szczelnéci. Badania szczelsoi nalery przeprowad@ zgodnie z PN-EN 1610. Wyniki batla
powinny by wpisane do dziennika budowy, ktéry z protokoterdbyr szczelnéci  przewodu,
inwentaryzacj geodezyja (dopuszcza @i inwentaryzag szkicows) oraz certyfikatami i
deklaracjami zgodrigi z Polskimi Normami i aprobatami technicznymi,tyb@acymi rur i
ksztattek, studzienek kanalizacyjnych, zftdeern wpustow studzienek kanalizacyjnych jest
przedtzony podczas spisywania protokotu odbioru technigene czs$ciowego, ktory stanowi
podstaw do decyzji o maliwosci zasypywania odebranego odcinka przewodu sieci
kanalizacyjnej.

Wymagane jest e dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonarodbioru technicznego
czesciowego. Kierownik budowy jest zoboyzany, zgodnie z art. 22 ustawy Prawo budowlane,
przy odbiorze technicznym - gciowym przewodu kanalizacyjnego, zglosiwestorowi do
odbioru roboty ulegage zakryciu, zapewéi dokonanie prob i sprawdzenie przewodu,
zapewné geodezyjg inwentaryzagj przewodu, przygotowadokumentaegj powykonawc3.

9.1.2. Odbidr techniczny kiowy.

Badania przy odbiorze technicznymnkowym, polegaj na:

a) zbadaniu zgodia dokumentacji technicznej ze stanem faktycznymwentaryzacj

b) zbadaniu zgodgoi protokotu odbioru wynikow badazag:szczenia gruntu zasypki wykopu,
c) zbadaniu rozstawu studzienek kanalizacyjnych,

d) zbadaniu protokotow préb szczednioprzewodow kanalizacyjnych,

e) zbadaniu protokotu uruchomienia osadnikaprstgo

f) zbadaniu protokotu uruchomienia separatora dészczowych

Wyniki bada powinny by wpisane do dziennika budowy, ktory z:

a) protokotami odbioréw technicznychegziowych przewodu kanalizacyjnego,

b) projektem ze zmianami wprowadzonymi podczatolay,

c) wynikami stopnia zagzczenia gruntu zasypki wykopu,

d) inwentaryzag geodezyjn,

e) protokotem szczeldo systemu kanalizacji grawitacyjnej,

f) zbadaniu protokotu uruchomienia osadnikagpsego

g) zbadaniu protokotu uruchomienia separatora egstczowych

naleey przekazé Inwestorowi wraz z wykonanym przewodem sieci kanaaljnej. Konieczne.
jest dokonanie wpisu do dziennika budowy wykonaniu odbioru Kmowego. Teren po
budowie przewodu kanalizacyjnego, powinien¢ bgoprowadzony do pierwotnego stanu.
Kierownik budowy przekazuje inwestorowi instrukcjobstugi systemu kanalizacyjnego.
Kierownik jest zobowgzany, zgodnie z art. 57 ust. | p. 2 ustawy Prawdoldane, przy odbiorze
koncowym ztazy¢ oswiadczenia:

- 0 wykonaniu przewodu kanalizacyjnegagodnie z projektem i warunkami
pozwolenia na budoyy

- 0 doprowadzeniu do nalgego stanu i poegdku terenu budowy, a tak w razie korzystania
z ulic i gsiadupcych nieruchomgxi.



10. PODSTAWA PLATNGCI.

10.1. Wymagania ogolne.

Ogodlne zasady dotygee podstawy ptatrsci podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdlne" pkt. 9.
10.2. Patngci.

Ptatngci beda przyjmowane zgodnie z pomiarami i oggakaosci robot w oparciu o pomiary t
wyniki bada laboratoryjnych Cena za wykonane roboty obejmuje:

- roboty geodezyjne, przygotowawcze, wyznaczaagy,

- wykonanie wykopOw razem z umocnienigeran,

- zakup materiatow i uggzen,

- transport materiatow i tgdzen na miejsce wbudowania,

- przygotowanie podi@, podsypki z piasku, z zeggczeniem,

- usungcie ewentualnych kolizji,

- usuniecie materiatdbw pochegych z demontau,

- ukladanie i montarur kanalizacji grawitacyjnej ze studniami

- sprawdzanie szczel§w rurochgow kanalizacyjnych,

- wykonanie prze&f szczelnych vécianach studni

- ochrona przeciwkorozyjna elementow stalowych,

- wykonanie izolacji termicznej kanalizacji sa@nnej i deszczowej,

- doprowadzenie placu budowy do stanu pierwaineg

11. PRZEPISY ZWHZANE.

11.1. Normy

PN-EN 1295:2000 Projektowanie konstrukcyjne ruggéiv utazonych w ziemi w rénych
warunkach obarzen. Czs¢ 1: Wymagania ogolne.

PN-EN 1610 Budowa i badania przewodow kanalizaahny

PN-B-10735:1992 Kanalizacja - Przewody kanalizagyjiymagania i badania przy odbiorze.
Poprawki: 1. Bl nr 6/93 poz. 43.

PN-EN 295: 2000 Rury i ksztattki z betonu nieuzbrggo, betonu zbrojonego wioknem
stalowymzelbetowe

PN-EN 1916:2002 Zewttrzne systemy kanalizacyjne - Postanowienia ogiotiginicje.

PN-EN 752-2:1996 Zewitrzne systemy kanalizacyjne — Wymagania.

PN-EN 752-3:2000 Zewitrzne systemy kanalizacyjne — Planowanie.

PN-EN 752-4:2001 Zewitrzne systemy kanalizacyjne - Obliczenia hydraukczoddziatywanie
nasrodowisko.

PN-EN 476:2001 Wymagania ogélne dotymz elementdéw stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej.

PN-B-10729:1999 Kanalizacja - Studzienki kanalizaey

PN-EN 124:2000 Zwigczenie wpustdw i studzienek kanalizacyjnych do eaxghni dla ruchu
pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, badarnpa tgnakowanie, sterowanie jaka.
PN-87/H-74051.00 do 02 Wiazy kanatowe.

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-88/6731-08 Cement, Transport i przechowywanie.

PN-88/6731-08 Beton zwykty

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne - Wykopy otwartetzewoddéw wodoagowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.



PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagarzakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.

PN-EN 1295-1 Obliczenia statyczne ruggdw utazonych w ziemi w ranych warunkach
obcigzen. Cz$¢ 1: Wymagania ogolne.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥lgania i badania.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczania gruntu.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okienia, symbole, podziat i opis gruntéw.
PN-81/B-03020: Grunty budowlane. Posadowienie b@egnie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek fgrun

PN-EN 12889:2003 Bezwykopowa budowa i badanie podéw kanalizacyjnych

11.2. Inne

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Sieci Kapadiyjnych. Zeszyt 9.

COBRTI Instal 2003.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (DANr 207 poz. 2016 z dnia 5 grudnia 2003 r.
z p&niejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 27 marca 2003r. o planowaniu i zagge@waniu przestrzennym

(Dz. U. Nr 80, poz. 717 z dnia 10 maja 2003r.).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008/ sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (DzZNWU47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003 r.).
Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wéza 2001 r. w sprawie bezpiedstwa i
higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i inny@dzer technicznych do robot ziemnych,
budowlanych i drogowych (Dz. U. Nr 118, poz. 126&nza 15 padziernika 2001 r.).
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. w sprawie informacji dotygzej
bezpieczéastwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiécsteva i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120,
poz. 1126 z dnia 10 lipca 2003 r.).

Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni@&rzenia 1997r. w sprawie ogolnych
przepiséw bezpiecastwa i higieny pracy. (Dz. U. Nr 129, poz. 844lria 23 padziernika 1997
r.).

Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 1 padziernika 1993
roku w sprawie bezpiec#stwa i higieny pracy przy eksploatacji, remonta&bnserwaciji sieci
kanalizacyjnych (Dz. U. z 1993 r. Nr 96, poz. 437).

Rozporadzenie Rady Ministréw z dnia 19 maja 1999 r. w gpeavarunkoéw wprowadzania
sciekow do urzdzen kanalizacyjnych stanowgéych mienie komunalne. (Dz. U. Nr 50, poz. 501 z
dnia 2 czerwca 1999 r.).

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejrga 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiaahtogi publiczne i ich usytuowanie. (Dz. U.
Nr 43, poz. 430 z dnia 14 maja 1999 r.).

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 30 maja 2000 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiaaiogowe obiekty iaynierskie i ich
usytuowanie. (Dz. U. Nr 63, poz. 735 z dnia 3 s1&2000 r.).

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejrga 5 maja 1999r. w sprawie
okreslenia odlegtéci i warunkdéw dopuszczagych usytuowanie drzew lub krzewow, elementow
ochrony akustycznej, wykonywania robét ziemnychymkadw lub budowli w gsiedztwie linii
kolejowych oraz sposobu wdzania i utrzymywania zaston @deznych i paséw
przeciwpaarowych ( Dz.U. Nr 47/99 poz. 476)

Ustawa z dnia 7 czerwca 2001r. o zbiorowym zaopattew wod i zbiorowym odprowadzaniu



sciekdw (Dz. U. Nr 72/01 poz. 747)

Rozporadzenie Rady Ministrow z dnia 24 stycznia 1986r prasvie wykonania niektorych
przepiséw ustawy o drogach publicznych (Dz.U. N¥6gpoz. 33, Nr 48/86 poz. 239, Nr 136/95
poz. 670)

Rozporadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budowniczvdnia 2 kwietnia 2001 r. w
sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojeniartareraz zespotéw uzgadniania dokumentaciji
projektowej (Dz. U. Nr 38/0 | poz. 455)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008 sprawie szczegétowego zakresu i
formy projektu budowlanego (Dz.U. Nr 120103 poz33)L

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowth (Dz. U. Nr 92, poz. 881 z dnia 30
kwietnia 2004 r.)

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 rsprawie
aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkowstgsowania wyrobow budowlanych (Dz. U.
Nr, 107 poz. 679 z 1998 r.) z pejszymi zmianami)

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998 r. prawie
systemow oceny zgodéa, wzoru deklaracji zgodroi oraz sposobu znakowania wyrobéw
budowlanych dopuszczanych do obrotu i powszechetggmwania w budownictwie (Dz.U. Nr
113/98 poz. 728)

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 lipca 1998 r. prawie
okreslenia wykazu wyrobow budowlanych nie m@jch istotnego wptywu na spetnianie wymaga
podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanyediug uznanych zasad sztuki
budowlanej (Dz.U Nr 99/98 poz. 673)

Rozporadzenie Rady Ministrow z dnia 9 listopada 1999 sprawie wykazu wyrobow
wyprodukowanych w Polsce, a takwyrobdw importowanych do Polski po raz pierwszy,
mogcych stwarzé zagraenie albo stigcych ochronie lub ratowanitycia, zdrowia lub
srodowiska, podlegagych obowazkowi certyfikacji na znak bezpiearstwa i oznaczania tym
znakiem, oraz wyrobow podlegalch obowizkowi wystawiania przez producenta deklaracji
zgodndci (Dz.U Nr 5/00 poz. 53)

Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 13 stycz2@80 r. w sprawie trybu wydawania
dokumentéw dopuszczgjych do obrotu wyroby mage stwarza zagraenie albo, ktére sha
ochronie lub ratowaniaycia, zdrowia srodowiska, wyprodukowane w Polsce lub pochodzz
kraju, z ktorym Polska zawarta porozumienie w speawznawania certyfikatu zgodsw lub
deklaracji zgodngci wystawianej przez producenta, oraz rodzajéw tyekumentéw (Dz.U. Nr
5/00 poz. 58)
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejl¢8I.05.) § wymagania dotyeice wykonania

i odbioru robot zwjzanych z wykonaniem robét odtworzeniowych nawienzahlic w zakresie
koniecznym do wykonania kanatu deszczowego @250nmem z przykanalikami @160 mm

w ul. Cegielnianej w Kaliszu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (STI-01.05¢d4ie stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy w zleceniu i realizacji rob6t zwanych z budow kanalizacji sanitarnej w zakresie
podanym w pkt. 1.3. , WymagaDgolnych”

1.3. Zakres robot olgtych Specyfikagy Techniczm.

Postanowienia wchogee w skiad niniejszej Specyfikacji Technicznej daiyrobo6t odtworzeniowych

nawierzchni ulic w miejscach naruszonych podczabzeeji rob6t zwizanych z budow kanalizacji
sanitarnej zgodnie z DokumentgBjrojektov zawieragca opis techniczny i rysunki.

1.4. Okr&lenia podstawowe.

Podstawowe okétenia wyte w Specyfikacji Technicznep zgodne z obowizujgcymi normami i
Specyfikacy Techniczig STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt 1.4.0.

1.5. Wymagania ogolne.
Wymagania ogolne dotygee robot podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne” pki5.0.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakorobot i ich zgodn@ z Dokumentagj Projektovy,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamiymiera.

2. MATERIALY.
2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow.

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania pedan STI-01.00
~Wymagania Ogolne" pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania odtworzenia nawierzchnilic:

kruszywo tamane podbudowy

ZwWir sortowany

kruszywo kamienne famane zwykle sortowane
asfalt drogowy wg. PN-C-96170:1965



3. SPRZT.

Warunki ogdine dotyege stosowanego spiz podano w STI-02.00 ,Wymagani Ogdlne" pkt. 3.
Stosowany spez bedzie zgodny z DokumentadpProjektows, lub inny jezeli zostanie zatwierdzony przez
Inzyniera. Roboty ziemne z odtworzeniami nawierzchytig biwykonywane ¢cznie oraz przy pomocy

nastpujacych narzdzi i sprziu;

- réwniarka samojezdna 74 kW,

- walec statyczny samojezdny,

- walec statyczny ogumiony,

- walec wibracyjny samojezdny,

- zagszczarka wibracyjna

- wytwdrnia do wytwarzania mieszanek mineralno{ésfa/ch
- ukfadarka do uktadania mieszanek mineralno-asfgith

4. TRANSPORT.

Ogolne warunki dotyegce srodkow transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania l@g/tpkt. 4.
Zatadunek i roziadunek materialtbw Wykonawceddie wykonywat z zachowaniendrodkéw
ostraznosci zapobiegajcych uszkodzeniu materiatow. Stosowanedki transportu éda zgodne z
Dokumentagj Projektowg lub inne, jeéeli zostal zatwierdzone przez sgniera Do robét zwizanych z
odtworzeniem nawierzchnitly stosowane nagiujacesrodki transportu:

- samochdd samowytadowczy 5t,
- samochdd skrzyniowy 5 t,

- ciagnik kotowy 37 kW

- cysterna samochodowa

5. WYKONANIE ROBOT.

Wymagania ogolne dotygze wykonania robét podano w STI1-02.00 ,Wymaganial@e pkt. 5.
Zakresy robét odtworzeniowych nawierzchni dla ppegoéinych dzielnic zawartey sv opracowane;
Dokumentacji Projektowe;j.

5.1. Przygotowanie podia.

Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania koryta, oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przygpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podia jest
mozliwe wylgcznie za zgoglinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznychwykonanym
korycie oraz po wyprofilowanym i zagzczonym podiu nie mae odbyw& st ruch
budowlany, niezwizany bezpgednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzc Koryto
maozna wykoné recznie, gdy jego szerokd nie pozwala na zastosowanie maszyn. Sposob wykonan
musi by zaakceptowany przezzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania kopgainien by
odwieziony na odklad w miejsce wskazane przeyniera. Przed przygbieniem do profilowania
podiaze powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysaczZBo oczyszczeniu powierzchni



.podiaza naley sprawdzi, czy istniegce rzdne terenu unitiwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych ednych podiga. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly co
najmniej 0 5¢cm wysze nk projektowane r@ne podiéa. Jeeli pierwszy warunek nie jest spetniony
i wystepuja zanikenia poziomu w podiu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchné podiaze na gtbokas¢ zaakceptowan przez layniera, dowie¢ dodatkowy grunt
spetiagcy wymagania obowtujace dla gornej strefy korpusu, w dto koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wymaganych waab
wskanika zagszczenia. Do profilowania podi® naley stosowa réwniarki. Bezpérednio po
profilowaniu podiea naley przysipic do jego zagzczenia. Zagszczenie podia naley
kontynuowa do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia. Podi@ (koryto) po
wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno lgyutrzymywane w dobrym stanie.z8¢ po wykonaniu robot
zwigzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczyoditaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rarice folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy ma przysipi¢c dopiero po jego naturalnym osuszeniu. PO  osuszen
podiaza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie edal wykonanie nieziolnych napraw. Zeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to nagrawykona on na wiasny koszt.

5.2. Wykonanie podbudowy z kruszyw stabilizowanych.

Mieszanka kruszywa powinnadsozkiadana w warstwie o jednakowej grédiotakiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta réwna grusmd projektowanej/ Grubié pojedynczo ukltadanej warstwy nie
moze przekracza20cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaé¢ byoziczona w  sposob
zapewniajcy osigniecie wymaganych spadkow idnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaest
wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to Ada warstwa powinna Bywyprofilowana i  zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkow i edmych wysokéciowych. Rozpoaxie budowy kadej
nastpnej warstwy mge nasfpi¢ po obiorze poprzedniej warstwy przezymera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gsggzania powinna odpowigdavilgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448&tbda 11). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzangeliJeilgotnas¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej waith mieszanka powinna byzwilzona okrélong iloscia wody i
rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgétmieszanki kruszywa jest wsza od optymalnej o
10% jej wartéci, mieszank nalezy osuszy. Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien
odpowiada przygtemu poziomowi wskanika nénasci podbudowy is=I,0. Podbudowa po wykonaniu, agprze
utozeniem naspnej warstwy, powinna Byutrzymana w dobrym stanie. z88¢ Wykonawca bdzie
wykorzystywat, za zgad Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany
naprawé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pererich. Koszt naprawy wyniktych z
niewtaciwego utrzymania podbudowy o Wykonawe robot.

5.3. Wykonanie nawierzchni z asfaltu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bybudowywana ukladagkwyposaong w ukiad z
automatycznym sterowaniem grgbb warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z
dokumentagj projektovy.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinng& bysza od minimalnej temperatury



mieszanki podanej w pkcie 5.3.
Zageszczanie mieszanki powinno odbyissic bezzwiocznie zgodnie ze schematem gézejalca
ustalonym na odcinku probnym.
Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢gagzania powinna wyndgsnie mniej n:

- dla asfaltu D 50 130C,

- dla asfaltu D 70 12%C,

- dla asfaltu D 100 12,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.
Zagszczanie naley rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utéonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.
Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgado osi
drogi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byrzesungte wzgkdem siebie co najmniej o
15 cm. Zhcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.
Ztacze robocze powinno Byréwno obcite i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyepama asfaltowo-kauczukogv Sposoéb
wykonywania z4cz roboczych powinien ldyzaakceptowany przezayniera

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli .jakoi robot.

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w STI-02.00 ,Wymagania Ogolne" pgkt.Kontrola
jakosci  wykonywanych roboét ¢dzie dokonywana przez poréwnanie wykonanyciot
z Dokumentag Projektows oraz ich zgodrimi z warunkami technicznymi
Sprawdzenlu podlegdeda:
zgodné¢ z Dokumentacja Projektay
- szerokéc koryta i profilowanego podia,
- rowna¢ koryta i profilowanego podia,
- wska&nik zag:szczania koryta i wyprofilowanego podé
- szeroké&¢ podbudowy,
- rowna¢ podbudowy,
- grubd¢ warstwy podbudowy,
- nanos¢ podbudowy,
- szerok&¢ warstwy nawierzchni,
- rownag¢ warstwy,
- zhcza z istniejca powierzchmn,
- krawedz obramowania warstwy,
- wyghd warstw,
- zagszczenie warstwy nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STI-01.00m&fyania Ogolne” pkt. 7.



7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego odtwigzeawierzchni.
8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STI-01.00 ,\Wgemia Ogolne" pkt. 8. Roboty uznaje si
za wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektovs, Specyfikacjami Technicznymi i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PtATNGCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatnii.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrdoi podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdéine" pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 frobejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie koryta i podi@ zgodnie z STI i DokumentadProjektova,
- wykonanie podbudowy zgodnie z STI i Dokumejidrojektove,

- wykonanie nawierzchni zgodnie z STI i Dokunaepi Projektova,

10. PRZEPISY Z\WHZANE.
1. PN-B-04481Grunty budowlane. Badania prébeiangr

2. PN-B/06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci

3.BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie mwddksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obaizenie piyt

4.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééenonawierzchni
planografem i tat

5.BN-77/8931-12 Oznaczenia wgkika zagszczenia gruntu

6.PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nmmchnie asfaltowe.
Wymagania

7.PN-S96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i uleespoditde z gruntu
stabilizowanego cementem

8.PN-S96013 Drogi samochodowe. Podbudowa z chugiegou.

Wymagania i badania
9.PN-S-96014 Drogi samochodowe i lotniskowe. lrddlwva z betonu
cementowego pod nawierzchnie ulepazdymagania i badania.
10.PN-S-96023 Wymagania i badania doggezwitaciwosci techniczno -
wytkowych warstw konstrukcji drogowych z tluczniarkannego.



